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Introduccidén

Muchas gracias por utilizar los controladores de temperatura KT4R, KT8R y/o KT9R de Panasonic. Este manual
contiene instrucciones sobre el montaje, funciones, operaciones y notas para el manejo de los controladores de
temperatura KT4R, KT8R y/o KT9R. Para prevenir accidentes como consecuencia de un mal uso, asegurese que
el operario reciba este manual.

Abreviaturas utilizadas en este manual

Abreviatura Térmi

PV Valor actual de proceso

SV Valor de preseleccién (Consigna)
MV Variable manipulada

DV Desviacion (Perturbacion)

OouT1 Salida de Control OUT1

ouT2 Salida de Control OUT2

AT Auto-tuning

Caracteres utilizados en este manual
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Notas

* Este dispositivo debe utilizarse de acuerdo con las especificaciones descritas en este manual. En
caso contrario se podrian producir fallos de funcionamiento o incluso se podria quemar el equipo.

* Preste especial atencién a las advertencias, precauciones y avisos. En caso contrario se pueden producir
lesiones o accidentes.

* El contenido de este manual de instrucciones puede estar sujeto a cambios sin previo aviso.

* Lea detenidamente el contenido de este manual de instrucciones. Ante cualquier duda o pregunta, por favor
contacte con nuestro departamento de ventas.

* Se deben tomar las debidas precauciones para que el operario no pueda tocar los terminales de
alimentacion o cualquier otra parte del equipo con alta tension.

* Queda terminantemente prohibida la copia o transferencia total o parcial de este documento.
* Panasonic Industrial Devices SUNX Co, Ltd. no se responsabiliza de los dafios causados por la

utilizacion de este producto, incluyendo cualquier dafio indirecto.



PrecaUCioneS de Seguridad (Asegurese de leer estas instrucciones antes de utilizar

nuestros productos)
Estas precauciones se clasifican en dos categorias: “Advertencias” y “Precauciones”.

AAdvertencia Procedimientos que puedan llevar a situaciones peligrosas y causar lesiones graves e
incluso la muerte.

A Atencion Procedimientos que si no se realizan correctamente, puedan llevar a situaciones
peligrosas y causar lesiones leves o incluso

dafios fisicos en las personas o el producto.

Advertencia

« Implementar las medidas de seguridad externas necesarias tales como dobles seguridades, etc. para asegurar
gue se cumplen las condiciones de seguridad, en caso de un mal funcionamiento del controlador o cualquier otro
factor externo.

* No arroje este controlador al fuego. Las baterias o los componentes electrénicos podrian explotar.

* No utilice este controlador con gases inflamables. Se podrian producir explosione.

A Atencion

* Lea detenidamente estas instrucciones antes de utilizar el controlador de temperatura para asegurar el uso correcto del equipo.

 Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd. no se responsabiiza de los dafios causados por la utiizacion de este
producto, incluyendo cualquier dafio indirecto.

« Deben instalarse dispositivos de proteccion externos tales como equipos de proteccion contra un rapido aumento
de la temperatura, etc., ya que un mal funcionamiento de este producto puede causar dafios en el sistema y en
las personas.

* Instalar un circuito de parada de emergencia o un circuito de enclavamiento externos.

* Este equipo debe utilizarse bajo las condiciones ambientales descritas en este manual.

« Para evitar la generacion de humos o un calentamiento excesivo, se debe dejar el espacio libre necesario para garantizar las
especificaciones técnicas del producto.

* No desmontar ni modificar el controlador de temperatura. Se podria producir un calentamiento del equipo.

* No tocar los terminales al aire. Se podria producir una descarga eléctrica.

» Conectar los cables eléctricos con firmeza. En caso contrario, se podria producir un calentamiento excesivo del equipo.

* No exponer al equipo a elementos extrafios como liquidos, materiales inflamables o metales.

* Quitar la alimentacion del sistema antes de realizar el cableado. En caso contrario se podria producir una
descarga eléctrica.

* Antes de limpiar el controlador de temperatura, comprobar que esta desconectada la alimentacion eléctrica.

« Utilizar un pafio suave y seco para limpiar el equipo. (Las sustancias a base de alcohol pueden quitar el brillo o quitar
el color de la carcasa del equipo).

* Puesto que la seccion del display es mas vulnerable, no se debe golpear, rayar ni hacer presion sobre la pantalla.

1. Precauciones de instalacién

Atencion
Este equipo ha sido disefiado para trabajar bajo las siguientes condiciones ambientales (IEC61010-1):
Categoria de sobretensién |1, grado de contaminacion 2

El entorno de trabajo del controlador debe cumplir las siguientes condiciones:
 Ausencia de polvo y gases corrosivos.

* Sin gases inflamables.

* Sin vibraciones mecéanicas o impactos

« Sin exposicion directa a la luz solar, temperatura ambiente entre - 10 y C (14 y °F) sin cambios bruscos y sin
formacion de hielo.

* Humedad ambiente sin condensacion del 35 al 85% HR

* Alejado de elementos de alta capacidad electromagnética o de cables de potencia que puedan incrementar

* la corriente

« En ambientes sin vapores de agua, aceite o productos quimicos que puedan entrar en
contacto directo con el controlador

* Tener en cuenta que la temperatura ambiente de esta unidad— no la temperatura ambiente del panel de control — no
debe superar los ‘C (131°F). En caso contrario se reduciré la vida de los componentes electrénicos (especialmente de
los condensadores electroliticos).

% No instalar este equipo cerca de un material inflamable, incluso en el caso de que la unidad
esté fabricada con resina resistente al fuego .
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2. Precauciones de cableado

A Atencion

* No deje restos de cable en el equipo ya que podria producir fuego o un mal funcionamiento.

* Para cablear el controlador de temperatura utilizar un terminal de conexioén a presion con funda de
aislamiento para tornillos M3.

* El bloque de terminales del controlador esté disefiado para su cableado por la izquierda. Insertar el cable
desde la parte izquierda del terminal.

* Apretar el tornillo del terminal con el par especificado para que el cable quede sujeto. Si se aplica un par
excesivo, el tornillo del terminal puede resultar dafiado.

*Cuando se utilice la tapa de los terminales del KT4R, introduzca los cables numerados del 7 al 12 a
través de los agujeros de la tapa.

« Este controlador no tiene un interruptor de alimentacion, diferencial ni fusible.
Es necesario instalar una de estas protecciones externamente al controlador. (Fusible
recomendado: fusible de accidn retardada, tension nominal 250V CA, corriente nominal 2A)

* Para el KT4R de 24V CA/CC, no confundir la polaridad cuando se use entrada en corriente (CC).

* No utilizar una fuente de alimentacion comercial para al sensor conectado al terminal de entrada.

« Utilizar un termopar y un cable de compensacion de acuerdo con las especificaciones del sensor de
entrada de este controlador.

« Utilice un RTD de 3 hilos de acuerdo con las especificaciones de entrada del sensor de este controlador.

Para la entrada en tension CC, el nimero de terminal de la entrada (+) para los rangos: 0 a5V CC, 1 a
5V CC, 0 a 10V CC es distinto al del rango: 0 a 1V CC.

Modelo NUmero de terminal
KT4R (9): Entrada (+) 0 a5V CC, 1 a5V CC, 0 a 10V CC
@9: Entrada (+) 0 a 1V CC
KT8R, KT9R (2Y): Entrada (+) 0 a5V CC, 1 a5V CC, 0 a 10V CC
(22); Entrada (+) 0 a 1V CC

«Cuando se utilice un modelo con salida a relé, utilizar un relé de acuerdo con la capacidad de la carga para
proteger el contacto del relé interno.

 Durante el cableado, mantener los cables de entrada (termopar, RTD, etc.) alejados de fuentes de tension
de CA o de cables de carga para evitar interferencias externas.

3. Precauciones de operacion y mantenimiento

A Atencion

» Se recomienda realizar el auto-tuning del PID en modo prueba.

* No tocar los terminales de alimentacion. Se podrian producir descargas eléctricas o fallos en el
funcionamiento.

« Desconectar la fuente de alimentacion antes de realizar la limpieza del equipo.
Tocar o trabajar sobre los terminales con la alimentacion encendida, puede producir dafios graves
o incluso la muerte debido a una descarga eléctrica.
« Utilizar un pafio suave y seco para limpiar el equipo. (Las
sustancias a base de alcohol pueden quitar el brillo o
quitar el color de la carcasa del equipo).

Copyright y marca registrada

@ Panasonic Industrial Devices SUNX Co., Ltd. es propietaria del copyright de este manual.

@ Esta prohibida la reproduccion de este manual sin permiso expreso de Panasonic Industrial Devices
SUNX Co., Ltd.

® El protocolo Modbus es un protocolo de comunicaciones desarrollado por Modicon Inc y Modbus
es una marca registrada de Schneider Electric.

® El resto de nombres de compafiias y nombres de productos son marcas registradas de otras
empresas.
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1. Referencias

11

AKTLIR

T

(1)

Dimensiones externas

Tensién de alimentacion
Tipo de entrada

Salida de control (OUT1)
Salida de Alarma

Comunicacion serie (*)

Referencias

(J1 tJijoo O
U
(2B)4)®) (6)

4: 48x48x68 (AnxAlxProf) (Prof. en el panel de control 60) mm

8: 48x96x68 (Prof. en el panel de control 60) mm

9: 96x96x68 (Prof. en el panel de control 60) mm

1: 100 a 240V CA, 2: 24V CA/CC (%)

1: Multientrada (se puede seleccionar: termopar, RTD, corriente y tension

CC, utilizando las teclas de operacién)

1: Contacto a relé, 2: A transistor, 3: Corriente
1: 1 punto (contacto a relé 1a), 2: 2 puntos (contacto a relé 1a)
En blanco: No disponible

1: Comunicacion serie

RS485 (3%) Solamente en el modelo KT4R

1.2 Cémo interpretar la etiqueta
La etiqueta esta pegada en la carcasa.

KT4R KT8R, KT9R
(P. ej.) AKT4R111200 (P. ej.) AKT8R111200
P —(D 4 ® —Dy
| PWR (1] 1
& b @ e O
Tyl ©); ® + >V b
' EW | ++ A :
: _®‘: W B0
\: O —L5® .
AKT4RI200 - DUTURTD
3) c €
(4) > ALTRANGE ]
> [ Of: 3A 250V AC ___EVE JA 250V AC
(5) EVZ: 3A 250V AC
— | PWR: 1000240V AC 50/60Hz 11V A
- ol
(6) w0k RoHS  MADE N JAPAN 2)
\Panasanic Industrial Devices SUNX CoLTD. \
®3)
@ —
G —
>
(Fig. 1.2-1) — (Fig. 1.2-2)
N° Explicacion En el ejemplo
Q) Disposicién de los terminales Disposicién de los terminales del
AKT4R111200 y del AKT8R111200
2) Referencia AKT4R111200, AKT8R111200
3) Entrada MULTI-RANGE (Multientrada)
4) Salida de control, salida 0O1: 3A 250V CA (Salida de control OUT1)
de alarma EV1: 3A 250V CA (Salida de alarma EV1)
EV2: 3A 250V CA (Salida de alarma EV2)
5) Tension de alimentacion, 100 a 240V CA 50/60 Hz
Potencia consumida 11 VA
(6) Numero de lote 141130 K




2. Nombre y funcionalidad de las partes

KT4R
@
(2)\.,'A
“4)__, |
®) N ®)
_> 4__
(6) / \(7)
(Fig. 2-1)
KT8R KT9R
S SO
2
~a (2)
© \
\ 3
I S
<4>\~,------: 4)
: s Fe
5 8
G___, «® ( )\> «®
(6)/ \(7) (6)/ \(7)
(Fig. 2-2) (Fig. 2-3)
Displays
N° Nombre Descripcion
Q) Display PV Indica el Valor actual de proceso (PV)
Indica los parametros en cada modo.
(2) Display SV Indica el Valor de Preseleccion (SV)
Indica los datos seleccionados en cada modo.
En modo Visualizacion, el contenido varia para cada modelo.
Modelo Contenido
KT4R Indica MV (variable manipulada), Tiempo restante (control
por patrén) o el Numero de paso (control por patrén)
KT8R, KT9R Indica MV o el Tiempo restante (Control por patron)
3) Display STEP Indica el Numero de pasos (Control por patron). (Para KT8R, KT9R)




Indicadores

N° Nombre Descripcién
(4) | O1 (Verde) Se enciende cuando la salida OUT1 esta a ON.
Para el tipo de salida en corriente, se ilumina de forma intermitente para cada MV
en ciclos de 125ms.
02 (Amarillo) | se enciende cuando la salida OUT2 esta a ON. Si se ha seleccionado -4 5
'Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2]
EV1 (Rojo) Se enciende cuando la salida de alarma 1 esta a ON.
EV2 (Rojo) Se enciende cuando la salida de alarma 2 esta a ON.
Apagada si se ha seleccionado .8 15 'salida a relé control calor/frio’ en el
[Evento de la salida de alarma EV2]
AT (Amarillo) Intermitente cuando se ejecuta el auto-tuning, auto-tuning al arranque o el auto-
reset.
T/R (Amarillo) | Se enciende durante la comunicacién serie TX (transmitiendo)
STEP (Verde) | Se enciende cuando se indica un nimero de paso (Control por patron). (Para el
KT8R y KT9R)
Tecla
N° Nombre Descripcién
(5) MODE Conmuta entre los modos de configuracién o almacena el valor de
configuracion.
Cuando se pulsa esta tecla durante 3 segundos en modo RUN, el controlador
pasa a modo Visualizacion.
(6) OUT/OFF Pulsando la tecla durante 1 segundo, se activa una de las siguientes
funciones:
Funcion Tecla OUT/OFF Descripcién
Salida de control a OFF Pone a ON o a OFF la salida de control
Control Auto/Manual Conmuta entre control automatico o control
Control por patrén Arranca o para el control por patrén.
(7) DOWN Decrementa el valor numérico.
(8) upP Incrementa el valor numérico.
Pulsando esta tecla durante 1 segundo en modo Control por patron, se
interrumpe el paso en ejecucion y comienza el siguiente paso. (Funcion
avance)




3. Montaje en el panel de control

3.1 Dimensiones externas (en mm)

KT4R

Goma de Marco de montaje

proteccién Tapa del terminal (se vende por separado)

(*) Con la tapa del terminal.
(Fig. 3.1-1)
KT8R
Soporte de montaje a tornillo
Goma de proteccién / Tapa del terminal (se vende por separado)

N 7

(*) Si se utiliza la tapa del terminal.

(Fig. 3.1-2)
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KT9R

Soporte de montaje a tornillo

Goma de proteccién / Tapa del terminal (se vende por separado)

N

(Fig. 3.1-3) (*) Con las tapas del terminal.
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3.2 Dimensiones del panel (en mm)

A Atencion

Si se utiliza el montaje lateral para el controlador, no se garantiza el grado de proteccion IP66
(proteccién contra agua y polvo) anulando cualquier garantia.

KT4R
|
| | I 24
_llll___ — ) B S o S _b;j:?____ "'0
u-,| | /1 =ty
10 ] % nx48-3°3°
| | 2
145 83. Montaje lateral
n: Namero de unidades montadas
(Fig. 3,2-1)
KT8R
| o
a
— '_ — J— R | —_— — — — p— p— _é
o |
4
| nx48-3 *§-°
| >
N P
i | g
! | Montaje lateral
n: Namero de unidades montadas
45105
0
(Fig. 3,2-2)
KT9R
|
|
S I e 4 — - _ _|8°
| IS
o (o))
3 +0,5
] | nx96-3 'y’
4L = 4=
| |
| g Montaje lateral
Dgé o’ n: Namero de unidades montadas
(Fig. 3,2-3)
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3.3 Instalar y desinstalar el controlador en el panel de control

A Atencion

No apretar excesivamente los tornillos de montaje pa  ra no dafiar el marco de montaje de
resina del KT4R.

Apretar los tornil los hasta que las puntas de los tornillos toquen el panel. El par de apriete
es de 0,15 Nem.

Para el KT8R y el KT9R, el par de apriete deberia ser 0,1 Nem.

3.3.1 Montaje del controlador

KT4R
Para garantizar el grado de proteccion IP66 (proteccion contra agua y polvo), el controlador se
debe montar en vertical sobre el panel rigido y plano.

Si se utiliza el montaje lateral para el controlador, no se garantiza el grado de proteccion IP66
(proteccion contra agua y polvo) anulando cualquier garantia.

Grosor del panel para montaje: 1 a 5mm

(1) Insertar el controlador en el panel (Fig. 3.3.1-1)
Si no es necesario garantizar la proteccién contra agua y polvo (IP66), se puede quitar la goma de
proteccion. Tener en cuenta que en este caso se anula cualquier garantia.

(2) Insertar el marco de montaje hasta que entre en contacto con el panel y fijarlo con los tornillos.
Apretar los tornillos hasta que las puntas toquen el panel. (Fig. 3.3.1-2)
El par de apriete es de 0,15 Nem aproximadamente.

Goma de
proteccion Marco de montaje

/

(Fig. 3.3.1-1) (Fig. 3.3.1-2)
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KT8R, KT9R
Para garantizar el grado de proteccion IP66 (proteccion contra agua y polvo), el controlador se
debe montar en vertical sobre el panel rigido y plano.
Si se utiliza el montaje lateral para el controlador, no se garantiza el grado de proteccion IP66

(proteccion contra agua y polvo) anulando cualquier garantia.
Grosor del panel para montaje: 1 a 7mm

(1) Insertar el controlador en el panel (Fig. 3.3.1-3)
Si no es necesario garantizar la proteccion contra agua y polvo (IP66), se puede quitar la goma de
proteccién. Tener en cuenta que en este caso se anula cualquier garantia.

Goma de proteccion

/

(Fig. 3.3.1-3)

(2) Introducir los soportes de montaje a tornillo en los agujeros situados en la parte superior e inferior
de la carcasa y apretar los tornillos para sujetar el controlador.
El par de apriete es de 0,1 Nem aproximadamente.

Soporte de
montaje a tornillo

(Fig. 3.3.1-4)
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3.3.2 Desmontaje del marco y del controlador

KT4R (Fig. 3.3.2-1)
(1) Quitar alimentacion y desconectar todos los cables antes de desmontar el marco.
(2) Insertar un destornillador plano entre el marco de montaje y la unidad ( 1).
(3) Empujar lentamente el marco hacia arriba usando el destornillador ( 2), mientras se
empuja la unidad hacia el panel (3).
(4) Repetir el paso (2) y empujar suavemente el marco hacia abajo usando el destornillador en el
lado opuesto.

(Fig. 3.3.2-1)

KT8R, KT9R
(1) Antes de desmontar el controlador, quitar alimentacién y desconectar todos los cables.
(2) Aflojar los tornillos y desmontar del soporte de montaje.
(3) Extraer la unidad desde la parte frontal del panel de control.

15



4. Cableado

A Advertencia

Desconectar la alimentacion del dispositivo antes de realiz ar el cableado.
Trabajar o tocar el terminal cuando esta alimentado puede provocar una descarga eléctrica
causando lesiones serias o incluso la muerte.

4.1 Esquema del terminal

KT4R

SN

A
@@

b6
G
F=s

+
508

(Fig. 4.1-1)

KT8R, KT9R

5

4

E

<
=
=
o

90

<=+
Ty
> [=

@ é

PBRBEEVEV®WE
I

In

0

DC/TC/RTD

(Fig. 4,1-2)
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Terminal Descripcion
PWR 100 a 240V CA 6 24VCAI/CC
Para el KT4R de 24V CA/CC, tener la precaucion de no cambiar la polaridad
cuando se use la entrada en corriente (CC).
24V CAJ/CC: Solamente en el modelo FT4R
EV1 Salida de alarma EV1
EV2 Salida de alarma EV2
o1 Salida de control OUT1
RTD Entrada RTD
TC Entrada de termopar
CcC Entrada de corriente CC, entrada de tension CC
El nimero de terminal de la entrada (+) para los rangos: 0 a 5V CC,
1 a5V CC, 0a1l0V CC es distinto al del rango: 0 a 1V CC.
Modelo Ndmero de terminal
KT4R 9 :Entrada (+)0a5V CC,1a5VvVCC,0a10Vv CC
10: Entrada (+) 0 a 1V CC
KT8R, KT9R 21: Entrada (+) 0a5V CC,1a5VCC,0al0vCC
22: Entrada (+) 0a 1V CC
RS485 Comunicacion serie RS485
Solo disponible en el KT4R.

4.2 Terminal de conexién sin soldar
Para cablear el controlador de temperatura utilizar un terminal de conexion a presion con funda

aislante para tornillos M3. El par de apriete deberia ser de 0,63 Nem aproximadamente.

Terminal de
conexion sin Fabricante Modelo Par de apriete
soldar
Tipo Y Nichifu Terminal Industries Co., Ltd. TMEV1.25Y-3
Japan Solderless Terminal MFG Co., Ltd. VD1.25-B3A 0.63 Nem
. Nichifu Terminal Industries Co., Ltd. TMEV1.25-3 ’
Tipo redondo _
Japan Solderless Terminal MFG Co., Ltd. V1.25-3
. ¢3,2mm . 3,2mm
% 3T >~
1S @7 £ S
€ IS
g — £ } I
3 sl——
n o

(Fig. 4,2-1)
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4.3 Tapa del terminal

KT4R
Cuando se utilice la tapa del terminal (se vende por separado), asegurar que el lado mas largo esté
situado en el lado posterior derecho de la carcasa.
Pasar los hilos de los terminales 7 a 12 a través de los agujeros de la tapa del terminal.

(Fig. 4.3-1)

KT8R

Cuando se utilice la tapa del terminal (se vende por separado), asegurar que el lado mas largo esté
situado en el lado posterior derecho de la carcasa.
Pasar los hilos de los terminales 13 a 24 a través del lateral izquierdo de la tapa del terminal.

Parte de arriba del KT8R

Tapa del terminal

Montar el lado més largo de la
tapa en el lado posterior
derecho de la carcasa.

(Fig. 4.3-2) (Fig. 4.3-3)
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KT9R
Cuando se utilicen las tapas de los terminales (se venden por separado), asegurar que el lado més largo de
cada tapa esté situado en el lado posterior derecho e izquierdo de la carcasa, respectivamente.
Pasar los hilos de los terminales 13 a 24 a través de las tapas.

. Parte de arriba del
Tapas del terminal KTOR

Montar el lado mas largo de
cada tapa en el lado
posterior derecho e izquierdo

(Fig. 4.3-4) (Fig. 4.3-5)
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4.4 Cableado

Para ampliar la informacion sobre la disposicion de los terminales, consultar la Seccion “4.1 Esquema
del terminal” (p.16).

4.4.1 Alimentacion eléctrica
Tension de alimentacién: 100 a 240V CA 6 24V CA/CC.
Si se utiliza la tension de 24V CA/CC, tener la precaucion de no cambiar la polaridad cuando
se use la entrada en corriente (CC). Esta opcion solo esté disponible en el KT4R.

KT4R KT8R, KT9R

4.4.2 Salida de control OUT1
A continuacion se detallan las especificaciones de la salida de control OUTL1.
Arelé la

Capacidad: 3A 250V CA (carga resistiva),1A 250V CA (carga
inductiva @ =0,4)

Vida eléctrica: 100.000 ciclos
Carga minima aplicable: 10mA 5V CC

A transistor 12V £15%
Méx. 40mA (proteccién contra cortocircuitos)
En corriente 4a20mACC

Resistencia de carga: Max. 550Q

KT4R KT8R, KT9R
) A transistor, en ; A transistor, en
Arelé: . Arelé .
corriente corriente

:

01 : 0'—:_® 01

| NO 0

:
b
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4.4.3 Entradas
A continuacion se describen los terminales para cada tipo de entrada.

Para la entrada en tensién CC, el numero de terminal de la entrada (+) para los rangos: 0 a 5V CC,
1la5V CC, 0al0V CC esdistinto al del rango: 0 a 1V CC.

KT4R
Corriente Tensiéon CC
(4 a 20mA, (0absyv,
Termopar RTD 0 a 20mA), tension labsV,
CC(0a1lv) 0a 10V)
+
+ A +
(10) (10) X_‘I’ , ®©
@ B v @ @
@ 5® =®
TC RTD DC 6E

KT8R, KT9R
Corriente Tensiéon CC
(4 a 20mA, (0absy,
Termopar RTD 0 a 20mA), tension labsV,
CC(0a1v) 0ailov)
+
+ A +é2 @
A v
@ B v @ Lg
- B L@ L
IE RTD oc oC
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4.4.4 Salidas de alarma EV1, EV2
A continuacion se detallan las especificaciones de las salidas de alarma EV1 y EV2.

Contacto a relé: la
Capacidad: 3A 250V CA (carga resistiva),
1A 250V CA (carga inductiva $=0,4)
Vida eléctrica: 100.000 ciclos
Carga minima aplicable: 10mA 5V CC

K KT8R, KT9R

EV1 © ° EV1 :. :lNO

4.4.5 Comunicacion Serie
Solo disponible en el KT4R

KT4R
YA @.

RS- |YBH)
485

ode
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5. Funcionamiento de las teclas y modos de
operacion
5.1 Funcionamiento de las teclas

Los nimeros de los ajustes de configuracion que se muestran entre corchetes (p. €j. [1], [9],
etc.) son los mismos que los de la seccion “14. Diagrama de Flujo de Operacion”

Modo RUN Pulsando 2= durante 1s, aparecera el valor seleccionado en [Funcién tecla OUT/OFF]

| Control 6N Salida de control a OFF Control Auto/Manual
Visualizacion Sl 1seg |  Control por patrén Salida de Control a Control Manual
PV/SV (*1) < > RUN OFF

R LT LI R TR T LT RN TRy AT

SUuIeEnu UUIIHHHIGLIUIIHUAIIQI 1
Tipo de entrada sV AT/Auto-reset Conf. Bloqueo
T 1 T T
(1] ! voog) [10] ! (wooe] [37] 162] ! ugog)

|l 1 1 1

A 4 Vi v

SV4 Valor de espera Alarma de rotura Controlador/
de calentador Conversor
T T T

Indicacion MV
. Método de control
“", T
901  'ugoe
Tiempo restante 1
(*3) . \Vi
\;‘ Coeficiente Cte.
Integral 2D0OF
N° Paso Actual
(KT4R) (*3) [92] MODE

(*1) Si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF], el controlador entra en Standby (estado de espera)
(*2) El modo visualizacién no es compatible con el estado Standby..

(*3) Solamente estd disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcidn tecla OUT/OFF].
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. @+@++ (3s): Mantener pulsadas a la vez, durante 3s las teclas @ @ , (todas y en ese orden).
. @+ (3s): Mantener pulsadas a la vez, durante 3s 'y en este orden, las teclas @ .
. @+: Mantener pulsadas a la vez y en este orden, las teclas @ .
N VANIA| (3s): Mantener pulsadas a la vez, durante 3s y en este orden, las teclas @ M.
. +@+ (5s): Mantener pulsadas a la vez, durante 3s las teclas @ @ (todasyen ese orden).
® Seleccionar cada elemento con la tecla o @ y registrar el valor con la tecla .
. + Si se pulsa la tecla , se pasa al siguiente pardmetro de configuracién marcado por una flecha.
Pulsando la tecla se vuelve al elemento anterior.
® Para volver a modo RUN, mantener pulsada la tecla durante 3s aproximadamente.
® Para volver a modo RUN, mantener pulsada la tecla durante 3s aproximadamente.
Si se selecciona ‘Salida de control a OFF’ en [Funcion tecla OUT/OFF], el controlador entra en estado Salida de control a OFF.
Si se selecciona ‘Control Auto/Manual’ en [Funcién tecla OUT/OFF], el controlador entra en estado Control Manual.
Si se selecciona ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF], el controlador entra en ‘Control por patron RUN’ o0 en modo Standby.
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5.2 Modos

Modo

Descripcion

Modo RUN

Cuando se aplica alimentacion, la unidad entra en modo RUN.

El display PV indica el valor actual y el display SV indica el valor de
preseleccion. El control arranca en el estado en el que se encontraba el
controlador antes de quitar alimentacion.

Pulsando la tecla durante 1s, se activa una de las siguientes funciones:

Funcion Tecla OUT/OFF Descripcién
Salida de control a OFF Pone a ON o a OFF la salida de control
Control Auto/Manual Conmuta entre control automatico o control
manual.
Control por patréon Arranca o para el Control por patrén.

Modo Visualizacion

Cuando se pulsa la tecla durante 3s en modo RUN, el controlador pasa a
modo Visualizacion. El display PV indica el valor actual y el display SV indica el
valor MV (variable manipulada). Cada vez que se pulsa la tecla e, se muestra
uno de los siguientes valores.

Modelo Contenido del display
KT4R MV (Variable manipulada), Tiempo restante (Control por
patron) o Numero de paso (Control por patron).
KT8R, KT9R MV (Variable manipulada) o Tiempo restante (Control por
patron).

Configuracion Inicial

Pulsando a la vez las teclas y (en este orden) durante 3s en modo
RUN, el controlador entra en la Configuracion Inicial.
Se pueden seleccionar los siguientes pardmetros:

Tipo de entrada, Limite inferior/superior de escala, Evento de las salidas de alarma
EV1/EV2, SV1, etc.

Menu Principal

Pulsando la tecla durante 3s en modo RUN, el controlador entra en el
Menu Principal. Aqui se puede establecer el Valor SV.

Si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF] aqui se
puede establecer el Valor SV, y el Tiempo y Valor de espera para los pasos de 1 al 9 .

Submenu

Pulsando a la vez las teclas [&ly (en este orden) en modo RUN, el
controlador entra en el Submend.
Aqui se pueden seleccionar los siguientes parametros:

Ejecutar AT (auto-tuning), P, I, D, Accion directa/Accién inversa, Salida de alarma
EV1/EV2, etc.

Configuracion Auxiliar 1

Pulsando a la vez las teclas [&ly ] (en este orden) durante 3s en modo

RUN, el controlador entra en la Configuracion Auxiliar.

Aqui se pueden seleccionar los siguientes pardmetros:
Configuracion de bloqueo, Asignacién de las salidas de alarma EV1/EV2,
Valor de ajuste del sensor, Constante de tiempo del filtro PV, Control por
patrén, Funcion tecla OUT/OFF, Controlador/Conversor, etc.

Configuracion Auxiliar 2

Pulsando a la vez las teclas [&], 7], (en este orden) durante 5s en modo
RUN, el controlador entra en la Configuracion Auxiliar 2.

Aqui se pueden seleccionar los siguientes parametros:
Método de control, Coeficiente constante proporcional 2DOF (a), Coeficiente constante
integral 2DOF (B)
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5.3 Puesta en marcha
Después de montar el controlador en el panel de control y una vez realizado el cableado, el controlador se

puede poner en funcionamiento de la siguiente forma.

(1) Aplicar alimentacion al controlador

%Después de comprobar la tension de trabajo, la polaridad y el correcto cableado, aplicar
alimentacion a través de un relé o un microinterruptor. Si se produce algun error, se podria
generar una descarga eléctrica o un fallo de funcionamiento.
Durante unos 3 segundos después de aplicar alimentacion, se indicaran en el display PV el Tipo de
sensor de entrada y en el display SV el Limite superior del rango de entrada (para las entradas tipo
termopar y RTD) o el Limite superior de la escala (para las entradas en corriente y en tensién CC).
(Tabla 5.3-1)
Durante este tiempo, todas las salidas e indicadores estan a OFF.

A continuacion arranca el control. En el display PV se indicara el valor PV (valor actual de proceso) y en
el display SV, el valor SV (valor de preseleccidn). Si se ha seleccionado 'Salida de control a OFF', en el

display PV se visualiza [=F F{_]. La indicacion en el display SV varia dependiendo de la configuracion
realizada en [Indicacion durante la Salida de control a OFF].
(Tabla 5.3-1)
oC °F
Entrada

Display PV | Display SV | Display PV | Display SV

L ]
K [ [ R
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ir
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Z -S4 mwwaDn <
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C(W/Re5-26)
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LI

A
1

Pt100
JPt100
Pt100 i
JPt100 [~
4 a20mA CC
0a20mACC
OalvCC
OabVvCC
las5vCC
OalovCC

[
a
LN

[
=

I
=

i

1
L
A
I

A

L

Limite superior de la escala

oo oo o

Si se detecta algln error, en el display PV se muestra uno de los siguientes codigos.
Para cancelar el codigo de error, pulsar la tecla (Mobe),
Cadigo Descripcion
La memoria interna esta defectuosa.
Error de escritura (memoria interna) cuando se produce un fallo de alimentacion.

(2) Introducir los diferentes valores de configuraciéon
Consultar las secciones “6. Configuracion Inicial” (p.29), “7. Ajustes” (p.42) y “8. Funcionamiento y
configuracién de las funciones estandar” (p.66). Realizar los ajustes: Tipo de entrada, Método de
control, Funcionamiento directo/inverso, SV, PID, Evento de la salida de alarma EV1, etc.
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(3) Aplicar alimentacion al circuito de carga
Comienza el control de forma que se mantiene el proceso controlado en el valor de preseleccion SV.

Cddigos de error durante el control
En caso de error de operacion, se muestran los siguiente cddigos de error en el display PV

Caddigo

Descripcion

El valor PV (valor actual de proceso) ha superado el Limite superior del rango de
entrada (Limite superior de la escala para las entradas en corriente y tensién CC).

El valor PV (valor actual de proceso) ha caido por debajo del Limite inferior del
rango de entrada (Limite inferior de la escala para las entradas en corriente y
tensiéon CC).

La entrada se ha quemado, o el valor PV (valor actual de proceso) ha superado el
Rango de indicacion y el Rango de control.

Fallo del hardware

Rango de indicacion y Rango de control

Entrada Rango de indicacién y Rango de control
Termopar [Limite inferior del rango de entrada -50°C (100°F)] a [Limite superior del rango de
entrada +50°C (100°F)]
RTD [Limite inferior del rango de entrada - Desviacion x 1%)] a [Limite superior del rango
de entrada +50°C (100°F)]
Corriente, [Limite inferior de la escala — Desviacion de la escala x 1%)] a [Limite
Tension CC inferior de la escala + Desviacion de la escala x 10%]

Error en la entrada (Fuera de limites)
El valor PV (valor actual) ha superado el Limite superior del rango de entrada (Limite superior de la
escala para las entradas en corriente y tension CC). En el display PV se muestran el valor PV (valor
actual) y el cédigo de error | ]

El valor PV (valor actual) ha caido por debajo del Limite inferior del rango de entrada (Limite inferior de
la escala para las entradas en corriente y tensién CC). En el display PV se muestran el valor PV (valor
actual) y el cédigo de error [ ]-

En el control manual, se envia a la salida el valor MV.

Fallo de entrada (quemada, desconectada, etc.)

Si el valor PV (valor actual) esta fuera del Rango de indicacién y del Rango de control, [~~~ ]y[
] se muestran en el display PV de forma alterna.

Si se ha quemado la entrada de termopar o RTD, o se ha desconectado la entrada de tensién CC (0 a

1V CC), [

1vI ] se muestran en el display PV de forma alterna.

Si se han desconectado las entradas de corriente y de tension.

Para las entradas: 4 a 20mA CC, 1 a 5V CC, en el display PV se muestra[- - - -] Y[ ] de forma
alterna. Para las entradas: 0 a 20mA CC, 0 a5V CC y 0 a 10V CC, el display PV indica el valor
correspondiente a la entrada de OmA 6 OV CC.

Las salidas OUT1 y OUT2 pasan a OFF (para el modelo de salida en corriente, se envia a la

salida OUT1 el Limite inferior). En el control manual, se envia a la salida el valor MV.

Si se ha seleccionado ‘Alarma’ o ‘Alarma de rotura de calentador’ en [Evento de las salidas de alarma
EV1/EV?2], se activaréd la salida de alarma cuando se cumpla alguna de las condiciones.

La deteccidn de entrada desconectada o defectuosa esta habilitada incluso en Standby (estado de
espera) en el Control por patrén.
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El ajuste [Estado de la salida en caso de error] solo se puede utilizar para la entrada en corriente y
tension y para la salida en corriente.
El estado de la salida varia dependiendo de la seleccion realizada en [Estado de la salida en caso de

error).
Estado de la salida
Estado de la .
caso de error Accion directa Accion inversa Accion directa| Accién inversa
(Enfriamiento) (Calentamiento) (Enfriamiento)| (Calentamiento)
Indica _ ON (20mA) o
e ; "
[ ] (L)an;_lrtf s*uperlor OFF (4mA) 0 ON (*)
y ®) Limite inferior OFF
. [ ] OFF (4mA) o OUT1
o~ | deforma alterna | Limite inferior OFF
OUT1
Indica ON (20mA) o
] OFF (4mA) o Limite s*uperior ON (*)
y Limite inferior OUT1 (%) OFF
T ] OUT1 OFF (4mA) o
Pttt Limite inferior OFF

""" de forma alterna

OuT1

(*) Envia a la salida un valor entre 4mA (OFF) y 20mA (ON) o entre el limite inferior OUT1 y el limite superior OUT1, dependiendo de la

desviacion.
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6. Configuracion Inicial

Antes de utilizar el controlador se deben realizar los siguientes ajustes: Tipo de entrada, Alarmas, SV,

etc. segun las condiciones de la aplicacion.

Configurar estos ajustes en el modo Configuracion Inicial.

En la Tabla 6.1 se describen los ajustes y los valores por defecto del modo Configuracion Inicial.

Si las especificaciones del usuario son las mismas que los valores por defecto o si ya se ha realizado

esta configuracion con anterioridad, no es necesario realizar este paso.

Pasar al apartado “7. Ajustes” (p.42).

(Tabla 6.1)

Ajustes de la Configuracion Inicial

Valores por defecto

Tipo de entrada

K -200 a 1.370°C

Limite superior de la escala

1.370°C

Limite inferior de la escala

-200°C

Posicion del punto decimal

Sin punto decimal

Evento de la salida de alarma EV1 Sin alarma
Valor 0 de alarma EV1 Habilitada/Deshabilitada Deshabilitada
Valor de alarma EV1 0°C

Limite superior de alarma EV1 0°C
Histéresis de alarma EV1 1,0°C
Retardo de alarma EV1 0 segundos

Activacién/Desactivacion de alarma EV1

Activada (salida a ON)

Evento de la salida de alarma EV2

Sin alarma

Valor 0 de alarma EV2 Habilitada/Deshabilitada

Deshabilitada

Valor de alarma EV2 0°C

Limite superior de alarma EV2 0°C
Histéresis de alarma EV2 1,0°C
Retardo de alarma EV2 0 segundos

Activacién/Desactivacion de alarma EV2

Activada (salida a ON)

Retardo alarma de rotura del calentador

0 minutos

Desviacion de alarma de rotura del calentador

0°C

Sv1

0°C
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6.1 Ejemplo de Configuracion Inicial
(Por ejemplo) AKT4R111100

Configuracion Inicial Ejemp
Tipo de entrada K -200,0 a 400,0°C
Evento de la salida de alarma EV1 Limite superior
Valor de alarma EV1 20,0°C (Desviacion de SV)
SV 200,0°C (Control de valor fijo)

Se realiza el control PID. Las constantes de PID se calculan realizando un AT (auto-tuning).

Comportamiento de la Alarma

A 4
A

ON

OFF ) 4

200,0°C  219,0C 220,0C
(Fig. 6.1-1)
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Tipo de entrada

A 4

Prraenas  araerreaager aserar s anaasann

Tipo de entrada [1]

Evento de salida
de alarma EV1

v

Valor de alarma
EV1

sv1

Evento de la salida de alarma EV1 [5]

Valor de alarma EV1 [B]

FAVAY W

varias veces

SV1 (9]

auunncnu

Ejecutar/Cancelar
AT/Auto-reset

Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset [37]

Ao
Ejecutar AT (auto-tuning).
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6.2 Ajustes de la Configuracion Inicial

Para entrar en la Configuracion Inicial, en modo RUN mantener pulsadas durante 3 segundos las teclas My
(en este orden).
Para seleccionar cada ajuste, utilizar la tecla [&] o .. Para almacenar el valor de ajuste, pulsar la tecla

Descripcion de los ajustes:
* Arriba a la izquierda: Display PV: Indica los caracteres descriptivos del ajuste.
* Abajo a la izquierda: Display SV: Indica el valor por defecto.

* Parte de la derecha: Indica el nombre del ajuste, la explicacién de su funcién, y el rango de configuracion (o
las opciones de seleccion).

Nombre del Ajuste, Funcién, Rango de configuracion (o las opciones de

Caracteres descriptivos seleccion)
del ajuste
[1] » Tipo de entrada

* Selecciona el tipo de entrada: termopar (10 tipos), RTD (2 tipos), corriente (2 tipos) y
tension CC (4 tipos), y la unidad de temperatura °C/°F.

AN
\i Valores por defecto |

Los numeros de los ajustes de configuracion que se muestran entre corchetes (por ejemplo [1], [2], etc.) son los
mismos que los de la seccion “14. Diagrama de Flujo de Operacién”.

Valores por
defecto
[1] Tipo de entrada
* Selecciona el tipo de entrada: termopar (10 tipos), RTD (2 tipos), corriente (2 tipos) y
tension CC (4 tipos), y la unidad de temperatura®°C/°F.
*Antes de cambiar la configuracion del tipo de entrada en tensién CC a otro tipo
de entrada, desconectar primero el sensor conectado. En caso contrario, se
podria romper el circuito de entrada.
 Para modificar el tipo de entrada, consultar el apartado “8.10 Ajustes que se
inicializan cuando se modifica la configuracion” (p.84).

* Opciones de seleccion:

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

K -200a1.370°C K  -200a 2.498°F
K  -200,0 a 400,0°C K -328,0a752,0°F
J  -200a10.000°C L J  -328a1.832°F
R 0a1.760°C i R 32a3.200°F
S 0a1.760°C L S 32a3.200°F
B 0al1.820°C ' B 32a3.308°F
E -200 a 800°C E -328al1.472°F
T  -200,0 a 400°C T -328,0 752,0°F
N -200a 1.300°C N -328a2.372°F
PL-Il 0a1.390°C PL- 1l 32a2534°F
! C(W/Re5-26)  0a2.315°C C(W/Re5-26) 32 a 4.199°F
Pt100  -200,0 a 850°C Pt100 -328,0 a 1.562,0°F
JPt100 -200,0 a 500°C JPt100 -328,0 a 932,0°F
AL | Pt100 -200 a 850°C FIF | Pt1o0  -328 a 15.262°F
JPt100 -200 a 500°C JPt100 -328 a 932°F

4 a 20mA CC -2.000 a 10.000
0 a20mA CC -2.000 a 10.000

0OalvCC -2.000 a 10.000
0as5VCC -2.000 a 10.000
las5VvCC -2.000 a 10.000
0alov CC -2.000 a 10.000
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

(2]

Limite superior de la escala

« Establece el Limite superior de la escala.
Rango: Limite inferior de la escala al Limite superior del rango de entrada

Entradas en tension CC y corriente: -2.000 a 10.000 (1)

Limite inferior de la escala
* Establece el Limite inferior de la escala.
Rango: Limite inferior del rango de entrada al Limite superior de la escala

Entradas en tension CC y corriente: -2.000 a 10.000 ¢-1).

Posicién del punto decimal
* Selecciona la posicién del punto decimal.
* Opciones de seleccion:

Sin punto decimal

1 digito después del punto decimal

2 digitos después del punto decimal

3 digitos después del punto decimal

Disponible solamente en las entradas de corriente y tensién CC.

Evento de la salida de alarma EV1

* Establece una de las opciones descritas en la tabla de abajo para determinar el
comportamiento de la salida de alarma EV1.

* Cuando se modifica este ajuste, consultar el apartado “8.10 Ajustes que se inicializan
cuando se modifica la configuracion” (p.84).
* Opciones de seleccion:

Tl
YRR

Sin alarma

Limite superior

Limite inferior

Limites superior/inferior

Independiente de los limites
superior/inferior

Rango de limites superior/inferior

Independiente del rango de limites
superior/inferior

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby

Limite inferior con Standby

Limites inferior/superior con
Standby

Independiente de los limites
inferior/superior con Standby

Rotura del calentador

Salida sefal de temporizador

A OFF y a ON durante el Control
por patrén, configurando el tiempo
de OFF/ON para el paso
establecido en [Numero de paso].

Durante el AT (auto-tuning)

A ON cuando se esta ejecutando AT

Fin Control por patrén.

A ON cuando finaliza el Control por
patron. Se mantiene a ON hasta que
se pulse la tecla (wooe),

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

Ll Por comando de comunicacion A OFF 0 a ON dependiendo del
comando de comunicacién serie 00E4H.
Salida BOEV1 0: OFF
1: ON
Salida BLEV2 0: OFF
1: ON

Valor de la alarma EV1 igual a O (Habilitada/Deshabilitada)

* Cuando el valor de alarma EV1 esigual a 0 (cero), la alarma se puede habilitar o
deshabilitar.

]
]

Deshabilitada

Habilitada

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones de

100 !Limite superior al_l0 06 Independiente del rango de limites superior/inferior’, ‘Limite superior con
Standby’ a ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

Valor de alarma EV1

* Establece el valor de alarma EV1
El valor de alarma EV1 coincide con el Limite inferior si se ha seleccionado en
[Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones:
‘Independiente de los limites superior/inferior’, ‘Independiente del rango de
limites superior/inferior’ o ‘Independiente de los limites superior/inferior con
Standby’

* Rango

Limite superior -(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite inferior -(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite superior/inferior 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

superior/inferior

Rango de limites superior/inferior 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Independiente del 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

rango de limites

Limite inferior del rango al Limite superior del
rango (:1) (+3)

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior del rango al Limite superior del
rango (*1) (*3)

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby -(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite inferior con Standby -(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limites inferior/superior con 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Standby

Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

inferior/superior con Standby

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de NH

‘Limite superior’ alll r'tfr‘lndependiente de los limites superior/inferior con Standby’.

Limite superior de alarma EV1

* Establece el limite superior de alarma EV1.
Este ajuste esta disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de
alarma EV1] una de las siguientes opciones: ‘Independiente de los
limites superior/inferior’,
‘Independiente del rango de limites superior/inferior’ o
limites superior/inferior con Standby’

‘Independiente de los

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tensiéon CC, la Desviacion es igual a la Desviacién de la escala.
(*3) Para las entradas en corriente y tension CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

Histéresis de la alarma EV1
* Establece la histéresis de la alarma EV1.
* Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en corriente y tension CC: 1 a 10.000 (-1
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de

oo 1 (Limite superior) a oo (Independiente de los limites superior/inferior con Standby).

[E]

nj

Retardo de alarma EV1

* Establece el tiempo de retardo para la alarma EV1
La alarma se activa una vez transcurrido el tiempo establecido en este ajuste,
cuando se sobrepasa la temperatura preseleccionada en el valor de alarma.

* Rango: 0 a 10.000 segundos
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de

Cioo 1 (Limite superior) a soie (Independiente de los limites superior/inferior con Standby).

[F]

Activacion/Desactivacion de alarma EV1

* Selecciona el estado de Activacion/Desactivacion para la alarma EV1. (Consultar el
apartado "Alarma EV1/EV2 Activacion/Desactivacion” en la pagina 40.)

* Seleccion:

Activada (salida a ON)

Desactivada (salida a OFF)

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de
100 !'Limite superior aii0 {2 ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

[C]

*NUmero de paso salida TS1

« Establece el nimero del paso en el que la salida sefial de temporizador TS1 pasara
de OFF a ON durante el Control por patrén.
(Consultar el apartado "Salida sefal de temporizador" en la pagina 41.)
*Rango:1a9

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV1] la opcion .. D 15 'salida sefial de
temporizador'.

[H]

Tiempo a OFF de TS1

* Establece el tiempo a OFF de la salida TS1. (Consultar el apartado "Salida sefial de
temporizador" en la pagina 41.)

* Rango: 00:00 a 99:59 («4)

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV1] la opcién 10 !5 'salida sefial de
temporizador'.

Tiempo a ON de TS1

e Establece el tiempo a ON de la salida TS1. (Consultar el apartado "Salida sefal de
temporizador" en la pagina 41.)

* Rango: 00:00 a 99:59 (+4)

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV1] la opcién 0 15 'salida sefial de
temporizador'.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la selecciéon.

(*4) La unidad de tiempo depende de la seleccién realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

defecto
[6] Evento de la salida de alarma EV2
* Selecciona una de las opciones descritas en la tabla de abajo para el comportamiento
o de la salida de alarma EV2.
* Cuando se modifica este ajuste, consultar el apartado “8.10 Ajustes que se inicializan
cuando se modifica la configuracion” (p.84).
* Opciones de seleccion:
OO0 | sin alarma
‘‘‘‘‘ Limite superior
L Limite inferior
L Limites superior/inferior
L Independiente de los limites
superior/inferior
005 | Rango de limites superior/inferior
Ll Independiente del rango de limites
superior/inferior
L Limite superior de valor absoluto
..... Limite inferior de valor absoluto
L Limite superior con Standby
Ll Limite inferior con Standby
L Limites inferior/superior con
Standby
Ll Independiente de los limites
inferior/superior con Standby
L Rotura del calentador
0 1% | salida sefial de temporizador A OFF y a ON durante el Control
por patron, configurando el tiempo
de OFF/ON para el paso
establecido en [Numero de paso].
Salida durante el AT (auto-tuning) A ON cuando se esta ejecutando el
‘‘‘‘‘ Fin Control por patron. A ON cuando finaliza el Control por
patron. Se mantiene a ON hasta que
se pulse la tecla (oog),
L Por comando de comunicacion A OFF o a ON dependiendo del
comando de comunicacion serie
OOE4H.
SalidaBOEV1 0:0FF 1:0N
SalidaB1EV2 0:0FF 1:0N
Ll Salida del contacto a relé del Control | Funciona como la salida de control
Calor/Frio OUT2 (Control de Calor/Frio).
Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
[A] Valor de la alarma EV2 igual a 0 (Habilitada/Deshabilitada)

* Cuando el valor de alarma EV2 es igual a 0 (cero), la alarma se puede habilitar o

deshabilitar.

Deshabilitada

Habilitada

Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones de
‘Limite superior’ a ‘Independiente del rango de limites superior/inferior’, de ‘Limite superior con Standby’ a

‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
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Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

defecto
[B] Preseleccion del valor de alarma EV2
* Establece el valor de alarma EV2
El valor de alarma EV1 coincide con el Limite inferior si se ha seleccionado en
[Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones:
‘Independiente de los limites superior/inferior’, ‘Independiente del rango de
limites superior/inferior’ o ‘Independiente de los limites superior/inferior con
Standby’
Rango:
Limite superior -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)
Limite inferior -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)
Limite superior/inferior 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)
Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
superior/inferior
Rango de limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Independiente del 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
rango de limites
Limite superior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (1)
Limite inferior de valor absoluto| Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1
Limite superior con Standby -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)
Limite inferior con Standby -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)
Limites inferior/superior con 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)
inferior/superior con Standby
Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de : oo
(Limite superior) a o (Independiente de los limites superior/inferior con Standby).
[C] Limite superior de alarma EV2
« Establece el limite superior de alarma EV2.
Este valor solo se tiene en cuenta en los siguientes casos.
Si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes
opciones: 'Independiente de los limites superior/inferior', 'Independiente de los limites
superior/inferior con Standby' o 'Independiente del rango de limites superior/inferior'.
* Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV2
Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
[D] Histéresis de la alarma EV2

e Establece la histéresis de la alarma EV2.
* Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)

Entradas en corriente y tension CC: 1 a 10.000
(*1) Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de foo

‘Limite superior’ al il id ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

]

Retardo de alarma EV2

* Establece el tiempo de retardo para la alarma EV2
Si se sobrepasa la temperatura preseleccionada para la alarma, transcurrido el tiempo
configurado, se activa la salida de alarma.

* Rango: 0 a 10.000 segundos
Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de oo
‘Limite superior’ a o ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
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Nombre del ajuste, descripcidn y rango de configuracion

[F]

Activacion/Desactivacion de alarma EV2

* Selecciona el estado Activacion/Desactivacion para la alarma EV2. (Consultar el
apartado "Alarma EV1/EV2 Activacion/Desactivacion" en la pagina 40.)

* Opciones de seleccion:

Activada (salida a ON)

Desactivada (salida a OFF)

Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de

00 Limite superior’ a e ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

[C]

Numero del paso de salida TS2
* Establece el nimero del paso en el que la salida sefial de temporizador TS2 pasara
de OFF a ON durante el Control por patrén.
(Consultar el apartado "Salida sefal de temporizador” en la pagina 41.)
*Rango:1a9

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV2] la opcion :.. 0 15 'salida sefial de
temporizador'.

Tiempo a OFF de TS2

* Establece el tiempo a OFF de la salida TS2. (Consultar el apartado "Salida sefial de
temporizador” en la pagina 41.)

* Rango: 00:00 a 99:59 (+4)

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV2] la opcion 0 !5 'salida sefial de
temporizador'.

Ul

Tiempo a ON de TS2

* Establece el tiempo a ON de la salida TS2. (Consultar el apartado "Salida sefial de
temporizador" en la pagina 41.)

* Rango: 00:00 a 99:59 (+4)

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV2] la opcién 10 15 'salida sefial de
temporizador'.

a

Retardo alarma de rotura del calentador

* Establece el tiempo tras el cual se activara la alarma de rotura de calentador.
(Consultar el apartado “Alarma de rotura de calentador” en la pagina 40.)

*Rango: 0 a 200 minutos. Si se selecciona 0 (cero) se deshabilita la alarma.

(8]

a

Desviacion de alarma de rotura del calentador

* Establece la temperatura para la que se activara la alarma de rotura de calentador.
(Consultar el apartado “Alarma de rotura de calentador” en la pagina 40.)

*Rango: 0 a 150°C (°F), o de 0,0 a 150,0°C (°F) entradas en corriente, tension CC: 0
a 1.500 1)
Si se selecciona 0 (cero) se deshabilita la alarma.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tensién CC, la Desviacion es igual a la Desviacién de la escala.
(*3) Para las entradas en corriente y tensién CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.

(*4) La unidad de tiempo depende de la seleccion realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

9]

Svi
* Establece el valor SV1.
¢ Rango: Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (-1)

Disponible si se ha seleccionado en [Funcion tecla OUT/OFF] las siguientes opciones: 'Salida de control a OFF' o 'Control
Auto/Manual'.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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[Alarma EV1/EV2 Activacion/Desactivacion]
Si se ha seleccionado ‘Activada (salida a ON)’, la salida de alarma 1 6 2 estd a ON mientras que
el indicador EV1/EV2 est4 iluminado.
La salida de alarma 1 6 2 esta a OFF mientras que el indicador EV1/EV2 esta apagado.

Si se ha seleccionado ‘Desactivada (salida a OFF)’, la salida de alarma 1 6 2 esta a OFF
mientras que el indicador EV1/EV2 esta iluminado.

La salida de alarma 1 ¢ 2 estd a ON mientras que el indicador EV1/EV2 esté apagado.

Alarma por Limite superior (‘Activada’)  Alarma por Limite superior (‘Desactivada’)

Histéresis EV1 Histéresis EV1
» -l _>
ON 7'y ON y Y
OFF \ 4 OFF A 4
AN A
+
SV + Valor EV1 sV Valor EV1
(Fig. 6.2-1) (Fig. 6.2-2)

‘Valor EV1’ e ‘Histéresis EV1' representan el valor de alarma EV1 y la histéresis de la alarma EV1
respectivamente. lgual para EV2.

[Alarma de rotura del calentador]

En el caso de accidn inversa (Calentamiento):

*La alarma se activa, si el valor PV no alcanza el valor de Desviacion de alarma de rotura del calentador
configurado, dentro del tiempo establecido para la alarma de rotura del calentador (cuando la variable MV
ha alcanzado el 100% o el limite superior OUT).

*De igual forma, la alarma se activa, si el valor PV no cae por debajo del valor de la Desviacion de alarma
de rotura del calentador configurado, dentro del tiempo establecido para la alarma de rotura del calentador
(cuando la variable MV ha alcanzado el 0% o el limite inferior OUT).

En el caso de accion directa (Enfriamiento):

eLa alarma se activa, si el valor PV no cae por debajo del valor de Desviacion de alarma de rotura del
calentador configurado, dentro del tiempo establecido para la alarma de rotura del calentador (cuando la
variable MV ha alcanzado el 100% o el limite superior OUT).

*De igual forma, la alarma se activa, si el valor PV no alcanza el valor de Desviacion de alarma de rotura del
calentador configurado, dentro del tiempo establecido para la alarma de rotura del calentador (cuando la
variable MV ha alcanzado el 0% o el limite inferior OUT).

* Si se ha especificado la comunicacién serie, se puede obtener el estado leyendo la bandera de estado 1.
Solo disponible en el KT4R.
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[Salida sefal de temporizador]
La salida sefial de temporizador se activa durante el tiempo establecido a ON en el nimero de paso
especificado.
El tiempo a ON y el tiempo a OFF de la sefial se alternan cuando comienza el Control por patrén.

El siguiente ejemplo muestra un patron para elevar la temperatura hasta los 200°C en 1 hora y
mantener 200°C durante 2 horas una vez comenzado el Control por patron.

Paso 1 2
SV (valor de preseleccion) 200°C 200°C
Tiempo 1:00 2:00

En la Fig. 6.2-4 se muestra la salida sefial de temporizador cuando se realiza la siguiente configuracion.
* NUumero de paso para la salida TS1/TS2: 2

* Tiempo a OFF de TS1/TS2: 0:30

* Tiempo a ON de TS1/TS2: 1:00

Paso 1 2
200°C
0T
1:00 2:00
Salid fial d ON
alida sefial de
temporizador OFF J ,
¢ 530 t00
Control por patron RUN

Tiempo a OFF Tiempo a ON
(Fig. 6.2-4)

La salida sefial de temporizador es efectiva dentro del paso especificado en [NUmero de paso para
la salida TS1/TS2]. Si en el ejemplo de arriba, el tiempo a ON de TS1/TS2 se configura como “2:00”,
la salida pasa a OFF en el momento en el que finaliza el paso 2.
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7. Ajustes

En esta seccion se describen los ajustes que se pueden realizar en el Menu Principal, en el Submenu y en las
Configuraciones Auxiliares 1y 2.

7.1 Menu Principal

Para entrar en el Menu Principal, pulsar las tecla en modo RUN. Utilizar la tecla [&] o ] para pasar de un

ajuste a otro.

Para almacenar los valores seleccionados, utilizar la tecla (woe),

Descripcion de los ajustes:
* Arriba a la izquierda. Display PV: Indica los caracteres de ajuste.
* Abajo a laizquierda: Display SV: Indica el valor por defecto.

* Parte de la derecha: Indica el nombre del ajuste, la explicacion de su funcion y el rango de configuracion (o
las opciones de seleccion).

| Caracteres descriptivos del ajuste | / Nombre del Ajuste, descripcién, rango de configuracién (o las opciones de seleccion) |

«

[10]

.

svi &

* Establece el valor SV1.
* Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

\f Valores por defecto

Los nimeros de los ajustes de configuracion como el [10], [11], etc. son los mismos que en la seccién “14.
Diagrama de Flujo de Operacion”.

Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

Svi
* Establece el valor SV1.
* Se corresponde con el ajuste [SV1] de la Configuracion Inicial.

Si se selecciona 'Control por patron' en [Funcién tecla OUT/OFF], este valor sera el SV
(valor de preseleccion) del Paso 1.

« Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

[11] Tiempo Paso 1
Sl « Establece el tiempo del Paso 1
* Rango: I 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado se detiene el tiempo del Paso 1, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 1.
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].
Valor de espera Paso 1

* Establece el valor de espera para el Paso 1
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala (1)

Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

defecto
[13] Sv2
* Establece el valor SV2.
« Se corresponde con el ajuste [SV2] de la Configuracion Inicial.
Si se selecciona 'Control por patron' en [Funcién tecla OUT/OFF], este valor sera el SV
(valor de preseleccion) del Paso 2.
¢ Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de
la escala (*1).
® Solamente est4 disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].
[14] Tiempo Paso 2
R * Establece el tiempo del Paso 2.
« Rango: -, 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado , Se detiene el tiempo del Paso 2 y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 2.
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].
[15] Valor de espera Paso 2
* Establece el valor de espera para el Paso 2
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacion
Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala (1)
Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].
[16] SVv3
* Establece el valor SV3.
* Se corresponde con el ajuste [SV3] de la Configuracion Inicial.
Si se selecciona 'Control por patron' en [Funcién tecla OUT/OFF], este valor sera el SV
(valor de preseleccion) del Paso 3.
¢ Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (1)
® Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].
Tiempo Paso 3

* Establece el tiempo del Paso 3.

* Rango: , 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado :: , se detiene el tiempo del Paso 3, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 3.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

Valor de espera Paso 3
* Establece el valor de espera para el Paso 3
¢ Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tensiéon CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala (1)

Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

[19]

Sv4

* Establece el valor SV4.

* Se corresponde con el ajuste [SV4] de la Configuracion Inicial.
Si se selecciona 'Control por patron' en [Funcién tecla OUT/OFF], este valor sera el SV
(valor de preseleccion) del Paso 4.

¢ Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (1)

® Solamente esté disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].

Tiempo Paso 4

* Establece el tiempo del Paso 4.

* Rango: 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado , Se detiene el tiempo del Paso 4, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 4.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

[21] Valor de espera Paso 4
* Establece el valor de espera para el Paso 4
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacion
Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala (1)
Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].
[22] SV del Paso 5
* Establece el valor SV (valor de preseleccién) del paso 5.
* Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (1)
® Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].
Tiempo Paso 5

* Establece el tiempo del Paso 5.

* Rango: 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado - , Se detiene el tiempo del Paso 5, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 5.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].

Valor de espera Paso 5
* Establece el valor de espera para el Paso 5
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tensiéon CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala (1)

Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

[25]

SV del Paso 6
*Establece el valor SV (valor de preseleccion) del paso 6.
*Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (1) Solamente esta

disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

Tiempo Paso 6

* Establece el tiempo del Paso 6.

¢ Rango: 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado se detiene el tiempo del Paso 6, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 6.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].

[27]

Valor de espera Paso 6
* Establece el valor de espera para el Paso 6
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tensiéon CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala ¢+1)

Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].

(28]

SV del Paso 7
*Establece el valor SV (valor de preseleccion) del paso 7.
*Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (-1)

®Solamente est4 disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

Tiempo Paso 7

* Establece el tiempo del Paso 7.

¢ Rango: 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado - , Se detiene el tiempo del Paso 7, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 7.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

Valor de espera Paso 7
* Establece el valor de espera para el Paso 7
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tensiéon CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala ¢+1)

Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

defecto
[31] SV del Paso 8
« Establece el valor SV (valor de preseleccién) del paso 8.
*Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de
la escala (*1) Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por
[32] Tiempo Paso 8
TLilE « Establece el tiempo del Paso 8.
¢ Rango: 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado se detiene el tiempo del Paso 8, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 8.
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].
[33] Valor de espera Paso 8
* Establece el valor de espera para el Paso 8
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién
Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversién' del 20% del
Desviacion de la escala (1)
Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].
[34] SV del Paso 9
* Establece el valor SV (valor de preseleccion) del paso 9.
*Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (1)
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].
[35] Tiempo Paso 9
E— « Establece el tiempo del Paso 9.
* Rango: 6 de 00:00 a 99:59
Si se ha seleccionado - , Se detiene el tiempo del Paso 9, y se realiza un Control
de valor fijo utilizando el valor SV del Paso 9.
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF].
[36] Valor de espera Paso 9

* Establece el valor de espera para el Paso 9
* Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% del
Desviacion de la escala (1)

Poniendo a 0 este valor, se deshabilita la Funcion de espera.

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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7.2 Submenu

Para entrar en el Submenu, mantener pulsadas durante 3 segundos, en modo RUN, las teclas
Aly (en este orden). Utilizar la tecla [&] o M para pasar de un ajuste a otro.

Para almacenar los valores seleccionados, utilizar la tecla (Moe),

Descripcion de los ajustes:
* Arriba a la izquierda. Display PV: Indica los caracteres de ajuste.
* Abajo a la izquierda: Display SV: Indica el valor por defecto.

* Parte de la derecha: Indica el nombre del ajuste, la explicacién de su funcién y el rango de configuracion (o
las opciones de seleccion)

| Caracteres descriptivos del ajuste |

| Nombre del Ajuste, descripcion, rango de configuracion (o las opciones de seleccion) |

Y4

37) ¥,

i

AN

Ejecutar/Cancelar Auto-'tuning/Auto-reset

* Selecciona 'Ejecutar/Cancelar Auto-tuning' (PID) o 'Ejecutar/Cancelar Auto-reset'
(P, control PD).

\1 Valores por defecto |

Los nimeros de los ajustes de configuracion como el [37], [38], etc. son los mismos que en el apartado “14.
Diagrama de Flujo de Operacion”.

Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset

* Selecciona 'Ejecutar/Cancelar Auto-tuning' (PID) o 'Ejecutar/Cancelar Auto-reset'
(P, control PD).
Consultar el apartado “8.5 Configuracion de las Constantes PID (ejecutando
AT)” (p.70) y “8.6 Auto-reset” (p. 73).

¢ Opciones de seleccion:

Cancelar Auto-tuning/Auto-tuning al inicio/Auto-reset

Ejecutar Auto-tuning

Ejecutar 'Auto-tuning al inicio’

Ejecutar Auto-reset

No disponible en el Control ON/OFF ni en el control PI.

Constante proporcional de OUT1
* Establece la constante proporcional de OUT1
* Rango: 0 a Desviacion °C (°F) (*1) (*2)
Entradas en corriente, tension CC: 0,0 a 1.000.0%

Cuando se selecciona '0' 6 '0,0', se pasa al Control ON/OFF de OUT1.

Constante integral
* Establece la constante integral.

El auto-reset se puede ejecutar cuando el control es PD (1=0).
* Rango: 0 a 3.600 segundos

Poniendo a 0 este valor, la funcién queda deshabilitada.

No disponible si OUT1 esta en Control ON/OFF.

Constante derivativa

e Establece la constante derivativa.

* Rango: 0 a 1.800 segundos
Poniendo a 0 este valor, la funcién queda deshabilitada.
No disponible si OUT1 esta en Control ON/OFF.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

ARW
* Establece el valor ARW (Anti-Reset Windup).
* Rango: de 0 al 100%

Disponible sélo cuando el control es PID.

Reset manual

* Establece manualmente el valor de reset.

* Rango: +Valor de la constante proporcional
Si se establece un valor superior al 100,0% en [Constante proporcional de OUT1], el
rango de preseleccion sera +100,0.

Disponible en el control P y en el control PD.

Valores por defecto:
e Salida a relé: 30s
¢ A transistor: 3s.

Ciclo proporcional de OUT1

* Establece el ciclo proporcional de OUT1
Para la salida a relé, si disminuye la duracion de ciclo proporcional, la frecuencia de
actuacion del relé aumenta y se acorta por tanto la vida del contacto del relé.

* Rango: 0,5 6 1 a 120 segundos

No disponible para el tipo de salida en corriente, o para OUT1 en Control ON/OFF

[44]

Histéresis ON/OFF de OUT1
* Establece la histéresis ON/OFF de la salida OUTL1.
* Rango: 0,1 a 1.000,0 °C (°F)

Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 10.000 (-1

Solamente esta disponible si se ha seleccionado Control ON/OFF para OUT1.

Limite superior de OUT1

« Establece el limite superior de OUTL.

« Rango: Del limite inferior de OUT1 al 100%
(Tipo de salida en corriente CC: Del limite inferior de OUT1 al 105%)
No disponible si OUT1 esta en Control ON/OFF.

Limite inferior de OUT1

« Establece el limite inferior de OUT1.

* Rango: Del 0% al limite superior de OUT1
(Tipo de salida en corriente CC: -5% al limite superior de OUT1)
No disponible si OUT1 esta en Control ON/OFF.

Rampa proporcional OUT1
*Establece el valor de modificacién de MV durante 1 segundo para la salida OUT1.
Consultar el apartado “Rampa proporcional OUT1” en la pagina 52.
* Rango: 0 a 100%/segundo
Poniendo a 0 este valor, se deshabilita esta funcién
No disponible si OUT1 esta en Control ON/OFF.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por

defecto Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

[48] Método de enfriamiento de OUT2
* Selecciona el método de enfriamiento: por aire, por aceite o por agua.

Banda proporcional OUT2

Enfriamientb por aire

Enfriamiento por aceite
Enfriamiento por agua

A
sv

(Fig. 7,2-1)

* Opciones de seleccidn:

Enfriamiento por aire (caracteristica lineal)

Enfriamiento por aceite (1,52 potencia de la caracteristica lineal)

Enfriamiento por agua (22 potencia de la caracteristica lineal)

"~
Disponible si se ha seleccionado —* 3 'Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2]

No disponible si OUT2 esta en Control ON/OFF.

[49] Constante proporcional de OUT2

* Establece la constante proporcional de OUT2

* Rango: 0 a Desviacion °C (°F) (*1) (*2)
Entradas en corriente, tension CC: de 0,0 al 1.000,0%
Si se establece el valor '0' 6 '0,0', se pasa al Control ON/OFF de OUT2 y la seleccién
de [Método de enfriamiento de OUT2] quedara deshabilitada.

i~
Disponible si se ha seleccionado -+ 8 'Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2].

[50] Ciclo proporcional de OUT2

* Establece el ciclo proporcional de OUT2
Para salida a relé, si disminuye la duracion de ciclo proporcional, la frecuencia de
actuacion del relé aumenta y se acorta por tanto la vida del contacto del relé.

¢ Rango: 0,5 6 1 a 120 segundos

e Salida a relé: 30s
e A transistor: 3s

™M
Disponible si se ha seleccionado -+ S salida a relé control calor/frio’ en el [Evento de la salida de alarma EV2]

No disponible para el tipo de salida en corriente, o para OUT2 en Control ON/OFF

[61] Histéresis ON/OFF de OUT2
* Establece la histéresis para el funcionamiento ON/OFF de la salida OUT2.
* Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)

Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 10.000 (-1

™M
Disponible si se ha seleccionado -+ - ‘Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2]

[52] Limite superior de OUT2
rrrrr * Establece el limite superior de OUT2.
« Rango: Del limite inferior de OUT2 al 100%

mm
Disponible si se ha seleccionado “—*+ ‘9”Salida a relé control calor/frio* en el [Evento de la salida de alarma EV2]

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

[53]

Limite inferior de OUT2
¢ Establece el limite inferior de OUT2.
* Rango: Del 0% al limite superior de OUT2

o
Disponible si se ha seleccionado g ‘Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2]

[54]

Banda solapada/banda muerta

* Establece la banda solapada o la banda muerta para las salidas OUT1 y OUT2.
Valor de preseleccion +: Banda solapada
Valor de preseleccion -: Banda muerta

* Rango: -200,0 a 200°C (°F),
Entradas en corriente, tension CC: -2.000 a 2.000 (1)

o
Disponible si se ha seleccionado -+~ g ‘Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2]

[55]

Accion directa (Enfriamiento) /Accion inversa (Calentamiento)
* Permite seleccionar entre el funcionamiento directo (Enfriamiento) e inverso

Accion inversa (Calentamiento)

Accion directa (Enfriamiento)

Valor de alarma EV1

* Establece el valor de alarma EV1
Se corresponde con el ajuste [EV1] de la Configuracion Inicial.
El valor de alarma EV1 coincide con el Limite inferior si se ha seleccionado en
[Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones:

‘Independiente de los limites superior/inferior’, ‘Independiente del rango de
limites superior/inferior’ o ‘Independiente de los limites superior/inferior con
Standby’.

* Rango:

Limite superior -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)

Limite inferior -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)

Limite superior/inferior 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
superior/inferior

Rango de limites 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Independiente del 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
rango de limites

Limite superior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1
Limite inferior de valor absoluto| Limite inferior del rango al limite superior del rango (*1)
Limite superior con Standby -(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite inferior con Standby -(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limites inferior/superior con 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Standby

Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
inferior/superior con Standby

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de
‘Limite superior’ a : o a'E‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

el
NN

r
]

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tensién CC, la Desviacion es igual a la Desviacion de la escala.
(*3) Para las entradas en corriente y tensién CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

defecto
[57] Limite superior de alarma EV1
« Establece el limite superior de alarma EV1.
Este valor solo se tiene en cuenta si se ha seleccionado en [Evento de la salida de
alarma EV1] una de las siguientes opciones: ‘Independiente de los limites
superior/inferior’, ‘Independiente del rango de limites superior/inferior’ o
‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
Se corresponde con el ajuste [Limite superior de la alarma EV1] de la Configuracién
Inicial.
* Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1
[58] Valor de alarma EV2
* Establece el valor de alarma EV2
Se corresponde con el ajuste [EV2] de la Configuracion Inicial.
El valor de alarma EV2 coincide con el Limite inferior si se ha seleccionado en
[Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones:
‘Independiente de los limites superior/inferior’, ‘Independiente del rango de
limites superior/inferior’ o ‘Independiente de los limites superior/inferior con
Standby’
* Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de oo
‘Limite superior’ allg i ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
[59] Limite superior de alarma EV2
* Establece el limite superior de alarma EV2.
Este valor solo se tiene en si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma
EV1] una de las siguientes opciones: ‘Independiente de los limites
superior/inferior’, ‘Independiente del rango de limites superior/inferior’ o
‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
* Se corresponde con el ajuste [Limite superior de la alarma EV1] de la Configuracion
Inicial
* Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1
[60] Retardo alarma de rotura del calentador

« Establece el tiempo tras el cual se activara la alarma de rotura de calentador.
Se corresponde con el ajuste [Retardo alarma de rotura del
calentador] de la Configuracion Inicial. Consultar el apartado ‘Alarma
de rotura de calentador’ en la pagina 40.

*Rango: 0 a 200 minutos. Si se selecciona 0 (cero) se deshabilita la alarma.

Desviacion de alarma de rotura del calentador

« Establece la temperatura para la que se activara la alarma de rotura de calentador.
Se corresponde con el ajuste [Desviacion de alarma de rotura de calentador] de la
Configuracion Inicial. Consultar el apartado “Alarma de rotura de calentador” en la
pagina 40.

* Rango: 0 a 150°C (°F), 6 de 0,0 a 150,0°C (°F)

Entradas en corriente, tension CC: 1 a 1.500 (o).
Si se selecciona 0 (cero) se deshabilita la alarma.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccién.
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[Rampa proporcional OUT1]
Para la accién inversa (Calentamiento), si el valor actual PV es inferior al valor de preseleccion SV, la
salida pasa de OFF a ON como se indica en (Fig. 7.2-2).
Si se configura el ajuste ‘Rampa proporcional OUT1’, la salida variard segun el valor especificado. Ver
(Fig. 7.2-3).
Este tipo de control esta recomendado para calentadores de alta temperatura (fabricados en molibdeno,
wolframio, platino, etc. que soportan temperaturas entre 1.500 y 1.800°C) y que se pueden quemar con
facilidad al aplicar tension eléctrica en forma de pulsos.

e Salida normal eSalida si se ha configurado [Velocidad de cambio]
100%/s 20%/s 10%/s
ON -
N
OFF
(Fig. 7.2-2) (Fig. 7.2-3)
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7.3 Configuracion Auxiliar 1
Para entrar en la Configuracion Auxiliar 1, en modo RUN mantener pulsadas durante 3 segundos, las
teclas [&]y 7] (en este orden).
Utilizar la tecla [&] o ] para pasar de un ajuste a otro. Para almacenar los valores seleccionados, utilizar la

tecla (Mope),

Descripcion de los ajustes:
* Arriba a la izquierda. Display PV: Indica los caracteres descriptivos del ajuste.
* Abajo a la izquierda: Display SV: Indica el valor por defecto.

* Parte de la derecha: Indica el nombre del ajuste, la explicacién de su funcién y el rango de configuracion (o
las opciones de seleccion).

| Caracteres descriptivos del ajuste |

| Nombre del Ajuste, descripcion, rango de configuracion (o las opciones de seleccion)
X

[62] ¥

N

Bloqueo del valor de preseleccion
* Bloquea los valores establecidos para evitar errores de configuracion.

Segun la configuracion aqui realizada se pueden modificar o no los valores de los
ajustes.

\1 Valores por defecto

Los nimeros de los ajustes de configuracion como el [62], [63], etc. son los mismos que en el apartado “14.
Diagrama de Flujo de Operacion”.

Valores
por defecto

Nombre del ajuste, descripcidn y rango de configuracién

[62]

Bloqueo del valor de preseleccion
* Bloquea los valores de configuracion para prevenir errores.

Segun la configuracién aqui realizada se pueden modificar o no los valores de los ajustes.
* Seleccion:

Modificacion a través del Modificacion via
teclado comunicacion
Sin Se pueden modificar todos los | Se pueden modificar todos los
bloquear parametros. parametros.

Bloqueo 1 | No se puede modificar ningun
parametro.

Bloqueo 2 | Para el Control de valor fijo,
sélo se puede modificar el
valor SV y el valor de alarma.
Para el Control por patrén, se
puede modificar el tiempo del
paso y el valor de alarma.

Bloqueo 3 | Se pueden modificar todos los | Excepto el tipo de entrada y la

parametros. seleccion
Bloqueo 4 | No se puede modificar ningan | [Controlador/Conversor], se
pardmetro. pueden modificar de forma
Blogqueo 5 | Para el Control de valor fijo, temporal todos los parametros.
s6lo se puede modificar el Sin embargo, dichos
valor de preseleccion SV y el | parametros vuelven a la
valor de alarma. Para el configuracién anterior a

Control por patrén, se puede seleccionar Bloqueo 2, 3 6 4,
modificar el tiempo del pasoy | cuando se apaga la
el valor de alarma. alimentacion.
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

defecto
[63] Evento de la salida de alarma EV1
VVVVV - » Selecciona una de las opciones descritas en la tabla de abajo para el
44444 i comportamiento de la salida de alarma EV1. Se corresponde con el ajuste
[Evento de la salida de alarma EV1] de la Configuracion Inicial.
* Cuando se modifica este ajuste, consultar el apartado “8.10 Ajustes que se
inicializan cuando se modifica la configuracion” (p.84).
¢ Opciones de seleccion:
LIOO0 | sinalarma
L4 Limite superior
L] Limite inferior
Ll Limites superior/inferior
Ll Independiente de los limites
superior/inferior
_____ oos Rango de limites superior/inferior
L Independiente del rango de limites
superior/inferior
L Limite superior de valor absoluto
B Limite inferior de valor absoluto
L Limite superior con Standby
""" Limite inferior con Standby
_____ Limites inferior/superior con
Standby
Ll Independiente de los limites
inferior/superior con Standby
L Alarma de rotura de calentador
L0 15 | salida sefial de temporizador A OFF y a ON durante el Control
por patrén, configurando el tiempo
de OFF/ON para el paso
establecido en [NUmero de paso].
L Salida durante el AT (auto-tuning) A ON cuando se esta ejecutando el
L Fin Control por patron. A ON cuando finaliza el Control por
patrén. Se mantiene a ON hasta que
se pulse la tecla (Mobe),
] Por comando de A OFF 0 a ON dependiendo del
comunicacion comando de comunicacién serie
OOE4H.
Salida BOEV1 0: OFF
1: ON
SalidaB1EV2 0: OFF
1: ON
[A] Valor de la alarma EV1 igual a 0 (Habilitada/Deshabilitada)

*Cuando el valor de alarma EV1 es igual a 0 (cero), la alarma se puede habilitar
o deshabilitar. Se corresponde con el ajuste [Valor de la alarma EV1 igual a 0

(Habilitada/Deshabilitada)] de la Configuracion Inicial.

i"fﬂjt

Deshabilitada

[N gy
(|

Habilitada

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones de

T T T S P '"-""_"SL . P . . P ﬂ”gi, B N
L ¢ 'Limite superior’ a ~-~"~'D ‘Independiente del rango de limites superior/inferior’, - =~ 3 ‘Limite superior

con Standby’ a gie ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

defecto
[B] Valor de alarma EV1
* Establece el valor de alarma EV1
El valor de alarma EV1 coincide con el Limite inferior si se ha seleccionado en
[Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones:
‘Independiente de los limites superior/inferior’, ‘Independiente del rango de
limites superior/inferior’ o ‘Independiente de los limites superior/inferior con
Standby’
* Rango:
Limite superior -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)
Limite inferior -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)
Limite superior/inferior 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2
Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
superior/inferior
Rango de limites 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Independiente del 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2
rango de limites
Limite superior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1)
Limite inferior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1)
Limite superior con Standby -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Limite inferior con Standby -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Limites inferior/superior con 0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Standby
Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)
inferior/superior con Standby
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de oo
"Limite superior’ a gie ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
[C] Limite superior de alarma EV1
« Establece el limite superior de alarma EV1.
Este ajuste esta disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de
alarma EV1] una de las siguientes opciones: ‘Independiente de los
limites superior/inferior’, ‘Independiente del rango de limites
superior/inferior’ o ‘Independiente de los limites superior/inferior con
Standby’.
Se corresponde con el ajuste [Limite superior de la alarma EV1] de la Configuracién
Inicial.
* Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1
[D] Histéresis de la alarma EV1

* Establece la histéresis de la alarma EV1.

Se corresponde con el ajuste [Histéresis de la alarma EV1] de la Configuracion Inicial.
* Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)

Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 10.000 (-1

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de

CI00 T Limite superior’ a .. o ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccién.

(*2) Para las entradas en corriente y tensién CC, la Desviacion es igual a la Desviacion de la escala.

(*3) Para las entradas en corriente y tensién CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

[E]

Retardo de alarma EV1

* Establece el tiempo de retardo para la alarma EV1
Se corresponde con el ajuste [Retardo de la alarma EV1] de la Configuracién Inicial.
La alarma se activa una vez transcurrido el tiempo establecido en este ajuste, cuando
se sobrepasa la temperatura preseleccionada en el valor de alarma.

* Rango: 0 a 10.000 segundos
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de

00 1 Limite superior’ a ol ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

[F] Activacion/Desactivacion de alarma EV1
* Selecciona el estado de Activacidn/Desactivacion para la alarma EV1.
Se corresponde con el ajuste [Activacion/Desactivacion de alarma EV1] de la
Configuracion Inicial. Consultar el apartado "Alarma EV1/EV2
Activacién/Desactivaciéon” en la pagina 40.
Activada (salida a ON)
Desactivada (salida a OFF)
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de
00 ! Limite superior’ a g ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
[G] NUmero de paso salida TS1

* Establece el nimero del paso en el que la salida sefial de temporizador TS1

pasara de OFF a ON durante el Control por patrén.

Se corresponde con el ajuste [NUmero de paso salida TS1] de la Configuracion Inicial.
*Rango:1a9

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV1] la opcién 0 15 'salida sefial de temporizador'.

Tiempo a OFF de TS1
* Establece el tiempo a OFF de la salida TS1.

Se corresponde con el ajuste [Tiempo a OFF de TS1] de la Configuracién Inicial.
* Rango: 00:00 a 99:59 (x4)

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV1] la opcion .. D 15 'salida sefial de temporizador'.

Tiempo a ON de TS1
* Establece el tiempo a ON de la salida TS1.

Se corresponde con el ajuste [Tiempo a ON de TS1] de la Configuracion Inicial.
* Rango: 00:00 a 99:59 (x4)

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV1] la opcion L1015 'salida sefial de temporizador'.

(*4) La unidad de tiempo depende de la seleccién realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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Valores por . . . L
P Nombre del ajuste, descripcidon y rango de configuracion

defecto
[64] Evento de la salida de alarma EV2
VVVVV o * Selecciona una de las opciones descritas en tabla de abajo el comportamiento de la
LbEn salida de alarma EV2. Se corresponde con el ajuste [Evento de la salida de alarma

EV2] de la Configuracion Inicial.

* Cuando se modifica este ajuste, consultar el apartado “8.10 Ajustes que se
inicializan cuando se modifica la configuracion” (p.84).

¢ Opciones de seleccion:

T T Tyl
!

L

Sin alarma

Limite superior

Limite inferior

Limites superior/inferior

Independiente de los limites
superior/inferior

= Rango de limites superior/inferior

Independiente del rango de limites
superior/inferior

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby

Limite inferior con Standby

Limites inferior/superior con
Standby

Independiente de los limites
inferior/superior con Standby

Alarma de rotura de calentador

L5 Salida sefal de temporizador A OFF y a ON durante el Control
por patrén, configurando el tiempo
de OFF/ON para el paso
establecido en [Numero de paso].

Salida durante el AT (auto-tuning) A ON cuando se esta ejecutando el

,,,,, Salida fin del patron A ON cuando finaliza el Control por
- patron. Se mantiene a ON hasta que
se pulse la tecla (Mobe),

,,,,, Por comando de A OFF o0 a ON dependiendo del
comunicacion comando de comunicacion serie
00E4H.
SalidaBOEV1 0: OFF
1: ON
SalidaB1EV2 0:OFF
1: ON

,,,,, Salida del contacto a relé del Control | Funciona como la salida de control
- Calor/Frio OUT2 (Control de Calor/Frio).

i~
Disponible si se ha seleccionado -+ g ‘Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2]
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Valores por

Nombr | ajust ripcion y ran nfiguracion
defecto ombre del ajuste, descripcion y rango de configuracio

[A] Valor de la alarma EV2 igual a 0 (Habilitada/Deshabilitada)

*Cuando el valor de alarma EV2 es igual a O (cero), la alarma se puede habilitar
o deshabilitar. Se corresponde con el ajuste [Valor de la alarma EV2 igual a 0
(Habilitada/Deshabilitada)] de la Configuracion Inicial.

= Deshabilitada

] Habilitada

!
!

Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones de

T Ty B P or al 1086 . P I - “"ngi,. .
L 1 'Limite superior’ a :.iuw o ‘Independiente del rango de limites superior/inferior’, -~ 3 ‘Limite superior con

Standby’ a gie ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

[B] Valor de alarma EV2

* Establece el valor de alarma EV2
El valor de alarma EV1 coincide con el Limite inferior si se ha seleccionado en
[Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones:
‘Independiente de los limites superior/inferior’, ‘Independiente del rango de
limites superior/inferior’ o ‘Independiente de los limites superior/inferior con
Standby’

* Rango:

Limite superior -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite inferior -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)

Limite superior/inferior

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Independiente de los limites
superior/inferior

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Rango de limites

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Independiente del

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

rango de limites

Limite superior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1
absoluto (*3)

Limite inferior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1
absoluto (3)

Limite superior con Standby -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite inferior con Standby -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limites inferior/superior con 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Standby

Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

inferior/superior con Standby

Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de

r P - HH . P - . -
0D ! Limite superior’a —* "-:"Independ|ente de los limites superior/inferior con Standby’.

[C] Limite superior de alarma EV2

« Establece el limite superior de alarma EV2.
Este valor solo se tiene en si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma
EV1] una de las siguientes opciones: ‘Independiente de los limites
superior/inferior’, ‘Independiente del rango de limites superior/inferior’ o
‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.
Se corresponde con el ajuste [Limite superior de la alarma EV1] de la Configuracién
Inicial.

* Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV2

Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tensién CC, la Desviacion es igual a la Desviacién de la escala.
(*3) Para las entradas en corriente y tensién CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.
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Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcidn y rango de configuracion

D]

Histéresis de la alarma EV2

« Establece la histéresis de la alarma EV2.

Se corresponde con el ajuste [Histéresis de la alarma EV2] de la Configuracion Inicial.
* Rango: 0,1 a 1000,0°C (°F)

Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 10.000 (-1

Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] una de las siguientes opciones: de feoq

o
"Limite superior’ a -+ e ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

[E]

Retardo de alarma EV2

* Establece el tiempo de retardo para la alarma EV2

Se corresponde con el ajuste [Retardo de la alarma EV2] de la Configuracién Inicial.
Si se sobrepasa la temperatura preseleccionada para la alarma, transcurrido el tiempo
configurado, se activa la salida de alarma.

* Rango: 0 a 10.000 segundos

Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.

Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de

.. P
DD Limite superior’ a —+ 4 ‘Independiente de los limites superior/inferior con Standby’.

[F] Activacion/Desactivacion de alarma EV2
* Selecciona el estado Activacion/Desactivacion para la alarma EV2.
Se corresponde con el ajuste [Activacion/Desactivacion de alarma EV2] de la
Configuracion Inicial. Consultar el apartado ‘EV1/EV2 Activacion/Desactivacion’
en la pagina 40.
Activada (salida a ON)
Desactivada (salida a OFF)
Disponible solo cuando se ha especificado la salida de alarma EV2.
Disponible si se ha seleccionado en el ajuste [Evento de la salida de alarma EV2] una de las siguientes opciones: de
LI00 T Limite superior’ a 0o e (Independiente de los limites superior/inferior con Standby).
[G] Numero de paso de salida TS2

* Establece el nimero del paso en el que la salida sefial de temporizador TS2
pasara de OFF a ON durante el Control por patron.
Se corresponde con el ajuste [NUmero de pasos salida TS2] de la Configuracion Inicial.
*Rango:1a9

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV2] la opcion 0 15 'salida sefial de temporizador'.

Tiempo a OFF de TS2
* Establece el tiempo a OFF de la salida TS2.

Se corresponde con el ajuste [Tiempo a OFF de TS2] de la Configuracién Inicial.
* Rango: 00:00 a 99:59 (x4)

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV2] la opcién 10 15 'salida sefial de temporizador'.

Tiempo a ON de TS2
* Establece el tiempo a ON de la salida TS2.

Se corresponde con el ajuste [Tiempo a ON de TS2] de la Configuracion Inicial.
* Rango: 00:00 a 99:59 (-4

Disponible si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV2] la opcién 10 15 'salida sefal de temporizador'.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.

(*4) La unidad de tiempo depende de la seleccion realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion

defecto
[65] Factor de correccion del sensor
L * Establece el ajuste del sensor.
Determina la pendiente del valor de entrada del sensor.
PV después de la correccion= PV actual x (Factor de correccion) +
(Valor de ajuste del sensor)
Consultar el apartado “9.1 Correccion del valor de entrada” (p. 85).
* Rango: -10,000 a 10,000
Valor de ajuste del sensor

* Permite corregir el valor de entrada del sensor en las siguientes circunstancias:

- Cuando el sensor no se puede instalar en el lugar exacto de control y por tanto la
temperatura medida por el sensor es distinta a la temperatura real del proceso a
controlar.

- Cuando se realiza el control con varios controladores, en ocasiones las medidas de
temperatura son erroneas debido a las diferentes precisiones de los sensores o0 a la
variacion de las cargas.

En tales casos, se debe corregir el valor de entrada de los sensores para realizar el

control a la temperatura deseada.

PV después de la correccion= PV actual x (Factor de correccién) +

(Valor de ajuste del sensor)

Consultar el apartado ‘9.1 Correccion del valor de entrada’ (p. 85).
« Rango: -1.000,0 a 1.000,0 T (F)
Entradas en corriente, tension CC: -10.000 a 10.000 (-1)

Constante de tiempo del filtro del valor actual PV
* Establece la constante de tiempo del filtro del valor actual PV

Si se establece un valor demasiado grande, éste afecta al control aumentando el
retardo en la respuesta.

* Rango: 0,0 a 10,0 segundos

[68]

Protocolo de comunicacion
« Selecciona el protocolo de comunicacién.
¢ Opciones de seleccion:

MEWTOCOL

MODBUS ASCII

MODBUS RTU

MODBUS ASCII (Comando KT)

MODBUS RTU (Comando KT)

Disponible solo cuando se ha especificado la comunicacion serie.

Solo disponible en el KT4R.

Numero de estacion

* Especifica el nimero de estacion.
Cuando se conectan varios via Comunicacion serie, se debe especificar el nimero de
estacion para cada controlador

Rango: 0 al 95

Disponible solo cuando se ha especificado la comunicacion serie.

Solo disponible en el KT4R.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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velees peu Nombre del ajuste, descripcion y rango de configuracion
defecto : , i T ’

[70] Velocidad de comunicacion
» Especificar una velocidad de comunicacion igual a la del ordenador.

* Opciones:

9k 9.600 bps

{192 | 19200 bps

[ 1984 | 38.400 bps

Disponible solo cuando se ha especificado la comunicacion serie.

Solo disponible en el KT4R.

[71] Datos/Paridad
» Selecciona el n° de bits de datos y la paridad.

* Opciones:

8 bits/Sin paridad

7 bits/Sin paridad

8 bits/Paridad par

7 bits/Paridad par

8 bits/Paridad impar

7 bits/Paridad impar

Disponible solo cuando se ha especificado la comunicacion serie.

Solo disponible en el KT4R.

[72] Bit de Stop
* Especifica el bit de stop.
* Opciones:
LEDD [ 1bit
2 bits

Disponible solo cuando se ha especificado la comunicacion serie.

Solo disponible en el KT4R.

[73] Retardo de la respuesta
* Se puede retardar la respuesta del controlador después de recibir el comando del

[}
Lt ordenador.
Cuando el retardo de la respuesta se modifica via software, el cambio se aplica de

inmediato.
* Rango: 0 a1.000ms

Disponible solo cuando se ha especificado la comunicacion serie.

Solo disponible en el KT4R.

[74] Unidad de tiempo del paso
« Estable la unidad de tiempo del paso para el Control por patrén.

* Seleccioén:

Horas:Minutos

Minutos:Segundos

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

defecto
[75] Accion al recuperar alimentacion
« Selecciona el estado al arrancar el sistema si ocurre un fallo de alimentacién en mitad
de un patron.
Detener
Continuar (reanudar)
Suspender (en espera)
Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].
[76] Temperatura de arranque del patron
« Establece la temperatura del paso cuando arranca el Control por patron.
*Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala
(*1) Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla
[77] Tipo de arranque del Control por patrén

* Selecciona el tipo de arranque del Control por patrén.
* Opciones:

Arranque en PV

Arranque en PVR

Arranque en SV

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

(78]

Numero de repeticiones
« Establece el nimero de repeticiones del Control por patrén.

* Rango: 0 a 10.000 veces

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

[79]

Valor de arranque rampa SV

*Cuando la sefial de control pasa de OFF a ON o se pasa del control Manual a
Automético, se puede seleccionar el ‘Arranque en SV’ o ‘Arranque en PV’ para la
velocidad de subida o de bajada de SV.

*Cuando se aplica alimentacion, se toma el valor ‘Arranque en PV’, independientemente
del tipo seleccionado.

* Opciones:

Arranque en SV

Arranque en PV

[80]

Velocidad de subida de SV
* Establece el valor medio de subida de SV (valor de subida durante 1 minuto).
- Cuando se maodifica el valor de preseleccion SV, el nuevo valor SV se alcanza a
la velocidad establecida en este parametro (°C/min, °F/min).
- Cuando se aplica alimentacién al equipo, el control comienza desde el valor PV y
se alcanza el valor SV a la velocidad establecida (°C/min, °F/min).
* Rango: 0 a 10.000°C/min, °F/min
Entradas termopar, RTD con un punto decimal: 0,0 a 1.000,0 °C/min, °F/min
Entradas en corriente y tension CC: 0 a 10.000/min
Poniendo a 0 6 a 0,0 este valor, se deshabilita esta funcion.

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por

defecto

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

[81]

Velocidad de bajada de SV
* Establece el valor medio de bajada de SV (valor de bajada durante 1 minuto).
- Cuando se modifica el valor de preseleccion SV, el nuevo valor SV se alcanza a la
velocidad establecida en este parametro (°C/min, °F/min).
- Cuando se aplicar alimentacion, el control comienza desde el valor PV y se
alcanza el valor SV a la velocidad establecida (°C/min, °F/min).
* Rango: 0 a 10.000°C/min, °F/min
Entradas termopar, RTD con un punto decimal: 0,0 a 10.000 °C/min, °F/min
Entradas en corriente, tension CC: 0 a 10.000/min
Poniendo a 0 6 a 0,0 este valor, se deshabilita esta funcion.

[82] Indicacion de salida de control a OFF
* Selecciona la indicacion si la salida de control es OFF.
* Opciones:
L OFF
A Sin indicacion
PHi PV
PV + cualquier alarma activa
[83] AT bias

* Selecciona el valor bias durante el auto-tuning del PID.
El auto-tuning se determina automaticamente por la desviacion entre PV y SV.
Consultar el apartado “8.5 Configuracion de las Constantes PID (ejecutando AT)”
(p.70).
* Rango: 0 a 50°C (0 a 100°F) 6
-40 a 50,0°C / -40 a 100,0°F
Disponible s6lo cuando el control es PID.

No esta disponible para las entradas en corriente, tensién CC

Ganancia AT

« Establece la ganancia en la banda proporcional resultado de la ejecucion del Auto-
tuning.

* Rango: 0,1 a 10,0 veces

Estado de la salida en caso de error
* Selecciona el estado de la salida en caso de deteccién de fallo en la entrada.
* Opciones:

Salida a OFF

Salida a ON

Disponible para entrada en corriente y tension y salida en corriente.

Funcién tecla OUT/OFF
e Selecciona la funcionalidad de la tecla OUT/OFF.
* Opciones:

Salida de control a OFF

il Control Auto/Manual

Control por patrén

[87]

Auto/Manual después de una interrupcion de alimentacion
¢ Cuando se aplica alimentacion al controlador, seleccionar si la unidad arranca en
modo control automéatico o en modo control manual.

* Opciones:

Control automatico

g ]

-
O

Control manual

Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control Auto/Manual’ en [Funcién tecla OUT/OFF].

63




Valores por
defecto

Nombre del ajuste, descripcién y rango de configuracion

(88]

Tiempo de desconexion

* Establece el tiempo sin funcionamiento hasta que se apaga el display. El display se
vuelve a iluminar pulsando cualquier tecla en modo OFF.
Cuando se produce un error de entrada (fuera de escala) o de rotura del calentador,
los displays se iluminan y muestran los cadigos de error.

Si se cancelan los errores, los displays se vuelven a apagar una vez transcurrido el
tiempo de desconexion.

*Rango: 00:00 a 60:00 (Minutos:Segundos). Si se selecciona 00:00, el display se
mantiene encendido.

[89]

Funcionamiento como Controlador/Conversor

* Selecciona si el equipo va a funcionar como controlador de temperatura o como
conversor a valores analégicos.

Controlador

Conversor

Solo esta disponible cuando se ha especificado salida en corriente en OUT1.
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7.4 Configuracion Auxiliar 2
Para entrar en la Configuracién Auxiliar 2, mantener pulsadas las teclas [&], My en modo RUN durante
5 segundos.
Utilizar la tecla [&] o ] para pasar de un ajuste a otro. Para almacenar los valores seleccionados, utilizar la

tecla (moog),

Descripcion de los ajustes:
* Arriba a la izquierda. Display PV: Indica los caracteres descriptivos del ajuste.
* Abajo a laizquierda: Display SV: Indica el valor por defecto.

« Parte de la derecha: Indica el nombre del ajuste, la explicacién de su funcién y el rango de configuracion (o
las opciones de seleccion).

| Caracteres descriptivos del ajuste | | Nombre del Ajuste, Funcién, Rango de configuracion (o las opciones de seleccién) |

[90] e Método de control /

» Especifica la accién de control : PID 6 2DOF PID

\i Valores por defecto |

Los nimeros de los ajustes de configuracion que se muestran entre corchetes (por ejemplo [90], [91]) son los
mismos que los del apartado “14. Diagrama de Flujo de Operacion”.

¥

Valores por Nombre del ajuste, descripcidn y rango de configuracion
defecto '
[90] Método de control
cohl « Especifica la accion de control : PID 6 PID 2DOF
DOF: Grado(s) de libertad
Control PID
ZhoF Control PID 2DOF
[91] Coeficiente constante proporcional 2DOF (&)
EFARH * Establece el coeficiente de la ganancia proporcional 2DOF
L * Rango: 0,00 a 1,00
Solo esta disponible cuando se ha especificado el método de control PID 2DOF.
[92] Coeficiente constante integral 2DOF (B)
-1 * Establece el coeficiente de la constante integral 2DOF-.
L35 « Rango: 0,00 a 10,00
Solo esta disponible cuando se ha especificado el método de control PID 2DOF.
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8. Funcionamiento y configuracion de las funciones
estandar

8.1 Tipo de entrada
Especificar el parametro [Tipo de entrada] en la Configuracion Inicial.

Opciones:

LD K -200a 1370°C K  -200 a 2.498°F
K  -200,0 a 400,0°C K -328,0a752,0°F
J  -200 a 1.000°C J  -328a1.832°F
R 0a1.760°C R 32a3.200°F
S 0al.760°C S  32a3.200°F
B 0al1.820°C B  32a3.308°F
E -200 a 800°C E -328a1.472°F
T -200,0 a 400,0°C T -328,0 752,0°F
N -200 a 1.300°C N -328a2.372°F
PL-Il 0a1.390°C PL- Il 32a2.534°F

c C(W/Re5-26) 0 a 2.315°C RN C(W/Re5-26) 32 a 4.199°F
Pt100 -200,0 a 850,0°C Pt100 -328,0 a 1.562,0°F
JPt100 -200,0 a 500,0°C JPt100 -328,0 a 932,0°F

AL Pt100  -200 a 850°C PriiF Pt100 -328 a 1.562°F
JPt100 -200 a 500°C JPt100 -328 a 932°F
4 a 20mA CC -2.000 a 10.000
0 a 20mA CC -2.000 a 10.000

oiiie 0alvCC -2.000 a 10.000

oSy 0a5VCC -2.000 a 10.000

- l1a5VCC -2.000 a 10.000

0a10v CC -2.000 a 10.000

La configuracion por defecto es K -200 a 400°C.

Ejemplo: Seleccién de K -200,0 a400 C
Aplicar alimentacion |

Modo RUN

Miernlaw DVACAS

Fin de la configuracion.
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8.2 Control PID o Control ON/OFF
Selecciona el tipo de control: PID o ON/OFF.

En el Submenu especificar en la [Constante proporcional de OUT1] la accién de control:
Si se especifica un 0 (cero) en la [Constante proporcional de OUT1], el controlador
ejecuta un Control ON/OFF. La configuracion por defecto es Control PID.

Control PID

La accion Proporcional (P) suprime el sobreimpulso y la oscilacion, la Integral (1) corrige el offset,
y la Derivativa (D) reduce el tiempo de reaccion ante un cambio brusco de temperatura. Ejecutando el
auto-tuning (AT), se obtienen automaticamente las variables éptimas para el control PID P, |, D, ARW.

Control ON/OFF

Si el valor PV es menor que el valor SV, la salida de control pasa a ON y si PV sobrepasa SV,
la salida de control pasa a OFF.

Durante el Control ON/OFF se producen muchas oscilaciones de la salida.

Ejemplo: Seleccion del Control PID
Aplicar alimentacién |

Modo RUN

Nismlag DAVACAY

Fin de la configuracion.

Referencia

 Control P: Cuando la [Constante integral] y [Constante derivativa] estan a 0 (cero).
 Control PD: Cuando la [Constante integral] est4 a O (cero).
* Control PI: Cuando la [Constante derivativa] est4 a O (cero).
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8.3 Accién directa (Enfriamiento) /Accién inversa (Calentamiento)
Especifica la accion directa (Enfriamiento) o la accidn inversa (Calentamiento).

Seleccionar en el Submenu el tipo de control: Accion directa (Enfriamiento) /Accion inversa
(Calentamiento). La configuracion por defecto es 'Accidn inversa (Calentamiento)'.

Accion directa (Enfriamiento)
En la accion directa, MV aumenta cuando PV esté por encima de SV (desviacion positiva). Las

enfriadoras, por ejemplo, ejecutan la accion directa.

MV

) PV
Por debajo Por encima
SV

(Fig. 8,3-1)

Accion inversa (Calentamiento)
En la accion inversa, MV aumenta cuando SV esta por encima de PV (desviacion negativa).

Los hornos eléctricos, por ejemplo, ejecutan la accién inversa.

MV

PV

Por debajo Por encima
SV

(Fig. 8,3-2)

Ejemplo: Seleccion de la accion inversa
Aplicar alimentacion |

'

Fin de la configuracion.
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8.4 Control de valor fijo
El Control de valor fijo es el tipico control de temperatura que reduce la desviacién entre un valor
concreto de consigna SV y el valor actual de proceso PV.
Para ejecutar este control, especificar un valor SV.

El valor SV se puede especificar de dos formas diferentes.

 En el ajuste [SV1] en la Configuracion Inicial.

 En el ajuste [SV1] en el Menu Principal.
El ajuste [SV1] en la Configuracion Inicial se corresponde con [SV1] en el Menu Principal. Por lo
tanto si se modifica SV1 en uno de los menus, automaticamente se modifica en el otro.

La configuracién por defecto es 0 (cero).

Ejemplo: Establecer un valor de consigna SV igual a 100°C
| Aplicar alimentacion |

Modo RUN
Display PV/SV

Fin de la configuracion
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8.5 Configuracién de las Constantes PID (ejecutando AT)

/\ NOTA

« Ejecutar auto-tuning en el entorno de pruebas.

« Durante el auto-tuning no se puede establecer ninglin parametro.

« Si ocurre un fallo de alimentacion durante el auto-tuning, este se detiene.

« Si se cancela la ejecucién del auto-tuning, los valores P, |, D y ARW vuelven al valor
inicial antes de ejecutar el auto-tuning.

« Se fuerza la deteccion del auto-tuning si este no ha finalizado en 4 horas.

« Si el proceso de auto-tuning se ejecuta cerca de la temperatura ambiente, se produciran
pocas fluctuaciones y el proceso finalizara con errores.

Para establecer las constante PID de forma automética, ejecutar el auto-tuning (AT).
Existen dos tipos de auto-tuning.

(1) AT estandar
Para obtener los valores 6ptimos de las variables P, I, D y ARW de forma automatica ejecutando el auto-
tuning, se deberian producir fluctuaciones de temperatura.

Para las entradas en corriente y tension CC, el proceso auto-tuning fluctuara alrededor de SV segun las
condiciones [A], [B] y[C] descritas abajo.

Dependiendo de la desviacion entre SV y PV se seleccionara automaticamente uno de los 3 tipos de
fluctuacion.

[A] Si existe una gran diferencia entre el valor de preseleccion SV y el valor PV cuando la
temperatura estd aumentando.

Por ejemplo, si el pardmetro AT bias se establece igual a 20°C, la fluctuacion se produce a una
temperatura 20°C por debajo del valor de preseleccion SV.

(Fig. 8.5-1)
[B] Cuando el control es estable
La fluctuacion se produce alrededor del valor SV

(Fig. 8.5-2)
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[C] Si existe una gran diferencia entre el valor de preseleccién SV y el valor PV cuando la
temperatura esta disminuyendo.
Por ejemplo, si el pardmetro AT bias es igual a 20°C, la fluctuacion se produce a una temperatura 20°C por
encima del valor de preseleccion SV.

(Fig. 8.5-3)
(2) Auto-tuning al inicio
Cuando no se puede ejecutar el auto-tuning estandar debido a las interferencias de temperatura, los
valores P, I, D y ARW, solo se pueden calcular cuando aumenta la temperatura.
La configuracion [Auto-tuning al inicio] se guarda en la memoria interna. Si se selecciona este
ajuste, el auto-tuning se ejecutara siempre al aplicar alimentacion al controlador.

Para cancelar el auto-tuning en el arranque, seleccionar ‘Cancelar Auto-tuning al inicio/Auto-reset’ en el
ajuste [Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset].

SV D
PV *
>
AT Tiempo
(1) (2) 3)

(1) Ejecutando Auto-tuning (desde el arranque, hasta que PV alcanza el valor de consigna SV)
(2) Constantes PID calculadas
(3) Control con las constantes PID establecidas por el ‘Auto-tuning al inicio’

(Fig. 8.5-4)

[Condiciones de ejecucion del ‘Auto-tuning al inicio’]
El auto-tuning se ejecutara si:
* En el momento de comenzar el ‘Auto-tuning al inicio’, la diferencia entre el valor PV y el valor SV
es mayor que el doble de la banda proporcional.
* Se aplica alimentacion al controlador (*) o este vuelve a modo RUN después de cancelar el modo Salida
de control a OFF.
La seleccion en el ajuste [Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset] se mantiene como ‘Auto-tuning al
inicio’ incluso una vez finalizado el proceso.
Cuando se vuelve a aplicar alimentacion o el controlador vuelve a modo RUN después de cancelar el
modo Salida de Control ON/OF, se ejecuta de nuevo ‘Auto-tuning al inicio’ conforme a las condiciones [A],
[B] o [C] de arriba descritas.
Para cancelar el auto-tuning en el arranque, seleccionar ‘Cancelar Auto-tuning al inicio/Auto-reset’ en el
ajuste [Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset].
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(*) Para el Control de valor fijo, el ‘Auto-tuning al inicio’ se puede ejecutar al aplicar alimentacion. No se puede ejecutar para el Control
por patron.

Sin embargo, si la pendiente PV y el retardo no se pueden medir de forma estable para calcular las

constantes P, |, D, en el display PV aparecera el siguiente codigo de error y el auto-tuning se detendra

automaticamente.

Si se ha producido algun error durante el céalculo, los valores P, I, D y ARW vuelven al valor previo a
ejecutar el ‘Auto-tuning al inicio’.

Cédigo de error Descripcion del error

La pendiente PV y el retardo no se pueden medir de forma estable para calcular
las constantes P, I, D.

Para cancelar el codigo de error, pulsar la tecla (mobe),
El codigo de error también se cancela al volver a ejecutar o detienen el ‘Auto-tuning al inicio’.

[Condiciones de cancelacion del ‘Auto-tuning al inicio’]
* Si esta habilitada la funcién ‘Salida de control a OFF’
* Si la entrada esta rota o quemada
* Si la diferencia entre SV y PV es inferior a 2°C o0 al 2% de la banda proporcional (incluso si se ha
superado la constante integral establecida cuando el control es estable)

Ejemplo: Ejecucion del auto-tuning estandar

| Aplicar alimentacién |

Modo RUN

L,

Fin de la configuracion.

El indicador AT se ilumina de forma intermitente cuando se ejecuta el AT (auto-tuning).

Una vez finalizado el auto-tuning, el indicador AT se apaga y se realiza el control aplicando las constantes
PID calculadas.

Si transcurridas 4 horas no finaliza el proceso de auto-tuning, se muestra en el display PV el siguiente codigo
de error y el proceso se detiene automéaticamente.

Cadigo de error Descripcién del error

El auto-tuning no ha finalizado en 4 horas desde el comienzo.

Para cancelar el codigo de error, pulsar la tecla (o),

El codigo de error también se cancela en los siguientes casos:

 Cuando se habilita la funcion Salida de control a OFF.

* Si se detiene el Control por patrén y el controlador entra en Standby (estado de espera).

* Si se ha seleccionado en [Funcion tecla OUT/OFF] una de las siguientes opciones: 'Salida de control a OFF' o
'Control Auto/Manual'.

* Si se ha seleccionado ‘Cancelar Auto-tuning al inicio/Auto-reset’ en el ajuste [Ejecutar/Cancelar Auto-
tuning/Auto-reset].
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8.6 Auto-reset

/A NOTA

« El proceso de Auto-reset se ejecuta en unos 4 minutos aproximadamente. No se puede

cancelar durante su ejecucion.
* Si se quema o se rompe la entrada, se forzara la detencion del Auto-reset.

El Auto-reset se ejecuta para corregir el offset en el punto en el que la indicacion PV esta estable
dentro de la banda proporcional durante el control PD. Puesto que el valor corregido se almacena en la
memoria interna, no es necesario volver a ejecutar el Auto-reset dentro del mismo proceso.

Sin embargo, si la constante proporcional de OUT1 (P) se establece a 0 0 a 0,0, el valor también se pone a
0 (cero).

Se ejecuta Auto-reset

/)

SV ol

o
=
@
o

Temperatura 2 S
Offset corregido.

>
Tiempo -

(Fig. 8,6-1)

Ejemplo: Ejecucion del Auto-reset
| Aplicar alimentacién |

Modo RUN

L R et

Fin de la configuracion.

El indicador AT se ilumina de forma intermitente durante la ejecucion del Auto-reset. El Auto-reset se

ejecuta en unos 4 minutos aproximadamente.
Una vez finalizado el proceso de Auto-reset, el indicador AT se apaga y se realiza el control aplicando el

valor de offset corregido.
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8.7 Control por patrén

En el Control por patrén, el valor SV cambia a lo largo del tiempo y se controla el valor PV para
alcanzar cada uno de los valores SV. En cada paso se establece un valor SV y un tiempo. Se puede
controlar de forma repetitiva hasta un maximo de 9 pasos. En la Fig. 8.7-1. se muestra un ejemplo de
valores SV asignados a los diferentes pasos.

Ejemplo: Control por patrén de la temperatura en hornos eléctricos en la fabricacion de ceramica.

(Fig. 8.7-1)

A continuacion se muestran las principales funciones del Control por patrén.

NUmero de patrones y paso S: 1 patrén; 9 pasos

[Funcién de

Durante la ejecucion del Control por patrén, no se pasa al siguiente paso hasta que
la diferencia entre PV y SV esté dentro del rango ‘SV + valor de espera’ al final del

espera]

paso. Durante la ejecucion de la funcion de espera, el display PV esta intermitente.

La funcién de espera se cancela bajo las siguientes condiciones:
¢ En el patron de calentamiento: si PV es mayor que ‘SV - valor de espera’
* En el patron de enfriamiento: si PV es inferior que ‘SV + valor de espera’

Paso 1| 2 3 4 5
| Valor esperal0O’C |
T
T <> .o
> o R
200¢C | V.
> I MR
Pd ‘e
4\' - 1 .'0.
o, ” - .0'
(o) - .,
Si PV sobrepasa los 190°C, se cancelara la funcién de
esperay el patrén pasa al Paso 2.
Puesto que PV no esta dentro del rango ‘SV * Valor de espera’,
el controlador entra en estado de espera y no pasa al Paso 2.
El indicador STEP esta intermitente cuando el controlador esta
en estado de espera (tiempo T).
————— . PV
: Patrén

=enannnanns ; Retardo del patrén un tiempo T debido a la funcion de espera.

(Fig. 8,7-2)
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Retencion/ No retencion del Control por patrén

Durante el Control por patrén, se detiene la ejecucion del paso actual y se ejecuta el Control de valor fijo
utilizando el valor SV como punto de suspension.

‘Retencién/ No retencién del Control por patrén’ se puede seleccionar por comando via comunicacion
serie.

Solo disponible en el KT4R.

Funcién avance

Durante la ejecucion del Control por patron, se interrumpe el paso actual saltando al comienzo del
siguiente paso.

Para ejecutar la Funcion avance, pulsar la tecla [&]durante 1 segundo, en el Control por patron.

Fin Control por patrén.

Si se ha seleccionado ‘Fin Control por patron’ en [Evento de la salida de alarma EV1/EV2], la salida Fin
Control por patrén pasa a ON cuando finaliza el Control por patrén y el display SV se ilumina de forma
intermitente F.E i

Pulsando la tecla (ooe) durante aproximadamente 1 segundo, la salida Fin Control por patrén pasa a OFF y
el controlador entra en modo Standby.

Unidad de tiempo del paso

Se puede seleccionar la unidad de tiempo del paso: Horas:Minutos, Minutos:Segundos. El valor por
defecto es Horas:Minutos.

Accion al recuperar alimentacion

Si durante el Control por patrén falla la alimentacion, se puede especificar el comportamiento del
controlador cuando se recupera la alimentacion. El valor por defecto es ‘Detener’.

Accion al recuperar Descripcion

Detener Detiene el Control por patrén y entra en modo Standby (estado de
espera).

Continuar (*) Reanuda el Control por patrén.

Suspender (*) Suspende el patron actual (entra en estado de espera) y ejecuta
el Control de valor fijo utilizando el valor SV como punto de
suspension.
Pulsando la tecla &% se cancela la suspension y se reanuda el Control
por patron.

(*) Mé&ximo error del tiempo de proceso cuando se recupera la alimentacion: 10 minutos

Este controlador almacena el estado interno cada 10 minutos después de comenzar el Control por patrén. El estado interno también se
almacena cuando se cambia de paso.

Cuando se recupera la alimentacién, el controlador arranca a partir del Gltimo punto auto-salvado.

NUmero de paso 1 2

Tiempo del paso 1:00

Punto de guardado
automatico (@) Guarda los
datos internos cada 10
minutos dependiendo de
comienzo del Control por
patron.

°
{ HS)
®
®
®
*®

A Jt

Si ocurre un fallo de
alimentacién cuando faltan
0:28, el control se reanuda
en el punto 1

f

Si ocurre un fallo de alimentacioén cuando
gquedan 1:45, el control se reanuda en el
punto 2

Se utiliza ‘Arranque en PV'. SV y el tiempo
avanzan hasta el tiempo restante 0:52 y
comienza el Control por patron.

(Fig. 8,7-3)
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Temperatura de arranque del patron
El Control por patrén arranca en el valor establecido en el ajuste [Temperatura de arranque del
patron]. La configuracion por defecto es 0°C.

Tipo de arranque del Control por patron
Seleccionar una de las opciones: Arranque en PV, Arranque en PVR, Arranque en SV. La configuracion
por defecto es ‘Arranque en PV’

Tipo de arranque Descripcion

Arranque en PV Cuando arranca el Control por patrén, el valor SV y el tiempo del paso se
adelantan hasta el valor PV; después comienza el control.

Sin embargo, si la [Temperatura de arranque del patron] en el momento de
arranque del Control por patrén esté por encima de PV, el Control por patron
comenzara a partir del valor SV establecido en [Temperatura de arranque del
patron].

Arranque en PVR En la repeticion de patrones, el valor SV y el tiempo de paso se adelantan a PV,
después comienza el Control por patrén.

Arranque en SV El Control por patrén arranca a partir del valor SV establecido en [Temperatura
de arranque del patron].

[Arranque en SV] [Arranque en PV/PVR]
SV sV

100“0 100 Kol D
1

1

1

1

|

25, .

C \

1

1

1:00 TiEMpo
> Tem < —>
1: 0:45
T <>
Comienza el Control T
Punto PV de arranque
SV cuando El Control por patrén arranca a partir
comlenz,a el Control del punto PV (valor medido 25°C).
por patrén.

(Fig. 8.7-4) (Fig. 8.7-5)

Funcion repetir
Una vez finalizado, el Control por patrén se puede repetir a partir del paso 1.
El usuario determina el nimero de repeticiones.
La configuracion por defecto es 0 (cero).
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Seleccionar ‘Control por patrén’ en [Funcion tecla OUT/OFF] en la Configuracién Auxiliar 1. El valor
por defecto es ‘Salida de control a OFF'.

Establecer los siguientes parametros en la Configuracion Auxiliar 1.
Unidad de tiempo del paso, Accion al recuperar alimentacion, Temperatura
de arranque del patron, Tipo de arranque del Control por patrén, Nimero de
repeticiones

El patron se puede configurar en el Menu Principal.

Ejemplo de configuracién del patron

Paso 1 2 3 4 5
SV (°C) 200 200 300 300 0
Tiempo 1:00 2:00 0:30 1:00 2:00
Valor de espera 10 0 10 0 0
300C /
200°C
0t
1:.00 ~ 2:00 0:30°  1:00 2:00
T_ Comienza el Control
por patron.
(Fig. 8,7-6)

En el patrén de arriba, se realiza el siguiente control:

Paso 1: El valor SV alcanza gradualmente los 200°C durante 1 hora.
Cuando finaliza el paso, la funcién de espera impide pasar al siguiente paso hasta que el valor
PV alcance los 190°C al final del paso.

Paso 2: Se ejecuta el Control de valor fijo para mantener el valor SV a 200°C durante 2 horas.

Paso 3: El valor SV alcanza gradualmente los 300°C en 30 minutos.
Cuando finaliza el paso, la funcién de espera impide pasar al siguiente paso hasta que el valor
PV alcance los 290°C al final del paso.

Paso 4: Se ejecuta el Control de valor fijo para mantener el valor SV a 300°C durante 1 hora.

Paso 5: El valor SV desciende gradualmente a 0°C en 2 horas.
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Ejemplo: Seleccion del Control por patron y configuracion del patrén (Fig. 8.7-6)

| Aplicar alimentacién |

Modo RUN
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Fin de la configuracién.

Control por patréon RUN
Para ejecutar el Control por patrén, mantener pulsada durante 1 segundo aproximadamente la tecla
en modo Standby.
Cuando comienza el Control por patron se tiene en cuenta la opcién especificada en [Tipo de arranque
del Control por patrén]. Cuando esta actuando la funcion de espera, el display PV esté intermitente.

Control por patron STOP
Para detener el Control por patron, mantener pulsada durante 1 segundo aproximadamente la tecla &
Se detiene el Control por patrén y el controlador entra en Standby (estado de espera).

Saltar el siguiente paso durante el Control por patrén (Funcion avance)
Pulsando esta tecla [&] durante 1 segundo en el Control por patrén, se interrumpe la ejecucion del paso
actual y comienza el siguiente paso. (Funcion avance)
Se la Funcion de espera esta en ejecucion, esta se cancela y el control pasa al paso siguiente.
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8.8 Evento de la salida de alarma EV1
Selecciona el tipo de alarma para la salida EV1.

Hay dos formas de especificar la salida de alarma EV1.

* En el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] de la Configuracion Inicial.

* En el ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] de la Configuracion Auxiliar 1.
El ajuste [Evento de la salida de alarma EV1] en la Configuracion Inicial se corresponde con [Evento de la
salida de alarma EV1] en la Configuracion Auxiliar 1.
Por lo tanto si se modifica [Evento de la salida de alarma EV1] en uno de los menus, automaticamente
se modifica en el otro.

La configuracion por defecto es ‘Sin alarma’.

Opciones:

T TnIn]
L

Sin alarma

Limite superior

Limite inferior

Limites superior/inferior

Independiente de los limites superior/inferior

Rango de limites superior/inferior

Independiente del rango de limites
superior/inferior

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby

Limite inferior con Standby

Limites inferior/superior con Standby

Independiente de los limites inferior/superior
con Standby

Alarma de rotura de calentador

Salida sefial de temporizador

A OFF y a ON durante el Control por patron,
configurando el tiempo a OFF y el tiempo a
ON para el paso establecido en [Nimero de
paso].

Salida durante el AT (auto-tuning)

A ON cuando se esta ejecutando el auto-
tuning.

Fin Control por patrén.

A ON cuando finaliza el Control por patrén. Se
mantiene a ON hasta que se pulse la tecla (Mog),

Por comando de comunicacion

A OFF o0 a ON dependiendo del comando de
comunicacion serie 00E4H.

SalidaBOEV1 0: OFF
1: ON

SalidaB1 EV2 0: OFF
1: ON
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Ejemplo: Asignar el evento ‘Limite superior’ como salida de alarma EV1 y establecer el Valor
de alarma EV1 igual a 20°C

| Aplicar alimentacién |

Modo RUN
Display PV/SV

Fin de la configuracion
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8.9 Indicacién de MV y del Tiempo restante (Control por patrén)

En el Control de valor fijo y en el Control por patrén se puede visualizar la variable manipulada MV y el tiempo
restante.

Para mostrar el valor MV, mantener pulsada durante 3 segundos aproximadamente la tecla en el Display
PV/SV. El controlador entra en modo Visualizacion y muestra el valor MV.

Mientras se indica el valor MV, el punto decimal esta intermitente.

El controlador no entrard en modo Visualizacién si esta en Standby (estado de espera) dentro del Control por
patron.

Para pasar de un contenido a otro en modo Visualizacién pulsar la tecla (wpg),

Modelo Contenido
KT4R Control de valor fijo Indica solo la variable manipulada MV.
Control por patrén Indica MV, el Tiempo restante y el NUmero de paso (en este
orden).
KT8R, KT9R Control de valor fijo Indica solo la variable manipulada MV.(»
Control por patrén Indica la variable manipulada MV y el Tiempo restante (en
este orden).(

(*) Para el KT8R, KT9R, el nimero de paso (Control por patrén) se indica en el Display STEP.

Indicacion de MV y del Tiempo restante
Aplicar alimentacion |

PEa Mad~ DIIM
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8.10 Ajustes que se inicializan cuando se modifica la configuracion
Si se madifica la configuracién, se inicializan los siguientes ajustes.

Si: Se inicializa

No: No se inicializa

Ajuste modificado

. Evento de la Evento de la Salida de
Tipo de entrada ) . .
salida de salida de transmision
. S alarma EV1 alarma EV2
Aiuste gue se inicializa
SV1aSVv9 Si No No No
Valor de espera Pasos 1 a9 Si No No No
AT bias Si No No No
Constante proporcional de OUT1 Si No No No
Reset manual Si No No No
Velocidad de subida de SV Si No No No
Velocidad de bajada de SV Si No No No
Limite superior de la escala Si No No No
Limite inferior de la escala Si No No No
Temperatura de arranque del patron Si No No No
Valor de alarma EV1 Si Si No No
Limite superior de alarma EV1 Si Si No No
Retardo alarma de rotura del calentador| Si No No No
Desviacion de alarma de rotura del Si No No No
calentador
Valor de alarma EV2 Si No Si No
Limite superior de alarma EV2 Si No Si No
Constante proporcional de OUT2 Si No No No
Valor de la alarma EV1 igual a 0 No Si No No
(Habilitada/Deshabilitada)
Histéresis de la alarma EV1 No Si No No
Retardo de alarma EV1 No Si No No
Activacién/Desactivacion de alarma No Si No No
Valor de la alarma EV2 igual a 0 No No Si No
(Habilitada/Deshabilitada)
Histéresis de la alarma EV2 No No Si No
Retardo de alarma EV2 No No Si No
Activacién/Desactivacién de alarma No No Si No
EV2
Factor de correccién del sensor Si No No No
Valor de ajuste del sensor Si No No No
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9. Otras funciones disponibles

9.1 Correccion del valor de entrada
A través de los ajustes [Factor de correccion del sensor] y [Valor de ajuste del sensor] de la Configuracion
Auxiliar 1 se puede corregir el valor de entrada.
En [Factor de correccion del sensor] establecer la pendiente del cambio de temperatura.
En [Valor de ajuste del sensor] establecer la diferencia entre temperaturas antes y después de la correccion.

La siguiente formula expresa el valor PV después de corregir la entrada:
PV después de la correccion= PV actual x (Factor de correccion) + (Valor de ajuste del sensor)

A continuacién se muestra un ejemplo de correccion del valor de entrada utilizando los ajustes ‘Factor de
correccion del sensor’ y el ‘Valor de ajuste del sensor’.

@)

2
3)
(4)
()
(6)
)
(8)

9)

-
Y 7
750°C frommm A
700°C ~ +  Correcciénde 750°C a700°C

¥

34O:C _______ 7 Correccién de 300°C
L a 340°C

(Fig. 9.1-1)

Seleccionar dos puntos cualquiera PV a corregir y especificar los respectivos valores de PV después
de la correccion.

PV antes de la correccion: 300°C - PV después de la correccion: 340°C

PV antes de la correccion: 750°C - PV después de la correccion: 700°C

Calcular el factor de correccién del sensor a partir de los valores anteriores (1).
(Y'=X)/(Y—=X)= (700 - 340) / (750 - 300) = 0,8

Introducir un valor PV de 300°C utilizando un generador mV o un potenciometro.

Establecer el valor obtenido en el paso (2) como factor de correccion del sensor.

Leer el valor PV.

Indicara 240°C.

Calcular el Valor de ajuste del sensor.

Calcular la diferencia entre ‘PV después de la correcciéon’ y PV del paso (5)

340°C — 240°C = 100°C

Establecer el valor obtenido en el paso (6) como valor de ajuste del sensor.

Introducir una tensién eléctrica o una resistencia equivalente a 750°C utilizando un generador
mV o un potenciémetro.

Leer el valor PV y confirmar que indica 700°C
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Ejemplo: Configuracion del Factor de correccion del sensor igual a 0,800 y el Valor de ajuste
del sensor igual a 100,0°C

| Aplicar alimentacién |

Modo RUN
Displav PV/ISV

Fin de la configuracion
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9.2 Bloqueo del valor de preseleccion
Bloquea los valores de configuracion para prevenir errores.
Seleccionar [Bloqueo del valor de preseleccion] en la Configuracion Auxiliar 1.

Segun la configuracion aqui realizada se pueden modificar o no los valores de los ajustes.

Seleccion Modificacion a través del Modificacion via comunicacion

Sin bloquear Se pueden modificar todos los parametros. | Se pueden modificar todos los parametros.

Bloqueo 1 No se puede modificar ningln parametro.

Bloqueo 2 Para el Control de valor fijo, s6lo se puede

modificar el valor de preseleccion SV y el
valor de alarma.

En el Control por patron, se puede modificar
el valor de preseleccion SV, el tiempo del
paso y el valor de alarma.

Bloqueo 3 Se pueden modificar todos los parametros. | Excepto el tipo de entrada y la seleccion
[Controlador/Conversor], se pueden
modificar de forma temporal todos los
parametros. Sin embargo, dichos
parametros vuelven a la configuracién
anterior a seleccionar Bloqueo 2, 3 6 4,
cuando se apaga la alimentacion.

Bloqueo 4 No se puede modificar ningln parametro.

Bloqueo 5 En el Control de valor fijo, sélo se puede

modificar el valor de preseleccion SV y el
valor de alarma.

En el Control por patron, se puede modificar
el valor de preseleccion SV, el tiempo del
paso y el valor de alarma.

Ejemplo: Seleccion del Bloqueo 2

Aplicar alimentacion |

T e

Modo RUN

Fin de la configuracion.
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9.3 Salida de control a OFF
Con esta funcion, la accion de control y la salida de uno o varios controladores se pueden poner a OFF
sin necesidad de quitar alimentacion.

Seleccionar ‘Salida de control a OFF’ en el ajuste [Funcion tecla OUT/OFF] en la Configuracion
Auxiliar 1. El valor por defecto es ‘Salida de control a OFF'.

Ejemplo: Seleccién de ‘Salida de control a OFF’ en [Funcién tecla OUT/OFF] y ‘PV’ en [Indicacion
de salida de control a OFF]

| Aplicar alimentacién |

Modo RUN

Fin de la configuracion.

Para poner la salida de control a OFF, pulsar la tecla @ durante 1 segundo aproximadamente. En el
Display PV se muestra el valor PV. La indicacion en el display SV varia dependiendo de la
configuracion realizada en [Indicacion durante la Salida de control a OFF].

Una vez habilitada la funcion Salida de control a OFF, no se puede cancelar quitando y volviendo a dar
alimentacion al dispositivo.

Para cancelar esta funcién volver a pulsar la tecla durante 1 segundo aproximadamente.

Modo RUN P (15s) _ Salida de control a
Display PV/SV [Apagado] OFF
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9.4 Conmutar entre Control Automatico y Control Manual
Se puede pasar del control automatico al control manual y viceversa.
Cuando se aplica alimentacion al controlador, se puede seleccionar el control automatico o el control manual.

Seleccionar ‘Control Auto/Manual’ en el ajuste [Funcion tecla OUT/OFF] en la Configuracion Auxiliar 1. El valor
por defecto es ‘Salida de control a OFF'.

Seleccionar ‘Control automatico’ o ‘Control manual' en [Auto/Manual después de una interrupcion de
alimentacion] en el Configuracion Auxiliar 1.
La configuracion por defecto es ‘Control automatico’.

Ejemplo: Seleccion de ‘Control Auto/Manual’ y ‘Control Manual’ después de una interrupcién de
alimentacion

Aplicar alimentacion |

Mndn RIIN

Fin de la configuracion.

Pulsar la tecla en Display PV/SV durante aproximadamente 1 segundo, para entrar en la funcién ‘Control
Auto/Manual’.

Si se pasa del Control automatico al manual y vice versa, la funciéon balanceo-conmutacion suave hace que no
se produzcan cambios bruscos en MV.

Cuando se pasa del control automatico al control manual, MV se muestra intermitente en el Display SV.
Ahora el valor de la variable manipulada MV se puede modificar de forma manual pulsando las teclas [&] o
1. Los nuevos valores se guardan 1 segundo después de la modificacion de MV.

Cuando se quita y se vuelve aplicar alimentacion, el control se reanuda utilizando el valor anterior
almacenado MV (si se ha seleccionado el control manual en [Auto/Manual después de una interrupcion de
alimentaciony).

Pulsando de nuevo la tecla &% durante 1 segundo aproximadamente, el controlador vuelve al control
automatico.
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9.5 Funcionamiento del equipo como Conversor

Este equipo se puede utilizar como un conversién a valores anal6gicos.
Convierte cada valor de entrada (termopar, RTD, entradas en corriente y tensiéon CC) en una salida

analogica de 4 a 20mA CC.

El controlador se puede utilizar como un conversor cuando se selecciona OUT1 como salida en corriente.

Seleccionar ‘Conversor’ en [Controlador/Conversor] en la Configuracién Auxiliar 1. El valor por defecto es

‘Controlador’.

Cuando este equipo pasa de controlador a conversor, se cargan automaticamente los valores de la Tabla
9.5-1. En in Display SV no se muestra ninguna indicacion.

Cuando este equipo pasa de conversor a controlador, el display indica

los valores por defecto.
(Tabla 9.5-1)

durante 1s y se cargan

Ajuste

Valor o seleccion

SV1 1)

Limite inferior de la escala

Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset (-2

Cancelar Auto-tuning al inicio/Auto-reset

Constante proporcional OUT1 (<1

Desviacion de la escala
Entradas en tension, en corriente: 100,0%

Constante integral

0

Constante derivativa

0

Reset

0 (Valor de reset, calculado con auto-reset)

Limite superior de OUT1

100

Limite inferior de OUT1

0

Rampa proporcional OUT1

0

Constante proporcional OUT2 (*1)

Desviacion de la escala
Entradas en tension, en corriente: 100,0%

(Calentamiento)

Accién directa (Enfriamiento) /Accién inversa

Accion directa (Enfriamiento)

Valor de la alarma EV1/EV2 igual a O
(Habilitada/Deshabilitada)

Deshabilitada

Valor de alarma EV1/EV2

0 o Limite inferior del rango de entrada (Limite
inferior de la escala)

Limite superior de alarma EV1/EV2

0 o Limite inferior del rango de entrada (Limite
inferior de la escala)

Histéresis de la alarma EV1/EV2 1,0

Retardo de la alarma EV1/EV2 0

Alarma EV1/EV2 Activacion/Desactivacion Activada (salida a ON)
Tiempo de alarma de rotura de calentador 0

Desviacion de alarma de rotura del calentador 0

Evento de la salida de alarma EV1 Sin alarma

Evento de la salida de alarma EV2 Sin alarma

Velocidad de subida de SV 0

Velocidad de bajada de SV 0

Funcién tecla OUT/OFF

Salida de control a OFF

(*1) Si se modifica el rango de entrada cuando se utiliza como conversor, los valores SV1 a SV4 y las constantes proporcionales OUT1 y OUT2 se

ajustan automéaticamente al nuevo rango de entrada.

(*2) i se ha ejecutado ‘Auto-tuning al inicio’ sin errores, se cancelara aunque siga seleccionada la opcién ‘Auto-tuning al inicio’ en el ajuste

[Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset].
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Ejemplo: Utilizar el equipo como conversor a valores analdgicos

Aplicar alimentacion |

.

Fin de la configuracion.
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9.6 Borrar los datos de configuracion
Si se borran los datos, se volveran a cargar los valores por defecto.

Para borrar los datos, mantener pulsadas durante 3 segundos aproximadamente las teclas [&],
7], (woog), =7 en el Display PV/SV.

El equipo entra en modo [Borrar datos Si/No]

Seleccionar ‘Si’ y pulsar la tecla e, Se borraran los datos. Durante el proceso de borrado, en el Display PV
se muestra

Ejemplo: Borrar los datos de configuracion
Aplicar alimentacién |

[ e

9.7 Control PID 2DOF

El control PID con 2 grados de libertad reduce las oscilaciones de la salida en el arranque del control o
cuando se madifica la configuracién.

Al aumentar el coeficiente de ganancia proporcional 2DOF ( «) se produce una respuesta mas rapida y
disminuyendo el coeficiente se produce una respuesta mas lenta.

Incrementando el coeficiente de constante integral 2DOF (), se controlan de manera eficiente las
oscilaciones de la salida. Sin embargo, la respuesta sera mas lenta que el control PID estandar para la
supresion de sobreimpulsos.

Ajuste Valor o seleccion
Coeficiente ganancia proporcional 2DOF 0,00 a 1,00
Coeficiente constante integral 2DOF (B) 0,00 a 10,00
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10. Explicacion del funcionamiento de control

10.1 Salida OUT1

‘:I Encendido o apagado

NUmero de terminal de OUT1 para KT8R, KT9R: 15, 16

10.2 Salida OUT1 durante el Control ON/OFF

|:| Encendido o apagado

NUmero de terminal de OUT1 para KT8R, KT9R: 15, 16

93



10.3 Alarma

Limite superior Limite inferior
Histéresis EV1 Histéresis EV1
Tipo de ON oN
Alarma -
OFF OFF v
4
- Valor EV1 sV +Valor EV1 - Valor EV1 sV +Valor EV1
Salida de | ' I |
dama |- [ | W |
Limite superior/inferior Independiente de los limites superior/inferior
Histéresis EV1 Histéresis EV1
> < > >
. ON ON
Tipo de 7'y r'y y'y r'y
Alarma
OFF OFF
A 4 Y \ 4 \ 4
A
Valor EV1 sv Valor EV1 Limite inferior EV1 SV Limite superior EV1
Salida de
s [ I I .
Rango de limites superior/inferior Independiente del rango de limites superior/inferior
Histéresis EV1 Histéresis EV1
. ON ON
Tipo de Y A 2 7y
Alarma
OFF OFF
A 4 A 4 A 4 A 4
Valor EV1 SV Valor EV1 Limite inferior EV1 SV Limite superior EV1
Salida de [ T | [ |
alarma
Limite superior de valor absoluto Limite inferior de valor absoluto
Histéresis EV1 Histéresis EV1
> < —>:'<—
Tipo de ON i R
Alarma
OFF OFF
\ 4 A 4
Valor EV1 Valor EV1
Sajda ce o L.
alarma
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Limite superior con Standby

Limite inferior con Standby

Histéresis EV1

Histéresis EV1

clama | o [

Tipo de ON on
Alarma
OFF OFF
SV +Valor EV1 SV
- Valor EV1 _Valor EVA +Valor EV1
Salida de | .

Lado - . |

Limites inferior/superior con Standby

Independiente de los limites inferior/superior con Standby

Histéresis EV1

Histéresis EV1

i ON "‘:4— ON —>‘:<_
Tipo de
Alarma A 7y 'y i
OFF OFF
A 4 A 4 4 A 4
JAN o JAN
Valor EV1 5 Valor EV1 Limite infeffor EV1 &V Limite superior EV1
Salida de

alda d [ - I I

.l

: Salida de alarma en Standby.

: Terminales 3y 4 de la Salida de alarma 1 a ON (cerrados).
: Terminales 3y 4 de la Salida de alarma 1 a ON (cerrados) o a OFF (abiertos).

: Terminales 3y 4 de la Salida de alarma 1 a OFF (abiertos).

« ‘Valor EV1', ‘Limite superior EV1' e ‘Histéresis EV1’ representan el Valor de alarma EV1, el limite superior de alarma EV1y la

histéresis de la alarma EV1 respectivamente.
Igual para EV2.

« El indicador EV1 se ilumina cuando los terminales 3 y 4 de la salida de alarma 1 estan a ON y se apaga cuando los

terminales estan a OFF.

El indicador EV2 se ilumina cuando los terminales 5 y 6 de la salida de alarma 2 estan a ON y se apaga cuando los

terminales estan a OFF.

*« KT8R, KT9R: N° de los terminales de la salida de alarma 1: 17, 18.
N° de los terminales de salida de alarma 2: 19, 20
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10.4 Salida OUT2, Control Calor/Frio

CI CICIU S gjecula seyurl ld uesviaaurnl

[RRpP S O ] I 1

indicador (02) | | [ —

Apagado Encendido

E : Encendido o apagado.

: Representa la accién de Control Calor

- - — - : Representa la accion de Control Frio
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10.5 Salida OUT2, Control Calor/Frio con banda muerta

<

ON —\

|:| : Encendido o apagado

: Representa la accién de Control Calor.

- - — - : Representa la accion de Control Frio.

Banda P. (Calor) Banda muerta

|
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10.6 Salida OUT2, Control Calor/Frio con banda solapada

|:| : Encendido o apagado.

: Representa la accién de Control Calor.

— ——- :Representa la accién de Control Frio
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11. Especificaciones

11.1 Especificaciones estandar

Escala Entrada Rango de la escala Resolucién
K -200 a 1.370°C -328 a 2.498°F 1°C (°F)
-200,0 a 400,0°C -328,0 a 752,0°F 0,1°C (°F)
J -200 a 1.000°C -328 a 1.832°F 1°C (°F)
R 0al.760°C 32 a 3.200°F 1°C (°F)
S 0al.760°C 32 a 3.200°F 1°C (°F)
B 0 a1820°C 32 a 3308°F 1°C (°F)
E -200 a 800°C -328 a 1.472°F 1°C (°F)
T -200,0 a 400,0°C -328,0 a 752,0°F 0,1°C (°F)
N -200 a 1.300°C -328 a 2.372°F 1°C (°F)
PL- 0a 1.390°C 32 a 2.534°F 1°C (°F)
C(W/Re5-26) 0a2.315°C 32 a4.199°F 1°C (°F)
BLL00 -200,0 a 850,0°C -328,0 a 1.562,0°F 0,1°C (°F)
-200 a 850°C -328 a 1.562°F 1°C (°F)
-200,0 a 500,0°C -328,0 a 932,0°F 0,1°C (°F)
JPt100
-200 a 500°C -328 a 932°F 1°C (°F)
4 a 20mA -2.000 a 10.000 (*) 1
0 a20mA -2.000 a 10.000 (*) 1
OalVv -2.000 a 10.000 (*) 1
0Oa5V -2.000 a 10.000 (* 1
la5V -2.000 a 10.000 (*) 1
OaloVv -2.000 a 10.000 (* 1
(*) Estan disponibles el escalado y la seleccion de la posiciéon del punto decimal.
Entrada Termopar K,J,R, S, B, E, T, N, PL-ll, C(W/Re5-26)
Resistencia externa: 100Q max.
Para la entrada B, Resistencia externa: 40Q max.
RTD Pt100, JPt100  modelo a 3 hilos
Resistencia en el hilo conductor de la entrada: 10Q max. por hilo
Corriente 0a20mA CC, 4a20mACC
Impedancia de entrada: 50Q
Consumo de corriente: 50mA max.
Tension CC | 0a1lVv CC
Impedancia de entrada: 1 MQ min.
Tension de entrada: 5V CC max.
Resistencia de la fuente de sefial: 2 kQ max.
0Oa5VvCC,1a5VvCC,0al0ovCC
Impedancia de entrada: 100 kQ min.
Tension de entrada: 15V CC max.
Resistencia de la fuente de sefial: 100Q max.
Tension de | 100 a 240V CA  50/60 Hz
alimentacion >4y cA/ICC  50/60 Hz (24V CA/CC solo para el modelo KT4R)
Fluctuacién | 85 a 264V CA
de tension: | 50 5 28v ca/CC
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Especificaciones generales

Dimensiones KT4R 48 x 48 x 68 mm (An x Al x Prof) (Prof. interior del panel de control: 60)

externas KT8R 48 x 96 x 68 mm (An x Al x Prof) (Prof. interior del panel de control: 60)
KT9R 96 x 96 x 68 mm (An x Al x Prof) (Prof. interior del panel de control: 60)

Montaje A panel

Carcasa Resina resistente al fuego, negro

Panel frontal

Membrana

Resistente al agua y resistente al

Panel frontal: IP66, carcasa trasera: IP20, terminales: IPOO

(KT8R, KT9R)

polvo
Estandares EN EN61010-1 (Grado de contaminacién 2, Categoria de sobretension I)
Indicadores Display PV Indica el Valor actual de proceso (PV)
Display de LEDs rojos de 7 segmentos
KT4R Tamafio del caracter: 12,4 x 5,8mm (Al x An)
KT8R Tamafio del caracter: 14 x 5,8mm (Al x An)
KT9R Tamafio del caracter: 24 x 11 mm (Al x An)
Display SV Indica el Valor de preseleccion (SV)
Display de LEDs verdes de 7 segmentos
KT4R Tamafio del caracter: 8,8 x 3,9 mm (Al x An)
KT8R Tamario del caracter: 14 x 5,8mm (Al x An)
KT9R Tamario del caracter: 14 x 7 mm (Al x An)
Display STEP | Indica el NUmero de paso (Control por patron).

Display de LEDs verdes de 7 segmentos

KT8R Tamafio del caracter: 14 x 5,8mm (Al x An)
KT9R Tamafio del caracter: 14 x 7 mm (Al x An)
Indicador 01 (Verde) Se enciende cuando la salida OUT1 esta a ON.
es de Para el tipo de salida en corriente, se ilumina de forma
control intermitente en ciclos de 125ms.
02 (Amarillo) | Se enciende cuando la salida OUT2 esta a ON.
Si se ha seleccionado 'Salida a relé control calor/frio’ en
el [Evento de la salida de alarma EV2]
EV1 (Rojo) Se enciende cuando la salida de alarma 1 estd a ON.
EV2 (Rojo) Se enciende cuando la salida de alarma 2 esta a ON.
Apagada si se ha seleccionado 'Salida a relé control
calor/frio' en el [Evento de la salida de alarma EV2]
AT (Amarillo) | Intermitente cuando se ejecuta el auto-tuning, auto-tuning

al arranque o el auto-reset.

T/R (Amarillo)

Se enciende durante la comunicacion serie TX
(transmitiendo)

STEP
(Verde)

Se enciende cuando se indica un nimero de paso

(Control por patron). (KT8R, KT9R)

Valor de arranque rampa SV
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Teclas de configuracion

Tecla

UpP Incrementa el valor numérico.
Pulsando esta tecla durante 1 segundo en modo Control por patrén, se
interrumpe el paso en ejecucion y comienza el siguiente paso. (Funcion
avance)

DOWN Decrementa el valor numérico.

MODO Selecciona un modo de ajuste o guarda los valores seleccionados.
Cuando se pulsa esta tecla durante 3 segundos en modo RUN, el
controlador pasa a modo Visualizacion.

OUT/OFF Se pueden seleccionar las siguientes opciones en [Funcion tecla OUT/OFF].

Seleccion Descripcion

Salida de control a OFF Pone a ON o a OFF la salida de control

Control Auto/Manual Conmuta entre control automatico o control

manual.

Control por patrén Arranca o para el control por patrén.

Valores de visualizacion

Precisiéon

A una temperatura ambiente de 23°C (si hay un solo controlador instalado)
Termopar + 0,2% de la desviacion + 1digito
Para las entradas R, S: 0 a 200°C (32 a 392°F): +6°C (12°F)
Entrada B, 0 a 300°C (0 a 572°F): No se garantiza la precision.
Entradas K, J, E, T, N, por debajo de 0°C (32°F): £0,4% de la desviacion
+1 digito
RTD + 0,1% de la desviacion + 1digito
Corriente CC, +0,2% de la desviacion + 1digito
Tension CC

Efecto de la temperatura

Dentro de 50ppm/°C de la desviacién

Periodo de muestreo de la
entrada

125ms

Precision de tiempo

11,0% de la configuracion

Control

Accién de control

* Control PID (con auto-tuning)
* Control PI: Constante derivativa a 0 (cero).
* Control PD (con Auto-reset, Reset Manual):
Constante integral a O (cero).
* Control P (con Auto-reset, Reset Manual):
Constantes derivativa e integral a 0 (cero).
* Control ON/OFF: Constante proporcional a 0 6 0,0 (cero)

Constante
proporcional OUT1

Entradas termopar, RTD sin punto decimal: O a desviacion
Entradas termopar, RTD con punto decimal: 0,0 a desviacion
Entradas en tension, en corriente: de 0,0 al 1.000,0%

Constante integral 0 a 3.600s
Constante derivativa | 0 a 1800s
Ciclo proporcional 0,561a120s

OouT1

ARW

de 0 al 100%

Reset manual

+ Constante proporcional

Histéresis ON/OFF
OuUT1

Entradas termopar, RTD: 0,1 a 1.000,0°C (°F)

Entradas en tension, en corriente: 1 a 10.000 (La posicién del punto decimal
depende de la seleccion)

Limite superior, limite
inferior OUT1

0 a 100% (salida en corriente: -5 a 105%)
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Salida de
Control

Contacto a Capacidad: 3A 250V CA (carga resistiva),
relé la 1A 250V CA (carga inductiva @ =0,4)
Vida eléctrica: 100.000 ciclos
Minima carga aplicable: 10mA 5V CC
Salida a 12V +15%
transistor Max. 40mA (proteccion contra cortocircuitos)
Corriente 4a20mACC

Resolucion: 12000

Resistencia de carga: Max 550Q,

Precision: £0,2%

Efecto de la temperatura ambiente: +0,015%/°C

Funciones Estandar

Salida EV1

La salida esta a ON o0 a OFF dependiendo de las condiciones establecidas
en [Evento de la salida de alarma EV1].
Contacto arelé 1a Capacidad de control: 3A 250V CA (carga resistiva):
1A 250V CA (carga inductiva @ = 0,4)
Vida eléctrica: 100.000 ciclos
Minima carga aplicable: 10mA 5V CC

Funcionamiento de la Alarma

Si se ha seleccionado un tipo de alarma y la opcion ‘Activada (salida a
ON)’ en [Evento de la salida de alarma EV1] o [Evento de la salida de
alarma EV2]: La salida de alarma se activa cuando se supera el valor SV
+ Desviacion (excepto para la alarma por limites de valor absoluto). Si el
valor PV esta fuera de rango, la salida de alarma pasa a ON o a OFF.

Si se ha seleccionado ‘Desactivada’ (salida a OFF), la alarma funciona de
forma inversa.

Tipo

Limite superior, Limite inferior, Limite superior/inferior, Independiente de
los limites superior/inferior, Rango de limites superior/inferior,
Independiente de los limites superior/inferior, Limite superior de valor
absoluto, Limite inferior de valor absoluto, Limite superior con Standby,
Limite inferior con Standby, Limites inferior/superior con Standby,
Independiente de los limites superior/inferior con Standby.

La configuracién Activacién/Desactivacién se puede aplicar para un total
de 24 tipos de alarma. También se puede seleccionar ‘Sin Alarma’.

Descripcion

ON/OFF

Histéresis

Entradas termopar, RTD: 0,1 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en tension, en corriente: 1 a 10.000 (La posicién del punto decimal
depende de la seleccion)

Salida

EV1, EV2 para el tipo de alarma (001 a 012) establecidas en [Evento de la
salida de alarma EV1/EVZ2].

Valor de la alarma
EV1liguala O
(Habilitada/

Deshabilitada)

Si se establece ‘Habilitada’ en [Valor de la alarma EV1 igual a 0
(Habilitada/Deshabilitada)], se pueden activar los siguientes tipos de
alarma incluso si el valor establecido es 0 (cero).

Limite superior, Limite inferior, Limite superior/inferior,

Independiente de los limites superior/inferior, Rango de limites
superior/inferior, Independiente de los limites superior/inferior, Limite
superior de valor absoluto, Limite inferior de valor absoluto, Limite superior
con Standby, Limite inferior con Standby, Limites inferior/superior con
Standby, Independiente de los limites superior/inferior con Standby.

102



Alarma de rotura de calentador

Detecta si se ha roto el calentador, el sensor o cualquier problema en el
actuador.
La salida EV1 6 EV2 a la que se ha asociado la alarma de rotura de

calentador (014) se selecciona en el ajuste [Evento de la salida de alarma
EV1/EV2]
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Funcionamiento como
conversor

Si se ha seleccionado ‘Conversor’ en [Controlador/Conversor], el equipo
funcionara como un simple conversor, cargando la siguiente configuracion.

Ajuste

Valor o seleccion

Sv1

Limite inferior de la escala

Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-
reset

Cancelar Auto-tuning/Auto-tuning al
inicio/Auto-reset

Constante proporcional de OUT1

Desviacion de la escala
Entradas en tension, en corriente: 100,0%

Constante integral

0

Constante derivativa

0

Reset 0 (Valor de reset, calculado con auto-reset)
Limite superior de OUT1 100

Limite inferior de OUT1 0

Rampa proporcional OUT1 0

Constante proporcional de OUT2

Desviacion de la escala
Entradas en tension, en corriente: 100,0%

Accion directa (Enfriamiento) /Accion
inversa (Calentamiento)

Accion directa (Enfriamiento)

Valor de la alarma EV1/EV2
igual a 0

Deshabilitada

Valor de alarma EV1/EV2

0 o Limite inferior del rango de entrada
(Limite inferior de la escala)

Limite superior de alarma EV1/EV2

0 o Limite inferior del rango de entrada
(Limite inferior de la escala)

Histéresis de la alarma EV1/EV2

1,0

Retardo de la alarma EV1/EV2

0

Alarma EV1/EV2
Activacién/Desactivacion

Activada (salida a ON)

Retardo alarma de rotura del 0
calentador

Desviacion de alarma de rotura del 0

Evento de la salida de alarma EV1 Sin alarma
Evento de la salida de alarma EV2 Sin alarma
Velocidad de subida de SV 0
Velocidad de bajada de SV 0

Funcién tecla OUT/OFF

Salida de control a OFF

4a20mACC
Resistencia de carga: Max. 550Q
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Aislamiento, rigidez dieléctrica

Esquema del circuito de
aislamiento

KT4R

KT8R, KT9R

Resistencia de aislamiento: 102 o mas a 500V CC

Rigidez dieléctrica

1,5kV CA durante 1 minuto entre el terminal de entrada y el terminal de
alimentacion, 1,5kV CA durante 1 minuto entre el terminal de salida y el
terminal de alimentacion

Consumo

100 a 240V CA

Aprox. 8VA méx. (11VA max. si se afiade EV2 y la
comunicacion serie)

24V CA Aprox. 5VA max. (8VA méax. si se afiade EV2 y la
comunicacion serie) ¢
24V CC Aprox. 5SW méx. (8VA max. si se afiade EV2 y la

comunicacion serie) ¢

(¥) 24V CA/CC solo esta disponible en el KT4R.
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Corriente de entrada

100 a 240V CA Max. 14 a 34A

24V CA Max. 34A

24V CC Ma&x. 34A

(*) 24V CA/CC solo esta disponible en el KT4R.

Temperatura ambiente

-10 a +55°C (sin condensacion, ni formacién de hielo)

Humedad ambiente

35 a 85%RH (sin condensacion)

Peso KT4R Aprox. 110 g
KT8R Aprox. 160 g
KT9R Aprox. 220 g

Accesorios incluidos

Marco de montaje: 1 pieza (KT4R)
Soporte de montaje tornillo: 1 juego (KT8R, KT9R)
Instrucciones de instalacion : 1 copia

Accesorios que se venden por
separado

Tapa del terminal

Especificaciones ambientales

Directiva RoHS

Otras funciones disponibles

Factor de correccién
del sensor

Determina la pendiente del valor de entrada del sensor.

Ajuste del sensor

Corrige el valor de entrada del sensor.

Bloqueo del valor de
preseleccion

Bloquea los valores de configuracion para prevenir errores.

Control Auto/Manual

Conmuta entre control automatico o control manual.
En el control manual, se establece el valor MV con la tecla [&] o 7.

Funcion balanceo-
conmutacion suave

Si se pasa del Control automatico al manual y vice versa, la funcién
balanceo-conmutacién suave hace que no se produzcan cambios bruscos
en MV.

Funcién rampa para SV

Cuando se modifica el valor de preseleccién SV, se alcanza el nuevo valor
SV a la velocidad establecida en este pardmetro. Establecer la velocidad
de subida y de bajada del valor SV respectivamente.

Valor de arranque rampa SV

Cuando la sefial de control pasa de OFF a ON o se pasa del control
manual a automatico, se puede seleccionar el ‘Arranque en SV’ o
‘Arranque en PV’ para la velocidad de subida o de bajada de SV.

Control por patrén

1 patrén; 9 pasos

Contramedidas para el fallo
de alimentacion

La configuracién actual se guarda en la memoria no volatil.

Autodiagnéstico

La CPU esta monitorizada por el temporizador perro guardian. Si se
detecta cualquier estado andémalo, el controlador entra en estado de
calentamiento y todas las salidas pasan a OFF.

Compensacion automatica
de la unién fria

Detecta la temperatura en la conexién entre el termopar y el controlador y la
mantiene en el estado de la temperatura de referencia del punto de la unién fria
0°C (32°F).

Rango de | Termopar

[Limite inferior del rango de entrada -50°C (100°F)] a [Limite superior del

indicacion, rango de entrada +50°C (+50°C)] (100)]
Rangode | RTD [Limite inferior del rango de entrada - (Desviacién x 1%)] a [Limite
control superior del rango de entrada +50°C (100°F)]
Corriente, [Limite inferior de la escala — (Desviacion de la escala x 1%)] a [Limite
tension CC inferior de la escala + (Desviacion de la escala x 10%)]
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Error de Fuera de El valor PV (valor actual) ha superado el Limite superior del rango de

entrada escala entrada (Limite superior de la escala para las entradas en corriente y
(I'm'te. tension CC).
superior)

En el display PV se muestran el valor PV (valor actual) y el codigo de error
] de forma alterna.
En el control manual, se indica el valor MV establecido.

Fuera de El valor PV (valor actual) ha caido por debajo del Limite inferior del rango de
escala (limite | entrada (Limite inferior de la escala para las entradas en corriente y tensién
inferior) co).

En el display PV se muestran el valor PV (valor actual) y el

cédigo de error ] de forma alterna. En el control manual,

se envia a la salida el valor MV establecido.

Deteccién de Fallo

Si el valor PV ha superado el Rango de indicacién, Rango de control, el Display PV muestra[ ]y
[ ] de forma alterna.
Si el valor PV cae por debajo del Rango de indicacion, Rango de control, el Display PV muestra [- - - -]
v ] de forma alterna.
Si la entrada de termopar, RTD o tension CC (0 a 1V CC) se ha quemado o est& desconectada, el
Display PVindica[ ~ ~ ]y[ ] de forma alterna.
Si se han desconectado las entradas de corriente y de tension:

Para los rangos de entrada:4 a 20mA CC, 1 a5V CC, en el Display PV se muestra[- - - -]y [ ]

de forma alterna. Para los rangos de entrada: 0 a 20mA CC, 0 a5V CC y 0 a 10V CC, el Display PV
indica el valor correspondiente a la entrada de OmA CC 6 OV CC

OUT1 y OUT2 pasan a OFF (Limite inferior OUT1 para el modelo de salida en corriente). En

el control manual, se envia a la salida el valor MV establecido.

Si se ha seleccionado ‘Alarma’ o ‘Alarma de rotura de calentador’ en [Asignacion de las salidas de
alarma EV1/EV2], se activard la salida de alarma cuando se cumpla la condicién establecida.

La deteccion de Fallo esta habilitado incluso en Standby (estado de espera) en el modo Control por
patron.

El ajuste [Estado de la salida en caso de error] solo se puede utilizar para controladores que utilizan la
entrada en corriente y tension y salida en corriente.
En el control manual, se envia a la salida el valor MV establecido.

Estado de la Estado de la salida
salida en ﬁz?ctzgilgs, OUT1 OuT2
caso de error Accién directa Accibn inversa Accioén directa| Accion inversa
(Enfriamiento) (Calentamiento) (Enfriamiento) | (Calentamiento)
Indica _ ON (20mA) o
[ | Limite superior | y-r (4mA) 0 ON (%
*
y ouT1 (%) Limite inferior OFF
! | OFF (4mA) o OUT1
o Rl | de forma alterna | Limite inferior OFF
OouUT1
Indica ON (20mA) o
o] OFF (4mA) o Limite s;uperior ON (*)
y Limite inferior | OUT1 (*) OFF
Fe |l ] ouTt E'FFt(Ll'n}A)'o OFF
o imite inferior
de forma alterna OUTL

Indicacion de calentamiento | Durante aproximadamente 3s después de aplicar alimentacion, se indicaran
en el Display PV el tipo de sensor de entrada y en el Display SV el valor del
limite superior (para Termopar y RTD) o el valor del limite superior de la
escala (para las entradas en corriente y en tension CC).
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11.2 Especificaciones especificas

Salida de alarma EV2

La salida pasa a ON o a OFF dependiendo de las condiciones establecidas en
[Evento de la salida de alarma EV2].
Contacto a relé, 1a
Capacidad: 3A 250V CA (carga resistiva),
1A 250V CA (carga inductiva @ = 0.4)
Vida eléctrica: 100.000 ciclos
Minima carga aplicable: 10mA 5V CC

Control
Calor/Frio

Si se ha seleccionado 'Salida a relé control calor/frio' en el [Evento de la salida
de alarma EV2], se ejecuta el control calor/frio. (Las especificaciones para el
control de calor son las mismas que las de la salida OUT1.)
Constante proporcional de OUT2:
Entradas termopar, RTD sin punto decimal: O a desviacion, Entradas
termopar, RTD con punto decimal: 0,0 a desviacion, Entradas en
corriente, tension CC: 0,0 a 1000.0%
Constante integral OUT2: Igual que la constante integral OUT1,
Contante derivativa OUT2: Igual que la constante derivativa OUT1,
Contante proporcional OUT2: 0,56 1 6 120s,
Rango de la banda solapada/banda muerta:
Entradas termopar, RTD: -200,0 a 200°C (°F),

Entradas en corriente, tension CC: -2.000 a 2.000 (La posicion del punto
decimal depende de la seleccion)

Histéresis para funcionamiento ON/OFF de OUT2:
Entradas termopar, RTD: 0,1 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 10.000 (La posicion del punto decimal
depende de la seleccion)
Limite superior de OUT2: 0 al 100%
Limite inferior de OUT2: 0 al 100%
Método de enfriamiento de OUT2:
Se pueden seleccionar los siguientes métodos: Enfriamiento por aire
(caracteristica lineal), Enfriamiento por aceite (1,52 potencia de la
caracteristica lineal), Enfriamiento por agua (22 potencia de la
caracteristica lineal)
Salida de enfriamiento OUT2:
Salida a relé 1a (EV2)
Capacidad: 3A 250V CA (carga resistiva),
1A 250V CA (carga inductiva @ = 0.4)
Vida eléctrica: 100.000 ciclos
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Comunicacién Serie

Desde un ordenador externo se pueden realizar las siguientes operaciones:

(1) Leery escribir el valor SV, las constantes PID y otros ajustes.

(2) Leer el valor actual de proceso PV y el estado del control

(3) Pasar de una funcién a otra

Longitud del cable: Max 1,2km,

Resistencia del cable: 50Q (No son necesarias las resistencias de estacion
terminal, pero si se utilizan, colocar una en cada extremo de
120Q max.)

Linea de comunicacion: EIA RS485

Método de comunicacion Half-duplex

Método de sincronizacion: Sefial de START/STOP

Velocidad de transmisién: 9600/19200/38400bps (seleccionable por teclado),

Longitud de datos/Paridad: 7 bits, 8 bits/Par, Impar, Sin paridad

(seleccionable por teclado) Bit de Stop: 1 bit, 2 bits (seleccionable por

teclado)

Protocolo de comunicacién: MEWTOCOL/MODBUS ASCII/MODBUS RTU

(seleccionable por teclado)

Formato de la trama de datos:

Protocolo MEWTOCOL MODBUS ASCII MODBUS RTU
Bit de inicio 1 1 1
Longitud de datos| 7 768 8

. . Si (Par, Impar) Si (Par, Impar)
Paridad Si (Par) Sin paridad Sin paridad
Bit de parada 1 162 162

N° maximo de controladores conectables: 31 unidades a 1 ordenador.
Deteccion de error de comunicacion: Paridad, LRC (Modbus ASCII),CRC-16
(Modbus RTU)
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12. Solucién de Problemas

Si ocurre cualquier malfuncionamiento, consultar los siguientes puntos después de comprobar que el
controlador esta correctamente alimentado.

12.1 Indicacion de error

Problema:

Posible causa y solucién

Solucién

El display PV indica
[ .

La memoria interna
esta defectuosa.

Para cancelar el cddigo de error pulsar la tecla
y borrar los datos. (p.92)

Si no se soluciona el problema, contacte con
nuestra oficina de ventas.

El display PV indica
[ B

Error de escritura de datos
(en la memoria interna)
cuando se produce un fallo
de alimentacion.

Para cancelar el cddigo de error pulsar la tecla
y borrar los datos. (p.92)

En el display PV se
muestran el valor PV

(valor actual) y el
cédigo de error

] de forma
alterna.

Fuera de escala
superior)

El valor PV (valor actual de
proceso) ha superado el
Limite superior del rango de
entrada (Limite superior de la
escala para las entradas en
corriente y tension CC).

(limite

Comprobar la sefial de entrada

En el display PV se
muestran el valor PV

(valor actual) y el
cédigo de error

] de forma
alterna.

Fuera de escala (limite inferior)
El valor PV (valor actual de
proceso) ha caido por debajo
del Limite inferior del rango de
entrada (Limite inferior de la
escala para las entradas en
corriente y tension CC).

Comprobar la sefial de entrada y el cableado de
los terminales de entrada

[y

[ ]
Aparecen de forma
alterna en el display
PV

El valor PV (valor actual) ha
superado el Rango de
indicacion y el Rango de
control.

Comprobar la sefial de entrada

Rotura del termopar, RTD o
desconexioén de la entrada de
tension CC (0 a 1V CC)

Cambiar el sensor defectuoso.

Cémo comprobar si el sensor esta defectuoso
Termopar

Si los terminales de entrada del controlador de
temperatura estan cortocircuitados y se indica un
valor similar al de la temperatura ambiente, el
controlador de temperatura funciona correctamente
pero el sensor puede estar roto.

RTD

Si se conectan aprox. 100Q a la entrada del
terminal entre A-B y B-B estén cortocircuitados y la
temperatura indicada es cercana a 0°C (32°F), el
controlador de temperatura funciona correctamente
pero el sensor puede estar roto.

Tension CC (0 a 1V CC)

Si los terminales de entrada del controlador de
temperatura estan cortocircuitados y el valor
indicado es igual al Limite inferior de la escala, el
controlador de temperatura funciona correctamente

pero el sensor puede estar roto.
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Comprobar que los terminales | Conectar correctamente el terminal del sensor al
del termopar, RTD o la tensién | terminal del controlador.

CC estén conectados
correctamente a los terminales
de entrada del controlador.
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Problema:

Posible causa y solucién

Solucién

[----ly
[ ]

aparecen de forma
alterna en el display
PV

El valor PV (valor actual) ha
caido por debajo del Rango de
indicacion y el Rango de
control.

Comprobar la sefial de entrada y el cableado de los
terminales de entrada.

Revisar la sefial de entrada en
tensiébn CC (1 a5V CC) o en
corriente (4 a 20mA).

Cémo comprobar el cable de la sefal de
entrada

Tension CC (1 a 5V CC)

Si la entrada del terminal del controlador es 1V CC
y el valor indicado es igual al Limite inferior de la
escala, el controlador de temperatura funciona
correctamente y el cable de sefial podria estar
desconectado.

Corriente (4 a 20mA)

Si la entrada del terminal del controlador es 4mA y
el valor indicado es igual al Limite inferior de la
escala, el controlador de temperatura funciona
correctamente y el cable de sefial podria estar
desconectado.

Comprobar que la sefial de
entrada en tension CC (1 a5V
CC) o en corriente (4 a 20mA)
estan correctamente conectadas
a los terminales de entrada del
controlador.

Conectar firmemente el cable de la sefial de
entrada a los terminales de entrada del
controlador.

Comprobar la polaridad del
termopar y el cable de
compensacion.

Comprobar que las sefiales (A,
B, B) del RTD coincidan con los
terminales del controlador.

Cablear las sefiales correctamente.

El display PV indica [
]

Fallo del hardware

Contacte con nuestra oficina de ventas.

El display PV indica [

Co

,,,,, ], nada o PV.

La funcion Salida de control a
OFF esta habilitada.

Pulsar la tecla durante 1s aproximadamente
para cancelar la funcion.

La indicacién del
display PV no es
normal o es
inestable.

Comprobar que el tipo de
sensor de entrada o la unidad
de temperatura (T F) sean
correctos.

Seleccionar el tipo de sensor de entrada y la
unidad de temperatura (C o F) correctos.

El Valor de ajuste del sensor
no es el apropiado.

Establecer un valor apropiado.

Comprobar las especificaciones
del sensor

Instalar un sensor que cumpla con las
especificaciones técnicas requeridas.

Fugas de CA en el circuito del
sensor.

Utilizar un sensor sin tierra.

Puede que haya algun
dispositivo creando
interferencias o ruido eléctrico
cerca del controlador.

Mantener el controlador alejado de los
dispositivos que generen interferencias o
ruido eléctrico.
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Problema

Posible causa y solucion

Solucién

El display PV muestra
continuamente el
valor preseleccionado
como Limite inferior
de la escala.

Comprobar que no esté
desconectada la sefial de
entrada en tension CC (0 a 5V
CC, 0a 10V CC) o en corriente
(0 a20mA).

Comprobar que no esté desconectada la sefial de
entrada en tension CC (0 a5V CC,0a 10V CC) o
en corriente (0 a 20mA).

Cdémo comprobar el cable de la sefial de entrada
Tension CC (0 a5V CC, 0 a 10V CC)

Si la entrada del terminal del controlador es

1V CC y el valor indicado (después de aplicar los
limites superior e inferior de la escala)

es el correspondiente a

1V CC, el controlador funciona

correctamente y el cable

probablemente esté desconectado.

Corriente CC (0 a 20mA)

Si la entrada del terminal del controlador es

4mA CC y el valor indicado (después de aplicar los
limites superior e inferior de la escala)

es el correspondiente a

4mA DC, el controlador funciona

correctamente y el cable

probablemente esté desconectado.

Revisar que la entrada en
tension CC (0 a 5V CC, 0 a
10V CC) o en corriente (0 a
20mA) estan correctamente
conectadas a los terminales
de entrada del controlador.

Conectar firmemente el cable de la sefial de
entrada a los terminales de entrada del
controlador.
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12.2 Teclas de operacion

Problema

Posible causa y solucién

Solucién

No se puede modificar
ningdn parametro.

Se ha establecido el
Bloqueo 1 o Bloqueo 4.

Desbloquear las teclas en [Bloqueo del valor de
preseleccion].

Se esté ejecutando el

auto-tuning o el auto-

tuning al arranque o el
auto-reset.

Cancelar la ejecucion del auto-tuning o el auto-
tuning al arranque.

Esperar a que finalice el proceso de auto-reset.
(El auto-reset tarda aproximadamente 4 minutos)

Solo se puede
establecer el valor SV
y el valor de alarma.
No se puede realizar
ninguna otra
configuracion.

Se ha establecido el
Bloqueo 2 o Bloqueo 5.

Eliminar el bloqueo en [Bloqueo del valor de
preseleccion].

El valor de
preseleccion no
cambia y no se
pueden establecer

nuevos valores.

Se ha establecido un Limite
superior o inferior de la escala
para el que no cambia el valor.

Establecer un valor apropiado.

12.3 Control

Problema

Posible causa y solucién

Solucién

La temperatura no

El sensor esta defectuoso.

Cambiar el sensor.

aumenta.

El sensor o la salida de control
no estan conectadas
firmemente en los terminales
de entrada del controlador.

Instalar correctamente el sensor o la salida de
control al terminal.

El cableado del sensor o la

salida de control no es correcto.

Cablear las sefales correctamente.

La salida de control
siempre esta a ON.

El Limite inferior de OUT1 o
OUT2 estéa configurado igual o
por encima del 100%.

Establecer un valor apropiado.

La salida de control
siempre estd a
OFF.

El Limite superior de OUT1
0 OUT2 esté configurado
igual o por debajo del 0%.

Establecer un valor apropiado.

El display PV indica [
]

El proceso de auto-tuning no
ha finalizado en 4 horas desde
el inicio de la ejecucion.

La pendiente PV y el retardo
no se pueden medir de forma
estable para calcular las
constantes P, I, D.

Establecer las constantes P, I, D y ARW de forma
manual.

En el caso de detectar cualquier otro problema no descrito en este manual, contacte con nuestra oficina de

ventas.
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13. Tabla de caracteres

13.1 Cddigos de error

En el display PV pueden aparecer los siguientes codigos de error

Cadigos de error

Descripcion del error

La memoria interna esta defectuosa.

Error de escritura de datos (en la memoria interna) cuando se produce un fallo de
alimentacion.

El valor PV (valor actual) ha superado el Limite superior del rango de entrada
(Limite superior de la escala para las entradas en corriente y tension CC).

El valor PV (valor actual) ha caido por debajo del Limite inferior del rango de
entrada (Limite inferior de la escala para las entradas en corriente y tensién CC).

Entrada defectuosa o desconectada
El valor de entrada esta fuera del Rango de indicacion y del Rango de control.

Fallo del hardware

El proceso de auto-tuning no ha finalizado en 4 horas desde el inicio de la
ejecucion.

La pendiente PV y el retardo no se pueden medir de forma estable para calcular
las constantes P, |, D de forma automatica.
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13.2 Modo RUN

Indicacion

Descripcion

Salida de control a OFF

Control manual

(MV intermitente)

13.3 Modo Visualizacion

El display PV indica el valor PV y el display SV indica el valor de preseleccion.

Indicacion

Descripcion

MV

(Punto decimal intermitente)

Tiempo restante

Indica el tiempo restante (Cuando se ejecuta el Control por patrén)

25

Numero de paso

Indica el nimero de paso actual (Cuando se ejecuta el Control por patron) (KT4R)
a
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13.4 Configuracion Inicial
El Display PV indica los caracteres descriptivos del ajuste y el Display SV indica los valores por defecto.

Valores por

defecto Ajuste, rango de configuracion

Tipo de entrada

= K -200a1.370°C =T F | K -200 a 2.498°F
EL K -200,0 a 400,0°C =il F | K -328,0a752,0°F
L J  -200 a 1000°C LR |3 -328a1.832°F
- R 0a1.760°C ~LLIF | R 32a3.200°F
S 0al.760°C = 1 F |s 32a3.200°F
B 0a1.820°C =L F | B 32a3.308°F
E -200 a 800°C FLLF|E -328a1.472°F
T -200,0 a 400,0°C TR | T -328,0 752,0°F
N -200a 1.300°C i N -328a2.372°F
PL-1l°C 0 a 1.390°C PL- II°F 32 a 2.534°F
C(W/Re5-26) 0a 2.315°C ~ | C(W/Re5-26) 32 a 4.199°F
Pt100 -200 a 850,0°C Pt100 -328,0 a 1.562,0°F
JPt100°C -200,0 500,0°C JPt100 -328,0 a 932,0°F
Pk | Pt100  -200 a 850°C FIF | Pt100  -328 a 1.562°F
JPt100°C -200 a 500°C JPt100 -328 a 932°F
4 a20mA CC -2.000 a 10.000
0 a 20mA CC -2.000 a 10.000
0alVCC  -2.000 a 10.000
0a5VCC  -2.000 a 10.000
1a5VCC  -2.000 a 10.000
0a 10V CC -2.000 a 10.000

Limite superior de la escala
Rango: Limite inferior de la escala al Limite superior del rango de entrada para las
entradas en tension CC y corriente: -2.000 a 10.000 ¢1)

Limite inferior de la escala
Rango: Limite inferior del rango de entrada al Limite superior de la escala para las
entradas en tension CC y corriente: -2.000 a 10.000 (-1).

Sin punto decimal

1 digito después del punto decimal

2 digitos después del punto decimal

3 digitos después del punto decimal

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por

defecto Ajuste, rango de configuracion

Evento de la salida de alarma EV1

Ry [Descripcion del cédigo de alarmal

Sin alarma

Limite superior

Limite inferior

Limites superior/inferior

Independiente de los limites superior/inferior

Rango de limites superior/inferior

Independiente del rango de limites superior/inferior

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby

Limite inferior con Standby

Limites inferior/superior con Standby

Independiente de los limites inferior/superior con Standby

Rotura del calentador

Salida sefal de temporizador

Salida durante el AT (auto-tuning)

Salida fin del patrén

Por comando de comunicacion

Valor de la alarma EV1 igual a O (Habilitada/Deshabilitada)

Deshabilitada

Habilitada

Valor de alarma EV1

Limite superior

-(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (:2)

Limite inferior

-(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (:2)

Limite superior/inferior

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Independiente de los limites
superior/inferior

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Rango de limites

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Independiente del
rango de limites

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite superior de valor
absoluto

Limite inferior del rango al Limite superior del rango
(*1) (*3)

Limite inferior de valor
absoluto

Limite inferior del rango al Limite superior del rango
(*1) (*3)

Limite superior con Standby

-(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (:2)

Limite inferior con Standby

-(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (-2)

Limites inferior/superior con
Standby

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Independiente de los limites
inferior/superior con Standby

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Limite superior de alarma EV1
Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tensién CC, la Desviacion es igual a la Desviacién de la escala.
(*3) Para las entradas en corriente y tension CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.
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Valores por

Ajuste, ran nfiguracion
defecto juste, rango de configuracio

Histéresis de la alarma EV1
Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en corriente, tensiéon CC: 1 a 10000 (1)

Retardo de alarma EV1
Rango: 0 a 10000 segundos

Activacién/Desactivaciéon de alarma EV1

Activada (salida a ON)

Desactivada (salida a OFF)

Numero de paso de salida TS1
Rango: 1 al 9

Tiempo a OFF de TS1
Rango: 00:00 a 99:59 ()

Tiempo a ON de TS1
Rango: 00:00 a 99:59 ()

Evento de la salida de alarma EV2:
Descripcién del codigo de alarma

1

T TaTy]

L Sin alarma

Limite superior

Limite inferior

Limites superior/inferior

Independiente de los limites superior/inferior

Rango de limites superior/inferior

Independiente del rango de limites superior/inferior

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby

Limite inferior con Standby

Limites inferior/superior con Standby

Independiente de los limites inferior/superior con Standby

Rotura del calentador

= | Salida sefal de temporizador

Salida durante el AT (auto-tuning)

Salida fin del patrén

Por comando de comunicacion

Salida del contacto a relé del Control Calor/Frio

Valor de la alarma EV2 igual a O (Habilitada/Deshabilitada)
1l | Deshabilitada

Habilitada

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.

(*4) La unidad de tiempo depende de la seleccion realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Valor de alarma EV2

Limite superior -(Desviacion) a Desviacién °C (°F) (1) (2)
Limite inferior -(Desviacion) a Desviacién °C (°F) (1) (2)
Limite superior/inferior 0 a Desviacion °C (°F) 1) (2)

Independiente de los limites | 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)
superior/inferior

Rango de limites 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Independiente del 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)

rango de limites

Limite superior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango
absoluto 1) (3)

Limite inferior de valor absoluto !_mlge inferior del rango al limite superior del rango
Limite superior con Standby | -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite inferior con Standby -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limites inferior/superior con 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)

Standby

Independiente de los limites | 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)
inferior/superior con Standby

Limite superior de alarma EV2
Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV2

Histéresis de la alarma EV2
Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en corriente, tensiéon CC: 1 a 10000 (-1)

Retardo de alarma EV2
Rango: 0 a 10.000 segundos

Activacién/Desactivaciéon de alarma EV2

Activada (salida a ON)

Desactivada (salida a OFF)

Numero de paso de salida TS2
Rango: 1 al 9

Tiempo a OFF de TS1
Rango: 00:00 a 99:59 (-4

Tiempo a ON de TS2
Rango: 00:00 a 99:59 ()

Retardo alarma de rotura del calentador
Rango: 0 a 200 minutos

Desviacion de alarma de rotura del calentador
Rango: 0 a 150°C (°F), 6 0,0 a 150:0°C (°F)
Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 1.500 o)

Svi
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.

(*2) Para las entradas en corriente y tension CC, la Desviacion es igual a la Desviacién de la escala.
(*3) Para las entradas en corriente y tension CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior)

de la escala.

(*4) La unidad de tiempo depende de la seleccion realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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13.5 Menu Principal

El Display PV indica los caracteres descriptivos del ajuste, y el Display SV indica los valores por defecto.

Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Svi
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 1
Rango: |

, 6. de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 1
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20%
de la Desviacion de la escala (1)

Sv2
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 2
Rango:

i, 6de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 2
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20%
de la Desviacion de la escala (1)

Sv3
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 3

Rango: . =1, 6 de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 3
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tensién CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la
Desviacion de la escala (1)

Sv4
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 4
Rango:

.6 de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 4
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacion

Entradas en corriente, tensién CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20%
de la Desviacion de la escala (1)

SV del Paso 5
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 5

Rango: , 6 de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 5
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tension CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20%
de la Desviacion de la escala (1)

SV del Paso 6
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 6
Rango: |

=i, 6 de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 6
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacion

Entradas en corriente, tensién CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20%
de la Desviacion de la escala (1)

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por

Ajuste, ran nfiguracion
defecto juste, rango de configuracio

SV del Paso 7
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 7
Rango:

6 de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 7
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacién

Entradas en corriente, tensién CC: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la
Desviacion de la escala (1)

SV del Paso 8
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 8
Rango:

, 6 de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 8
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacion

Entradas en corriente, tensién CC: De 0 al 'Valor de conversion' del
20% de la Desviacion de la escala ¢+1)

SV del Paso 9
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala

Tiempo Paso 9
Rango: , 6. de 00:00 a 99:59

Valor de espera Paso 9
Rango: De 0 al 'Valor de conversion' del 20% de la Desviacion

Entradas en corriente, tensién CC: De 0 al 'Valor de conversiéon' del
20% de la Desviacion de la escala (1)

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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13.6 Modo Submenu

El Display PV indica los caracteres descriptivos del ajuste y el Display SV indica los valores por defecto.

Valor es por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset
i | | Cancelar Auto-tuning/Auto-tuning al inicio/Auto-reset

Ejecutar Auto-tuning

Ejecutar 'Auto-tuning al inicio’

Ejecutar Auto-reset

Constante proporcional de OUT1
Rango: 0 a Desviacién C (F)
Entradas en corriente, tensién CC: de 0,0 al 1.000,0%

Constante integral
Rango: 0 a 3600 segundos

Constante derivativa
Rango: 0 a 1.800 segundos

ARW
Rango: de 0 al 100%

Reset manual
Rango: £ Constante proporcional

* Salida a relé 30s.
¢ Salida a transistor 3s.

Ciclo proporcional de OUT1
Rango: 0,5 6 1 a 120 segundos

Histéresis para el Control ON/OFF de OUT1
Rango: 0,1 a 1000,0°C (°F)
Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 10000 (1)

Limite superior de OUT1
Rango: Del Limite inferior de OUT1 al 100%
(Tipo salida en corriente: Del Limite inferior de OUT1 a 105%)

Limite inferior de OUT1
Rango: Del 0% al Limite superior de OUT1
(Tipo salida en corriente: -5% al Limite superior de OUT1)

Rampa proporcional OUT1
Rango: 0 a 100%/segundo

Método de enfriamiento de OUT2

... | Enfriamiento por aire (caracteristica lineal)

i | Enfriamiento por aceite (1,52 potencia de la caracteristica lineal)

i1 | Enfriamiento por agua (22 potencia de la caracteristica lineal)

Constante proporcional de OUT2
Rango: 0 a Desviacion °C (°F) (*1) (*2)
Entradas en corriente, tensién CC: de 0,0 al 1.000,0%

* Salida a relé: 30s.
* Salida a transistor: 3s.

Ciclo proporcional de OUT2
Rango: 0,5 6 1 a 120 segundos

Histéresis para funcionamiento ON/OFF de OUT2
Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 10.000 (-1

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Limite superior de OUT2

Rango: Limite inferior de OUT2 al 100%

Limite inferior de OUT2

Rango: 0% al Limite superior de OUT2

Banda solapada/banda muerta
Rango: -200,0 a 200,0°C (°F),

Entradas en corriente, tensién CC: 1 a 2000 (+-2000)

Accion directa (Enfriamiento) /Accion inversa (Calentamiento)

Accion inversa (Calentamiento)

Accion directa (Enfriamiento)

Valor de alarma EV1

Limite superior

-(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite inferior

-(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite superior/inferior

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Independiente de los limites

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Rango de limites

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)

Independiente del
rango de limites

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Limite superior de valor
absoluto

Limite inferior del rango al limite superior del rango (1)
(*3)

Limite inferior de valor absoluto

Limite inferior del rango al limite superior del rango (1)
(*3)

Limite superior con Standby

-(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite inferior con Standby

-(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limites inferior/superior con

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Independiente de los limites
inferior/superior con Standby

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)

Limite superior de alarma EV1

Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1

Preseleccion del valor de alarma EV2
Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1

Limite superior de alarma EV2

Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1

Retardo alarma de rotura del calentador

Rango: 0 a 200 minutos

Desviacion de alarma de rotura del calentador
Rango: 0 a 150°C (°F), 6 0,0 a 150:0°C (°F)
Entradas en corriente, tensiéon CC: 1 a

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tension CC, la Desviacion es igual a la Desviacién de la escala.

(*3) Para las entradas en corriente y tension CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.
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13.7 Configuracién Auxiliar 1
El Display PV indica los caracteres descriptivos del ajuste y el Display SV indica los valores por defecto.

Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Bloqueo del valor de preseleccion

Modificacion a través del teclado

Modificacién via
comunicacion

Sin bloquear| Se pueden modificar todos los Se pueden modificar
Bloqueo 1 | No se puede modificar ningin todos los parametros.
paréametro.
Bloqueo 2 Para el Control de valor fijo, sélo
se puede modificar el valor de
preseleccion SV y el valor de
alarma. Para el Control por
patron, se puede modificar el
tiempo del paso y el valor de
alarma.
Bloqueo 3 Se pueden modificar todos los Excepto el tipo de entrada y
parametros. la seleccion
Bloqueo 4 No se puede modificar ningin [Controlador/Conversor], se
parametro. pueden modificar de forma
Bloqueo 5 | Para el Control de valor fijo, solo | temporal todos los
se puede modificar el valor de parametros. Sin embargo,
preseleccion SV y el valor de dichos parametros vuelven a
alarma. Para el Control por la configuracién anterior a
patron, se puede modificar el seleccionar Blogueo 2, 36 4,
tiempo del paso y el valor de cgando se_z,apaga la
alarma. alimentacion.

[
[
[

Evento de la salida de alarma EV1.:
Descripcién del codigo de alarma

Tt
Ld

Sin alarma

Limite superior

Limite inferior

Limites superior/inferior

Independiente de los limites superior/inferior

u Rango de limites superior/inferior

Independiente del rango de limites superior/inferior

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby
L Limite inferior con Standby

Limites inferior/superior con Standby

Independiente de los limites inferior/superior con Standby

Rotura del calentador

L5 Salida sefial de temporizador

Salida durante el AT (auto-tuning)

Salida fin del patréon

Por comando de comunicacion
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Valor de la alarma EV1 igual a 0 (Habilitada/Deshabilitada)

Deshabilitada

Habilitada

Valor de alarma EV1

Limite superior -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Limite inferior -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)
Limite superior/inferior 0 a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Independiente de los limites 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)
superior/inferior

Rango de limites 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)

Independiente del 0 a Desviacién °C (°F) (1) (2)

rango de limites

Limite superior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1)
absoluto 3)

Limite inferior de valor Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1
absoluto (3)

Limite superior con Standby -(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite inferior con Standby -(Desviacioén) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limites inferior/superior con 0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Standby

Independiente de los limites | 0 a Desviacion °C (°F) (1) (-2)
inferior/superior con Standby

Limite superior de alarma EV1
Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV1

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tension CC, la Desviacion es igual a la Desviacion de la escala.

(*3) Para las entradas en corriente y tensién CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior) de la escala.
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Histéresis de la alarma EV1
Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en corriente, tension CC: 1 a 10000 («1)

Retardo de alarma EV1
Rango: 0 a 10000 segundos

Activaciéon/Desactivacion de alarma EV1

Activada (salida a ON)

Desactivada (salida a OFF)

Numero de paso salida TS1
Rango: 1 al 9

Tiempo a OFF de TS1
Rango: 00:00 a 99:59 ()

Tiempo a ON de TS1
Rango: 00:00 a 99:59 ()

g

Evento de la salida de alarma EV1:
Descripcion del cddigo de alarma

Y o e ]
Lt iy

Sin alarma

Limite superior

Limite inferior

Limites superior/inferior

Independiente de los limites superior/inferior

LIITS | Rango de limites superior/inferior

Independiente del rango de limites superior/inferior

Limite superior de valor absoluto

Limite inferior de valor absoluto

Limite superior con Standby

Limite inferior con Standby

Limites inferior/superior con Standby

""" Independiente de los limites inferior/superior con Standby

Rotura del calentador

LI

Salida sefial de temporizador

Salida durante el AT (auto-tuning)

Salida fin del patrén

Por comando de comunicacion

Salida del contacto a relé del Control Calor/Frio

Valor de la alarma EV2 igual a 0 (Habilitada/Deshabilitada)

Deshabilitada

Habilitada

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.

(*4) La unidad de tiempo depende de la seleccion realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Valor de alarma EV2

Limite superior

-(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite inferior

-(Desviacion) a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite superior/inferior

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)

Independiente de los limites
superior/inferior

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Rango de limites

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (-2)

Independiente del
rango de limites

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Limite superior de valor
absoluto

Limite inferior del rango al limite superior del rango (1)
(*3)

Limite inferior de valor absoluto

Limite inferior del rango al limite superior del rango (-1)
(*3)

Limite superior con Standby

-(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limite inferior con Standby

-(Desviacioén) a Desviacién °C (°F) (1) (2)

Limites inferior/superior con
Standby

0 a Desviacion °C (°F) ¢1) (2)

Independiente de los limites
inferior/superior con Standby

0 a Desviacion °C (°F) (1) (2)

Limite superior de alarma EV2

Rango: Igual que el rango del valor de alarma EV2

Histéresis de la alarma EV2
Rango: 0,1 a 1.000,0°C (°F)

Entradas en corriente, tension CC: 1 a 10000 (-1)

Retardo de alarma EV2
Rango: 0 a 10000 segundos

Activacién/Desactivacion de alarma EV2

Activada (salida a ON)

Desactivada (salida a OFF)

Numero de paso de salida TS2
Rango: 1 al 9

Tiempo a OFF de TS2
Rango: 00:00 a 99:59 ()

Tiempo a ON de TS2
Rango: 00:00 a 99:59 (-4

Factor de correccion del sensor
Rango: del -10,000 al 10,000

Valor de a juste del sensor

Rango: -1.000,0 a 1.000,0°C (°F)
Entradas en corriente, tensiéon CC: -10.000 a 10.000 -1)

Constante de tiempo del filtro del valor actual PV

Rango: 0,0 a 10,0 segundos

Protocolo de comunicacion

MEWTOCOL

MODBUS ASCII

MODBUS RTU

MODBUS ASCII (Comando KT)

MODBUS RTU (Comando KT)

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
(*2) Para las entradas en corriente y tensién CC, la Desviacion es igual a la Desviacién de la escala.
(*3) Para las entradas en corriente y tensién CC, el Limite inferior (o superior) del rango de entrada es igual al Limite inferior (superior)
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de la escala. (*4) La unidad de tiempo depende de la seleccion realizada en [Unidad de tiempo del paso].
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Numero de estacion
Rango: 0 al 95

Velocidad de comunicacion

195 | 9.600bps

19.200bps

38.400bps

Datos/Paridad

8 bits/Sin paridad

7 bits/Sin paridad

8 bits/Paridad par

7 bits/Paridad par

8 bits/Paridad impar

7 bits/Paridad impar

Bit de parada
L ] 1bit

t
=t

i | 2 bits

Retardo de la respuesta
Rango: 0 a1.000ms

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Unidad de tiempo del paso

Horas:Minutos

L.t | Minutos:Segundos

Accion al recuperar alimentacion

Detener

Continuar (reanudar)

Suspender (en espera)

Temperatura de arranque del patron
Rango: Del Limite inferior de la escala al Limite superior de la escala (-1)

Tipo de arranque del Control por patrén
FH_i 1 | Arranque en PV

Arranque en PVR

= Arranque en SV

NUmero de repeticiones
Rango: 0 a 10.000 veces

Valor arranque rampa SV

Arranque en SV

Arranque en PV

Velocidad de subida de SV
Rango: 0 a 10.000°C/min, °F/min
Entradas termopar, RTD con un punto decimal: 0,0 a 1.000,0 /min (°F/min)
Entradas en corriente y tensién CC: 0 a 10.000/min

Velocidad de bajada de SV
Rango: 0 a 10.000°C/min, °F/min
Entradas termopar, RTD con un punto decimal: 0,0 a 1.000,0 /min (°F/min)
Entradas en corriente y tensién CC: 0 a 10.000/min

AAAAA i | OFF
H Sin indicacion
FHELLL | PY
PV + Alarma activa
AT bias

Rango: 0 a 50°C (0 a 100°F), 6 0,0 a 50,0°C (0,0 a 100,0°F)

Ganancia AT
Rango: 0,1 a 10,0 veces

Estado de la salida en caso de error

Salida a OFF

Salida a ON

tecla OUT/OFF

L.i | Salida de control a OFF

rii | Control Auto/Manual

Control por patrén

Auto/Manual después de una interrupcion de alimentacion

Control automatico

gl

~H L | Control manual

(*1) La posicién del punto decimal depende de la seleccion.
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Valores por
defecto

Ajuste, rango de configuracion

Tiempo de desconexion
Rango: 00:00 a 60:00 (Minutos:Segundos)
Si se selecciona 00:00, el display se mantiene a ON.

Funcionamiento como Controlador/Conversor

Controlador

Conversor
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13.8 Configuracién Auxiliar 2
El Display PV indica los caracteres descriptivos del ajuste y el Display SV indica los valores por defecto.

Valores por Ajuste, rango de configuracion
defecto '
cotl Método de control
Control PID
ZhofF Control PID 2DOF
EPAH Coeficiente constante proporcional 2DOF ()
O Rango: 0,00 al 1,00
-1 Coeficiente constante integral 2DOF (B)
i35 Rango: 0,00 al 10,00
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. . s Descripcion de los ajustes Funcionamiento de las teclas
14- Dlag rama de FIUJO de OperaC|on 1 Tipo de entrada o [&)[570 Moo} B (3s): Mantener pulsadas 2 12 vez, durante 3s las teclas (B8] (57 Ettodas v en ese orden)
7Em5 | Selecciona el tipo de entrada: termopar (10 tipos), R (571 (MODE] (35): Mantener pulsadas ala vez, durante 3sy en este orden, las teclas (7]

CC (4 tipos), y la unidad de temperatura *C/°F. . @L Mantener pulsadas 2 |z vez y en este orden, l2s teclas @

Arriba a la izquierda. Display PV: Indica los caracteres de ajuste. « [ [57] (35} Mantener pulsadas 2 Ia vez, durante 3y en este orden, las feclas (28] (7]

Abajo a la izquierda: Display SV: Indica el valor por defecto.
Parte de la derecha: Indica el nombre del ajuste, la explicacion de su « [+ [S70+ (W00E] (55): M antener pulsadas a Ia vez, durante 3s las teclas (28] (57) (MODEhpdes y en eseorderi)

" funcién y el rango de configuracién
Aplicar 4 9 9 * Seleccionar cada elemento con la teda 0 [zly registrar el valor con la tecla
l:allmen:ltamon . + Sise pulsa la tecla se pasa al siguiente pardmetro de configuracidn marcado por unaflecha.
Arranca en el estado [€ Si'se ha seleccionado ‘No’ .. Pulsando |a teda 2% se vuelve al elemento anterior
anterior a quitar [+ 71+ NoDEHTA b Borrar datos y se pulsalMoe] se vuelve al display PV/SV. X
alimentacion Sio F—""Si se selecciona 'Si" YE * Paravolver a modo RUM, mantener pulsada la teda ‘durante 35 aproximadamente.
después de borrar los datos vuelve al display PV/SV * Paravolver a modo RUN, mantener pulsada la teda durante 3s aproximadamente.
—— Pulsando™= durante 1s, aparecera el valor seleccionado en [Funcién tecla OUT/OFF] Si se selecciona‘Salida de control a OFF en [Funcion tecla OUT/OFF], el controlador entra en estado Salida de control 8 OFF.
odo
Control por patrén Salida de control a OFF Control Auto/Manual Si se selecciona‘Control Auto/Manual’ en [Funciéntecla OUT/OFF], el controlador entra en estado Control Manual
5| pisplay PV/sV |E=1s S| control por of Salida de 75 | control Manual Si se selecciona’Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF], el controlador entra en ‘Control por patrén RUN' 0 en modo Standby.
1) patrén RUN Control a OFF | | {50 | My intermitente
T
]
T F BT e ) P i i )
Configuracin Inicial 3 racion Inicial | _Configuracién Auxiliar 1 15 Configuracion Auxiliar 2
T-ipo de 1 EEac | Evento salida Ejecutar/Cancel OUT2 Ciclo toct | Blogueo Conf. PrET | Accion al volver cohi Método de 23
Entrada 1 ooo | AlarmaEv2 (6] (10] | AT/Auto-reset ! Proporcional[50] | | 39 B2]]| [ 5 = | alimentacion [75] nonk control [90]
- = : K6 [37] ] naE] (0] o |
wooe wooe| = - T=]w] — -
Limite superior A . — = ¥ el OUT2 Histéresis | E Ho | | Evento salida 5.5 Taarranque | EPRH Coeficiente ganancia
do la cacala [2]} Retardo alarma vLi g Tiempo Paso 1 Cte. proporcional| | | i ON/OFF _ [51] | _000 | Alarma EV1 'd  patrén eyl 440 | proporcional (a)
¢'°t“|fa calentador(7] COoo 1] ouT1 138]| g ] e 63 5 ]  bos] [91]
['ﬁ,‘ — wxl oot | il | ot Hb' | Limite superior | £ 5o | Evento salida 5_5L | Tipo arranque *16] Coeficiente constante
:;\'”ggsa'lr;fe”‘"g‘]? Desviacion rotura Valor de espera Cte. Integral || | /05[] OUT2 [52] | OO0 Alarma EV2 PHiii | Cont. Patron [77]] I integral ()
ol del calentador [8] | Paso 1 2] 1391 [uo0E| WaiE | [64] ] (NDDE| [92]
.| : PR - =T ~
B ook | W9 Limite inferior | ‘ Sok Factor ajuste rEF Ntmero de | h J
sv2 Cte. Derivativa | ouT2 53] | {000 | sensor  [65] repeticiones (78] | Vuelve a Modo RUN |
9] = (3] | 0] ] ] i)
=1 . .
= ] B. Muerta / Valor ajuste ~A4%5  valor arranque
1 r
Evento salida %3 Cont. de los pasos ARW | Solapada  [54] sensor [66] || 5557  rampa SV s7[79]
Alarma EV1 [5] [ Vuelve a Modo RUN | de2a9 [411] L] o] ]
e . s manel zoml | Accién Directa | Cte. Tiempo Velocidad |
3 : Reset Manual || | HEAF | /inversa e [55] | ; FiltroPV  [67] subida sV [80] |
Valor de espera [42] o] ¥ [RE] o]
Si se ha seleccionado en [Evento de la salida de alarma EV1/EV?2] la salida de alarma Paso 9 36] [ & el 5 Valor de alarma | ‘ cA~4L | Protocolo %10, ‘ Velocidad |
(0180120l s ol doemporaior (31 o i e ODE, 2 50 ' outicee | evi | | | |AodA | Comunicasion bajada SV _[81]]
= : — ‘
T Proporcional[43 o] WaDE | [58] e |
Si se ha seleccionado un tipo de Si se ha seleccionado Salida 1 il F = Li i 3 N d LHL Indicacion Salida
alarma de 001 a 012 sefial de temporizador (015) Vuelve a Modo RUN | — im. superior ; umF:r'o € pa s
REE] - o L N° paso salida OUT1 Histéresis alarma EV1 [57] ] estacion(*6) [69] oFFi Control QFF
- Fl-\i/;b:ﬁ;ﬂ aﬁj\ lgesr.1a | Tst (] J ON/OFF _ [44] ] [ %18 [82]
bilitada) __[A] i WE0E) (3 sec)4) e . Valor de alarma Vel 2o
5 T ¥ ?em s oo ﬁn Limite superior | EvV2 [58] Comunicacion AT bias |
Va o000 | TSt ’ [H] ‘ Modo visualizacion = UY | ouTt [45] = = = 170] {83”
\é@'f' de alarmg vudy AN - v ik Lim. superior c~F 1| Datos/Paridad ] _ v
[B] — (here) ‘ ; ot decimal et } Limite inferior i 0/| alarma EV2[59] TEHA | e x12 [71] Ganancia AT AArS | Auto/Manual
H00E| 5 /o | Tiempo aON mv] o- decimal intermitente ouT1 [46] (oo & | [34] Ul o |  después de OFF
i ‘ e : & ] Retardo alarma. | o2l Bit Stop () L 21 [B7]
Evl [ Tiempo restante orfl | OUTLRampa || |LiiiJ | rotura calent.[60]| BEE [721| || EolT | Estado salida en | e
i ) S I Proporcional _| s T oFFL1 | casodeeror ||[TT3E | Tiempo de
Histéresis alarma [Evento de Ia salida de alarma . wp MOCE] naE| [47] Desviacion rotura cndd Retardo Res- %19 [85]| | [ 8065 | desconexion [88])
EV1 D] = 1es Ntmero de paso | OUT2 Método %7 10 _del calentador[61] 2100 puestare)  [71] ] [
WOoE| Zi:r; r;ae :e;;sgma;;:lg:ﬁ dt;pgede [Step 7| enfriamiento [48] WooE | ¥ k] ‘ AR | Funcion tecla %29] ‘ Filmc | Controlador/
Retardo alarma AETEVBYA] COMUETED IS number] | ¢5ire) | g A Unidad Tiempo of F] | OUT/OFF _ [86]] || e~ | Conversor] 22
EVi [E] L -, | F_b& 1 OUT2 Banda ninii Paso x4 [74], | | [89]
lescrito: - . =
] y TS1 por TS2. Per v ! _Proporcional [49] v I
T L5 | BV Activadal [ Vuelve a Modo RUN | [ vuelve aModoRUN | | Vuelve a Modo RUN |
monl | Desactivada |
o] [F] (*1) Si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF], el controlador entra en Standby (estado de espera). (*5) Solamente esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF].
(*2) No esta disponible si se ha seleccionado ‘Control por patrén’ en [Funcién tecla OUT/OFF]. (*6) Disponible solamente para el KT4R

(*3) Si se selecciona 'Control por patrén' esta disponible: SV2 a SV9, Tiempo paso 1 a9y Valor de esperala9
(*4) El modo visualizacién no es compatible con el estado Standby del Control por patrén.
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Tipo de entrada - 1 _ _ Evento de la salida de alarma EVI/EV2 % 3 Valor alarma EV2 igual a 0
K__-200a1370°C K -200a24968°F 000 | Sin alama (Habilitada/Deshabilitada) % 4
K -200,0a400,0°C K -3280a750F | —— kil L : — =
~ ~ L Limite superior Deshabilitada
-I; ;)2001 3;;;)2‘(’:0 ¢ ‘I; fg;ﬁi F 002 | Limite inferior | Habilitada
at as 003 | Limites superiotfinferior Activacién/Desactivacion de alarma EV1 < 5
S 0a1.760°C S 32a320F @@ | = P
B Oa 1'82(,«0 B 2a 3'308,.F 04 | Independiente de los limites Activada (salida a ON)
=200 -a B00°C E o8 a- T ATF 005 | Rango de limites superiorfinferior Desactivada (salida a OFF)
T 200.0 8 400.0°C T 3280 7;52,0"F 005 | Independiente del rango de limites Ejecutar/Cancelar Auto-tuning/Auto-reset < 6
- . - - 7 | Limite superior de valor absoluto i | Cancelar Auto-tuning/Auto-tuning al
N -200a1.300°C N -328a2372°F _ | e stpe pranlatin g
PLI 0a 1.390°C PL-1I 328 2534°F i= | Limite inferior de valor absoluto
— 2 - — 2 Z | Limite superior con Standby Ejecutar Auto-tuning
C(W/Re526) 0a2.315°C C(W/Reb-26) 32a4.199°F - . : "
T | Limite inferior con Standby Ejecutar "Auto-tuning al arrancar'
Pt100 -200,0a 850,0°C Pt100 -328,0a 1.562,0°F — n
I | Limites inferiorisuperior con Standb Bjecutar Auto-reset
JPHOD -200,0 a 500,0°C JPHI0D -328,0 a932,0°F ‘| LIMAes inierorisuperior con Sandby — :
- - - = [ Ind diente de los limit enfriamiento de OUT2 X 7
PHOD 200 a 850°C PHIOD -328a 1.562°F £ | naependiente ¢e 1os imres — ; .
. — inferior/superior con Standby Enfriamiento por aire (caracteristica
JPtiO0  -200 a 500°C JPO0 328a982F | [T 777 | Rotura del calentador lineal)
4a20mA CC -2.000 a 10.000 punto decimal > 2 [ /5 | salida sefial de temporizador Enfriamiento por aceite (1,5% potencia
0a 20mA CC -2.000 a 10.000 Sin punto decimal T /5 | Salida durante el AT (auto-tuning) de la caracteristica lineal)
: 0a1vCC  -2000a10.000 1 digito después del punto decimal 0 !'7 | salida fin del patron Enfriamiento por agua (2* potencia de
3 0absvCC_ -2000a10.000 £3G00 | 2 digitos después del punto decimal T 15 | Por comando de comunicacion la caracteristica lineal)
L5y 1a5vVCC -2.000 a 10.000 L0000 | 3 digitos después del punto decimal = - p Accién directa (Enfriamiento) /Accién inversa
iy Lid 19 | salida del contacto a relé del Control (Calentamiento) 8
- 0a10vCC -2000 a 10.000 CaloriFrio (solamente para EV2) B
' HER! Accion inversa (Calentamiento)
— _ : _ cooL Accibn directa (Enfriamiento)
Bloqueo del valor de preseleccion > & Bit de parada < 13 Estado de la salida en caso de error < 19
Sin bloquear fiild | 1bit oF F | salidaa OFF
Loc ! Bloqueo 1 Liild | 2bits o Salida a ON
Locd Bloqueo 2 Unidad de tiempo del paso >< 14 Funcién tecla OUT/OFF % 20
Locd Bloqueo 3 ~! mi | Horas:Minutos of F_} | Sdlida de control a OFF
LocH Bloqueo 4 S£cl. | Minutos:Segundos ~Fnl | Control Auto/Manual
Lochs Bloqueo 5 Accion al recuperar alimentacion <15 Pral | Control por patrén
Protocolo de comunicacion < 10 4o | Detener Auto/Manual después de interrupcion de
~Eo | MEWTOCOL comi | Continuar (reanudar) alimentacion 21
AooA | MODBUS ASCII Hol o | Suspender (en espera) AUz | Control automético
rodr | MODBUS RTU Tipo de arranque del Control por patrén <16 ~ArL | Control manual
E~dF | MODBUS ASCII (Comando KT) FHLE ! | Armanque en PV Funcionamiento Controlador/Conversor <22
EAdr | MODBUS RTU {(Comando KT) Arranque en PVR =~ - | Controlador
Velocidad de comunicacién > 11 Li. | Armanque en SV crmH | Conversor
195 | 9.600bps Valor arranque rampa SV <17 Método de control <23
_ 15 | 19.200bps 5557 | Arranque en SV LELD Control PID
1384 38.400bps FH- Arranque en PV g =t=1, Control PID 2DOF
Datos/Paridad >¢ 12 Indicacion de salida de control a OFF %18
Eron | 8 bits/Sin paridad FFL | OFF
Taom | 7 bitsiSin paridad Sin indicacion
EEHr~ | 8 bits’Paridad par PV
TEH~ | 7 bits/Paridad par PV + Alarma activa
Sodd | 8bits/Paridad impar
Jmdd | 7 bits/Paridad impar
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