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Responsabilité et copyright relatifs au matériel
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écrit de Panasonic Electric Works Europe AG (PEWEU).
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décrit(e) dans ce manuel.

o Siles défauts sont dus a un matériel défectueux autre que le produit distribué.
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Symboles importants

Les symboles suivants sont utilisés dans le présent document :

DANGER!

Le panneau DANGER caractérise des instructions de s écurité
particulierement importantes. Le non-respect de ce panneau
risque d’entrainer des blessures fatales ou graves.

m ¢ ATTENTION
Ce symbole indique que vous devez procéder en faisa  nt attention. Dans le cas
contraire, vous risquez de provoquer des blessures ou d’endommager les
appareils ou leur contenu, tel que les données.

+NOTA

Ce symbole signale des informations complémentaires importantes.
Pl ¢ EXEMPLE
Exemple permettant d'illustrer le texte qui le préc  ede.
1. — N
- A
r— Procédure
Ce symbole précéde une procédure pas a pas.
P
@Wr REFERENCE
Ce symbole indique ou trouver des informations supp [émentaires sur le sujet

actuel.



Contenu de ce manuel

Dans ce manuel d'utilisation du FP-X, vous trouverez :

U2+ REFERENCE

Les caractéristiques techniques des unités centrales et des modules d’extension du
FP-X

Les instructions relatives a l'installation, le cablage et la maintenance
Des informations générales sur la programmation

Des informations sur la recherche des pannes

Une annexe avec :

- Données techniques

- Tableaux d’affectation d’E/S

- Tableaux de zones mémoire

- Registres systéme

- Dimensions des modules

Veuillez consulter le manuel de programmation de la série FP ou I'aide en ligne de FPWIN
Pro ou FPWIN GR pour en savoir plus sur :

Instructions systéme

Relais internes spéciaux

Registres de données

Variables systéeme (FPWIN Pro uniquement)

Exemples de programmes

Vous trouverez la documentation relative aux modules utilisés avec le FP-X, dans le manuel
du matériel de ces modules.

Tous les manuels peuvent étre téléchargés a partir du site Internet de Panasonic
(http://www.panasonic-electric-works.fr).


http://www.panasonic-electric-works.fr/�

Remarques sur la programmation

Dans ce manuel, les exemples de programmes sont congus pour FPWIN Pro. Vous
trouverez des exemples pour FPWIN GR dans le manuel : FP-X User's Manual
ACRT1F409E

La plupart des exemples de programmes sont écrits en schémas a contacts (Ladder). Dans
FPWIN Pro, vous pouvez également programmer en textes structurés (ST), diagrammes de
blocs fonctions (FBD), listes d’instructions (IL) et diagrammes de fonctions séquentielles
(SFC). Des exemples dans ces langages de programmation sont disponibles dans 'aide en
ligne de FPWIN Pro et le manuel de programmation.

Signification des abréviations utilisées dans les exemples :
e POU : Program Organization Unit (unité d’organisation de programme)
e DUT : Data Unit Type (type de données structurées)

e GVL : Global Variable List (liste des variables globales)

Ces termes ainsi que d’autres sont expliqués dans I'aide en ligne de FPWIN Pro et le
manuel de programmation.

Dans le chapitre sur les compteurs rapides et la sortie impulsionnelle, de nombreux
exemples illustrent comment utiliser les instructions de positionnement. Certains de ces
exemples de programmes peuvent étre directement ouverts dans FPWIN Pro.
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Consignes de sécurité

Conditions de fonctionnement

Aprés avoir installé 'automate, veillez a I'utiliser en respectant les caractéristiques techniques
générales :

e Température ambiante: 0—+55°C
¢ Humidité ambiante: 10%—95% HR (a 25°C sans condensation)
e Altitude maximale: 2000m
¢ Niveau de pollution: 2
e L’automate ne doit pas étre utilisé dans les environnements suivants :
- Ensoleillement direct
- Changements soudains de températures a l'origine de condensation
- Gaz inflammables ou corrosifs
- Poussiere excessive en suspension dans l'air, particules métalliques ou sels

- Huile, diluant, alcool ou autres solvants organiques ou solutions alcalines fortes,
telles que 'ammoniaque ou la soude caustique

- Vibrations, chocs ou contacts directs avec de I'eau

- Influence des lignes de transmission de puissance, équipements a haute tension,
cables et équipements de puissance, transmetteurs de radio ou tout autre
équipement susceptible de générer des surtensions de commutation élevées.
Maintenez un espace d’au moins 100mm entre ces équipements et 'automate.

Electricité statique

e Avant de toucher 'unité, touchez du métal mis a la terre pour décharger I'électricité
statique que vous avez pu générer (en particulier dans les endroits secs). L’électricité
statique peut endommager les composants et les équipements.

Protection de I'alimentation
e Utilisez un cable d’alimentation a paire torsadée.

e Utilisez un cable d’alimentation d’une épaisseur supérieure a 2mm? (AWG14).

e Utilisez des systémes de connexion séparés pour 'unité centrale, les modules
d’entrée/sortie et les moteurs.

e Versions DC : Utilisez une alimentation électrique isolée, avec un circuit interne de
protection (FPO-PSA2 ou FP-PS24-050). Le circuit d’alimentation de I'unité centrale
n’étant pas isolé, le circuit interne peut étre endommagé ou détruit si la tension utilisée
est incorrecte.

e Versions AC : L'unité présente une immunité au bruit, générée par le cable
d’alimentation, suffisante. Cependant, il est recommandé de prendre les mesures
nécessaires pour réduire le bruit émanant d’'une alimentation via un transformateur
d’isolement.

e Sivous utilisez une alimentation sans circuit de protection interne, veillez a ce que
I'unité soit alimentée via un élément de protection tel qu’un fusible.




Consignes de sécurité

o Veillez a ce que I'alimentation électrique soit la méme pour l'unité centrale et les
modules d’extension et mettez-les sous tension et hors tension simultanément.

Séquence de mise sous tension/hors tension

¢ Veillez a ce que l'alimentation de I'unité centrale soit coupée avant celle des
dispositifs d’entrée et de sortie. Sinon, l'unité centrale pourrait détecter des variations
de tensions et fonctionner de maniére inattendue.

Avant de mettre I'automate sous tension

Avant de mettre 'automate la premiere fois sous tension, veuillez prendre les précautions
mentionnées ci-apreés.

e Lors de l'installation, vérifiez qu’il n’y a aucun fragment de fil conducteur, en particulier
des fragments conducteurs adhérant a l'unité.

e Contrblez les connexions de I'alimentation électrique, des entrées/sorties et la tension
d’alimentation.

e Serrez les vis de I'installation et les vis du bornier correctement.

e Commutez 'automate en mode PROG.

Avant d’entrer un programme
Veillez a effacer tout programme existant avant d’entrer un nouveau programme.

A.—
X * Procédure
3.~
1. En ligne — Mode en ligne
2. En ligne — Effacer le programme et réinitialiser les registres systéme
3. Sélectionner [OK] dans la boite de dialogue de confirmation

Protection des programmes

Pour éviter la perte accidentelle de programmes, veuillez respecter les recommandations
suivantes :

e Sauvegarder les programmes. Utilisez le logiciel de programmation et les fonctions de
sauvegarde ou d’exportation pour sauvegarder vos programmes. Gardez les
sauvegardes dans un lieu sir et imprimez toute la documentation relative au projet.

e Définir le mot de passe avec précaution. Le mot de passe est destiné a éviter que les
programmes soient surécrits accidentellement. Si vous oubliez votre mot de passe,
VOUS ne pourrez pas réécrire le programme méme si vous le souhaitez. Si vous tentez
de contourner le mot de passe, le programme sera effacé. Par conséquent, veuillez
noter le mot de passe dans un lieu sar.

¢ Protection contre le chargement. Lorsque cette fonction est activée, les programmes
ne peuvent pas étre transférés de I'automate vers FPWIN Pro. Si l'utilisateur tente de
forcer la protection, tous les programmes et registres systéme seront effacés. Par
conséquent, notez que l'utilisateur est responsable de la gestion des programmes et
des registres systéme.
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Pile de sauvegarde
N’installez la pile que si elle est utilisée, car une pile déchargée peut fuir.
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Vue d’ensemble

2.1 Caractéristigues

Le FP-X est un automate compact a usage général, adapté au contrble des installations a
petite intégration. L’automate utilise le jeu complet d’instructions FP et est programmé avec
FPWIN Pro ou FPWIN GR. FPWIN Pro permet de créer des programmes conformes a CEl
61131-3.

Une gamme compléte de fonctions de communication (voir page 161)
e Liaison APl (MEWNET-WO pris en charge)

e MEWTOCOL-COM maitre/esclave
¢ Modbus RTU maitre/esclave

e Communication contrélée via le programme API, via le port TOOL ou COM (RS232C)

L'unité centrale est dotée en standard d’un port TOOL (RS232C) permettant de communiquer
avec un terminal opérateur ou un ordinateur. De plus, des cassettes de communication avec
interfaces RS232C RS485, RS422 et Ethernet sont disponibles en option.

e Controle de deux dispositifs via un port RS232C avec un FP-X

RS232C

RS232C

e Communication 1:N avec jusqu’a 99 stations

e Echange de données entre plusieurs automates utilisant la fonction Liaison API

FP2/FP2SH  FPs FP-X FP-X FPS FP-X
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o Communication par ex. avec régulateurs de température, variateurs et autres
automates via Modbus RTU maitre/esclave

FP-X

P-X

KT KT VF-CE

o Communication par ex. avec automates, régulateurs de température, systémes de
vision ou compteurs d’énergie Eco-POWER METER via MEWTOCOL-COM
maitre/esclave

Port USB (voir page 165)

L’automate peut étre directement connecté a un ordinateur via le port USB de I'automate
(sauf C14)

Fonctions de sécurité (voir page 343)

Le FP-X prend en charge des mots de passe de 8 digits (alphanumériques) et dispose d’'une
fonction de protection contre les chargements ainsi que de fonctions de sécurité pour le FP
Memory Loader. Si la protection contre les chargements est activée, le transfert de données
vers la cassette mémoire maitre n’est pas non plus autorisé.
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Contréle analogique (voir page 360)

Toutes les versions d’unités centrales sont équipées d’un potentiométre analogique. Ce
dernier peut étre utilisé pour des temporisateurs analogiques par exemple et ne requiert
aucun logiciel de programmation.

Contréle du positionnement avec compteur rapide et sortie impulsionnelle (voir page
273)

Trois extensions matérielles intégrées permettent au FP-X d’étre utilisé pour le contréle de
positionnement et la mesure : compteur rapide, sortie impulsionnelle et sortie MLI (modulation
de la largeur d’'impulsions). Avec les versions relais, la sortie impulsionnelle et la sortie MLI ne
sont disponibles que si une cassette d’'E/S impulsionnelles (AFPX-PLS) est utilisée. La
fonction sortie impulsionnelle prend en charge des fréquences jusqu’a 100kHz et permet un
contrble de positionnement a I'aide d’'un moteur pas a pas ou d’'un servomoteur.

e Mesure avec le compteur rapide

Les modes d’entrée incrémentale, d’entrée décrémentale, d’entrée biphasée, d’entrée
incrémentale/décrémentale et de contrble incrémental/décrémental sont pris en

charge.
@
JLL
@)
JLIL
@ Codeur

(@ |Entrée impulsionnelle

e Controle de positionnement avec la sortie impulsionnelle (voir page 303)

Les types de sortie "Impulsionnelle/sens de rotation" et "Sens horaire/sens
anti-horaire" sont pris en charge.

Sortie impulsionnelle

®
@ |Servocontroleur
®

Moteur
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o Contrble d’éléments chauffants a I'aide de la fonction sortie MLI (voir page 340)

Une instruction spéciale permet d’obtenir des impulsions de sortie avec un rapport
impulsion/pause défini.

Augmenter la largeur d’'impulsions augmente la chaleur

Diminuer la largeur d'impulsions réduit la chaleur

Autres caractéristiques

e Cassettes de communication et d’application (voir page 79)
e Fonction horloge calendaire (voir page 354)

e Extension a l'aide des modules FPO (voir page 76)
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2.2 Types d’unités

Les unités et modules suivants sont disponibles pour le FP-X:

2.2.1 Unité centrale

c14 C30 C60

Types relais

Réf. produit Nombre d’entrées/sorties Alimentation Entrée Connexion
AFPX-C14R 14 (8/6)

AFPX-C30R 30 (16/14) 100-240V AC

AFPX-C60R 60 (32/28) 24V DC )
AFPX-C14RD 14 (8/6) Bome +COM | BO™e"
AFPX-C30RD 30 (16/14) 24V DC

AFPX-C60RD 60 (32/28)

Types transistor (NPN)

Réf. produit Nombre d’entrées/sorties Alimentation Entrée Connexion
AFPX-C14T 14 (8/6)

AFPX-C30T 30 (16/14) 100-240V AC

AFPX-C60T 60 (32/28) 24V DC )
AFPX-C14TD 14 (8/6) Bome COM | 2O
AFPX-C30TD 30 (16/14) 24V DC

AFPX-C60TD 60 (32/28)

Types transistor (PNP)

Réf. produit Nombre d’entrées/sorties Alimentation Entrée Connexion
AFPX-C14P 14 (8/6)

AFPX-C30P 30 (16/14) 100-240V AC

AFPX-C60P 60 (32/28) 24V DC )
AFPX-C14PD 14 (8/6) Borne tcOM | BOMer
AFPX-C30PD 30 (16/14) 24V DC

AFPX-C60PD 60 (32/28)

10




Vue d’ensemble

2.2.2 Modules d’'extension FP-X

E14/16

E30

Les modules d’extension sont livrés avec un cable d’extension de 8cm.

Module d’entrée

Réf. produit Nombre d’entrées/sorties Alimentation Entrée Connexion
24V DC .
AFPX-E16X 16/0 - Borne +COM Bornier
Module de sortie
Réf. produit Nombre d’entrées/sorties Alimentation Sortie | Connexion
AFPX-E14YR 0/14 - Relais Bornier
Modules d’entrée/de sortie
Types relais
Réf. produit Nombre d’entrées/sorties |Alimentation [Entrée Connexion
AFPX-E16R 8/6 -
AFPX-E30R 16/14 100-240V AC
24V DC
AFPX-E30RD 24V DC Borne +COM
AFPX-E16X Bornier
, ) _ 16/0 -
(version entrées uniquement)
AFPX-E14YR
. . . 0/14 - -
(version sorties uniqguement)
Types transistor (NPN)
Réf. produit Nombre d’entrées/sorties Alimentation Entrée Connexion
AFPX-E16T 8/6 -
24V DC .
AFPX-E30T 16114 100-240V AC Borne +COM Bornier
AFPX-E30TD 24V DC
Types transistor (PNP)
Réf. produit Nombre d’entrées/sorties Alimentation Entrée Connexion
AFPX-E16P 8/6 —
24V DC .
AFPX-E30P 16/14 100-240V AC Borne +COM Bornier
AFPX-E30PD 24V DC

11
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2.2.3 Adaptateur FP-X pour modules d’extension FPO

Type

Caractéristiques techniques

Réf. produit

Congu pour connecter les modules d’extension FP0 au FP-X.

) . . . AFPX-EFPO
Livré avec un cable d’extension de 8cm et un céble d’alimentation.

2.24 Cassettes d’extension

Cassette de communication

Image Caractéristiques techniques RE . Référence

produit
Cassette a 1 voie avec port RS232C a 5 conducteurs AFPX-COM1 | Voir page 171
Cassette a 2 voies avec deux ports RS232C a 3 AFPX-COM2 | Voir page 172
conducteurs
Cassette a 1 voie, avec interface RS485 a 2 .
conducteurs/RS422 a 4 conducteurs (avec isolation) AFPX-COMS | Voir page 173
Cassette a 2 voies, avec interface RS485 a 2 conducteurs
(avec isolation) et interface RS232C a 3 conducteurs AFPX-COM4 | Voir page 174
(sans isolation)
Cassette a 2 voies, avec deux interfaces RS485 & 2
conducteurs (avec isolation ; sans isolation entre les AFPX-COM6 | Voir page 179
voies)
Cassette a 1 voie, avec interface Ethernet et interface .
RS232C a 3 conducteurs (sans isolation) AFPX-COMS | Voir page 175
P . Réf. R
Nom Caractéristiques techniques . Référence
produit

Cassette d’entrée . . . . .

analogique FP-X 2 entrées analogiques (sans isolation) AFPX-AD2 Voir page 79

Casset_te de sortie 2 sorties angloglques (avec isolation, avec isolation AFPX-DA2 Voir page 83

analogique FP-X entre les voies)

Casset‘te d’E/S 2 entrées arjalog|ques (gvec |so|{at|on, sans .|solat.|on AFPX-A21 Voir page 87

analogiques FP-X entre les voies) + 1 sortie analogique (avec isolation)

12
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Nom Caractéristiques techniques RE . Référence
produit

Cassette thermocouple |2 entrées th‘ermocouples (avec isolation, avec isolation AFPX-TC2 Voir page 94
FP-X entre les voies)
Cassette RTD FP-X \2/0eigér)ees RTD (avec isolation, avec isolation entre les AFPX-RTD2 | Voir page 97
Cassette d’entrées FP-X | 8 entrées DC AFPX-IN8 Voir page 99

. 8 sorties transistor (NPN) AFPX-TR8 Voir page 100
Cassette de sorties FP-X

6 sorties transistor (PNP) AFPX-TR6P | Voir page 102

Cassette d'E/S FP-X 4 entrées DC + 3 sorties transistor (NPN) AFPX-IN4T3 | Voir page 103
Cassette d'E/S . . L . .
impulsionnelles FP-X 2 entrées compteur rapide + 1 sortie impulsionnelle AFPX-PLS Voir page 105
Cassette mémoire A N . .
maitre FP-X Mémoire maitre + horloge calendaire AFPX-MRTC | Voir page 108

2.25 Accessoires

Image Type Caractéristiques techniques Réf. produit
Une pile de sauvegarde installée dans le FP-X
permet d'utiliser :
Pile de e La fonction horloge calendaire
sauvegarde AFPX-BATT
FP-X e Des zones de type maintenu supplémentaires
pour les registres de données ou autres
données
A utiliser avec :
e Type d’unité centrale C30/C60
Bornier FP-X , .
(C30/C60) e Module d’extension E30 AFPX-TAN1
21 broches, cache sans inscription
5 piéces/conditionnement
8cm AFPX-EC08
30cm AFPX-EC30
Cable
d’extension 80cm AFPX-EC80
FP-X

Nota : La longueur totale du cable d’extension ne doit pas étre

supérieure a 160cm.

Cable Pour I'adaptateur FP-X pour modules d’extension
A | d’alimentation | FPO AFP0581
du FPO Longueur : 1m
A utiliser avec :
Plaque de * Module d’extension FPO
montage AFP0803

étroite du
FPO

e Adaptateur FP-X pour modules d’extension
FPO

10 piéces/conditionnement

13
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2.3 Restrictions sur les combinaisons de modules

En ajoutant des modules d’extension, vous pouvez augmenter le nombre d’entrées/sorties.
Cependant, le nombre maximum de modules d’extension par unité centrale est limité.

2.3.1 Modules d’'extension d'E/S FP-X

Un maximum de huit modules d’extension d’E/S FP-X dédiés peut étre connecté a l'unité
centrale FP-X. Les modules d’extension FP-X sont connectés a I'unité centrale ou les uns
avec les autres a I'aide d’un cable d’extension (voir page 126).

ClRARARKE] % OlRRRRAK]
AOO® RIRRRRRRRE R
v SR oHE
|| SRR FRRJRRARRR® %: l @@@@@@ 3
O] O
[PRRIOD] PERIVRE) [BRBERS]0
@® N @ @ Y,
v
® Unité centrale FP-X
@ Module d’extension d’E/S FP-X
Extension maximale : 8 modules d’extension

Nombre maximum d’entrées/sorties

Type d’unité centrale Unité centrale Avec 8 modules AFPX-E30R
FP-X C14 14 254
FP-X C30 30 270
FP-X C60 60 300

14
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+NOTA

e Le module d’extension AFPX-E16R étant alimenté via une unité ou un
module disposant d’une alimentation électrique (I'unité centrale ou le
module AFPX-E30R), vous ne pouvez pas connecter plusieurs modules ala
suite.

O K . o o O o
. [ VPO RRIARARR [l

v v v === v v v
Y
HRRARFRR 0

IO @ 25
o o o o)
— — ~— —
AFPX-C14R  AFPX-E16R AFPX-E30R AFPX-E16R
o o Q
BRI VOV ®
v v

X-C14R AFPX-E16R AFPX-E16R AFPX-E30R

e Sivous utilisez le module AFPX-E30, il n’y a pas de restriction. 8 modules
peuvent étre connectés a la suite.

e Lalongueur totale du céble d’extension ne doit pas étre supérieure a
160cm.

e Les céables d'extension AFPX-EC30 ou AFPX-EC60 ne doivent pas étre
utilisés a proximité d’un dispositif générant du bruit.

15



Vue d’ensemble

2.3.2 Modules d’'extension FPO

Vous pouvez ajouter jusqu’a trois modules d’extension FPO grace a I'adaptateur pour
modules d’extension FPO. Il est également possible de combiner des sorties de type relais et
des sorties de type transistor.

ORRRRRA P

PIX® .

—

—_—

AASD®
IS |

0] ® ® @

Unité centrale FP-X

0—7 x Module d’extension d’E/S FP-X

O)
®
®

Adaptateur FP-X pour modules d’extension FPO

@

1-3 x Module d’extension FPO

Nombre maximum d’entrées/sorties

Type d’unité centrale Unité centrale Avec les modules d’extension d’E/S FPO

FP-XC14 14 110

FP-X C30 30 126

FP-X C60 60 156

+NOTA

e L’adaptateur pour modules d’extension FPO (AFPX-EFPO) et un cable
d’extension spécifique sont nécessaires.

e Vous pouvez installer jusqu’a sept modules d’extension d’E/S FP-X entre
I'unité centrale et I'adaptateur pour modules d’extension FPO.

¢ Un seul adaptateur pour modules d’extension FPO peut étre installé en
derniére position du bus d’extension FP-X (installez-le a droite des modules
AFPX-E16 et AFPX-E30).

e Installez le module thermocouple FPO a droite des autres modules
d’extension. S'il est installé a gauche, il perdra toute sa précision. Pour en
savoir plus, consultez le manuel du module thermocouple FPO.

16



Vue d’ensemble

2.3.3 Cassettes d’'extension FP-X

Les cassettes d’extension sont installées sur les connecteurs 1 et 2 pour montage des
cassettes de 'unité centrale.Pour le C14, seul le connecteur 1 pour montage des cassettes
est disponible. Les cassettes peuvent étre installées de la fagon suivante :

o 1 cassette d’application installée

QR
ARO®®

=} )
7 o=
o 22°*

o)

| SRS
IO O]
e (Cassette de communication installée sur la

@ ®

cassette d’application

@

Cassette de communication

Cassette d’application

11 |

e 1 cassette d’application et 1 cassette de communication installées

Connecteur pour montage des cassettes 1

Connecteur pour montage des cassettes 2

©) @
ORRRRRARRARA] @
REDARRERRIE® o
| CEEAC ©
b e _J
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e 2 cassettes d’application et 1 cassette de communication installées

©)

®

O|RRIRRRRRRABIARRIRRRG

Connecteur pour
montage des cassettes 1

2 ®®®®%%
RRANRRRRIRARR®
© * 0

==

o [p22ed o

Connecteur pour
montage des cassettes 2

®

Connecteur d’extension

Restrictions concernant les versions d’unités centrales

® : Disponible

Type d’unité centrale

C14, C30, C60

C30, C60

C60

Cassette d’extension FP-X

(voir page 12)

Connecteur pour
montage des
cassettes 1

Connecteur pour

m

ontage des

cassettes 2

Connecteur
d’extension

Cassette de

communication ¥

AFPX-COM1

AFPX-COM2

AFPX-COM3

AFPX-COM4

AFPX-COM5

AFPX-COM6

Cassette
d’application ?

AFPX-AD2

AFPX-IN8

AFPX-DA2

AFPX-A21

AFPX-TC2

AFPX-RTD2

AFPX-TR8

AFPX-TR6P

AFPX-INT4T3

AFPX-PLS

AFPX-MTRC

MM

®©® ole|ej0o|0|0o00|e

La cassette d’extension
ne peut pas étre
installée

*NOTA

1. Une seule cassette de communication peut étre installée. Elle doit étre
installée sur le connecteur 1 pour montage des cassettes. Si une cassette
d’application est déja installée sur le connecteur 1, montez la cassette de
communication dessus.

18
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2. Une cassette d’application peut étre installée indifféremment sur le

connecteur 1 ou 2 pour montage des cassettes (C30/C60 uniquement).

3. Lacassette d’E/S impulsionnelles ne peut pas étre installée sur les FP-X de
type transistor.

4. Une seule cassette mémoire maitre FP-X AFPX-MRTC peut étre installée. Si
2 cassettes sont installées, I'erreur E26 (Erreur ROM utilisateur) apparait.

Restrictions concernant les versions d’unités centrales

Types de cassettes

Version d’unité centrale

Cassette de sortie analogique FP-X AFPX-DA2
Cassette d’E/S analogiques FP-X AFPX-A21
Cassette thermocouple FP-X AFPX-TC2
Cassette RTD FP-X AFPX-RTD2

Version 2.40 ou supérieure

Restrictions concernant 'utilisation simultanée de cassettes

L'utilisation simultanée de certaines cassettes d’extension est restreinte en raison d’'une
consommation de courant supérieure.

Lorsque la sortie courant d’'une cassette analogique est utilisée :

Unité centrale

Nombre de
Types de cassettes cassettes C14 C30 C60
® : autorisé, X : non autorisé, vide : impossible

1 ° ) °
AFPX-DA2

2 e e

1 ° ) °
AFPX-A21

2 ) °
AFPX-DA2 + AFPX-A21 1+1 o o
AFPX-DA2 + AFPX-COM5 1+1 x? x? x?
AFPX-A21 + AFPX-COM5 1+1 x? x? x?
AFPX-A21 + AFPX-DA2 + 2) 2)
AFPX-COMS5 T+ X X
AFPX-DA2+ AFPX-COM5 1+1 x? x?
AFPX-A21+ AFPX-COM5 2+1 x? x?

" Possibilité d'utiliser jusqu’a 2 voies pour la sortie courant. (Avec deux cassettes, une cassette peut étre utilisée

avec la sortie courant 2 voies et une cassette avec la sortie tension 2 voies.)
3 AFPX-DA2 et AFPX-A21 ne peuvent pas étre utilisées avec AFPX-COMS5 (Ethernet).
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Lorsque la sortie tension de la cassette analogique est utilisée :"

Unité centrale
Types de cassettes Nombre de cassettes Cl14 | C30 | C60
® : autorisé, vide : impossible
1 ([ J ([ J [ J
AFPX-DA2
2 ([ J [ J
1 ([ J ([ J [ J
AFPX-A21
2 ([ J [ J
AFPX-DA2 + AFPX-A21 1+1 ([ J [ J
AFPX-DA2 + AFPX-COMS5 1+1 ([ J ([ J [ J
AFPX-A21 + AFPX-COM5 1+1 ([ J ([ J [ J
AFPX-A21 + AFPX-DA2 + AFPX-COM5 1+1+1 ([ J [ J
AFPX-DA2+ AFPX-COMS5 1+1 ([ J [ J
AFPX-A21+ AFPX-COM5 2+1 ([ J [ J

Y Avec un courant de sortie de <1mA. Lorsque le courant de sortie est supérieur (1-10mA), le tableau de sortie

courant s’applique.
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2.4 Logiciels de programmation

® Logiciel de programmation :

Vous pouvez utiliser le logiciel de programmation
suivant pour programmer le FP-X:

e FPWIN Pro version 5.1 ou supérieure

o FPWIN GR version 2.5 ou supérieure

Le FP Memory Loader (AFP8670/AFP8671) peut
également étre utilisé pour transférer des programmes
et des registres systéme.

Vous pouvez connecter votre ordinateur au FP-X avec
un cable de programmation RS232C ou via le port USB
(FP-X C30 et FP-X C60).

® Cable de connexion al'ordinateur :

Céble de programmation RS232C

Connecteur Description L .
produit
Connecteur D-Sub 9 broches et connecteur Mini-DIN 5 | Cable de programmation pour les séries
AFC8513D
broches (rond) FP et GT
Céble USB
Type de céble Longueur Réf. produit
USB 2.0 (ou 1.1) type AB 2m AFPXCABUSB2D

Au lieu du cable USB de Panasonic, vous pouvez utilisez n’importe quel cable USB du
commerce répondant aux caractéristiques techniques indiquées ci-dessus. La longueur
maximale autorisée du cable est de 5m.
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Versions d’unités centrales

3.1 Composants et fonctions

FP-X C14

Connecteur pour montage des cassettes 1 (sans cache)

Vue latérale droite (pour toutes les versions d’'unités centrales)

FP-X C30

[ Iwzm‘:m‘:mvaevael

PRI

®— 12K 2 IS 9®L®®®J6 &
IO I IR YRIR[0)

©

Connecteur pour montage des cassettes 1 (sans cache)

Connecteur pour montage des cassettes 2 (sans cache)

FP-X C60

8 “[é®®®®®®®' IOOODODODE ®
Y
—®
D ] 5@
e

Connecteur pour montage des cassettes 1 (sans cache)

Connecteur pour montage des cassettes 2 (sans cache)

[©l|=|=]

Connecteur d’extension (sans cache)
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® Indicateur d’état LED
Ces LED indiquent I'état de fonctionnement en cours ou I'apparition d’une erreur.

LED Description

S’allume en mode RUN et indique qu’un programme est en cours d’exécution.

RUN (vert) Clignote pendant le forgage d’entrée/sortie (LED RUN et PROG. clignotent
alternativement).

S’allume en mode PROG. et indique que I'opération s’est arrétée.

PROG. (vert) Clignote pendant le forgage d’entrée/sortie (LED RUN et PROG. clignotent
alternativement).

Clignote lorsqu’une erreur est détectée par la fonction d’autodiagnostic (ERROR).
ERROR/ALARM
(rouge) S’allume en cas d’erreur matériel ou si le programme ralentit une opération et si le

temporisateur chien de garde est activé (ALARM).

@ LED d’état des entrées/LED d’état des sorties

® sélecteur de mode
Utilisé pour changer le mode de fonctionnement de I'automate.

P93|t|0n e Mode de fonctionnement
sélecteur
RUN (vers le haut) Mode RUN sélectionné. Le programme est exécuté et 'opération commence.

Mode PROG. sélectionné. Arrét de I'opération. Dans ce mode, programmation possible via
le port TOOL.

Lorsque la commutation est réalisée a distance par le logiciel de programmation, la position
du sélecteur de mode et le mode de fonctionnement réel peuvent différer. Vérifiez le mode a
l'aide de I'indicateur d’état LED. Si nécessaire, redémarrez le FP-X et sélectionnez le mode a
l'aide du sélecteur de mode.

PROG. (vers le bas)

® Port USB (type B) (voir page 165)
Utilisé pour connecter un systéme de programmation.

Connexion possible via un cable USB de Panasonic CABMINIUSBS5D ou un cable de type
USB2.0 AB du commerce. La longueur maximale du cable est de 5m.

\P Avec le port USB, la vitesse de transmission est de 115 200bit/s (fixée).
Les ports USB et COM 2 ne peuvent pas étre utilisés simultanément.

Sélectionnez un des deux dans les registres systéme.

Pour utiliser le port USB, vous devez installer le pilote USB (voir page 165).

® Potentiométre analogique

En tournant les potentiométres, vous pouvez modifier les valeurs des registres spéciaux de
données réservés aux entrées des potentiomeétres. Les valeurs peuvent étre définies dans un
intervalle de 0-1000.

Les potentiometres vous permettent de modifier des valeurs de consigne dans I'automate (par
ex. d'une horloge analogique) sans logiciel de programmation. Voir aussi "Potentiométre
analogique" page 360. Les versions C14R et C30R sont équipées de 2 potentiomeétres. C60R
est équipée de 4 potentiometres.
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® port outil (RS232C)
Utilisé pour connecter un systéme de programmation.

Un connecteur mini-DIN 5 broches du commerce est utilisé pour le port TOOL sur l'unité
centrale.

NP Nom du signal Abréviation DIEBIEm &

broche signal

1 Terre du signal (Signal Ground) SG -

2 Envoi des données (Send Data) SD CPU — Périphérique

3 Réception des données (Receive RD CPU « Périphérique
Data)

4 (Non utilisé) - -

5 +5V +5V CPU — Périphérique

Les paramétres par défaut sont indiqués ci-dessous. lls peuvent étre modifiés dans les
registres systéme.

Paramétres de communication | Parametres par défaut
Vitesse de transmission 9600bit/s

Taille des données 8

Parité Impaire

Bit de stop 1bit

Indiquez le numéro de station pour le port TOOL dans la zone de paramétrage du port TOOL
des registres systéme.

@ Bornes d’alimentation/Bornier d’entrées
Alimentation séparée 24V DC/Bornier de sorties

® cache des connecteurs d’extension
Possibilité de connecter un cable d’extension ou d’installer une pile sous ce cache.

Connecteur de cassette d’extension
Voir "Installation des cassettes d’extension" page 130.

® connecteur d’extension
Permet de connecter les modules d’extension d’E/S du FP-X et I'adaptateur pour modules

d’extension FPO a I'unité centrale. Le cable d’extension FP-X spécifique doit étre utilisé pour
connecter les modules.

® cache pour pile

Une pile de sauvegarde vendue séparément peut étre installée sous ce cache. Une pile de
sauvegarde est nécessaire pour pouvoir utiliser la fonction horloge calendaire et pour
sauvegarder les registres de données.
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@ Levier de fixation au rail DIN

Utilisé pour faciliter la fixation sur un rail DIN. Il est également utilisé pour la plaque de
montage étroite. Voir "Montage sur plaques de montage" page 125.
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3.2 Caractéristiques de I'alimentation

Alimentation électrique AC

Elément C14 | C30/C60
Tension nominale 100-240V AC

Plage de régulation de tension 85-264V AC

Courant d’appel (a 240V AC, 25°C) <40A | <45A

Coupure d’alimentation temporaire

10ms (avec 100V AC)

Fréquence

50/60 Hz (47—63Hz)

Courant de fuite

<0,75mA entre : Bornes d’entrée<«>Mise a la terre

Alimentation interne, durée de vie garantie

20000 heures (a 55°C)

Fusible

Intégré (ne peut pas étre remplacé)

Méthode d’isolation

Transformateur d’isolation

Vis du bornier

M3

Alimentation séparée 24V DC

Les bornes d’alimentation séparées sont disponibles uniquement sur les versions avec

alimentation AC.

Elément c14 | C30/C60
Tension nominale de sortie 24V DC

Plage de régulation de tension 21,6-26,4V DC

Courant nominal de sortie 0,15A | 0,4A

Fonction protection contre les surintensités Disponible (voir nota)

Vis du bornier M3

+NOTA

Cette fonction est prévue pour assurer une protection temporaire contre les
surintensités. Une surintensité au-dela des caractéristiques mentionnées peut

endommager I'automate.

Alimentation électrique DC

Elément C14/C30/C60
Tension nominale 24V DC

Plage de régulation de tension 20,4-28,8V DC

Courant d’appel (a 25°C) <12A

Coupure d’alimentation temporaire 10ms

Alimentation interne, durée de vie garantie

20000 heures (a 55°C)

Fusible

Intégreé (ne peut pas étre remplacé)

Méthode d’isolation

Transformateur d’isolation

Vis du bornier

M3
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3.3 Caractéristigues des entrées

3.3.1 Caractéristiques des entrées, versions relais

Elément

Description

Méthode d’isolation

Optocoupleur

Tension nominale d’entrée

24V DC

Plage de tension nominale

21,6-26,4vV DC

Courant nominal d’entrée

Pour X0—X7 : ~4,7mA
A partir de X8 : =4,3mA

Entrées par ligne commune

C14R:8
C30R/C60R :16

(Le pole positif ou le pdle négatif de I'alimentation d’entrée peut étre
connecté a la borne commune.)

Tension mini. ON/courant mini. ON

19,2V DC/3mA

Tension maxi. OFF/courant maxi. OFF

2,4V DC/1mA

Impédance d’entrée

Pour X0-X7 : =5,1kQ
A partir de X8 : ~5,6kQ

Pour les entrées X0-X7 :
<0,6ms : entrée normale

FALSE - TRUE ! ) . ] ]
Temps de <50us : entrée du compteur rapide, entrée de capture d’'impulsions,
réponse entrée d’interruption (voir nota)
TRUE —> FALSE A partir de I'entrée X8 :
<0,6ms
Indicateur de mode de fonctionnement | LED

Normes applicables

Conforme a la norme CEI 61131-2 TYPE 3 (selon les caractéristiques
ci-dessus)

*NOTA

e Cette caractéristique s’applique lorsque la tension nominale d’entrée est de
24V DC et la température de 25°C.

e Le nombre d’entrées/sorties pouvant étre TRUE simultanément est limité

(voir page 37).
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Schéma du circuit interne :

bi 1]

C14R/C30R/C60R

@ | Circuit interne

Pour X0-X7 :
A partir de X8 :

R1=5,1kQ, R2=3kQ
R1=5,6kQ, R2=1kQ

3.3.2 Caractéristiques des entrées, versions transistor

Ces caractéristiques s’appliquent aux versions PNP et NPN.

Elément

Description

Méthode d’isolation

Optocoupleur

Tension nominale d’entrée

24V DC

Plage de tension nominale

21,6-26,4V DC

Courant nominal d’entrée

Pour X0—-X3 : ~8,0mA
Pour X4—X7 : ~4,7mA
A partir de X8 : ~4,3mA

Entrées par ligne commune

C14:8

C30/C60 : 16

(Le pole positif ou le pdle négatif de I'alimentation d’entrée peut étre
connecté a la borne commune.)

Tension mini. ON/courant mini. ON

Pour X0-X3 : 19,2V DC/6mA
A partir de X4 : 19<d<2V DC/3mA

Tension maxi. OFF/courant maxi. OFF

Pour X0-X3 : 2,4V DC/1,3mA
A partir de X4 : 2,4V DC/1mA

Impédance d’entrée

Pour X0—X3 : ~3kQ
Pour X4-X7 : =5,1kQ
A partir de X8 : 5,6kQ

Temps de
réponse

FALSE —» TRUE

TRUE — FALSE

Pour les entrées X0-X3:

<135us : entrée normale

<5us : entrée du compteur rapide, entrée de capture d'impulsions,
entrée d’interruption (voir nota)

Pour les entrées X4-X7 :

<135us : entrée normale

<50us : entrée du compteur rapide, entrée de capture d’'impulsions,
entrée d’interruption (voir nota)

A partir de I'entrée X8 :
<0,6ms

Indicateur de mode de fonctionnement

LED

Normes applicables

Conforme a la norme CEI 61131-2 TYPE 3 (selon les caractéristiques
ci-dessus)
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+NOTA

e Cette caractéristique s’applique lorsque la tension nominale d’entrée est de
24V DC et la température de 25°C.

e Le nombre d’entrées/sorties pouvant étre TRUE simultanément est limité
(voir page 37).

Schéma du circuit interne

Pour X0-X3 :
P T TTTTTTTTmmmm e 1
i M 3kQ ! y
VWV (b n
' — . !
1 1
1 1
1 l 1
i < a4 [ !
! '[ 5100 |
1
' o Q com
1 1
A partir de X4 :

@ | Circuit interne

Pour X4-X7 : R1=5,1kQ, R2=3kQ

A partir de R1=5,6kQ, R2=1kQ
X8 :
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3.4 Caractéristiques des sorties

3.4.1 Caractéristiques des sorties, versions relais

Elément

Description

C14 | C30/C60

Méthode d’isolation

Relais isolé

Type de sortie

1T (le relais ne peut pas étre remplacé)

Pouvoir de coupure nominal (charge
résistive)

2A 250V AC, 2A 30V DC

<6A/ligne commune <8A/ligne commune

Sorties par ligne commune 1,2,3,4
3 FALSE - TRUE |=~10ms
Temps de réponse
TRUE — FALSE |~8ms

Durée de vie mécanique

>20 000 000 cycles (fréquence de commutation : 180 cycles/min)

Durée de vie électrique

>100 000 cycles (fréquence de commutation au pouvoir de coupure
nominal : 20 cycles/min)

Limiteur de tension

Indicateur de mode de
fonctionnement

LED

*NOTA

Le nombre d’entrées/sorties pouvant étre TRUE simultanément est limité (voir

page 37).

Schéma du circuit interne

@ | Circuit interne
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3.4.2 Caractéristiques des sorties, versions transistor NPN

Elément

Description

c14 | C30 | C60

Méthode d’isolation

Optocoupleur

Type de sortie

Collecteur ouvert

Tension nominale de charge 5-24V DC

Plage de tension nominale de charge 4,75-26,4V DC

Courant de charge maxi. 0,5A

Courant de choc maxi. 1,5A

Entrées par ligne commune 6 | 8/6 | 8/6
Courant de fuite a I'état OFF <1pA

Chute de tension a I'état ON <0,3vV DC

FALSE —» TRUE

Temps de réponse

e YO0-Y3:<2us (Courant de charge : 215mA)

e Y4-Y5 (C14), Y4-Y7 (C30/C60) : <20us (Courant de
charge : >15mA)

e A partir de Y8 (C30/C60) : <1ms

(2 25°C)

TRUE — FALSE

e Y0-Y3:<8us (Courant de charge : >15mA)

e Y4-Y5 (C14), Y4-Y7 (C30/C60) : <30us (Courant de
charge : >15mA)

e A partir de Y8 (C30/C60) : <1ms

Tension 21,6-26,4V DC
Courant
Alimentation externe
pour circuit interne YO-Y5 (Y7) [ <40mA <60mA <60mA
(connectée aux bornes + Y8—YD | — <35mA <35mA
et-) _ _
Y10-Y17 | — — <45mA
Y18-Y1D | — — <35mA
Limiteur de tension Diode Zener
Indicateur de mode de fonctionnement LED

*NOTA

Le nombre d’entrées/sorties pouvant étre TRUE simultanément est limité (voir

page 37).
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Schéma du circuit interne

YO0-Y3:

O ---
L

e
1AM
I I
| | |
! [
| | 1 ®
| = T 2av
I
0] N . @
| [’5\ k| Is-z4v DC
I
| O >
I I
I — I
I I
| o o e e - o
A partir de Y4 :

+

'@ 1 ®
’—‘—-} T 24v DC
P @
ko IS—Z4V DC
|
[
| ®
|_T___ _______________ _;
Circuit interne Charge

Circuit de sortie

Alimentation externe

Q®|®

Alimentation de charge

Sortie

®
®
(® | LED indicatrice de sortie
@

3.4.3 Caractéristiques des sorties, versions transistor PNP

Elément Description
Cl4 C30 C60

Méthode d’isolation Optocoupleur
Type de sortie Optocoupleur
Tension nominale de charge 24V DC
Plage de tension nominale de charge 21,6-26,4V DC
Courant de charge maxi. 0,5A
Courant de choc maxi. 1,5A
Entrées par ligne commune 6 8/6 8/6
Courant de fuite a I'état OFF <1pA
Chute de tension a I'état ON <0,5vV DC
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Description

Temps de réponse
(a25°C)

FALSE —» TRUE

e YO0-Y3:<2us (Courant de charge : >15mA)

o Y4-Y5 (C14), YA-Y7 (C30/C60) : <20us (Courant de

charge : >15mA)

e A partir de Y8 (C30/C60) : <1ms

TRUE — FALSE

e YO0-Y3:<8us (Courant de charge : >15mA)

e Y4-Y5(C14), Y4-Y7 (C30/C60) : <30us (Courant de

charge : >15mA)

e A partir de Y8 (C30/C60) : <1ms

Tension 21,6-26,4V DC
Courant
Alimentation externe pour YO-Y5 (Y7) | <75mA <95mA <95mA
circuit interne (connectée aux
bornes + et -) Y8-YD | — <50mA <50mA
Y10-Y17 | — — <65mA
Y18-Y1D | — — <50mA
Limiteur de tension Diode Zener
Indicateur de mode de fonctionnement LED

+NOTA

Le nombre d’entrées/sorties pouvant étre TRUE simultanément est limité (voir

page 37).
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Schéma du circuit interne
YO0-Y3:

B R e
°
®

=@
24V DC

N

+

I
, FY0
. 24V DC
b ot
. |
— |
T 2
@ Circuit interne @ Charge
@ Circuit de sortie @ Alimentation externe
@ LED indicatrice de sortie @ Alimentation de charge
@ Sortie

@@r * REFERENCE

Le nombre d’entrées/sorties pouvant étre TRUE simultanément est limité (voir
page 37).
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3.5 Nombre de sorties simultanément TRUE

/A

m ¢ ATTENTION

Le nombre de sorties par ligne commune qui sont simultanément TRUE dépend
de la température ambiante. Veillez a respecter les valeurs indiquées
ci-dessous. Dans le cas contraire, les composants de I'unité pourraient
surchauffer, réduisant ainsi sa durée de vie.

L’axe Y vertical indique le nombre d’entrées/sorties par ligne commune pouvant étre
simultanément TRUE.

e L’axe X indique la température ambiante en degrés Celsius.

3.5.1 Version relais, sans cassette et avec AFPX-COM5

@ Sans cassette @ Avec AFPX-COMS5
Réf. produit Nombre d’entrées Nombre de sorties
AFPX-C14R %
8 6 \?
6 ---------------------- 4 ---------------------- AN
L 3 rer-
°C °C 48 50 55
AFPX-C30R
16 @ 14 ®
9 __________________________ 8 ---------------------------
°C 55 °c 55




Versions d’unités centrales

@ Avec AFPX-COMS5

@ Sans cassette

Nombre de sorties

R

Ep——

4l--------------mme-

28

°C

a-

42

gl---------------c---

14

°C

Nombre d’entrées

32

[

°C

9l----------mm -

Réf. produit

AFPX-C60R

AFPX-C14RD

AFPX-C30RD

AFPX-C60RD
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3.5.2 Version relais avec AFPX-DA2 et -A21, sortie courant

(D) AFPX-DA2

@ AFPX-A21

@ AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2’, AFPX-DA2+AFPX-A21"~* Possibilité d'utiliser jusqu’a 2 voies

pour la sortie courant

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C14R

A —

6 20

 EEE E S e

h_
IS
Y
-3
3
a

H
-
S
(-]

°C 55

AFPX-C30R

AFPX-C60R

32

L[ T

AFPX-C14RD

w
T
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
!

[ W

o

(g}
H
H
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@ AFPX-DA2 @ AFPX-A21

AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2’, AFPX-DA2+AFPX-A21"~* Possibilité d’utiliser jusqu’a 2 voies
pour la sortie courant

Réf. produit Nombre d’entrées Nombre de sorties

AFPX-C30RD

» ol

LE ]

—

N

Sl --r--
=Y

Bl--
o

al--
o

o

AFPX-C60RD

37 40 50 55
°C

3.5.3 Version relais avec AFPX-DA2 et -A21, sortie tension

(D) AFPX-DA2 (@ AFPX-A21

@ AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2, AFPX-DA2+AFPX-A21

Réf. produit Nombre d’entrées Nombre de sorties

AFPX-C14R
8 6
6~ N R LR LR R
Bl

°C
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@ AFPX-A21

@ AFPX-DA2

@ AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2, AFPX-DA2+AFPX-A21

") ")
— ) [ry)
iy T o
] 0 . , . 0
VA a < ' d '
Lo | | |
I - . i N )
@ /i p . | I 1 <
S 1 1 1 1 1 1 1
a T 1 j | |
I N L m o " o e
o Vo 3 | H ° h h
n o 1 H | |
[} o ' ' ' '
k=) o . H | |
o N . . " "
o) o . i | |
m 1 1 1 1 1 1 1
L . . : |
) < N o © ) ) . © - ©
zZ -~ - - N - < - -
)
0
4
2
(A )
At <
Lo
§ P
®) TTrT <
2 Lo o
S S
@ T Y3
o . ¢
5 Lo
= .
ve Lo
kel Voo
@ o
= Lo
Q o
S L
o
Z e 2=~
= [a)] [a]
> [ a4 [ a4
T |o o < o
o |® © — ™
= O O O O
o T T T T
N x x x x
Y— o o o o
RO TH w [ o
o < < < <
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(D) AFPX-DA2 (@ AFPX-A21
(® AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2, AFPX-DA2+AFPX-A21
Réf. produit Nombre d’entrées Nombre de sorties
AFPX-C60RD
32 28
24| - 29[
°C °C

3.5.4 Version transistor NPN, sans cassette et avec AFPX-COM5

@ Sans cassette

@ Avec AFPX-COM5

Réf. produit Nombre d’entrées Nombre de sorties
AFPX-C14T

8

4 .......................

°C

AFPX-C30T 00)

16 .

L] ]

' 0 49 55
oc 49 55 C

AFPX-C60T

32

16|~

M-

oc 4042
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(@ Sans cassette

(@ Avec AFPX-COM5

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C14TD Sans restriction Sans restriction
AFPX-C30TD @
16
L N el
L] I T 10f - "-
: o 5é 55
°C 52 55 C
AFPX-C60TD @@
32 ) 28
L] HARRED 16[-----mm oo roee
: 44 5
°c 44 55 C
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3.5.5 Version transistor NPN avec AFPX-DA2 et -A21, sortie courant

@ AFPX-DA2

@ AFPX-A21

AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2’, AFPX-DA2+AFPX-A21"~* Possibilité d’utiliser jusqu’a 2
voies pour la sortie courant

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C14T
og 37 40 55
AFPX-C30T
16
i ” _poo
10[ - Y
oc 49 55 oc 49 55
AFPX-C60T
32
1| AR N
12|
L]
°C
AFPX-C14TD Sans restriction Sans restriction
AFPX-C30TD 9)@ 9@
16 \/®
e e S e— :
L[] b ]
- o 49 52 55
49 52 55 c

o
(g}

44




Versions d’'unités centrales

(D AFPX-DA2

@ AFPX-A21
AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2’, AFPX-DA2+AFPX-A21"~* Possibilité¢ d'utiliser jusqu’a 2

voies pour la sortie courant

Nombre de sorties

28

16
1"

Réf. produit Nombre d’entrées
AFPX-C60TD
32 .
L]
12f ---mmem oo
M- M
c 2 55

L]

[ R S

55

3.5.6 Version transistor NPN avec AFPX-DA2 et -A21, sortie tension

@ AFPX-DA2

@ AFPX-A21

@ AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2, AFPX-DA2+AFPX-A21

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C14T
8
gl
1
°C
AFPX-C30T
16 \
A0[- - - ] ECREEEE R -
o 4 5 c 49 55
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Versions d’unités centrales

@ AFPX-DA2

@ AFPX-A21

@ AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2, AFPX-DA2+AFPX-A21

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C60T
32 28 .
£ 1] PO £V} ESR N N
A5 :
Ml----meem - Ao
°c °c 40 42 55
AFPX-C14TD Sans restriction Sans restriction
AFPX-C30TD
16 14
13 12
1 9
AFPX-C60TD

32

L] R
L] R

Y

°C

b I R

55

28

L]
LK ] R

I S

55
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Versions d’'unités centrales

3.5.7 Version transistor PNP, sans cassette et avec AFPX-COM5

(D) Sans cassette

@ Avec AFPX-COM5

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C14P
8
6
4 --------------------------- 3 ..........................
oc °C
AFPX-C30P
16 . 14
14 -~ 12| -
o °C 48 55
AFPX-C60P
32
18- i
°C
AFPX-C14PD
8 @
6
5| Q|-
o o 55
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(@) Sans cassette

@ Avec AFPX-COMS5

Réf. produit Nombre d’entrées Nombre de sorties
AFPX-C30PD
16 : 14 :
L] - N[ .-
: L[] 1
C 51 °C 51 55
AFPX-C60PD
28 :
L P reeeees
c 43 55

3.5.8 Version transistor PNP avec AFPX-DA2 et -A21, sortie courant

@ AFPX-DA2

@ AFPX-A21

AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2*, AFPX-DA2+AFPX-A21*

* Possibilité d’utiliser jusqu’a 2 voies pour la sortie courant

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C14P
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Versions d’'unités centrales

Nombre de sorties

55

4951 55

S

oc 404245

°C

14

@ AFPX-A21

AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2*, AFPX-DA2+AFPX-A21*

* Possibilité d’utiliser jusqu’a 2 voies pour la sortie courant

(D) AFPX-DA2

®

n
n n
! n
o
" v -
| QA2 e
| S L
) ' o o
(] ' ' o -
) ! M.v ' I WV 4C
= o
- ' 1 [ 70
c I o O EREEEEEEEE T I
& _ Do " "
© i A . .
: m i -
Q 1 o i i
e ! ' [ ' H
=) © < o N 0 N ' '
Pz - - - be) - (%) [T2) -—
= a a
=] o o o o
© o o < o
o |® © o %)
= |O (@] (@] O
o 0 T 0 0
) X X X X
Y— o o [a o
O LL LL L LL
o |< < < <
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Versions d’unités centrales

(D AFPX-DA2

(@ AFPX-A21

AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2*, AFPX-DA2+AFPX-A21*
* Possibilité d’utiliser jusqu’a 2 voies pour la sortie courant

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C60PD

32

28

L1

(L
10|~ - me oo

3.5.9 Version transistor PNP avec AFPX-DA2 et -A21, sortie tension

@ AFPX-DA2

@ AFPX-A21

@ AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2, AFPX-DA2+AFPX-A21

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C14P
8 6
Af-mmm e Afmmm e
OC QC
AFPX-C30P
16 14
14f----o-ome oo A2 -
9 ......................
L] R s
OC 4
°C
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Versions d’'unités centrales

@ AFPX-DA2

@ AFPX-A21
@ AFPX-A21+AFPX-A21, AFPX-DA2+AFPX-DA2, AFPX-DA2+AFPX-A21

Réf. produit

Nombre d’entrées

Nombre de sorties

AFPX-C60P
32 28
18- 16|~
1] LTl EERE L ] S i T TEPE
°C °C
AFPX-C14PD
AFPX-C30PD
16 14
3| 1] SEECEECEETEEPORPCRPRER &
M| O v
°C QC 51 55
AFPX-C60PD
32
28
9[-
L R
e SRR
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Versions d’unités centrales

3.6 Attribution des bornes

3.6.1 Attribution des bornes, versions relais

Connecteur d’entrées : Les bornes communes des circuits d’entrée sont connectées en
interne. Cependant, les bornes COM des borniers d’entrées 1 et 2 de C60 sont isolées. (Elles
ne sont pas connectées en interne.)

Connecteur de sorties : Avec les versions relais, la sortie impulsionnelle et la sortie MLI ne
sont disponibles que si une cassette d’E/S impulsionnelles (AFPX-PLS) est utilisée.

C14R, C14RD
@ @ ® @
I 1 1T 11 1
D Jcom| x1 | x3 | x5 | x7 A Jcom| x1 [ x3 [ x5 | x7
L | NJxo[x2]xa] xe + | = Ixol x| xa] xe
Yo — Co
Yt — C1
ov i vofJvifvalvs{vys] [ Jnc]volvi]yalvs[vys]|Y2 ——cC2
2av [ co [ct [c2ca | va ne [ecollci Tee el va |30 @
LLLL {’LLLL
L 1L [ 1l I
@ ® ©® ®
@ Bornes d’alimentation AC @ Bornes de sortie
@ Bornes d’entrée @ Non utilisee
@ Bornes d’alimentation DC @ Alimentation
@ Alimentation séparée 24V DC Affectation des bornes de sorties aux bornes COM
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O) @

NN NN eRy!

L[ N Jeom| x1{ x3| xs| x7| xof x8 xo| xF

D |com| xo | x2 [ xa [ x6 | xs | xa | xc | xe ®
Y0 Co
Y1 c1
Y2 5 Y5 c2
ov ] vol vi|] v2| v4 iﬁ—’zg gi
2av [ cof[ ci [ c2f vs -
L U I D OO O
Ao Mo [
| Il |
® @

@ Bornes d’alimentation AC @
@ Bornes d'entrée @ Alimentation

@ Alimentation séparée 24V DC

Bornes de sortie

Affectation des bornes de sorties aux bornes COM

C30RD
® ®

ISR eNeNeNY
=1 J94393339333dd4d44d

+ | — Jeom| x1 [ x3a | xs | x7 || xo | x8 [ xo || xF
A Jcom [ xo | x2 [ xa [ xe | xs | xa | xc | xe ®©
Y0 co
Y1 c1
Y2 - Y5 —— C2
L Inedvolvi v [valces[vr [volva | ve NI o
Ne Jcollctlcal val vs I ca | va | vo

40 4 LL

® @
@ Bornes d’alimentation DC @ Bornes de sortie
@ Bornes d’entrée @ Alimentation
@ Non utilisée @ Affectation des bornes de sorties aux bornes COM
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C60R
O) ©) ® @
T 1T 1 T 1
'!__.; ol ?l ol ?l ol ?l ol ?l ol ?l ol ?l ?l ol ?l "_'_____ Ol ?l ol Tl ol Tl ol Tl | | | | | | ,
L | N JCOM X1 X3 X5 X7 X9 XB[ XD XF INC iCOI\/'C M| X1 XT3 X15[ X17]] X19]| X1B[| X1D[| X1F

Jcom xo [ x2 ] X4 ] X6 [ X8 | XA ] XC ] XE

Jcom[coM X10] X12] X14] X16 [ X18] X1A] X1C] X1E

OV IYOJ VY1l Y2 Y4l Cal V7YYol YA]YC Y10 Y11 Y120 Y13] Y14] C5 [ Y17[ Y19] YA1A] Y1C
24Vl Cof C1li c2ff ya ys R ve[ ysl[f c4]l yB YD Coff C1li C2ff C3lf C4l[ 15§ Y16 Y18[f C6 [ Y1B[Y1D
; Hoego
L IL ] L ]
® ® Y0 ———CO0 Y10 8(1) @

Y1 —oc1 M -
©) _ Y12 —cC2
Y2 - Y5 Cc2 c3
Y13 E—
Y6 - Y9 €3 Yiavis — 4
YA—YD —— C4 -
Y16 — Y19 C5
Y1A — Y1D C6

Bornes d’alimentation AC

Bornier de sorties 1

Bornier d’entrées 1

Bornier de sorties 2

Non utilisée

Alimentation

Bornier d’entrées 2

Q@

Affectation des bornes de sorties aux bornes COM

@EEEI®

Alimentation séparée 24V DC

C60RD
® ©) ® @
T r 1 M 1r 1
':_1 ol Tl ol Tl ol Tl ol ?l ol ?l ol Tl é ?l é T '!_____ol Tl ol Tl ol Tl ol Tl ol ?l ol ?l é ?l é ?l
+ | — JcoMm X1 [ x3[ x5 x7 | xo| xB [ XD [ XF NC Jlcom|com| X11 [ x13] X15[ x17 | X19] X1B] X1D| X1F
A Jcoml xo [ x2 [ xa [ x6 | x8 [ xa | xc | xe Lcomicom xao] x12] x14] x16] x18 [ xia [ xic| xiE
Nel Yol vidy2 ] valca|yz][yalya]YC vio vy dvi2fyizfyiaf c5 [ y17 | yiafy1A | yic
NCc Rl collcilical val vs llve| vyaslcalvys| yol fcollcilicoll callcalvyislvielvisfcelvis]yiD
L IL ] L ]
® ® @
Yo —CO0 Y10 Cco
® Y —20C1 C1
Y2 5Y5——C2 Y12 C2
Y6 - Y9——C3 Y13 C3

YA —» YD— C4

Y14 - Y15 —C4

Y16 - Y19 — C6
Y1A—-Y1D —C5

Bornes d’alimentation DC

Bornier de sorties 1

Bornier d’entrées 1

Bornier de sorties 2

Non utilisée

Alimentation

cleise

Bornier d’entrées 2

Affectation des bornes de sorties aux bornes COM

©@|0®EI©

Alimentation séparée 24V DC




Versions d’'unités centrales

3.6.2 Attribution des bornes, versions transistor

Connecteur d’entrées : Les bornes communes des circuits d’entrée sont connectées en
interne. Cependant, les bornes COM des borniers d’entrées 1 et 2 de C60 sont isolées. (Elles

ne sont pas connectées en interne.)

Connecteur de sorties : Avec les versions relais, la sortie impulsionnelle et la sortie MLI ne
sont disponibles que si une cassette d’E/S impulsionnelles (AFPX-PLS) est utilisée.

C14T1
® ®

Bornes d’alimentation AC

|_OM|X1|X3|X5|X7

Bornes d’entrée

L[ NIXxo] x2] xa] x6
@

Alimentation séparée 24V DC

Bornes de sortie

ov | 1] v3[vs] NC

Non utilisée

24v] + |YO|Y2|Y4 NC

T%?%?%’

ClclCliclcle)

Alimentation, YO-Y5

® ®

O) ®

Bornes d’alimentation AC

|_OM|X1|X3|X5|X7

Bornes d’entrée

L[ NIxXxo] x2] xa] x6
®

Alimentation séparée 24V DC

Bornes de sortie

oV [ Y1l vy3]yvs] NC

24v] + T vol v2f vall nc

Non utilisée

@O®OEO

Alimentation, YO-Y5

Bornes d’alimentation DC

Bornes d’entrée

Non utilisée

Bornes de sortie

@E®®©

Alimentation, YO-Y5

A Jcom] x1 ] x3 | x5 x7
| xo [ x2 [ xa ] X6

11 Y3 ] Y5 NC

I
NC L+ T voll vaf vaf nc
LI 1
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O) @

Bornes d’alimentation DC

[ITTTTTT]
T__T ol ?l ol ?l ol ?l ol ?l

Bornes d’entrée

A lcom] x1 | x3| x5 xz
+ | — I xol x2| x4l xe6

Non utilisée

Bornes de sortie

CliClclclS

Alimentation, YO-Y5

7 1] v3]vs ) NC
[ voll v2[[ vall N

T1999¢99

NC

L | N fcom[ x1 [ x3| x5 x7 [ xo | xB | XD [ XF
@ Jcom| xo | x2 | x4 | x6 | x8 | xa | xc | xe
© D
ov | # Iyt lvys]|vys]| vzl [yo [vys | vDl
2av] + 7 voll val vall vell + T vsl val yc|| nc

—-— o

- L

L I ]
® @ ®
@ Bornes d'alimentation AC @ Non utilisee
@ Bornes d'entrée @ Alimentation, YO-Y7
® | Alimentation séparée 24V DC @ | Alimentation, Y8-YD
@ Bornes de sortie
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O] ®

I ol o ol ol ol d ol ddaldadddd
TT°T°T°T°T°T°T°T
L NCOM||x1|x3|x5|x7|x9 B| Xp | XF
[@) COM|XO|X2|X4|X6|X8|XA|XC|XE

® @
ov | 7 T vy1]vs]vs] [yo |vs | vyp]
24vﬁ\Y0|Y2|Y4\Y6F|Y8|YA|YC NC

7 |
TR HIRE

L I L

® ©) ®
@ Bornes d’alimentation AC @ Non utilisée
@ Bornes d’entrée @ Alimentation, YO-Y7
® | Alimentation séparée 24V DC @ | Alimentation, Y8-YD
@ Bornes de sortie

C30TD
® @
[ 1T 1
?.T_‘I oll Tll oll TII oll TII oll Tll oll Tll oll TII oll TII OII Tll
+ | — Jlcom| x1 [ x3a | x5 x7 [ xo | x8 | xp
A\W)Mlxolxz|x4IX6IXSIXAIXCIXE
® ®
Ne | [v1 [ v3]vs]| vzl [vo | v | Dl
NC| + 1 voll voal vall vell + 7 vsl val vyc] nc
= L L = L L
L Il 11
® ® ®
@ Bornes d’alimentation DC @ Bornes de sortie
@ Bornes d’entrée @ Alimentation, YO-Y7
® | Non utilisée ® | Alimentation, Y8-YD
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C30PD
O] ©)
LTI
1 o Tl o Tl ol Tl d Tl d Tl ol Tl o Tl ol Tl
+ | — Jcom| x1 | x3 | x5 x7 | xo | xB | xD

A\WDMIXO|x2|x4IXGIXSIXAIXCIXE

©

1| v3 |

Ne| # ]

5 |

7] < 1volvys[vp]

[ v2 [ v4

NCe |+ 7]l vo

F

| v6

[ va | vya

| YC

1
L

L L

T
T

®

@

Bornes d’alimentation DC

Bornes de sortie

Bornes d’entrée

Alimentation, YO-Y7

@ Non utilisée Alimentation, Y8-YD
C60T
O) @ ® @
T r 1 T r 1
L | N fcom| x1 ][ x3 ] xs]| x7 [ xo | x| X0 [ XE NC JcoM[[com] x11 | x13 [ x15[ x17 ] x19] x1B[ X1D| X1F

com] xo [ x2 [ xa [ x6 [ xs8 [ xa [ xc [ xe

COM{COM/| X10 [ X12 | X14 ] X16 | X18 | X1A { X1C | X1E

© 0
ov | [Yi[ys]ys[yz [Yo[vys[vypl NC I 7~ [y11 [v13[vi5[viz [y19 [yiB[YiDl
2av ) +/1 yoll v2Il yall ve [l +/1] vall vall yc I NnC NC I +/ITy1ollvia[ y1all viell +/ [ i8] vialyick NC
= l - l
2099999 (1999 22099999 (1999299
L IL I L IL Il
® ® O @ ®

Bornes d’alimentation AC

Bornier de sorties 2

Bornier d’entrées 1

Alimentation, YO-Y7

Non utilisée

Alimentation, Y8-YD

Bornier d’entrées 2

Alimentation, Y10-Y17

Alimentation séparée 24V DC

SliElcliclS;

Alimentation, Y18-Y1D

olo|e|e|e|o] ¢

Bornier de sorties 1
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C60P
® @ ©) @
I L1} LI | L1 1
=1 IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIlll =1 dodd | o ol ol ol ol d o o
=T A0 0 S 0 0 S0 A0 SR 4 0 0 A A G SO R S TITITCTrTy
L | N JBcoml x1 [ x3a | x5 x7f xo| x8 | xo | xr NC fcom[com]| x11 [ X13] X15[ X17 | X19[ x1B] X1D[ X1F
Jcom] xo [ x2 [ xa [ x6 [ x8 [ xa [ xc [ xe com|coml x10 [ x12 [ x14 [ x16 [ x18 [ x1a I xic] x1e
® a1
ov | 1] v3 | [yalvys|[vynl NC | [ Y11 [y13[v15 ] v17 [y19 [viB [YiD]
22v] + [ vl yall ycll nc NC I +/lTvioll yi2l[ yiall vielf +/ [ y1al y1iallyick nC
T T199209% T 29992990
® ® G e [a D [oXe o
T TUT97¢ g 139
L IL I L IL I
® ® ® 06 @ ®
@ Bornes d’alimentation AC @ Bornier de sorties 2
@ Bornier d’entrées 1 Alimentation, YO-Y7
® | Non utilisée (© | Alimentation, Y8-YD
@ Bornier d’entrées 2 Alimentation, Y10-Y17
(®) | Alimentation séparée 24V DC (@D | Alimentation, Y18-Y1D
@ Bornier de sorties 1
C60TD
@® © ® @
T L 1 T 1
+1 L LLLELLELLLLL L] Yy
v - ?I?I ?I ?I ?I ?I ?I ?Ié?lé?l ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I ?I |
+ | — fcom X1 x3| x5 x7 [ xo ] xB8| xo| XF NC Jicom[com| x11 | X13] X15] X17 [ X19 | X1B| X1D| X1F
A Jcoml xo [ x2 [ xa [ x6 [ x8 [ xal xc [ xe lcomlcom xiol x12] x14 [ x1e [ x18 [ xial xic I XiE
@ ®
NC | [yt lys[ys]yrl <& [yalvys|[yDl NC B % [y1i]vi3[vis]viz] [y19 [y1B | Y1iD]
NCE + A yolTya valTvell +A va | vaf yc I nC NC | +/[viofvialviafyied +/[vie[v1ialyick nC

I

®

Hiti0000 (00400 [red0doebe(hiiesdd
©

® ® ©

Bornes d’alimentation DC Bornier de sorties 2

Bornier d’entrées 1 Alimentation, YO-Y7

Non utilisée Alimentation, Y8-YD

Bornier d’entrées 2 Alimentation, Y10-Y17

elele|elo| 4

SlieleliClle;

Bornier de sorties 1 Alimentation, Y18-Y1D
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L 1977 dddddddddddy 3] 9997 19977 ¢7
+ coM| x1 [ x3f xs| x7] xo] xB] x0[ XF NC Jcom[com| x11 | x13[ x15] x17] x19] x1B | X1D| X1F
A COM| x0 | x2 ] xa ] x6 ] x8 | xa [ xc| xe comcom] x10 [ x12 [ x14 [ x16 [ x18 [ x1a[ x1c [ x1E
@ ®
el | 1]v3]yvs[v7 [Yolvys|vpl NC I % [y ]v13]vis[vizd 7~ [v19 |viB|vinld
NC I +/Tyoll va ya[ ye [ +/] ya [ ya] yc INC NC I +/[violyialyia[vied + [yiafyialyick nC
1 1 1
dETITITIIR AETTTIL: T%MM%+ $92%9
L I I I I
® ® ®

Bornes d’alimentation DC

Bornier de sorties 2

Bornier d’entrées 1

Alimentation, YO-Y7

Non utilisée

Alimentation, Y8-YD

Bornier d’entrées 2

Alimentation, Y10-Y17

Bornier de sorties 1

olelelole| ©

Alimentation, Y18-Y1D
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Extension

4.1 Méthodes d’extension

Le FP-X peut étre étendu de plusieurs fagons :

En ajoutant les modules d’extension dédiés du FP-X (voir page 126)

¢ En ajoutant les modules d’extension du FPO a I'aide de I'adaptateur pour modules

d’extension FPO (voir page 128)

e Eninstallant des cassettes d’extension (voir page 130)

Avec les modules d’extension FP-X

Les modules d’extension dédiés du FP-X sont connectés a droite de I'unité centrale a I'aide
d’un cable d’extension. 8 modules d’extension FP-X maximum peuvent étre ajoutés.

O RIRAKRRA % ORRRRRA]
ARO® RRRRRRRRRE QOO
4] CiEEE o
4 FP-X E30 . e e FP-X E16
IEEEEEE SRR EREREE [OS0886
[ERRIBO) © [RRPOIRRI[0)
—/ —
@ N ©) ©) Y,

Unité centrale FP-X

CJiS,

8 x Module d’extension d’'E/S FP-X

+NOTA

L’'utilisation des modules d’extension FP-X entraine quelques restrictions (voir
page 14).




Extension

Avec les modules d’extension FPO

Pour ajouter des modules d’extension FPO, 'adaptateur pour modules d’extension FPO
(AFPX-EFPO0) et un cable d’extension sont nécessaires. 7 modules d’extension FP-X
maximum et 3 modules d’extension FPO maximum peuvent étre ajoutés. Les modules
d’extension FPO sont installés a droite de I'adaptateur pour modules d’extension FPO.

ORARRRRH] B
ARRRR °

=)

—_—

SRR
PIIOS[[O)

® ® ® O]

Unité centrale FP-X

0—7 x Module d’extension d’E/S FP-X

Adaptateur FP-X pour modules d’extension FPO

®EEO

1-3 x Module d’extension FPO

*NOTA

.

La combinaison des modules d’extension FP-X et des modules d’extension FPO
entraine quelques restrictions (voir page 16).

Avec des cassettes d’extension

Les cassettes d’extension sont installées sur les connecteurs 1 et 2 pour montage des
cassettes de I'unité centrale. Le nombre de cassettes pouvant étre installées dépend du type
d’unité centrale.

FP-X C14: 1 x Cassette de communication + 1 x Cassette d’application

x
g
o~

-X C14
e
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FP-X C30: 1 x Cassette de communication + 2 x Cassette d’application

v

v

|

° @)

1

cHo ot o
y ST OB o

@@@@@@@@@

mRON_mPR06 mERR

0, 7 8 F
® S HHHH 7 ¢

@ 0TI 7 eI D
10 T 17 18 I 1D

fuy ¥
prool
i max.

Panasonic
FP-X C60

v

v

—J

©00000@0Q) @@@@@@@@@
| |

L’'utilisation de cassettes d’'extension entraine quelques restrictions (voir page

17).
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4.2 Modules d’extension FP-X

4.2.1 Composants et fonctions

AFPX-E16
®
OlORRRKR IR
HOOOOE BOOOOS
© E mf |
FP-X E16 | @ yy m
= | 'm‘
Y
EoctRe EEERE
IR XXX O] | [S][e)

©

AFPX-E30
®
\
o o
RDRIPIVVVVIVJRJE DRIRIAVVVVVIVIGIE
@ fgm‘:g | . fE:H:FFp:: %g
FP-X E30 @ FP-X E30
ol I
N
) ooRad 3 TOPTREE
o o

&

| Cache des connecteurs d’extension enlevé

® LED d’état des entrées/LED d’état des sorties
® Bornier d’entrées
® Bornier de sorties

® Connecteur d’extension

Connecte les modules d’extension d’E/S du FP-X a I'unité centrale ou a I'adaptateur pour
modules d’extension FPO. Le cable d’extension FP-X spécifique doit étre utilisé pour
connecter les modules.

® cache des connecteurs d’extension
Vous pouvez le réinstaller aprés avoir connecté le cable d’extension.
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® Levier de fixation au rail DIN

@ DIP switches
Tous les DIP switches du module d’extension placé en derniere position doivent étre sur ON.

4.2.2 Caractéristiques de I'alimentation du AFPX-E30

Alimentation électrique AC

Elément AFPX-E30

Tension nominale 100-240V AC

Plage de régulation de tension 85-264V AC

Courant d’appel <40A (a 240V AC, 25°C)

Coupure d’alimentation temporaire 10ms (avec 100V AC)

Fréguence 50/60Hz (47-63Hz)

Courant de fuite <0,75mA entre : Bornes d’entrée<>Mise a la terre
Alimentation interne, durée de vie garantie 20000 heures (a 55°C)

Fusible Intégré (ne peut pas étre remplacé)
Méthode d’isolation Transformateur d’isolation

Vis du bornier M3

Alimentation séparée 24V DC

Les bornes d’alimentation séparées sont disponibles uniquement sur les versions avec
alimentation AC.

Elément AFPX-E30
Tension nominale de sortie 24V DC

Plage de régulation de tension 21,6-26,4V DC
Courant nominal de sortie 0,4A

Fonction protection contre les surintensités Disponible (voir nota)
Vis du bornier M3

+NOTA

Cette fonction est prévue pour assurer une protection temporaire contre les
surintensités. Une surintensité au-dela des caractéristigues mentionnées peut
endommager l'automate.

Alimentation électriqgue DC

Elément AFPX-E30
Tension nominale 24V DC

Plage de régulation de tension 20,4-28,8V DC
Courant d’appel <12A (a 25°C)
Coupure d’alimentation temporaire 10ms
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Elément AFPX-E30
Alimentation interne, durée de vie garantie 20000 heures (a 55°C)
Fusible Intégré (ne peut pas étre remplacé)

Méthode d’isolation

Transformateur d’isolation

Vis du bornier

M3

4.2.3 Caractéristiques des entrées et des sorties

Caractéristiques des entrées

3 Description
Elément
E16 E30

Méthode d’isolation Optocoupleur

Tension nominale d’entrée 24V DC

Plage de tension nominale 21,6-26,4V DC

Courant nominal d’entrée ~4,3mA

8 |16

Entrées par ligne commune

(Le pole positif ou le pole négatif de I'alimentation d’entrée peut étre
connecté a la borne commune.)

Tension mini. ON/courant mini. ON

19,2V DC/3mA

Tension maxi. OFF/courant maxi. OFF | 2,4V DC/1mA
Impédance d’entrée ~5,6kQ
Temps de FALSE — TRUE <0,6ms
réponse TRUE —> FALSE <0,6ms
Indicateur de mode de fonctionnement | LED

Normes applicables

Conforme a la norme CEI 61131-2 TYPE 3 (selon les caractéristiques
ci-dessus)

Schéma du circuit interne

\
M |
\

} " R1 I Xn
[
| |
| « R2 |
I I
[ \
} —[ COM
Lo __ Q]

@ Circuit interne | @ | A l'intérieur

R1 [ 5,6kQ

R2 [ 1kQ
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Caractéristiques des sorties relais

Elément

Description

E16/E14 E30

Méthode d’isolation

Relais isolé

Type de sortie

1T (le relais ne peut pas étre remplacé)

Pouvoir de coupure nominal (charge
résistive)

2A 250V AC, 2A 30V DC

(<6A/ligne commune) (<8AJ/ligne commune)

Sorties par ligne commune 1,3 1,4
3 FALSE —» TRUE |~10ms
Temps de réponse
TRUE — FALSE |~8ms

Durée de vie mécanique

>20 000 000 cycles (fréquence de commutation : 180 cycles/min)

Durée de vie électrique

>100 000 cycles (fréquence de commutation au pouvoir de coupure
nominal : 20 cycles/min)

Limiteur de tension

Indicateur de mode de
fonctionnement

LED

Schéma du circuit interne

@ | Circuit interne

Caractéristiques des sorties transistor NPN

; Description
Elément
E16 E30

Méthode d’isolation Optocoupleur
Type de sortie Collecteur ouvert
Tension nominale de charge 5-24V DC
Plage de tension nominale de charge |4,75-26,4V DC
Courant de charge maxi. 0,5A
Courant de choc maxi. 1,5A
Entrées par ligne commune 6 8/6
Courant de fuite a I'état OFF <1pA
Chute de tension a I'état ON <0,3v DC

3 FALSE - TRUE [<1ms
Temps de réponse

TRUE — FALSE |<1ms
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Description
Tension 21,6-26,4V DC

Alimentation

externe pour Courant

circuit interne

(connectée aux YO-Y7 | <45mA <45mA
bornes + et -) Y8-YD | — <35mA
Limiteur de tension Diode Zener

Indice_iteur de mode de LED

fonctionnement

Schéma du circuit interne
I
I
I
I
I
I
|
I
| L
| 24V DC
I
I
I
I
I
I
I
I
:

@ Circuit interne @ Charge

@ Circuit de sortie @ Alimentation externe

@ LED indicatrice de sortie @ Alimentation de charge

@ Sortie

Caractéristiques des sorties transistor PNP

) Description
Elément
E16 E30

Méthode d’isolation

Optocoupleur

Type de sortie

Collecteur ouvert

Tension nominale de charge 24V DC
Plage de tension nominale de charge 21,6-26,4V DC
Courant de charge maxi. 0,5A
Courant de choc maxi. 1,5A
Entrées par ligne commune 6 8/6
Courant de fuite a I'état OFF <1pA
Chute de tension a I'état ON <0,5vV DC
Temps de réponse FALSE - TRUE <1ms
TRUE — FALSE <1ms
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Description
Tension 21,6-26,4V DC
. . o Courant
Alimentation externe pour circuit
interne (connectée aux bornes + et -) Y0-Y7 | <65mA <65mA
Y8-YD | — <50mA
Limiteur de tension Diode Zener
Indicateur de mode de fonctionnement LED
Schéma du circuit interne
|
I
-
o
I
I
|
I
@
{0 196
: @
: 24V DC
A+
I
I
I

Circuit interne

Charge

Alimentation externe

LED indicatrice de sortie

Q®©@

Alimentation de charge

®
() | Circuit de sortie
®
@

Sortie
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424 Attribution des bornes

Connecteur d’entrées : Les bornes communes des circuits d’entrée sont connectées en
interne.

Connecteur de sorties : Chaque port COM (CO, C1 ...) est isolé. Utilisez-les comme indiqué
dans la zone entourée de traits noirs en gras.

E16R
®

{%%%5%5%5%

coM|coMm[| X1 | X3 [ X5 X7
com[com] xo [ x2 | x4 [ x6
- ®
Y1 COo
Y4 Y5 | Y7 ig e 8;
3 G3 8 Y5 -Y7 C3
D D O C
1
@ Bornes d’entrée
@ Bornes de sortie
® | Alimentation
@ Affectation des bornes de sorties aux bornes COM
E16T, E16P
® ®
I 1 I 1
com|com| x1 || x3 | X5 || x7 com[com| x1 ]| x3 | X5 x7
com|com| xo | x2 | x4 | xe com|com| xo | x2 | x4 | xe
O) ©)
Nel 7l y1]ysa[ys] vz Nel =yt ]ya]ys] vz
NC L + 1 yoll yaf val ve NC L+ 1 yoll yaf val ve
"%fi%f%fi%F %; %f%i %i%F
L Il | L Il |
©) ® @ ®
@ Bornes d’entrée @ Bornes de sortie
@ |[Non utilisée @ | Alimentation, YO-Y7
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E16X
O)

=

| ol ol ol o o d

HEAAaaaad
com|coM| X1 || X3 | x5 | X7

com|com| xo [ x2 | x4 | x6

COM|COM| X9 | XB |
com|coM]| x8 | | xc

SEFTEPEEey

]
-
'

[

®
@ | Bornes d’entrée

E14YR
O)

bR @33 @ 1

YOV Tvad[vs v @
cofJcilcolvyalc3] ve Yt ———C0

Yo —cf
Y2 - Y4 c2

Y55 Y7 c3

NC]Y8 | YAINC]YB | YD]vg  va c4
Nclcal yalf nefcs| ve YB - YD c5

4O O 40 O ¢
el :
@ ® ® ®

Bornes de sortie

Non utilisée

Alimentation

®EOO

Affectation des bornes de sorties aux bornes COM
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®

71; T' T' ol T' ol T' J T' ol T' ol T' J T' J T'

L [ N Jcom| X1

| X3

| X5

| X7 | X9 | XB | XD || XF

D Jcom| xo | x2 [ x4 | x6 | x8 [ XA | xc | XE
[Gom] xo [ X2 [ xa [ X6 [ X8 [ XA [ X ] y Ny
Yt — C1
Y2 -Y5 Cc2
[ Jovivolvytlvy2|valc3a|vyr|[Yoa]YA]YC Y6 - Y9 C3
24v] coffctfc2 ya ys[[ve] vya[Jca] vyB| YD| YA-YD C4
| @ [l |
® @
@ Bornes d’alimentation AC @ Bornes de sortie
@ Bornes d’entrée @ Alimentation
@ Alimentation séparée 24V DC @ Affectation des bornes de sorties aux bornes COM
E30RD
O) @
| 1 1
TI oll Tll oll Tll oll Tll oll ?ll oll ?ll oll TII oll TII oll Tll
+ | — Jcom| x1 | x3| x5| x7| x9]| xB| XD| XF o
A Jcom| xo | x2 | x4 | x6 | x8 | xA | xc | XE vo co
YT, — C1
Y2 -Y5 C2
L INc] Yoyt ]vy2]valc3| vz vyolvalvyc Y6 - Y9 Cc3
NClcollcilfcal vya] vsve| vysa[cal vyB] yYO| YA-YP C4
410 4 E © O O E O O «
| Il |
® @
@ Bornes d’alimentation DC @ Bornes de sortie
@ Bornes d’entrée @ Alimentation
@ Non utilisée @ Affectation des bornes de sorties aux bornes COM
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@ @

TL ol T| ol T| ol T| o T| o T| ol T| ol T| ol T|
L | N Jcom| x1 ] x3 | x5 | x7 | x9 | xB | XD | XF
@ lcom| xo | xo | x4 | x6 | x8 | xa | xc | xe

® @
ov ]~ [yt vy3|vys] y7] | vo | vyB | YD |
2av ] + 1 yol yol val vel| +1] vs| vyal vyc || nc
— 0 L L = L
| Il I
® ® ®

Bornes d’alimentation AC Non utilisée

® ®
@ Bornes d’entrée @ Alimentation, YO-Y7
® @

Alimentation, Y8-YD

Alimentation séparée 24V DC

@ Bornes de sortie

E30P
® ®

=T I| I| I| I| I| I| I| I| I| I| I| I| I| I| I| l|
O O
L [ N Jecom| x1 | x3| xs|| x7 | xo| xB | x0 | XF
@D Jcom| xo | x2 | xa | x6 | x8 | xa | xc | xE

©) @

ov |~ vyt ]{v3]ys]|y7] | yo | vyB | YD |
2V + [ yoll y2 val| ve|] ¥ || ya|l ya| yc || nc
1

L L J_ L L L

| Il I
® ©) ®

@ Bornes d’alimentation AC @ Non utilisée

@ Bornes d’entrée @ Alimentation, YO-Y7

® | Alimentation séparée 24V DC @ | Alimentation, Y8-YD

@ Bornes de sortie
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O) ®

[ 11
71'_‘ o| T| o| T| o| T| o| T| o| o| o| T| o| T| o| T|
+ | — fcom| x1 | x3 | x5 x7 || xo | xB | x0 | XF
f—i\l_OM|XO|X2|X4|X6|X8|XA|XC|XE
® ®
Nel < Tvyrlys{ys|[yr]~[vyolvs]|vp]

NC| + [ yoll y2 vall vyell] + [ vya|| ya| yc|f NnC

—-— 3 o —-— 3 o 2

®
@ Bornes d’alimentation DC
@ Bornes d’entrée
@ Non utilisée

@
@ Bornes de sortie
(® | Alimentation, YO-Y7

Alimentation, Y8-YD

E30PD
® ®
1

[ 11
TL oI| TII oI| TII oI| TII oI| TII oI| TII oI| TII oI| TII oI| Tll
+ | — Jcom| x1 | x3 [ x5 x7 | xo [ xB| X0 | XF
é\l_owllxo|x2|x4IXGIX8IXAIXCIXE
® Pe
N~ 1vilvys{ys|[yr]~ [vyolvs]| D]

NCl + [ yoll va vall vell + || ya|l yall vc|| nc

J_ f (Lz i sz i (|_) f EL) J_ L L L
L L1

| Il
® @ ®
@ Bornes d’alimentation DC @ Bornes de sortie
@ Bornes d'entree @ Alimentation, YO-Y7
® [ Non utilisée (® | Alimentation, Y8-YD
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4.3 Adaptateur pour modules d’extension FPO

L’adaptateur pour modules d’extension FPO permet de connecter un maximum de 3 modules
d’extension FPO. Tous les modules d’extension FPO peuvent étre utilisés.

Veillez a respecter les restrictions relatives a I'utilisation des modules d’extension FPO (voir
page 16).

— oo
— g

Adaptateur FP-X pour modules d’extension FPO

Modules d’extension FPO (3 maxi.)

+NOTA

L'adaptateur pour modules d’extension FPO ne fonctionne pas de maniére
autonome. Il doit toujours étre connecté a un module d’extension FPO.

@Wr * REFERENCE

Pour en savoir plus sur les modules d’extension FPO, veuillez consulter le
Manuel sur le matériel FPO ou les manuels des modules d’extension.
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Composants et fonctions de I'adaptateur pour modules d’extension FPO (AFPX-EFPO0)

O PoweR
®_[ o
O ERROR
Panasonic
HHHHHHHHHHHHHH AFPX-EFPO

HRRIARNAnT e

IT
I
f

® Indicateur d’état LED
Ces LED indiquent I'état de fonctionnement en cours ou I'apparition d’une erreur.

LED Description

S’allume lorsque I'adaptateur est alimenté en 24V DC et lorsque la communication avec I'unité
RUN (vert) centrale commence.

S’éteint si la communication ne peut pas étre établie.

S’allume lorsque la communication avec I'unité centrale commence.

I/F (vert) S’éteint si la communication ne peut pas étre établie.

Clignote si le module d’extension FPO n’est pas connecté.

555905 Clignote en cas d’erreur lors de la connexion du module d’extension FPO.
S’allume lorsque la communication avec I'unité centrale commence.

I/F (vert) S’éteint si la communication ne peut pas étre établie.
Clignote si le module d’extension FPO n’est pas connecté.

(ErELI?Q?eF)Q Clignote en cas d’erreur lors de la connexion du module d’extension FPO.

® Connecteur de bus d’extension FP-X

Connecte I'adaptateur pour modules d’extension FPO a l'unité centrale ou aux modules
d’extension d’E/S du FP-X. Le cable d’extension FP-X spécifique doit étre utilisé pour
connecter les modules.

® connecteur d’alimentation (24v DC)
Utilisez le cable d’alimentation compris dans la livraison. Réf. produit : AFP0581.

® connecteur pour modules d’extension FPO
Connecte un module d’extension FPO a I'adaptateur pour modules d’extension FPO.
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® Crochet d’extension

Utilisé pour fixer un module d’extension.

® Levier de fixation au rail DIN

Caractéristiques générales

Elément

Caractéristiques techniques

Tension nominale 24V DC
Plage de tension nominale 21,6-26,4V DC
Courant d’appel (a 24V DC, 25°C) <20A

Fusible

Intégré (ne peut pas étre remplacé)

Méthode d’isolation

Non isolé

Connecteur d’alimentation

Connecteur a 3 broches (le cable d’alimentation AFP0581 est compris dans
la livraison)

+NOTA

e Veuillez tenir compte de la consommation de courant lors de I'installation
des modules (voir page 382).

e Lacombinaison des modules d’extension FP-X et des modules d’extension
FPO entraine quelques restrictions (voir page 16).
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4.4 Cassettes

d’'extension

Deux types de cassettes d’extension sont disponibles :

e Cassettes de communication (voir page 171)

o Cassettes d’application

44.1 Cassettes d’application

Il existe plusieurs types de cassettes d’application.

maitre FP-X

Nom Caractéristiques techniques Réf. produit | Référence
Cassette d’entrée . . . . .
analogique FP-X 2 entrées analogiques (sans isolation) AFPX-AD2 Voir page 79
Casset'te de sortie 2 sorties anglogiques (avec isolation, avec isolation AFPX-DA2 Voir page 83
analogique FP-X entre les voies)
, 2 entrées analogiques (avec isolation, sans

Casset_te d'E/S isolation entre les voies) + 1 sortie analogique AFPX-A21 Voir page 87
analogiques FP-X : h

(avec isolation)
Cassette thermocouple 2 entlfees thermocou_ples (avec isolation, avec AFPX-TC2 Voir page 94
FP-X isolation entre les voies)
Cassette RTD EP-X 2 entr(_ees RTD (avec isolation, avec isolation entre AFPX-RTD2 Voir page 97

les voies)
Cassette d’entrées FP-X |8 entrées DC AFPX-IN8 Voir page 99

. 8 sorties transistor (NPN) AFPX-TR8 Voir page 100

Cassette de sorties FP-X

6 sorties transistor (PNP) AFPX-TR6P Voir page 102
Cassette d'E/S FP-X 4 entrées DC + 3 sorties transistor (NPN) AFPX-IN4T3 Voir page 103
Cassette d’E/S . . L . .
impulsionnelles FP-X 2 entrées compteur rapide + 1 sortie impulsionnelle | AFPX-PLS Voir page 105
Cassette memoire Mémoire maitre + horloge calendaire AFPX-MRTC | Voir page 108

4.4.1.1 Cassette d’entrées analogiques FP-X (AFPX-AD2)

Elément

Caractéristiques techniques

Nombre d’entrées

2 voies/cassette

Plage d’entrée

Tension | 0-10V

Courant | 0-20mA

Plage de sorties numériques

0—4000 (voir nota 1)

Résolution

1/4000 (12 bits)

Temps de conversion

1ms/voie

Précision +1% de la pleine échelle maxi. (0-55°C)
Tension | 40kQ
Impédance d’entrée
Courant | 125Q
) Tension |-0,3—+15V
Entrée maximale absolue
Courant |-2—+30mA
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Elément

Caractéristiques techniques

Protection des entrées

Diode

Méthode d’isolation

Pas d’isolation entre la partie analogique et le circuit numérique interne

Nombre d’entrées/sorties

32 entrées

+NOTA

1. Silavaleur d’entrée analogique est inférieure ala valeur minimale ou
supérieure a la valeur maximale, la valeur numérique sera égale a la valeur
minimale ou maximale (0 ou 4000). La résolution étant de 12 bits, les 4 bits
supérieurs du registre de données (16 bits) ont toujours la valeur 0.

2. Les données analogiques sont disponibles a I’entrée de I'unité centrale
apres un délai de conversion.

10V

4000

WX10

@ Entrée analogique

@ Temps de conversion (1ms—2ms)

@ Attente de mise a jour (Oms jusqu’au temps de scrutation)

3. Lecalcul des moyennes ne peut pas étre exécuté avec la cassette. Si le
calcul des moyennes est nécessaire, créez le programme nécessaire avec

FPWIN Pro.
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Attribution des bornes

o ©

T

AD2 T

CHO CH1

o e s e e
| SEL COM V | SEL COM

2000000

@ CHO cit ©
oo

gogoo
v T SELCOM V T SEL COM

\Gllaltialtlaltl) NC

Inscription | Description
V) Entrée de tension VO (Voie 0)

| Entrée de courant 10 (Voie 0)

CHO
SEL [ Sélection de tension/courant (Voie 0)

COM ([ Ligne commune (Voie 0)
\ Entrée de tension V1 (Voie 1)

| Entrée de courant 11 (Voie 1)

CH1

SEL [ Sélection de tension/courant (Voie 1)

COM | Ligne commune (Voie 1)

NC Non utilisée

? Aucune indication LED

Méthode de connexion
Entrée de tension (0-10V) : Entrée de courant (0-20mA) :

KKK . AV
®7J7_ J:_ - ®7JT W O SEL

com L
®

@ | Dispositif analogique |@ | Court-circuiter les bornes SEL et COM.
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Caractéristiques de conversion : Entrée DC OmA-20mA

4000

3000

2000

1000

X | Valeur d’entrée analogique

y | Valeur de sortie numérique

Courant d’entrée [mA]

Valeur de sortie numérique

0,0 0

2,5 500
5,0 1000
7,5 1500
10,0 2000
12,5 2500
15,0 3000
17,5 3500
20,0 4000

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée analogique

Valeur de sortie numérique

<OmA (valeur négative) 0

>20mA

4000

Caractéristiques de conversion : Entrée DC 0V-10V

4000

3000

2000

1000

2 4 6 8

10V~

x | Valeur d’entrée analogique

y | Valeur de sortie numérique

Tension d’entrée [V] |Valeur de sortie numérique

<0,0 0
1,0 400
2,0 800
3,0 1200
4,0 1600
5,0 2000
6,0 2400
7,0 2800
8,0 3200
9,0 3600

>10,0 4000

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée analogique

Valeur de sortie numérique

<0V (valeur négative) 0

>10V

4000
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Affectation des entrées/sorties

Voie d’entrée Connecteur pour montage des Connecteur pour montage des
cassettes 1 (connecteur 0) cassettes 2 (connecteur 1)
0 WX10 WX20
WX11 WX21

+NOTA

e Utilisez des cables a deux conducteurs a paire torsadée avec blindage. Il
est conseillé de les relier a la terre. Cependant, en fonction des bruits
extérieurs, il peut étre préférable de ne pas relier le blindage a la terre.

e Lecablage d’entrée analogique ne doit pas étre installé a proximité des fils
d’alimentation ou de la charge.

4.4.1.2 Cassette de sorties analogiques FP-X (AFPX-DA2)

Elément

Caractéristiques techniques

Nombre de sorties

2 voies/cassette

Tension

0-10V

Plage de sortie

Courant

0-20mA

Plage d’entrées numériques

0-4000 (voir nota 1)

Résolution

1/4000 (12 bits)

Temps de conversion

1ms/voie

Précision

+1% de la pleine échelle maxi. (0-55°C)

Impédance d’entrée

0,5kQ (Sortie tension)

Courant de sortie maxi.

10mA (Sortie tension)

Résistance de charge autorisée

<600Q (Sortie courant)

Méthode d’isolation

e Entre les sorties analogiques et le circuit numérique interne :
Transformateur d’isolation

Optocoupleur

e Entre les voies des sorties analogiques :

Transformateur d’isolation

Optocoupleur

+NOTA

1. Lorsque les valeurs d’entrées numériques sont en dehors des limites
autorisées, la conversion D/A n’est pas exécutée.
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2. Les données numériques sont disponibles ala sortie de I'unité centrale
apres un délai de conversion.

4000
WY10 0
10V
oV
O] ==
@ ®
@ Sortie analogique
@ Attente de mise a jour (Oms jusqu’au temps de scrutation)
@ Temps de conversion (1ms—2ms)

Attribution des bornes

o ©

]

DA2 CHO CH1

1 1
vV | COM \Y | _COoMm

)01 %) %1010 %1% %,
R | |

V__1_CoM v__1_com

wleluluelulua,

NC NC NC

Inscription | Description

\Y, Sortie tension VO (Voie 0)
CHO | I Sortie courant 10 (Voie 0)
COMO | Ligne commune (Voie 0)
\% Sortie tension V1 (Voie 1)
CH1 |1 Sortie courant 11 (Voie 1)
COM1 | Ligne commune (Voie 1)

NC Non utilisée
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Méthode de connexion
Sortie tension (0-10V) : Sortie courant (0—20mA) :

Vv

V My

com i com L

@ | Dispositif analogique

Caractéristiques de conversion : sortie OmA-20mA

: yA] Valeur d’entrée numérique |Courant de sortie [mA]

m,

S 0 0,0
| 500 2,5
I

15 : 1000 5,0
! 1500 7,5
1

10 ! 2000 10,0
: 2500 12,5

5| | 3000 15,0
! 3500 17,5
I 4000 20,0

0 T T T T

1000 2000 3000 4000

X | Valeur d’entrée numérique

y | Valeur de sortie analogique

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué
Valeur d’entrée numérique Valeur de sortie analogique

Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniére valeur

<0 (valeur négative) d’entrée non négative)

Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniére valeur

24001 inférieure a 4001)
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Caractéristiques de conversion : sortie OV-10V

% Valeur d’entrée Tension de sortie [V]
104 - - numeérique
1 0 0,0
1
754 : 400 1,0
. 800 2,0
° ! 1200 3,0
. 1600 4,0
254 : 2000 5,0
! 2400 6,0
0 . . . = 2800 7,0
1000 2000 3000 4000 3200 8,0
3600 9,0
4000 10,0

x | Valeur d’entrée numérique

y | Valeur de sortie analogique

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée numérique Valeur de sortie analogique

Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniére

<0 (valeur négative) valeur d’entrée non négative)

Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniere

24001 valeur inférieure a 4001)

Affectation des entrées/sorties

L . Connecteur pour montage des Connecteur pour montage des cassettes
Voie d’entrée
cassettes 1 (connecteur 0) 2 (connecteur 1)
WY10 WY20
1 WY11 WY21

+NOTA

e Utilisez des cables a deux conducteurs a paire torsadée avec blindage. Il
est conseillé de les relier a la terre. Cependant, en fonction des bruits
extérieurs, il peut étre préférable de ne pas relier le blindage a la terre.

e Lecablage d’entrée analogique ne doit pas étre installé a proximité des fils
d'alimentation ou de la charge.

Schéma blocs de la conversion D/A

Un amplificateur de tension et un amplificateur de courant sont connectés en paralléle a un
circuit interne de convertisseur D/A.
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Ne connectez pas de dispositif analogique aux sorties de tension et de courant de la méme

voie simultanément.

®

O]

®

Bornier

Amplificateur de tension

Amplificateur de courant

Convertisseur D/A

@000

Micro-ordinateur

4.4.1.3 Cassette d'E/S analogiques FP-X (AFPX-A21)

Caractéristiques des entrées

Elément

Caractéristiques techniques

Nombre d’entrées

2 voies/cassette

i Tension | 0-10V, 0-5V
Plage d’entrée
Courant | 0—20mA
Plage de sorties numériques 0—4000 (voir nota 1)
Résolution 1/4000 (12 bits)
Temps de conversion 1ms/voie
Précision +1% de la pleine échelle maxi. (0-55°C)
Tension [1MQ
Impédance d’entrée
Courant | 250Q
) Tension |-0,5-+15V
Entrée maximale absolue
Courant [ 30mA (Sortie courant)

Méthode d’isolation

e Entre la sortie analogique et le circuit numérique interne :
Transformateur d’isolation
Optocoupleur

+NOTA

1. Silavaleur d’entrée analogique est inférieure a la valeur minimale ou

supérieure a la valeur maximale, la valeur numérique sera égale a la valeur
minimale ou maximale (0 ou 4000). La résolution étant de 12 bits, les 4 bits
supérieurs du registre de données (16 bits) ont toujours la valeur O.
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2. Les données analogiques sont disponibles a I’entrée de I'unité centrale

apres un délai de conversion.
10V

©) oV

4000

WX10

A
\
A

() | Entrée analogique

@ Temps de conversion (1ms—2ms)

@ Attente de mise a jour (Oms jusqu’au temps de scrutation)

3. Le calcul des moyennes ne peut pas étre exécuté avec la cassette. Si le
calcul des moyennes est nécessaire, créez le programme nécessaire avec
FPWIN Pro.

Caractéristiques de sorties

Elément Caractéristiques techniques
Nombre de sorties 1 voie/cassette
Plage de sortie Tension ooV
Courant 0-20mA
Plage d’entrées numériques 0—4000 (voir nota 1)
Résolution 1/4000 (12 bits)
Temps de conversion 1ms/voie
Précision +1% de la pleine échelle maxi. (0-55°C)
Impédance d’entrée 0,5k (Sortie tension)
Courant de sortie maxi. 10mA (Sortie tension)
Résistance de charge autorisée <6000 (Sortie courant)

e Entre la sortie analogique et le circuit numérique interne :
Transformateur d’isolation

| . . Optocoupleur

Méthode d’isolation ) ) )
o Entre les voies des sorties analogiques :

Transformateur d’isolation

Optocoupleur
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Attribution des bornes
3
A21 . IN . .OUT.
CHO CH1
\'/_i \'/_; COM SEL V | COM
Con o L1 1111 %,
CHo CHY

VIV | COMSEL VI CoM

QLYY

Inscription | Description

V | Entrée de tension VO (Voie 0)
CHO

| | Entrée de courant |0 (Voie 0)

V | Entrée de tension V1 (Voie 1)

CH1
N | | Entrée de courant 11 (Voie 1)
Sélectionnable :
SEL e 0-10V
e (0-5V, 0—20mA (Court-circuiter les bornes SEL et COM.)
COM Ligne commune (pour les entrées)
\% Sortie tension V (Voie 1)
OUT |1 Sortie courant | (Voie 1)

COM Ligne commune (pour les sorties)

+NOTA

L'intervalle des entrées de tension et de courant est identique pour les voies 0

et 1.

Méthode de connexion
Entrée de tension (0-5V) :

O)

D000
o=
:

Dispositif analogique

O

Court-circuiter les bornes SEL et COM.
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Entrée de tension (0-10V)

Entrée de courant (0-20mA) :

e ®
CTROOA l
\'
© : 0-20ma (]
in i | SN
L KXXKX
COM ® 7JT . SEL
L com
®
@ Dispositif analogique
@ Court-circuiter les bornes SEL et COM.
@ Court-circuiter les bornes V et I.
Sortie tension (0-10V) : Sortie courant (0—20mA) :
\" \'
1y
I @ [ @
]
COM com

@ | Dispositif analogique

Caractéristiques de conversion : Entrée DC OmA-20mA

4000 - = = - - - - - - - - - - -

3000

2000

1000

Courant d’entrée [mA] |Valeur de sortie numérique

0,0 0

2,5 500
5,0 1000
7,5 1500
10,0 2000
12,5 2500
15,0 3000
17,5 3500
20,0 4000

x | Valeur d’entrée analogique

y | Valeur de sortie numérique
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Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée analogique

Valeur de sortie numérique

<0mA (valeur négative) 0

>20mA

4000

Caractéristiques de conversion : Entrée DC 0V-10V

4000

3000

2000

1000

2 4 6 8

1ov*

Tension d’entrée [V]

Valeur de sortie numérique

<0,0 0
1,0 400
2,0 800
3,0 1200
4,0 1600
5,0 2000
6,0 2400
7,0 2800
8,0 3200
9,0 3600

>10,0 4000

x | Valeur d’entrée analogique

y | Valeur de sortie numérique

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée analogique

Valeur de sortie numérique

<0V (valeur négative) 0

>10V

4000

Caractéristiques de conversion : Entrée DC 0V-5V

y
4000

3000

2000

1000

X
5[V

Tension d’entrée [V]

Valeur de sortie numérique

<0,0 0
0,5 400
1,0 800
1,5 1200
2,0 1600
2,5 2000
3,0 2400
3,5 2800
4,0 3200
4,5 3600

>5,0 4000

X | Valeur d’entrée analogique

y | Valeur de sortie numérique
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Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée analogique

Valeur de sortie numérique

<0V (valeur négative) 0

210V 4000

Affectation des entrées/sorties

Voie d’entrée

Connecteur pour montage des
cassettes 1 (connecteur 0)

Connecteur pour montage des cassettes
2 (connecteur 1)

WX10

WX20

WX11

WX21

+NOTA

e Utilisez des cables a deux conducteurs a paire torsadée avec blindage. Il
est conseillé de les relier a la terre. Cependant, en fonction des bruits
extérieurs, il peut étre préférable de ne pas relier le blindage a la terre.

e Lecablage d’entrée analogique ne doit pas étre installé a proximité des fils

d'alimentation ou de la charge.

Caractéristiques de conversion : sortie OmA—-20mA

Valeur d’entrée numérique

Valeur de sortie analogique

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée numérique |[Courant de sortie [mA]

204+ - - — — — = = - - - - - - - - 0 0,0
| 500 2,5

154 : 1000 5,0
! 1500 7,5

10 - : 2000 10,0
: 2500 12,5

5 | 3000 15,0
! 3500 17,5

0 . : : | 4000 20,0

1000 2000 3000 4000

Valeur d’entrée numérique

Valeur de sortie analogique

<0 (valeur négative)

Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniére valeur
d’entrée non négative)

>4001

Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniére valeur
inférieure a 4001)
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Caractéristiques de conversion : sortie 0OV-10V

) Valeur d’entrée numérique |[Tension de sortie [V]
104 ---=-=-=-=-=-=-=- ===~ 0 0,0
: 400 1,0
7.5 - | 800 2,0
! 1200 3,0
5 ! 1600 4,0
: 2000 5,0
2.5 - ! 2400 6,0
: 2800 7,0
0 . . . } 3200 8,0
1000 2000 3000 4000 3600 9.0
4000 10,0

X | Valeur d’entrée numérique

y | Valeur de sortie analogique

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée . .
Valeur de sortie analogique

numérique
<0 (valeur négative) Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniére valeur d’entrée non
9 négative)
>4001 Inchangée (valeur de conversion basée sur la derniére valeur inférieure a 4001)

Affectation des entrées/sorties

Voie d’entrée Connecteur pour montage des Connecteur pour montage des
cassettes 1 (connecteur 0) cassettes 2 (connecteur 1)
0 WY10 WY20

+NOTA

e Utilisez des cables a deux conducteurs a paire torsadée avec blindage. Il
est conseillé de les relier a laterre. Cependant, en fonction des bruits
extérieurs, il peut étre préférable de ne pas relier le blindage a la terre.

e Lecablage d’entrée analogique ne doit pas étre installé a proximité des fils

d’'alimentation ou de la charge.
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Schéma blocs de la conversion D/A
Un amplificateur de tension et un amplificateur de courant sont connectés en paralléle a un
circuit interne de convertisseur D/A.

Ne connectez pas de dispositif analogique aux sorties de tension et de courant de la méme
voie simultanément.

©

®
J@-@
®

Bornier

Amplificateur de tension

Amplificateur de courant

Convertisseur D/A

CliClelclS

Micro-ordinateur

4.4.1.4 Cassette thermocouple FP-X (AFPX-TC2)

Elément Caractéristiques techniques

Nombre d’entrées 2 voies/cassette

e Type de thermocouple K (-50,0-500,0°C)

Plage d’entrée
e Type de thermocouple J (-50,0-500,0°C)

e Normal : -500-5000
e Plage d’entrées dépassée : -501, 5001 ou 8000
e Fil rompu : 8000

e Aprés le démarrage initial : 8001

Plage de sorties numériques

Résolution 0,2°C (en raison du calcul de la moyenne, la résolution affichée est de 0,1°C.)
Temps de conversion 200ms/2 voies

Précision 0,5% de la pleine échelle maxi. + erreur de soudure froide 1,5°C

Impédance d’entrée 344kQ

3 . . e Transformateur d’isolation
Méthode d’isolation

e Optocoupleur

+NOTA

e Lorsque le fil du thermocouple est rompu, la valeur numérique est de 8000
en 70 secondes. Remplacez le thermocouple. Créez un programme pour
éviter tout risque d’erreur due a un fil rompu.

e Lavaleur numérique est de 8001 a partir de la mise sous tension jusqu’a ce
gu’une valeur de conversion stable soit obtenue. Créez un programme de
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maniére a ce que cette valeur numérique ne soit pas utilisée pendant cette
période.

DIP switch de paramétrage de la plage d’entrées

Le DIP switch est situé a I'arriére de la cassette. Utilisez-le pour sélectionner le type de
thermocouple K ou J. Le paramétrage s’applique aux deux voies 0 et 1.

0
Type de thermocouple K

OFF

: 0
Type de thermocouple J

ON

Attribution des bornes

o QO

1oz 200000000

O e + - |+ -
‘@@éé@éé@@‘ NC NC NC NC NC
Inscription | Description

+ [ Entrée thermocouple + (Voie 0)
CHO

- | Entrée thermocouple - (Voie 0)

+ [ Entrée thermocouple + (Voie 1)
CH1

- | Entrée thermocouple - (Voie 1)
NC Utilisée par le systéeme. Ne rien connecter.

Méthode de connexion

< :
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+NOTA

Veillez a laisser 100mm minimum entre le fil d’entrée et le fil d’alimentation.
Nous recommandons de mettre la cassette a la terre en utilisant le fil blindé de
compensation.

Caractéristiques de conversion : thermocouple de types K et J
y
80007

5001

-50.1 500.1  [°C]

X [ Valeur d’entrée analogique

Yy | Valeur de sortie numérique

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée analogique | Valeur de sortie numérique
<-50,1°C -501

>500,1°C 5001 ou 8000

Fil rompu 8000
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4.4.1.5 Cassette RTD FP-X (AFPX-RTD2)

Elément

Caractéristiques techniques

Nombre d’entrées

2 voies/cassette

Plage d’entrée

Type RTD" : Pt 100 (-200,0°C—+850,0°C)

Plage de sorties numériques

e Normal : -2000-8500
e Plage d'entrées dépassée : -2150— -2001, 8501-8650?
e Fil rompu : 20000

o Aprés le démarrage initial : 20001°

Résolution

0,1°C

Temps de conversion

<200ms”

Précision

+0,2% de la pleine échelle maxi. (Température ambiante : 0°C-55°C)

Résistance du fil d’entrée
autorisée

<10Q par fil

Méthode d’isolation

e Entre le circuit d’entrée analogique et le circuit interne : Transformateur
d’isolation

e Entre les voies d’entrée analogique : Optocoupleur

Nombre d’entrées/sorties

32 entrées

+NOTA

1. Utilisez un détecteur thermorésistant a 3 fils.

2. Siunevaleur d’entrée est en dehors de la plage d’entrées, la marge d’erreur
est de £15°C. Cependant, si la température est inférieure a -230°C ou
supérieure a 900°C, la valeur de sortie est de 20000 (comme en cas de

rupture de fil).

3. Lavaleur numérique est de 20001 aprés la mise sous tension, aprés une
erreur du chien de garde du micro-ordinateur de la cassette ou apres
déconnexion et rétablissement de la connexion, jusqu’a ce qu’une valeur de
conversion stable soit obtenue (=3s). Créez un programme de maniére a ce
que cette valeur numérique ne soit pas utilisée pendant cette période.

4. Letemps de conversion est de 200ms maxi. indépendamment du nombre de
voies utilisées. La valeur convertie est disponible dans le registre de
données interne, en fin de cycle.

5. Des mesures précises peuvent étre exécutées 15 minutes minimum apreés la
mise sous tension.

Affectation des entrées/sorties

Voie d’entrée

Connecteur pour montage des
cassettes 1 (connecteur 0)

Connecteur pour montage des cassettes
2 (connecteur 1)

WX10 WX20

WX11 WX21
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Attribution des bornes

O

A B B

7

RTD2

O. . o ©LLLVLOLVVOY

O

CHO CH1

A B B A B B

A B B

00000000

Inscription | Description

A

Entrée RTD A (Voie 0)

CHO

Entrée RTD B (Voie 0)

Entrée RTD B (Voie 0)

Entrée RTD A (Voie 1)

CH1

Entrée RTD B (Voie 1)

W W|>|T|®

Entrée RTD B (Voie 1)

NC

Utilisée par le systéme. Ne rien connecter.

Méthode de connexion
CHO CHA1

1| OOV DOO)|s

Pt100 Pt100

¢NOTA

1. Pour prolonger le fil conducteur du détecteur thermorésistant, utilisez 3 fils
ayant la méme résistance et la méme longueur.

2. Lefil d’entrée ne doit pas étre placé a proximité du fil d’alimentation. lls ne
doivent pas étre liés ensemble.

3. Utilisez des fils blindés pour le fil d’entrée. |l est recommandé de mettre le
fil d’entrée a la terre. Cependant, en fonction des bruits extérieurs, il peut
étre préférable de ne pas relier le blindage a la terre.

4. Ne connectez pas un détecteur thermorésistant a I’entrée d’un autre

équipement en paralléle.
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Caractéristiques de conversion

y Valeur d’entrée analogique |Valeur de sortie
+20000 g < < <2< mm—- [°C] numérigue
-200 2000
0 0
+8650—t -F------------- - 850 8500

-2150 -

|
-230-215 +865 +900 X

X | Valeur d’entrée analogique

y | Valeur de sortie numérique

Valeur d’entrée en dehors de I'intervalle indiqué

Valeur d’entrée analogique | Valeur de sortie numérique
<215°C -2150

>865°C 8650

Fil rompu 20000

+NOTA

e Siune valeur d’entrée est en dehors de la plage d’entrées, la marge d’erreur
est de £15°C. Cependant, si la température est inférieure a -230°C ou
supérieure a 900°C, la valeur de sortie est de 20000 (comme en cas de
rupture de fil).

e Lavaleur numérique est de 20001 apres la mise sous tension, aprés une
erreur du chien de garde du micro-ordinateur de la cassette ou apres
déconnexion et rétablissement de la connexion, jusqu’a ce qu’une valeur de
conversion stable soit obtenue (=3s).

4.4.1.6 Cassette d’entrées FP-X (AFPX-IN8)

Elément Description
Méthode d’isolation Optocoupleur
Tension nominale d’entrée 24V DC
Plage de tension nominale 21,6-26,4V DC
Courant nominal d’entrée ~3,5mA
8
Entrées par ligne commune (Le pole positif ou le pdle négatif de I'alimentation d’entrée peut étre connecté
a la borne commune.)
'(ge’z\lnsion mini. ON/courant mini. 19,2V DC/3mA
Tensjon maxi. OFF/courant 2.4V DC/1mA
maxi. OFF
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Elément Description
Impédance d’entrée ~6,8kQ
FALSE —»
<1,0
Temps de TRUE oms
réponse TRUE —»
FALSE <1,0ms
Indicateur de mode de LED
fonctionnement
. Conforme a la norme CEI 61131-2 TYPE 3 (selon les caractéristiques
Normes applicables ci-dessus)
Attribution des bornes
0 O~ ® ®
0o 1 2 3 4 5 6 7

IN8 @

GGl L%,

O
LrosBoros Ul coud [ 1] ] ]

coM O T 7 3 7

(lelalalaluuels) 1 X0 X1 X2 X3 X4 X5 X6 X7

@® |LED
@ Bornes

Schéma du circuit interne

|
|
& 21.6-26.4V DC
|
|
|

@ | Circuit interne

4.4.1.7 Cassette de sortie FP-X (NPN) (AFPX-TR8)

Elément Description

Méthode d’isolation Optocoupleur

Type de sortie Collecteur ouvert (NPN)
Tension nominale de charge 24V DC

Plage de tension nominale de charge 21,6-26,4V DC
Courant de charge maxi. 0,3A

Courant de choc maxi. 1,5A

Sorties par ligne commune 8
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Elément Description
Courant de fuite a I'état OFF <1pA
Chute de tension a I'état ON <1,5V DC

| FALSE —» TRUE <0,1ms
Temps de réponse

TRUE —» FALSE <0,8ms

Limiteur de tension Diode Zener
Indicateur de mode de fonctionnement LED

Attribution des bornes
° Ol—o® (Y)
0 1 2 3 4 5 6 7

TR8 @

Gl il %,

Looolovesl | cowd | | [ ] [ ]|

coM o T 3 3 7

OO0V YO Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 Y6 Y7

@ |LED

@ Bornes

Nombre de sorties qui sont simultanément TRUE

Conservez le nombre de sorties par ligne commune qui sont simultanément TRUE dans la

plage déterminée ci-dessous par la température ambiante.

y] o

8 E'\</®

x

Température ambiante [°C]

Nombre de sorties par ligne commune qui sont simultanément TRUE

y
@ Courant de charge 0,27A
@ Courant de charge 0,3A
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Schéma du circuit interne

pM I
! 1
Yi
- ol e |
I
! I
! 1
! 1
| © ! = 21.6-26.4V DC
: !
! 1
I
! . .COM (0V)
' g
e e e e e e e e e e e e e e e e =
@ | Circuit interne |® | Charge

4.4.1.8 Cassette de sortie FP-X (PNP) (AFPX-TR6P)

Elément

Description

Méthode d’isolation

Optocoupleur

Type de sortie

Collecteur ouvert (PNP)

Tension nominale de charge

24V DC

Plage de tension nominale de charge 21,6-26,4V DC
Courant de charge maxi. 0,5A
Courant de choc maxi. 1,5A
Sorties par ligne commune 6
Courant de fuite a I'état OFF <1pA
Chute de tension a I'état ON <1,5v DC
Temps de réponse FALSE —» TRUE <0,1ms

TRUE — FALSE <0,8ms
Limiteur de tension Diode Zener
Indicateur de mode de fonctionnement LED

Attribution des bornes

o O — @ 0
E:/I] oo oooOooOooo
+ - 0 1 2 3 4 5
TR6P ®
VOO
T |
@lalalalelela%) + — YO Y1Y2Y3Y4Y5
@ |LED
@ Bornes
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Nombre de sorties qui sont simultanément TRUE

Conservez le nombre de sorties par ligne commune qui sont simultanément TRUE dans la
plage déterminée ci-dessous par la température ambiante.

I ® [ @
y y
6 : 6 .
E B f--mmmmmm e
4 frommemm e T :
43 55 %x° 50 55 X

Température ambiante [°C]

Nombre de sorties par ligne commune qui sont simultanément TRUE

X
y
@ Courant de charge 0,5A

@ Courant de charge 0,3A

Schéma du circuit interne

5
@

21.6-26.4V DC
+
@ | Circuit interne |® | Charge
4.4.1.9 Cassette d’'E/S FP-X (AFPX-IN4T3)
Caractéristiques des entrées
Elément Caractéristiques techniques
Tension nominale d’entrée 24V DC
Plage de tension nominale 21,6-26,4V DC
Courant nominal d’entrée ~3,5mA
Entrées par ligne commune 4
Tension mini. ON/courant mini. ON 19,2V DC/3mA
Tension maxi. OFF/courant maxi. OFF 2,4V DC/1mA
Impédance d’entrée ~6,8kQ
Temps de réponse <1ms
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Elément Caractéristiques techniques

Indicateur de mode de fonctionnement LED

Caractéristiques des sorties

Elément Caractéristiques techniques
Type de sortie Collecteur ouvert (NPN)
Tension nominale de charge 24V DC
Courant de charge maxi. 0,3A
Sorties par ligne commune 3
Temps de réponse FALSE - TRUE <0,1us
TRUE — FALSE <0,8us
Indicateur de mode de fonctionnement LED

Attribution des bornes

© OO0 ) (Y]
COM X0 X1 X2 X3 COM YO Y1 Y2

IN4T3 @

00000V
elraadss NENEEREN

TSoooSoon +— _
COM X0 X1 X2 X3 COM YO Y1 Y2 = COM
VOOV ® X0 X1 X2 X3 COMYO Y1 Y2
@
@ |LED
@ Bornes
@ Ligne commune pour les entrées
@ Ligne commune pour les sorties
Schéma du circuit interne
Entrée Sortie
i 6.8kQ xp
| Pz T X0

Circuit interne

®
® |21,6-26,4vDC
®

Charge
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4.4.1.10 Cassette d’E/S impulsionnelles FP-X (AFPX-PLS)

¢NOTA

La cassette d’E/S impulsionnelles ne peut pas étre installée sur les FP-X de

type transistor.

Caractéristiques du compteur rapide

Elément

Caractéristiques techniques

Méthode d’isolation

Optocoupleur

Entrées du compteur

Monophasée : 2 voies

rapide Biphasée : 1 voie
Nombre Entrées de capture 3
d’entrées d’impulsions

Entrées d’interruption 3

Entrées normales 3
Tension nominale d’entrée 24V DC
Plage de tension nominale 21,6-26,4V DC
Courant nominal d’entrée ~8mA
Entrées par ligne commune 3
Tension mini. ON/courant mini. ON 19,2V DC/6mA
Tension maxi. OFF/courant maxi. OFF 2,4V DC/1,3mA
Impédance d’entrée ~3kQ

<5us (voir nota)

réponse TRUE —> FALSE

<5us (voir nota)

Indicateur de mode de fonctionnement

LED

Normes applicables

Conforme a la norme CEI 61131-2 TYPE 3 (selon les
caractéristiques ci-dessus)

¢NOTA

Ce temps de réponse s’applique lorsque la tension nominale d’entrée est de
24V DC a 25°C. L’entrée de la cassette d’E/S impulsionnelles étant une entrée
compteur rapide, le temps de réponse est court. Si elle est utilisée comme une
entrée normale, il est conseillé d’ajouter un temporisateur a I'aide du logiciel de
programmation pour empécher que des nuisances sonores soient interprétées

comme des signaux d’entrée.
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Caractéristiques de la sortie impulsionnelle

Elément

Caractéristiques techniques

Méthode d’isolation

Optocoupleur

Sortie impulsionnelle 1 voie
Nombre de sorties Sortie MLI 1 voie

Sortie normale 3
Type de sortie Collecteur ouvert (NPN)
Tension nominale de charge 5-24V DC
Plage de tension nominale de charge 4,75-26,4V DC
Courant de charge maxi. 0,3A
Courant de choc maxi. 1,5A
Sorties par ligne commune 3
Courant de fuite a I'état OFF <1pA
Chute de tension a I'état ON <0,2v DC

Temps de réponse

vo |FALSE - TRUE

<2us (lorsque le courant de charge est >15mA)

Y1 | TRUE - FALSE

<5us (lorsque le courant de charge est >15mA)

@ HSC ps ©
oo

=] ooog -
CcoM X0 Xi X2 Yo Vi V2 ¥ -

OV

v2 FALSE —» TRUE <ims
TRUE — FALSE <ims
Alimentation externe pour circuit interne (bornes +, -) 21,6-26,4V DC
Limiteur de tension Diode Zener
Indicateur de mode de fonctionnement LED
Attribution des bornes
— @
° © HSC
1 Qonuogoo
X0 X1 X2 YO Y1
PLS @

DLV

con | [ ][] ]|

X0 X1 X2 YO Y1 Y2 + -

@ |LED

@ Bornes
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Schéma du circuit interne
Compteur rapide

______________________________________

©
0
%

CcoMm

@ Circuit interne
@ |21,6-26,4vDC

Sortie impulsionnelle

S
e
®
bl
FEECE
j
©

Circuit interne

Circuit de sortie

®
®
@ Charge
®
®

Alimentation de charge : 5-24V DC
Alimentation externe : 21,6-26,4V DC
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4.4.1.11 Cassette mémoire maitre FP-X (AFPX-MRTC)

La cassette mémoire maitre est dotée de deux fonctions :

e Horloge calendaire pour paramétrer 'année, le mois, le jour, le jour de la semaine et
I'heure

e Services de Transfert Mémoire

Horloge calendaire

La fonction horloge calendaire (voir page 354) est activée départ usine. Installez une pile de
sauvegarde (voir page 155) dans I'unité centrale pour utiliser la fonction horloge calendaire.
Sans pile, I'horloge calendaire ne fonctionnera pas.

Services de Transfert Mémoire

Les services de transfert mémoire (voir page 352) permettent de transférer des données de la
mémoire interne de l'unité centrale vers la cassette mémoire maitre et vice versa. Lorsque la
cassette mémoire maitre est installée sur un autre FP-X, vous pouvez transférer les données
de la cassette vers la mémoire interne de 'unité centrale.

La fonction transfert mémoire maftre est activée a I'aide du DIP switch a l'arriére de la
cassette.

Caractéristiques techniques

Elément Description
Configuration des | Année, mois, jour, heure (affichage 24 heures), minute, seconde et jour
éléments de la semaine
Horloge -
calendaire - A 0°C : erreur <104s/mois.
Précision - A 25°C : erreur <51s/mois.
- A55°C : erreur <155s/mois.
_ Capacité de Mémoire flash (512KB)
Services de memoire
Transfert Données Blocs de données F-ROM, code programme, mémoire de commentaires
Mémoire ; (données du projet), registres systéeme, paramétres de sécurité (mot de
enregistrables .
passe, protection contre les chargements)

Sélecteur de fonction
Le sélecteur de fonction permet de sélectionner I'une des fonctions suivantes :

¢ Horloge calendaire (paramétrage par défaut)

e Horloge calendaire + Services de Transfert Mémoire (voir "Services de Transfert
Mémoire" page 352)
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@ | Sélecteur de fonction

Paramétrage du sélecteur (DIP switch)

[ m

OFF ON

m_]

OFF ON

Horloge calendaire (paramétrage par défaut)

Horloge calendaire + Services de Transfert Mémoire

+NOTA

La fonction mémoire maitre n’est pas disponible si seule la fonction calendaire
a été spécifiée.
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Affectation d’E/S

5.1 Général

Les entrées/sorties sont affectées automatiquement, en fonction de 'emplacement, lorsqu’un
module d’extension est ajouté. L’affectation des entrées/sorties de I'unité centrale FP-X est
fixe.

_FP-X C30 @ @ ® ®
&) ClRARAKRR
PRI
I
o 2222
RY
[ie]
—
® ®
Type de module dsl:nrgzrl?le Adresses des entrées/sorties
Unité centrale FP-X - X0-X9F; YO-Y9F
@ 1 X300—X39F; Y300-Y39F
@ 2 X400—-X49F; Y400-Y49F
@ 3 X500—-X59F; Y500—-X59F
Module d’extension 4 XB00—X69F; Y700-X79F
5 X700-X79F; Y700-X79F
6 X800—X89F; Y800—X89F
7 X900—X99F; YO900—-X99F
@ 8 X1000-X109F; Y1000-Y109F
Connecteur pour montage des cassettes 1 (connecteur 0) @ - X100-X19F; Y100-Y19F
Connecteur pour montage des cassettes 2 (connecteur 1) @ - X200-X29F; Y200-Y29F

+NOTA

e Lesrelais d’entrée “X” et de sortie “Y” sont représentés par une
combinaison de nombres décimaux (@) et hexadécimaux (@) :

x[9]

1,2,3..9

1,2,3..9AB..F

e Surle FP-X et le FPO, les mémes numéros sont utilisés pour les entrées et
les sorties, par ex. X20, Y20.
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Le numéro du connecteur indique I'emplacement d’installation de la
cassette. Les numéros de connecteurs doivent étre indiqués pour certaines
instructions de programmation.

Les adresses d’E/S utilisables dépendent du type de module. Voir "Modules
d’extension FP-X" page 115 et "Modules d’extension FPQ" page 116, ainsi
que "Cassettes d’extension FP-X" page 119.
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5.2 Unités centrales FP-X

L’affectation des entrées/sorties de I'unité centrale FP-X est fixe.

Type d’unité centrale

Nombre d’entrées/sorties

Adresses des entrées/sorties

Entrée 8 X0-X7
FP-X C14
Sortie 6 YO0-Y5
Entrée 16 X0-XF
FP-X C30
Sortie 14 YO-YD
X0-XF
Entrée 32
FP-X C60 x\:g_\)((;,F
Sortie 28 Y10-Y1D
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5.3 Modules d’'extension FP-X

Les entrées/sorties sont affectées automatiquement, en fonction de 'emplacement, lorsqu’un

module d’extension est ajouté. Les modules d’extension dédiés du FP-X sont connectés a

droite de l'unité centrale a 'aide d’'un cable d’extension. Les adresses des entrées/sorties sont
allouées a partir du module le plus proche de I'unité centrale dans 'ordre croissant.

Type de module

Nombre d’entrées/sorties

Adresses des entrées/sorties

Entrée 8 X300-X307
FP-X E16 -

Sortie 8 Y300-Y307

Entrée 16 X300-X30F
FP-X E30

Sortie 14 Y300-Y30D
FP-X E16X Entrée 16 X300-X30F
FP-X E14YR Sortie 14 Y300-Y30D
FP-X E16X Entrée 16 X300-X30F

+NOTA

Le module d’extension AFPX-E16R étant alimenté via une unité ou un module
disposant d’'une alimentation électrique (I'unité centrale ou le module
AFPX-E30R), vous ne pouvez pas connecter plusieurs modules a la suite.
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5.4 Modules d’'extension FPO

Les entrées/sorties sont affectées automatiquement, en fonction de 'emplacement, lorsqu’un
module d’extension est ajouté.

o =l o m

I-ll-ll-ll-l”
—

I &I

O @ 6 @

@ Adaptateur FP-X pour modules d’extension FPO
@ Module d’extension FPO 1

Module d’extension FP0O 2

(@ [ Module dextension FPO 3

L’emplacement d’installation varie en fonction du nombre de modules d’extension FP-X
installés entre I'unité centrale et I'adaptateur pour modules d’extension FPO. Les adresses
des entrées/sorties sont affectées a partir du module le plus proche de I'adaptateur pour
modules d’extension FPO, dans I'ordre croissant :

Nombre de modules FP-X entre I'unité Numéro du module (emplacement du module FPO0)
centrale et I’adaptateur 1 2 3
0 X300-X31F X320-X33F X340-X35F
Y300-Y31F Y320-Y33F Y340-Y35F
1 X400-X41F X420-X43F X440-X45F
Y400-Y41F Y420-Y43F Y440-Y45F
2 X500-X51F X520-X53F X540-X55F
Y500-Y51F Y520-Y53F Y540-Y55F
3 X600-X61F X620-X63F X640-X65F
Y600-Y61F Y620-Y63F X640-X65F
4 X700-X71F X720-X73F X740-X75F
Y700-Y71F Y720-Y73F Y740-Y75F
5 X800-X81F X820-X83F X840-X85F
Y800-Y81F Y820-Y83F Y840-Y85F
6 X900-X91F X920-X93F X940-X95F
Y900-Y91F Y920-Y93F Y940-Y95F
7 X1000-X101F X1020-X103F | X1040-X105F
Y1000-Y101F Y1020-Y103F | Y1040-Y105F
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+NOTA

Un seul adaptateur pour modules d’extension FPO peut étre installé en derniére
position du bus d’extension FP-X (installez-le a droite des modules AFPX-E16 et

AFPX-E30).

Les plages d’adresses des E/S utilisées divergent en fonction des modules. Les adresses de
ce tableau s’appliquent lorsqu’aucun module d’extension FP-X n’est installé, c.-a-d. lorsque
I'adaptateur pour modules d’extension FPO est installé sur le premier connecteur. Ajoutez

100, 200, etc. a I'adresse, en fonction de 'emplacement du module.

Numéro du module (emplacement

Type de module , Meniane Voie d’installation)
d’entrées/sorties
1 | 2 | @
Module d’extension des
entrées/sorties FPO
FPO-E8X Entrée 8 - X300-X307 | X320-X327 | X340-X347
Entrée 4 - X300-X303 | X320-X323 | X340-X343
FPO-ESR
Sortie 4 - Y300-Y303 | Y320-Y323 | Y340-Y343
FPO-ESYR, .
EBYT ESYP Sortie 8 - Y300-Y307 | Y320-Y327 | Y340-Y347
FPO-E16X Entrée 16 — | X300-X30F | X320-X32F | X340-X34F
FPO-E16R, Entrée 8 - X300-X307 | X320-X327 | X340-X347
E16T, E16P Sortie 8 - Y300-Y307 | Y320-Y327 | Y340-Y347
E';gﬁlew' Sortie 16 — | Y300-Y30F | Y320-Y32F | Y340-Y34F
FPO-E32T, Entrée 32 — | X300-X30F | X320-X32F | X340-X34F
E32P, E32RS Sortie 32 — | Y300-Y30F | Y320-Y32F | Y340-Y34F
Entrée 16 0 WX30 WX32 WX34
Module (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)
d’entrées/sorties Entrée 16 1 WX31 WX33 WX35
analogiques FPO (X310-X31F) | (X330—X33F) | (X350-X35F)
FPO-A21 Sortie 16 ~ WY30 WY32 WY34
(Y300-Y30F) | (Y320-Y32F) | (Y340-Y34F)
Module de conversion Entrée 16 0, 2, WX30 WX32 WX34
AIN FPO 4,6 | (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)
FPO-A80 et
Module th [
Fpo mOSPE 16 1,3, | wxat WX33 WX35
FPO-TCA4, 5,7 | (X310-X31F) | (X330-X33F) | (X350-X35F)
FPO-TC8
Entrée 16 _ WX30 WX32 WX34
Module de conversion (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)
N/A FPO Sortie 16 0.2 WY30 WY32 WY34
FPO-AQ4V, ' (Y300-Y30F) | (Y320-Y32F) | (Y340-Y34F)
FPO-AD4I . WY31 WY33 WY35
Sortie 16 1,3
(Y310-Y31F) | (Y330-Y33F) | (Y350-Y35F)
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Numéro du module (emplacement
Type de module Nemare Voie d’installation)
d’entrées/sorties
1 2 3

Entrée 16 0, 2, WX30 WX32 WX34
4 | (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)

Module RTD FPO Entrée 16 1,3, WX31 WX33 WX35
FPO-RTD6 5 | (X310-X31F) | (X330-X33F) | (X350-X35F)

Sortie 16 _ WY30 WY32 WY34
(Y300-Y30F) | (Y320-Y32F) | (Y340-Y34F)
Module de liaison Entrée 32 - X300-X31F X320-X33F X340-X35F

d’E/S FPO

FPO-10L Sortie 32 — | Y300-Y31F | Y320-Y33F | Y340-Y35F

*NOTA

Pour les modules de conversion A/N et N/A FP0-A80, FPO-TC4/TC8, FP0-A04V/I
et FPO-RTDS6, les données de chaque voie sont converties et chargées a l'aide
d’un programme utilisateur avec drapeau de commutation pour convertir les
données en mots de 16 bits (voir les manuels correspondants).
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5.5 Cassettes d’extension FP-X

Aucune adresse d’E/S n’est affectée aux cassettes de communication ou de mémoire maitre.

Adresses des entrées/sorties

impulsionnelles FP-X ?

Cassette Réf.
d’application produit Connecteur pour montage Connecteur pour montage
des cassettes 1, connecteur O [ des cassettes 2, connecteur 1

Cassette d’entrée Voie 0 : WX10 Voie 0 : WX20
analogique FP-X " AFPX-AD2 | \/6ie 1 - WX11 Voie 1 : WX21
Cassette de sortie Voie 0 : WY10 Voie 0 : WY20
analogique FP-X AFPX-DA2 Voie 1: WY11 Voie 1: WY21

, Voie 0 : WX10 Voie 0 : WX20
Cassetie JEIS AFPX-A21 | Voie 1 : WX11 Voie 1 : WX21

giq WY10 WY20
Cassette thermocouple Voie 0 : WY10 Voie 0 : WX20
FP-X AFPX-TC2 Voie 1: WY11 Voie 1 : WX21
Voie 0 : WX10 Voie 0 : WX20

Cassette RTD FP-X AFPX-RTD2 Voie 1 - WX11 Voie 1 - WX21
Cassette d’entrées FP-X | AFPX-IN8 A partir de X100 A partir de X200
Cassette de sorties AFPX-TR8 | A partir de Y100 A partir de Y200
ggf;e“e Gk AFPX-TR6P | A partir de Y100 A partir de Y200

, A partir de X100 A partir de X200
Cassette d'E/S FP-X AFPX-IN4T3 A partir de Y100 A partir de Y200
Cassette d’E/S AFPX-PLS A partir de X100 A partir de X200

A partir de Y100

A partir de Y200

¢NOTA

1. Silavaleur d’entrée analogique est inférieure ala valeur minimale ou
supérieure a la valeur maximale, la valeur numérique sera égale a la valeur
minimale ou maximale (0O ou 4000). La résolution étant de 12 bits, les 4 bits
supérieurs du registre de données (16 bits) ont toujours la valeur O.

2. Lacassette d’E/S impulsionnelles ne peut pas étre installée sur les FP-X de
type transistor.
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Installation et cablage

6.1 Installation

Veuillez respecter les consignes d’installation afin d’éviter les anomalies ou les
dysfonctionnements.

6.1.1 Environnement et emplacement de I'installation

Conditions de fonctionnement

Apres avoir installé 'automate, veillez a I'utiliser en respectant les caractéristiques techniques
générales :

e Température ambiante : 0—+55°C
e Humidité ambiante : 10%—95% HR (a 25°C sans condensation)
e Altitude maximale : 2000m
¢ Niveau de pollution : 2
e L’automate ne doit pas étre utilisé dans les environnements suivants :
- Ensoleillement direct
- Changements soudains de températures a l'origine de condensation
- Gaz inflammables ou corrosifs
- Poussiére excessive en suspension dans l'air, particules métalliques ou sels

- Huile, diluant, alcool ou autres solvants organiques ou solutions alcalines fortes,
telles que 'ammoniaque ou la soude caustique

- Vibrations, chocs ou contacts directs avec de I'eau

- Influence des lignes de transmission de puissance, équipements a haute tension,
cables et équipements de puissance, transmetteurs de radio ou tout autre
équipement susceptible de générer des surtensions de commutation élevées.
Maintenez un espace d’au moins 100mm entre ces équipements et 'automate.

Electricité statique

e Avant de toucher 'unité, touchez du métal mis a la terre pour décharger I'électricité
statique que vous avez pu générer (en particulier dans les endroits secs). L’électricité
statique peut endommager les composants et les équipements.
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Mesures relatives au dégagement de chaleur

e Lorsque vous installez I'unité centrale, le port TOOL doit toujours étre orienté vers
I'extérieur et situé en bas pour éviter les dégagements de chaleur.

e [’unité centrale NE DOIT PAS étre installée comme illustré ci-dessous.

En sens inverse

@ Installation horizontale
® | Rail DIN vertical

Rail DIN vertical

e L’unité ne doit pas étre installée au dessus de sources de chaleur, telles que des
éléments chauffants, des transformateurs ou des résistances a valeur élevée.

Espace a préserver lors de I'installation

e Laissez au moins un espace de 50mm entre les conduits électriques de l'unité et les
autres périphériques pour permettre I'évacuation de la chaleur et le remplacement de
l'unité.
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e Sivous intégrez 'automate dans un dispositif ou un panneau de commande, laissez
un espace d’au moins 100mm entre I'automate et les périphériques ou la porte du
panneau pour éviter les effets néfastes du bruit et de la chaleur.

> 100mm @ Automate
@ Autre dispositif

L (©) @ Porte du panneau de commande

e Laissez un espace de 100mm a I'avant de 'automate pour permettre la connexion du
logiciel de programmation et pour le cablage.

6.1.2 Montage sur rails DIN

L’'unité centrale se fixe facilement sur les rails DIN.

A

el ¢ Procédure
-/

1. Fixer le crochet supérieur de I'unité sur le rail DIN

2. Sans bouger le crochet supérieur, appuyer sur le crochet inférieur pour mettre
I'unité en place

L’unité centrale se démonte également facilement :

A

— ¢ A
1 Procédure

3 ] i
Il

3‘1

2

¥

3. Insérer un tournevis pour écrous a fente dans le levier de fixation du rail DIN

4. Abaisser le levier
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5. Soulever 'unité et la retirer du rail

Montage et démontage de I'adaptateur pour modules d’extension FPO/modules
d’extension FPO pour rails DIN

Cette procédure est identique a celle de I'unité centrale.

6.1.3 Montage sur plaques de montage

Utilisez des vis a téte cylindrique M4 pour fixer la plaque de montage au panneau de
montage. Les schémas suivants indiquent les dimensions des plaques de montage.

Utilisez la plaque de montage étroite (AFP0803) pour installer les modules FPO de type
25mm :

4mm . 12.5mm 10mm
[ |

| [l
NG

g
30mm

o

90mm
ml { N
Q-0

30mm

AFPO803

6mm

25mm

Montage et démontage

La procédure de montage et de démontage de l'unité est identique a celle réalisée a 'aide de
rails DIN :

Montage : Démontage :

=
gOoTT E janazEREp=)
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Combinaison de plagues de montage

Lorsque vous combinez plusieurs plaques de montage, connectez toutes les plaques de
montage les unes aux autres avant de serrer les vis a chaque coin.

Fan
o

-

60mm

' 50mm

6.1.4 Connexion des modules d’'extension FP-X

Les modules d’extension FP-X sont connectés a l'unité centrale ou les uns avec les autres a
I'aide d’un cable d’extension AFPX-EC08(8cm), AFPX-EC30 (30cm) ou AFPX-EC60 (60cm).
Le cable d’extension AFPX-ECO08 est livré avec le module d’extension et avec I'adaptateur
pour modules d’extension FPO ou peut étre commandé séparément. Les cables AFPX-EC30
et AFPX-EC60 sont vendus séparément.

A

el ¢ Procédure
3.—

1. Enlever le cache des connecteurs d’extension
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3. Insérer le cable du connecteur d’extension entre les deux modules

4. Pour le module d’extension installé en derniére position, commuter tous les DIP
switches sur ON (voir page 65)

5. Reéinstaller le cache des connecteurs d’extension

+NOTA

e Lalongueur totale du céble d’extension ne doit pas étre supérieure a
160cm.

e Les céables d'extension AFPX-EC30 ou AFPX-EC60 ne doivent pas étre
utilisés a proximité d’'un dispositif générant du bruit.
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6.1.5 Connexion de I'adaptateur pour modules d’extension FPO

L’adaptateur pour modules d’extension FPQ est connecté a 'unité centrale ou a un module
d’extension FP-X a l'aide d’'un céble d’extension AFPX-EC08 (8cm), AFPX-EC30 (30cm) ou
AFPX-EC60 (60cm). Le cable d’extension AFPX-ECO08 est livré avec le module d’extension et
avec l'adaptateur pour modules d’extension FP0O ou peut étre commandé séparément. Les
cébles AFPX-EC30 et AFPX-EC60 sont vendus séparément.

A.—
el ¢ Procédure
3.—

1. Enlever le cache des connecteurs d’extension

Il 'y a pas de cache des connecteurs d’extension pour I'adaptateur pour modules
d’extension FPO.

3.
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4. Reéinstaller le cache des connecteurs d’extension

6.1.6 Connexion des modules d’extension FPO a I'adaptateur

L’adaptateur pour modules d’extension FPO permet de connecter un maximum de 3 modules
d’extension FPO. Les modules d’extension FPO sont installés a droite de I'adaptateur pour
modules d’extension FPO.

A.—
el ¢ Procédure
3.—

1. Soulever les crochets d’extension en haut et en bas de l'unité

3. Insérer les chevilles dans les trous pour qu’il N’y ait pas de jeu entre 'unité et le
module

4. Appuyer sur les crochets d’extension pour les remettre en place
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6.1.7 Installation des cassettes d’extension

Les cassettes d’extension sont installées sur les connecteurs 1 et 2 pour montage des
cassettes de 'unité centrale.

FP-X C30 avec 2 cassettes d'application et 1 cassette de communication

@ Cassette de communication

@ Cassette d’application

+NOTA

1. Netouchez pas laface arriére de la cassette d’extension ou le connecteur,
les pieces telles que la Cl pouvant étre endommagées par I'électricité
statique.

2. Installez la pile de sauvegarde avant d’installer les cassettes d’extension.
3. L'unité centrale doit étre mise hors tension avant d’installer une cassette. Si
I'unité centrale est sous tension, des dysfontionnements pourraient

apparaitre.

4, Les cassettes d’extension doivent étre fixées a l'unité centrale a I'aide des

vis fournies.

Vis recommandée Dimensions et autres conditions Quantité
Vis a téte plate cylindrique, vis a filetage fin

Vis taraudeuse (+) 2,6-16 galvanisée, chrome trivalent 2 piéces/cassette
(noir)
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6.1.7.1 Installation des cassettes de communication

+NOTA

Une seule cassette de communication peut étre installée. Elle doit étre installée
sur le connecteur 1 pour montage des cassettes. Si une cassette d’application
est déja installée sur le connecteur 1, montez la cassette de communication
dessus.

Installation sur I'unité centrale

Fixer a 2 endroits

®
@ Attaches

A
Xl * Procédure
3.~

1. Insérer le connecteur avec précaution

2. Fixer la cassette de communication sur l'unité centrale avec les vis fournies

Le couple de serrage doit étre de 0,3 a 0,5Nm. Les attaches peuvent rester sans
probléme.
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Installation sur la cassette d’application

® ®
o.......2 ol
00000000
Cassette de communication @ Enlever le cache des connecteurs d’extension
Cassette d’application @ Fixer a 2 endroits
@ Attaches

A—
Xl ® Procédure
3.

-_—

Enlever le cache d’extension de la cassette d’application.
2. Couper les attaches sur la cassette de communication
3. Insérer le connecteur avec précaution
4

Fixer la cassette de communication sur la cassette d’application avec les vis
fournies

Le couple de serrage doit étre de 0,3 a 0,5Nm.
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6.1.7.2 Installation des cassettes d’application

Une cassette d’application peut étre installée indifféremment sur le connecteur 1 ou 2 pour
montage des cassettes (C30/C60 uniquement).

o
.\
L \

N
I © °
\ ooooooo
Q0000000

@ | Fixer a 2 endroits

A

— I8 -
r— Procédure

1. Insérer le connecteur avec précaution

2. Fixer la cassette d’application sur I'unité centrale avec les vis fournies

Le couple de serrage doit étre de 0,3 & 0,5Nm.
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6.2 Instructions de sécurité pour le cablage

Dans certaines applications, des dysfonctionnements peuvent apparaitre pour les raisons
suivantes :

e Mise sous tension désynchronisée entre 'automate et les dispositifs d’entrée/sortie ou
le moteur

e Temps de réponse plus long en cas de chute de tension momentanée
e Erreur apparaissant dans 'automate, le circuit d’alimentation externe ou d’autres
dispositifs

Pour éviter un dysfonctionnement entrainant une panne de systéme, respectez les consignes
de sécurité adaptées, décrites ci-aprés :

Circuit de verrouillage

Lorsque I'automate contrdle le sens de rotation d’'un moteur, prévoyez un circuit de
verrouillage empéchant la réception simultanée de signaux sens horaire et sens anti-horaire a
I'entrée du moteur.

Circuit d’arrét d’'urgence

Ajoutez un circuit d’arrét d’'urgence externe aux dispositifs contrélés pour qu’ils soient mis
hors tension afin d’empécher une panne de systéme ou un accident irréparable en cas de
dysfonctionnement.

Mise en service

Tous les périphériques extérieurs doivent étre mis sous tension avant de faire fonctionner
I'automate. Pour mettre en marche I'automate, il est conseillé de respecter les consignes
suivantes :

e Mettez 'automate sous tension en mode PROG. puis passez en mode RUN.

e Programmez I'automate de fagon a ce que les entrées et les sorties ne soient activées
qu’aprés la mise sous tension des périphériques extérieurs.

+NOTA

Lorsque le mode RUN de l'automate est interrompu, mettez les périphériques
hors tension aprés I'arrét de I'automate.

Mise a la terre

Si 'automate programmable est installé & proximité de dispositifs générant des tensions
commutées élevées (variateurs par ex.), ils ne doivent pas étre mis a la terre ensemble.
Mettez-les a la terre séparément.

/AL

m ¢ ATTENTION

Le cache-bornes doit étre installé pour éviter un électrochoc.
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Pannes d’alimentation momentanées

Le FP-X continue de fonctionner normalement pendant un certain temps en cas de coupure
de courant momentanée. Au-dela de ce laps de temps, le fonctionnement de I'automate est
interrompu. Cette interruption intervient aprés un délai qui varie en fonction du nombre et du
type de modules, de I'alimentation, etc. Dans certains cas, la coupure de courant a les
mémes effets qu’une réinitialisation de I'alimentation. La coupure d’alimentation temporaire du
FP-X est d’'une durée de 10ms.

La coupure d’alimentation temporaire de I'adaptateur pour modules d’extension FPO est d’'une
durée de 10ms, mais cette durée peut varier en fonction du comportement de I'alimentation
DC pendant une coupure d’alimentation temporaire. Vérifiez le comportement de
I'alimentation DC en cas de coupure d’alimentation temporaire.

Protection des sorties

Si 'automate est alimenté par un courant supérieur au pouvoir de coupure nominal, en raison
d’'un moteur bloqué ou du court-circuit d’'une bobine dans un dispositif électromagnétique, un
élément de protection externe, tel qu’un fusible, doit étre ajouté.
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6.3 Cablage de I'alimentation électrique

6.3.1 Alimentation électrique AC

Cablage de I'alimentation électrique

© @
®
from\mwztlb ’\AM @>®L & X1
O L N 1 X0
® RO
> C30/C60 C14
@

@ Rupteur
@ Transformateur d'isolation
@ Borne d’alimentation électrique (100-240V AC)
@ Borne de mise a la terre

*NOTA

4

e Séparez les systémes de céblage de I'unité centrale et des dispositifs d’E/S.

e Utilisez un céable d’alimentation a paire torsadée.

e Utilisez un cable d’alimentation d’une épaisseur supérieure & 2mm?®

(AWG14).

e L’unité présente une immunité au bruit, générée par le cable d’alimentation,

suffisante. Cependant, il est recommandé de prendre les mesures
nécessaires pour réduire le bruit émanant d’'une alimentation via un
transformateur d’isolement.

Veillez a ce que la tension d’alimentation soit située dans la plage autorisée :

Tension nominale d’entrée : 100-240V AC
Plage de tension nominale : 85-264V AC
Fréquence nominale : 50/60Hz
Plage de fréquence autorisée : | 47-63Hz

Utiliser une alimentation en dehors de la tension et de la fréquence autorisées ou des cables

inadaptés peut entrainer des dysfonctionnements de I'alimentation de I'automate.
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Isolation des systémes d’alimentation
Utilisez des systeémes de connexion séparés pour I'unité centrale, les modules d’entrée/sortie
et les moteurs.

)

L1 o—e

L2 0—« e

L3 o—e »

N o

PE O
ik ml
e

@

Dispositif d’alimentation mécanique

Dispositifs d’entrée/sortie

Unité centrale

@ Rupteur

@ Transformateur d’isolation

Alimentation électrique des modules d’extension FP-X

Veillez a ce que I'alimentation électrique soit la méme pour l'unité centrale et les modules
d’extension et mettez-les sous tension et hors tension simultanément.

A |

@ Unité centrale
@ Module d’extension

Mise a la terre
Si nécessaire, mettez le dispositif a la terre pour augmenter la résistance au bruit.

+NOTA

e Pour une mise a laterre, utilisez des cables de 2mm? minimum avec une
résistance inférieure a 100Q.

137



Installation et cablage

e Lepoint de mise alaterre doit étre le plus pres possible de 'automate et le
cable de mise a la terre le plus court possible.

e Sideux dispositifs partagent le méme point de mise a la terre, cela peut
produire des effets indésirables. Utilisez toujours une mise a la terre
exclusive a chaque dispositif.

OK

T e [N
T L A

—_T

Automate

@ Autre dispositif (variateur, etc.)

6.3.2 Alimentation électrique DC

Cablage de I'alimentation électrique

© e
®
ES coM  xi
+ - \‘ X0
RO
@
@ Rupteur
@ Alimentation électrique DC isolée
@ Borne d’alimentation électrique (24V DC)
@ Mise a la terre fonctionnelle

¢NOTA

t

e Séparez les systémes de céblage de I'unité centrale et des dispositifs d’'E/S.
e Utilisez un cable d’alimentation a paire torsadée.

e Utilisez un cable d’alimentation d’une épaisseur supérieure & 2mm?
(AWG14).
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e Utilisez une alimentation électrique isolée, avec un circuit interne de
protection (FPO-PSA2 ou FP-PS24-050). Le circuit d’alimentation de I'unité
centrale n’étant pas isolé, le circuit interne peut étre endommagé ou détruit
si latension utilisée est incorrecte.

Veillez a ce que la tension d’alimentation soit située dans la plage autorisée :

Tension nominale d’entrée :

100-240V AC

Plage de régulation de tension :

85-264V AC

Utiliser une alimentation en dehors de la tension et de la fréquence autorisées ou des cables
inadaptés peut entrainer des dysfonctionnements de I'alimentation de I'automate.

Isolation des systémes d’alimentation
Utilisez des systémes de connexion séparés pour I'unité centrale, les modules d’entrée/sortie

et les moteurs.

0]
L1 o—e¢ | »
L2 o—e o
L3 o—e¢ »
N o
PE ©
¢ ] —
& o—| ——
¢ — ]
|
L ¢ o—] S
@
Dispositif d’alimentation mécanique
Dispositifs d’entrée/sortie
Unité centrale
@ Rupteur
@ Alimentation électrique DC isolée
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Alimentation électrique des modules d’extension FP-X

Veillez a ce que I'alimentation électrique soit la méme pour l'unité centrale et les modules
d’extension et mettez-les sous tension et hors tension simultanément.

—o——

—o——

@ Unité centrale

@ Module d’extension

Mise a la terre
Si nécessaire, mettez le dispositif a la terre pour augmenter la résistance au bruit.

+NOTA

Pour une mise a la terre, utilisez des cables de 2mm? minimum avec une
résistance inférieure a 100Q.

Le point de mise a la terre doit étre le plus prés possible de I'automate et le
cable de mise a laterre le plus court possible.

Si deux dispositifs partagent le méme point de mise a la terre, cela peut
produire des effets indésirables. Utilisez toujours une mise a la terre
exclusive a chaque dispositif.

OK

S e TN
T L Al

PR

Automate

O

Autre dispositif (variateur, etc.)

140



Installation et cablage

6.3.3 Alimentation pour I'adaptateur pour modules d’extension FPO

Utilisez le cable d’alimentation livré avec I'unité centrale. Connectez-le comme indiqué
ci-dessous.

Cable d’alimentation (AFP0581)

(@ | Marron : 24V DC
®
®

Bleu : OV

Vert : mise a la terre

+NOTA

e Pour réduire les bruits indésirables, torsadez les fils marron et bleu du
cable d’alimentation électrique.

e Pour protéger le systeme contre des tensions trop élevées, utilisez une
alimentation isolée avec circuit de protection interne. Utilisez un céble
électrique avec isolation renforcée ou double isolation.

e Lerégulateur de tension de l'unité n’est pas isolé.

Séquence de mise sous tension/hors tension

L’unité centrale et 'adaptateur pour modules d’extension FPO doivent étre mis sous tension
simultanément. Pour les versions alimentation AC du FP-X, connectez le cable d’alimentation
a la sortie d’alimentation (24V DC) de I'unité centrale. Pour les versions alimentation DC,
connectez le cable d’alimentation au module d’alimentation (24V DC) de l'unité centrale. Si ce
n’est pas possible, nous vous recommandons ce qui suit :

e Lors de la mise sous tension :

Alimentation pour FPO — alimentation pour FP-X, adaptateur pour modules
d’extension FPO — alimentations pour dispositifs d’entrée/sortie
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Lors de la mise hors tension :

Alimentation pour FP-X, adaptateur pour modules d’extension FPO — alimentation
pour FPO — alimentations pour dispositifs d’entrée/sortie

Sinon, l'unité centrale détectera des fluctuations de tension a I'entrée, qui pourraient
entrainer des dysfonctionnements.

Mise a la terre
Si nécessaire, mettez le dispositif a la terre pour augmenter la résistance au bruit.

*NOTA

Pour une mise alaterre, utilisez des cables de 2mm? minimum avec une
résistance inférieure a 100Q.

Le point de mise a la terre doit étre le plus prés possible de I'automate et le
cable de mise a laterre le plus court possible.

Si deux dispositifs partagent le méme point de mise a la terre, cela peut
produire des effets indésirables. Utilisez toujours une mise a la terre
exclusive a chaque dispositif.

OK

o ° oN [/ o |
T T DA

@ Automate

@ Autre dispositif (variateur, etc.)

Selon I’environnement dans lequel le dispositif est utilisé, la mise a la terre
peut entrainer des dysfonctionnements.
Exemple :

Le cable d’alimentation de I'adaptateur pour modules d’extension FPO étant mis a la terre via une
varistance, cette derniére peut étre court-circuitée en cas de potentiel irrégulier entre I'alimentation
électrique et la borne de mise a la terre.

24V DC

ov ¢
I_
PE .% i
Cable d'alimentation de I'adaptateur pour modules d’extension FPO avec
varistance de 82V intégrée
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6.4 Cablage d’entrée et de sortie

Précautions concernant les céblages d’entrée et de sortie

L’utilisation de cables incorrects ou non conformes aux spécifications peut entrainer des
dysfonctionnements.

+NOTA

e Latension d’entrée ne doit pas étre supérieure a la tension nominale
d’entrée.

e |solez les cables d’alimentation d’entrée/sortie

- Sélectionnez I’épaisseur (diametre) des cables d’entrée et de sortie en
tenant compte de la capacité de courant requise.

- Disposez les cables de fagcon a ce que les cables d’entrée et de sortie
soient séparés et aussi éloignés que possible des cables d’alimentation.
Les cables d’entrée et de sortie ne doivent pas étre placés dans le
méme conduit ou gainés ensemble.

- Séparez les cables d’entrée/de sortie des cables d’alimentation et de
haute tension d’au moins 100mm.

e L’automate doit étre mis hors tension avant de connecter les cables.
e L’unité centrale doit également étre mise hors tension avant de connecter
les modules d’extension et les différentes cassettes. Les connecter alors

que l'unité centrale est sous tension pourrait entrainer des
dysfonctionnements.

6.4.1 Cablage d’entrée

Pour connecter les dispositifs d’entrée, voir les schémas et recommandations ci-dessous.

Alimentation des entrées

+NOTA

Si vous connectez d’autres dispositifs a I'alimentation, vérifiez préalablement la
consommation de courant de ces dispositifs. Une surintensité prolongée peut
endommager I'alimentation.
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Version sortie relais
Entrée NPN

Entrée PNP

COM

@ @
® ®
Capteur Alimentation électrique du capteur
FP-X Alimentation des entrées

Circuit interne

@O

Borne d’entrée

Relais

OO|=|E]

Version sortie collecteur ouvert
Sortie NPN

Sortie PNP

O ;CC@ . |Vee®
P J
0 ~®
i Nk )
X o OV% COM \ 5 ovGé> com
® ®

Capteur @ Sortie
FP-X @ Alimentation des entrées
@ Circuit interne @ Borne d’entrée

Version sortie tension (universelle)

Lvec®
= @
. ! L e
{é IOV S) [ COM
RS
®

Capteur @ Sortie

FP-X @ Alimentation des entrées

@ Circuit interne @ Borne d’entrée
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Version sortie deux conducteurs

. (@
@
®
S g A
®

Capteur @ Sortie
FP-X @ Alimentation des entrées
@ Circuit interne @ Borne d’entrée

Précaution a prendre en cas d’utilisation d’un interrupteur Reed a LED

Lorsque des dispositifs a LED, tel qu’un interrupteur Reed a LED, sont connectés a un
contact d’entrée, vérifiez que la tension a I'état 1 appliquée au bornier d’entrée de I'automate
est supérieure a 21,6V DC. Ceci en particulier, lorsque plusieurs interrupteurs sont connectés.

@
OF ®
of
T é d_) CoM
24V

Interrupteur Reed a LED @ Contact
FP-X ®|=216v
@ LED @ Borne d’entrée

Précaution a prendre en cas d’utilisation d’'un capteur a deux conducteurs

Si I'entrée de 'automate n’est pas désactivée en raison d’'un courant de fuite du capteur a
deux conducteurs (capteur photoélectrique ou de proximité), il est recommandé d’utiliser un

diviseur de tension comme illustré ci-apres.
? ®

I
@*‘# l@ ®
é) CoM

Capteur a deux conducteurs @ Diviseur de tension
FP-X @ Borne d'entrée

Circuit interne

MA
VW
Pl

Q==
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La formule est basée sur une impédance d’entrée de 5,6kQ. L'impédance d’entrée varie en
fonction du nombre de bornes d’entrée.

La tension a I'état 0 de I'entrée étant de 2,4V, sélectionnez une valeur R du diviseur de
tension de maniére a ce que la tension soit inférieure a 2,4V entre la borne COM et la borne
d’entrée.

5.6R
IX 56+Rr <24

Résultat :

13.44R

R< 561-24 K
La puissance W du diviseur est de :

(VY
"R

V = tension d’alimentation
Choisissez une valeur 3 a 5 fois supérieure a la valeur de W.

Précaution a prendre en cas d'utilisation d’un interrupteur de fin de course a LED

Si I'entrée de 'automate n’est pas désactivée en raison d’'un courant de fuite de l'interrupteur
de fin de course a LED, il est recommandé d’utiliser un diviseur de tension comme illustré
ci-apres.

lé!

A [ Interrupteur de fin de course & LED @ Diviseur de tension

B [FP-X @ Borne d’entrée

@ Circuit interne r | Résistance interne de l'interrupteur de fin de course (kQ2)
@ Alimentation des entrées R [ Diviseur de tension (kQ)

La tension a I'état O de I'entrée étant de 2,4V, pour une alimentation de 24V, sélectionnez une
valeur R du diviseur de tension de maniére a ce que le courant soit supérieur a :

_24-24
r

La résistance R du diviseur de tension est de :

13.44R
R< 5604 K
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La puissance W du diviseur est de :

_ Ve
W="R

V = tension d’alimentation

Choisissez une valeur 3 a 5 fois supérieure a la valeur de W.

6.4.2 Cablage de sortie

La valeur de la charge ne doit pas étre supérieure a celle du pouvoir de coupure maximum de
la sortie.

6.4.2.1 Circuit de protection pour les charges inductives

Avec des charges inductives, un circuit de protection doit étre connecté en paralléle a la
charge.

Lorsque des charges inductives DC sont combinées avec un module sortie relais, connectez
une diode en paralléle a la charge.

Avec charges inductives AC (version sortie relais)
FP-X

Borne de sortie

Charge

Limiteur de tension, par ex. résistance R : 500,
capacité C : 0,47uF

® OOR

FP-X

Borne de sortie

Charge

Varistance

Z®
@O

:
.

Avec charges inductives DC

A ®

@ 1 @
T

COM

FP-X

Borne de sortie

Charge

Diode ; tension inversée (VR) : 3 x tension de charge,
courant direct moyen rectifié (lp) : > courant de charge
mini.

® O
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6.4.2.2 Circuit de protection pour les charges capacitives

Protégez les modules contre les courants d’appel élevés en connectant un circuit de
protection a la charge capacitive, comme indiqué ci-dessous.

FP-X

Borne de sortie

Charge

OO

Résistance

FP-X

Borne de sortie

Charge

Inductance

®@OQ|E
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6.5 Cablage du bornier

Les borniers sont fournis avec les unités. Des vis M3 sont utilisées pour maintenir le bornier.

Les tétes de raccordement serties suivantes sont recommandées :

Téte de raccordement de type Téte de raccordement de type
fourchu : rond :

-
<6 mm <6 mm b

2] q

>3.2mm >3.2 mm

Céable adapté

Taille Surface de la section transversale [mm?]

AWG22-14 0,3-2,0

Le couple de serrage doit étre de 0,5 a 0,6Nm.

Démontage du cache-bornes
Enlevez le cache-bornes si vous utilisez les tétes de raccordement de type rond.

@ | Cache-bornes
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+NOTA

Refixez le cache-bornes aprés avoir procédé au cablage pour éviter les
électrochocs.

CoM

OLRIX
®®]/ OlRRRRRR
VAN Y oY)

[AT00-2400 ™=

WRUN mPROG MERR.
o/ v
4 7
0 3
o FE
Panasonic
RUN
PROG.

@ Inscriptions correspondantes sur le cache-bornes et sur le bornier

Démontage du bornier

Les borniers des unités centrales de types C30/C60 peuvent étre démontés pour faciliter la
connexion. Le bornier de I'unité centrale de type C14 ne peut pas étre démonté.

A

el ¢ Procédure
3,—

1. Desserrer les vis de montage de chaque cbté

Dévissez les vis jusqu’a ce que le bornier se détache complétement.
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Les vis de montage étant fixées au bornier, elles ne risquent pas d’étre égarées.

Pour refixer le bornier, serrer les vis jusqu’a ce que le bornier soit a nouveau en
place

Le couple de serrage doit étre de 0,25 a 0,35Nm.
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6.6 Cablage du bornier des cassettes d’extension

Des borniers a vis sont utilisés. Les cables adaptés sont indiqués ci-dessous.

Cassette d’'application (a gauche) et cassette de communication (a droite) avec cable inséré

+NOTA

e En dénudant le conducteur, veillez a ne pas endommager le fil central.
o Netorsadez pas les fils pour les connecter.

e Ne soudez pas les fils pour les connecter, les vibrations pouvant rompre la
soudure.

e Apres connexion, veillez a ce que le cable ne soit pas soumis a des
contraintes.

e Sijle cable est connecté au bornier en vissant dans le sens anti-horaire, la
connexion est incorrecte. Déconnectez le cable, vérifiez la borne et
reconnectez le cable.

/\
Bl |1

OK

’/\
\_/

e Sideux conducteurs sont connectés ala borne plus et alaborne moins du
port RS485, utilisez des conducteurs de section transversale identique
(0,5mm?).

Cable adapté
Taille Surface de la section transversale [mmz]
AWG28-16 | 0.08-1.00

Utilisez uniquement des cables a paire torsadée avec blindage.

Lorsque vous utilisez la cassette de communication, veuillez lire les informations indiquées
sur les cables de transmission (voir page 154).
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Cosses avec gaine isolante compatible

Pour les cosses, veuillez respecter les caractéristiques suivantes.

Surface de la section transversale [mmz] Taille

0,25 AWG24

0,50 AWG20

0,75 AWG18

1,00 AWG18

0,5x2 AWG20 (pour 2 piéces)

Le couple de serrage doit étre de 0,22-0,25Nm maxi. Utilisez un tournevis avec une lame de

0,4x2,5.

Méthode de cablage

A

el ¢ Procédure
3. —

1. Dénuder une partie du fil conducteur

=

-~

5mm

2. Insérer le conducteur dans le bornier jusqu’a la butée

3. Puis visser dans le sens horaire pour bloquer le conducteur
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6.6.1 Cables de transmission

Veuillez utiliser les cables suivants pour les systémes avec cassette de communication.

Conducteur Isolation L
- — 8 - Diametre du
Type Taille | Resistance (a Matériel | EP@ISSEUr | cable [mm]
[mm? | 20°C) [Q/km] [mm]
Paire torsadée avec blindage
@ @®
0,5 s .
@ @ (AWG20) <33,4 Polyéthyléne <0,5 ~7,8
VCTF
®
0,5 Biphényl N
® @ |(Awcz) <37.8 polychloré <0.6 ~6.,2
Céble multiconducteur avec
blindage
>0,3 Chlorure de N
(AWG22) <588 vinyle 0.3 ~6.6

@ Gaine

@ Isolation

@ Conducteur

@ Blindage

*NOTA

==

e Utilisez uniquement des cables a paire torsadée avec blindage.

e Utilisez uniquement une seule sorte de cable de transmission.

e Dans un environnement bruyant, il est recommandé d’utiliser des cables a
paire torsadée.

e Sivous utilisez un cable croisé avec blindage (transmission RS485), une
extrémité doit étre mise alaterre.

e Sideux conducteurs sont connectés ala borne plus et alaborne moins du
port RS485, utilisez des conducteurs de section transversale identique

(0,5mm?).
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6.7 Pile de sauvegarde

Une pile de sauvegarde installée dans le FP-X permet d'utiliser :
e La fonction horloge calendaire

e Des zones de type maintenu supplémentaires pour les registres de données ou autres
données

La fonction horloge calendaire n’est disponible que lorsque la cassette mémoire maitre
AFPX-MRTC est installée.

* REFERENCE

Pour en savoir plus sur la fonction horloge calendaire, voir "Fonction horloge
calendaire" page 354.

Pile (option)
. ; . Nombre maxi. de piles pouvant étre installées
Nom du produit Réf. produit
Ci14 C30 C60
Pile FP-X AFPX-BATT 1 2 3

Remplacement de la pile
Pour éviter de perdre des données, remplacez la pile avant la fin de sa durée de vie.

/A

m ¢ ATTENTION

Si la pile est vide ou si aucune pile n’est installée et si des zones maintenues
supplémentaires ont été définies, la zone maintenue ne sera plus fiable. Les
valeurs des données seront indéfinies. Elles ne seront pas mises a 0 lorsque
['Tautomate sera remis sous tension.

Vérifiez I'état de la pile ou réinitialisez les zones maintenues a leurs valeurs par
défaut si aucune pile n’est utilisée.

Une pile vide est indiquée par ce qui suit :

e Les relais internes spéciaux R9005 et R9006 passent a TRUE en cas de chute de
tension de la pile. Les relais peuvent étre évalués a I'aide des variables systéme
sys_blsBatteryErrorHold et sys_blsBatteryErrorNonHold.

e La LED ERROR clignote lorsque la tension de la pile chute.

La pile fonctionne environ une semaine aprés I'émission de I'alarme mais parfois le probléme
n’est pas détecté immédiatement. La pile doit étre remplacée dés que possible. Voir
"Installation de la pile de sauvegarde" page 156.
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Emplacement d’installation

La pile peut étre installée sur les connecteurs 1 et 2 pour montage des cassettes, et sur le
connecteur d’extension.

B C14R B C30R H C60R

6.7.1 Installation de la pile de sauvegarde

Pour remplacer la pile, mettez le FP-X hors tension aprés I'avoir mis plus de cing minutes
sous tension. Remplacez la pile dans les deux minutes qui suivent.

Installez la pile de sauvegarde avant d’installer les cassettes d’extension.

La procédure présentée ci-dessous commence apres que le cache d’extension ait été enlevé.

A

— ¢ A
r— Procédure

1. Enlever le cache de la pile
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2. Insérer la pile
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6.7.2 Configuration de I'alarme d’erreur de pile

Paramétrez le registre systeme numéro 4 "Indication d’erreur de pile" sur "Activer" pour
activer I'alarme d’erreur de pile. La LED ERROR clignotera en cas de chute de tension de la
pile. Par défaut, I'indication d’erreur de pile est désactivée.

A
2.
3.

* Procédure

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
Double-cliquer sur "Registres systéme"

Double-cliquer sur “Agir sur I'action”

p w0 N

Sélectionner "Activer" dans la liste de I'élément n° 4 "Indication d’erreur de pile"

6.7.3 Désigner les zones maintenues

Si aucune pile n’est installée, seules les zones maintenues fixes (plages d’adresses par
défaut des registres systéme 6 a 14) seront sauvegardées lorsque 'automate sera mis hors
tension. La pile de sauvegarde disponible en option permet de sauvegarder des zones
maintenues supplémentaires.

A.—
el ¢ Procédure
3.—

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systéme"

3. Double-cliquer sur "Zone maintenue"

Entrez les valeurs souhaitées pour les zones maintenues dans les registres
systeme n° 6 a 14. (Pour les relais internes et les registres de données, une boite
de dialogue vous permettant d’ajuster les valeurs s’ouvre.)

=/
\%

¢ ATTENTION

Modifiez les valeurs par défaut uniguement lorsqu’une pile est installée. Si la
pile est vide ou si aucune pile n’est installée et si des zones maintenues
supplémentaires ont été définies, la zone maintenue ne sera plus fiable.
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6.7.4 Durée de vie de lapile de sauvegarde

La pile de sauvegarde a une durée de vie limitée. |l est donc nécessaire de la remplacer
régulierement. Le tableau ci-dessous vous indique quand remplacer la pile.

*NOTA

e Ladurée devieindiquée correspond a la durée de vie de la pile lorsque le
FP-X n’est pas alimenté en courant.

e Ladurée de vie réelle peut étre plus courte que celle indiquée ici en
fonction des conditions.

Durée de vie de la pile lorsque la cassette mémoire maitre (AFPX-MRTC) est installée

o s P . .| Intervalle de Durée de vie habituelle
Unité Quantité Durée de vie de la pile . : o
e remplacement proposé [ dans la pratique 25°C
centrale |utilisée de sauvegarde [ans]
[ans] [ans]
C14 1 >21 3 10
1 >1,8 3 10
C30
2 >3,7 5 20
1 >1,8 3 10
C60 2 >3,7 5 20
3 >56 8 20

Durée de vie de la pile sans cassette mémoire maitre (AFPX-MRTC) installée

. . . . .| Intervalle de Durée de vie habituelle
Unité Quantité Durée de vie de la pile . : o
. remplacement proposé [ dans la pratique 25°C
centrale |utilisée de sauvegarde [ans]
[ans] [ans]
C14 1 >33 5 20
1 >27 4 20
C30
2 >54 8 20
1 >27 4 20
C60 >5.4 8 20
3 >8,1 12 20

159






Chapitre 7

Communication



Communication

7.1 Modes de communication

Avec les cassettes de communication disponibles en option, le FP-X dispose de ports de
communication supplémentaires et de quatre modes de communication :

¢ MEWTOCOL-COM maitre/esclave
e Communication contrélée via le programme API
e Liaison API (MEWNET-WO)

e Modbus RTU maitre/esclave

Ports de communication
Le FP-X est équipé des ports suivants :

e Port TOOL (interface RS232C)

e Port USB (interface USB 2.0 Fullspeed)
Avec les cassettes de communication, le FP-X dispose des ports supplémentaires suivants :

e Port COM (RS232C, RS485, RS422 ou interface Ethernet)
e Port COM (RS232C ou interface RS485)

7.1.1 MEWTOCOL-COM maitre/esclave

Ce mode de communication utilise le protocole propriétaire MEWTOCOL-COM pour échanger
des données entre un maitre et un ou plusieurs esclaves. On parle de communication 1:1 ou
1:N. Un réseau 1:N est aussi appelé C-NET.

| 0 >

@ |

@ Message commande @ Message réponse
Communication MEWTOCOL-COM entre un ordinateur et le FP-X

On distingue une fonction MEWTOCOL-COM maitre et une fonction MEWTOCOL-COM
esclave. Le maitre transmet les commandes. L’esclave regoit les commandes, exécute le
processus et renvoie les réponses. L'esclave répond automatiquement aux commandes
transmises par le matitre. L’esclave n’a donc pas besoin de programme.

* REFERENCE

Pour en savoir plus sur le mode de communication MEWTOCOL-COM, voir
"MEWTOCOL-COM" page 190.
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7.1.2 Communication contrélée via le programme API

Avec le mode communication contrdlée via le programme API, I'utilisateur crée un programme
qui gere le transfert des données entre un automate et un ou plusieurs périphériques
connectés au port de communication. Un protocole standard ou utilisateur peut étre
programmé.

En général, le programme utilisateur consiste a transmettre et & recevoir des données.

Systéme de traitement
d’images

Registre de données (DT) Transmission des données via
——————  F159 MTRN

Tampon d'émission >
% < I

Tampon de réception

Réception des données

(0] API

Communication contrélée via le programme API entre le FP-X et un périphérique

* REFERENCE

Pour en savoir plus sur le mode de communication contrélée via le programme
API, voir "Communication contrélée via le programme API" page 208.

7.1.3 Liaison API

La liaison API est un moyen économique de connecter des automates a I'aide d’'un céble a
paire torsadée et du protocole MEWNET. L’échange des données entre les automates est
réalisé via des relais internes spéciaux appelés relais de liaison (L) et des registres de
données appelés registres de liaison (LD). Une modification apportée aux relais et registres
de liaison d’'un automate est automatiquement reportée sur les autres automates d’'un méme
réseau. Les relais et registres de liaison des automates contiennent des zones de
transmission et des zones de réception des données. Les numéros de stations et les zones
de liaison sont affectés a I'aide des registres systéme.

‘\.l ¢ EXEMPLE
Le relais de liaison LO pour la station n° 1 est activé. La modification de I'état est

transmise aux programmes des autres stations dont la sortie YO est positionnée sur
TRUE. Une constante de 100 est écrite dans le registre de liaison LDO de |a station
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n° 1. Le contenu de LDO des autres stations est modifié et passe a 100.

#4

s S~
- 100 — =_Hum r,—-LDD /)

#1
LD 0 100

| Numeéro de station de 'automate | LD | Registre de liaison
Communication en mode liaison API entre quatre automates FP-X

* REFERENCE

Pour en savoir plus sur le mode de communication liaison API, voir "Liaison
API" page 245.

7.1.4 Modbus RTU maitre/esclave

Ce mode de communication utilise le protocole Modbus RTU pour échanger des données
entre un maitre et un ou plusieurs esclaves. On parle de communication 1:1 ou 1:N.

—nr
< @) ) LC

Message commande @ Message réponse

Communication en mode Modbus RTU entre le FP-X et un périphérique

On distingue une fonction Modbus RTU maitre et une fonction Modbus RTU esclave. Le
maftre transmet les commandes. L’esclave recoit les commandes, exécute le processus et
renvoie les réponses. L'esclave répond automatiquement aux commandes transmises par le
maitre. L’esclave n’a donc pas besoin de programme.

Le protocole Modbus prend en charge le mode ASCII et le mode binaire RTU. Cependant, les
automates de la série FP prennent en charge uniquement le mode binaire RTU.
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7.2 Noms et fonctions des ports

Le FP-X est doté en standard d’un port TOOL. Les ports de la cassette de communication
sont considérés comme des ports COM 1 et port COM 2. Les fonctions des différents ports
sont décrites ci-dessous. Le port USB est affecté au port COM 2.

Nom du Disponibilité o
— — Modes de communication
port USB utilisé USB non utilisé
¢ MEWTOCOL-COM esclave ?
_Tort L Equipement standard (connecteur mini-DIN 5 broches) |® Communication controlée via le
00 programme API (en mode RUN
uniquement)®
¢ MEWTOCOL-COM maitre/esclave
b e Communication contrélée via le
CCC))rIE/I 1 | Uniquement avec cassette de communication programme API
e Liaison API
e Modbus RTU maitre/esclave
¢ MEWTOCOL-COM maitre/esclave
Uniquement avec cassette |e¢ Communication contrélée via le
Port de communication programme API
COM2 ¢ Modbus RTU maitre/esclave
Equipement standard pour
C30/C60 uniquement ) ¢ MEWTOCOL-COM esclave

" Veuillez tenir compte des restrictions sur les cassettes de communication en cas d'utilisation d’'un port USB (voir

page 166).

2 La fonction maitre ne peut pas étre utilisée avec le port TOOL.

¥ En mode PROG, le port TOOL est automatiquement défini sur le mode MEWTOCOL-COM méme si la
communication contrélée via le programme API a été sélectionnée. Ceci permet de communiquer en mode
PROG avec un logiciel de programmation tel que FPWIN Pro.

4 Le port USB est affecté au port COM 2.

7.2.1 Port USB

Le port USB peut étre utilisé pour connecter un logiciel de programmation.

Connexion possible via un cable USB de Panasonic CABMINIUSBSD ou un cable de type
USB2.0 AB du commerce.

o°°’ "
©o

s

00000000 000

Pour utiliser le port USB, vous devez installer le pilote USB.
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Caractéristiques techniques

Elément Description

Connecteur Type Mini-B 5 broches
Standard (vitesse de transmission) USB2.0 Fullspeed

Mode de communication MEWTOCOL-COM esclave

A

m ¢ ATTENTION

Installez le logiciel de programmation avant de connecter le FP-X a un
ordinateur.

Si le FP-X est connecté a un ordinateur avec le cable USB avant que le logiciel
de programmation soit installé ou pendant I'installation, le pilote USB ne sera
pas installé correctement.

Configuration du port USB

La communication via le port USB est configurée a 'aide des registres systéme du COM2.
Pour en savoir plus sur la configuration du port COM, veuillez consulter I'aide en ligne du
logiciel de programmation.

7.2.1.1 Restrictions en cas d’utilisation du port USB

Le port USB est affecté au port COM 2. Les fonctions des cassettes de communication sont
limitées comme indiqué ci-dessous, lorsque le port USB est utilisé.

Le paramétre par défaut est "Port USB interne" également lorsque les registres systéme sont
initialisés.

Cassette [Port USB non utilisé Port USB utilisé
Cassette a 1 voie avec un port
AFPX-COML1 | Cassette a 1 voie avec port RS232C a 5 conducteurs RS232C a 3 conducteurs

(contréle RS/CS impossible)

Cassette a 1 voie avec un port
AFPX-COM2 | Cassette a 2 voies avec deux ports RS232C a 3 conducteurs | RS232C a 3 conducteurs
(impossible d'utiliser la seconde voie)

Sans restriction : Cassette a 1 voie, avec interface RS485 a 2 conducteurs/RS422 a 4 conducteurs

AFPX-COM3 ) ;
(avec isolation)

Cassette a une voie avec un port
RS485 a 2 conducteurs (avec
isolation)

(impossible d’'utiliser RS232C)

Cassette a 2 voies, avec interface RS485 a 2 conducteurs
AFPX-COM4 | (avec isolation) et interface RS232C a 3 conducteurs (sans
isolation)

Cassette a 1 voie, avec interface Ethernet et interface Cassette a 1 voie avec interface

AFPX-COM5 N ; : Ethernet
RS232C a 3 conducteurs (sans isolation) (impossible d'utiliser RS232C)
Cassette a 2 voies, avec deux interfaces RS485 a 2 Cassette a 1 voie avec port RS485 a

AFPX-COM6

conducteurs (avec isolation ; sans isolation entre les voies) |2 conducteurs
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7.2.1.2 Connexion USB

Les unités centrales des FP-X C30 et C60 sont dotées d’'un port USB. La version C14 n’est
pas équipée de port USB. La connexion des automates a un ordinateur a I'aide d’un cable
USB permet de communiquer avec notre logiciel de programmation.

Ce type de communication utilise le port USB comme un port série virtuel, c.-a-d. que le FP-X
connecté via le port USB est considéré par 'ordinateur comme étant connecté via le port
COM.

La procédure de connexion doit étre suivie uniquement lors de la premiére connexion USB.

Cependant, vous devez modifier les paramétres de communication lorsque vous commutez
entre le port USB et le port TOOL.

Configuration systeme requise
o Systéeme d’exploitation sur votre ordinateur :

- Windows®98 deuxiéme édition
- Windows®Me
- Windows®2000
- Windows®XP
- Windows®Vista
e FPWIN Pro version 5.1 ou suivante, ou FPWIN GR version 2.50 ou suivante

- Ces versions disposent d’'un pilote USB. Cependant, vous aurez besoin des 2
éléments suivants si vous l'installez séparément : 1) Pilote USB, 2) Pilote de
conversion USB-COM

e Cable USB (voir page 24)

7.2.1.3 Installation du driver USB

Pour reconnaitre le port USB, les deux drivers USB doivent étre installés :
e Driver USB

e Driver de conversion USB-COM
La procédure d’installation peut varier en fonction du systéme d’exploitation de I'ordinateur.

+NOTA

Avec un ordinateur doté de plusieurs connecteurs, il peut étre demandé de
réinstaller les deux drivers si la position des connecteurs USB a changé.

A

el ¢ Procédure
3.—

1. Mettre le FP-X sous tension
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2. Connecter le FP-X a un ordinateur a 'aide d’un cable USB

HE=N, =

L’ordinateur reconnait le driver USB automatiquement.

3. Suivre les instructions de 'assistant d’installation

Définir les ports COM

Le FP-X connecté a 'ordinateur via le port USB est considéré par I'ordinateur comme étant
connecté via le port COM. L’affectation du port USB a un port COM dépend de
I'environnement de votre ordinateur. Il est donc nécessaire de définir le port COM auquel le
port USB est affecté.

Un n° de port COM est nécessaire pour pouvoir communiquer avec le logiciel de
programmation.

A

— ¢ A
r— Procédure

1. Afficher le gestionnaire de périphériques

Pour Windows®XP : Panneau de configuration — Systéme — Onglet Matériel —
Gestionnaire de périphériques.

Pour Windows®2000 : Démarrer — Panneau de configuration —» Systeme —
Onglet Matériel - Gestionnaire de périphériques — Affichage — Périphériques
par type.

Pour Windows®98 deuxiéme édition/Windows®Me : Démarrer — Panneau de
configuration — Systéme — Onglet Gestionnaire de périphériques — Affichage
périphériques par type

£ Device Manager

File  Action  Wiew Help

& B &

MATSLISHI-S0PS10)
+] } Computer

+) g Disk drives

+ & Display adapters

+| gk DYDJCD-ROM drives

+1 (=) Floppy disk controllers

= 5 Floppry disk drives

+1-{= IDE ATAJATAPI controllers

+| -2 Keyboards

+1- | 7) Mice and other pointing devices

£ é Monitars

+1- EE Metwork adapters

# o Ports (COM &LPT)

+- @, sound, video and game controllers

+ W System devices
+ Urniversal Serial Bus controllers

2. Double-cliquer sur "Ports (COM & LPT)"
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7.2.1.4 Communication avec le logiciel de programmation

3. Définir le n° du port COM

"CP210x USB to UART Bridge Controller (COM n)" indique quel port COM est

affecté. Dans l'affichage suivant, COM9 est affecté.

I Device Ma nager, g@@

File Action View Help

S 2 a=Ra

= 5’ MATSUSHI-SOPI10
+ _e Compuker
s Disk drives
! j Display adapters
Bk DVD{CD-ROM drives
=+ 4= Floppy disk contrallers
] ﬁ Floppy disk drives
"+ 4=) IDE ATA/ATAPL controllers
[#-z» Keyboards
3 ) Mice and other pointing devices
] E§ Monitors
+- HE Network adapters
= Ports (COM B.LPT)
n__kyi Communications Pork (COM1)
ications Part (COM2)
to UART B
Part {LPT1)
@, sound, viden and game controllers

i+
#- by System devices
e Universal Serial Bus controllers

*NOTA

Si"? CP210x USB to UART Bridge Controller" apparait dans "Autres
périphériques" ou si "Périphériques inconnus" s’affiche, I'installation a échoué.

Réinstallez le driver USB (voir page 170).

Dans FPWIN Pro, suivez les étapes suivantes :

A—
2.—
3.—

® Procédure

1. Enligne —» Paramétres de communication...

2. Entrer les paramétres suivants dans la boite de dialogue "Configuration de la

communication" :

Parametre Configuration

Type de réseau C-NET (RS232C)

Port COM N° du port COM affecté a 'USB

Vitesse de 115200bit/s

transmission (communication avec 115200bit/s lorsque 'USB est connecté)

Taille des données | 8 bits

Bit de stop 1 bit

Parité Impaire
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* REFERENCE

Pour en savoir plus sur la configuration du port COM, veuillez consulter I'aide
en ligne du logiciel de programmation.

7.2.1.5 Réinstallation du driver USB.

Le driver USB doit étre réinstallé si l'installation a échoué. Si "? CP210x USB to UART Bridge
Controller" apparait dans "Autres périphériques" ou si "Périphériques inconnus" s’affiche,
l'installation a échoué.

£ Device Manager

File  Action Wiew Help
2

= g' MATSUSHI-SOPI1C
+ i Computer
+| age Disk drives
+ @ Display adapters
+ s DVDJCD-ROM drives

+|-i=2) Floppy disk controllers

+ 5 Floppy disk drives

+|-i= IDE ATAIATAPI controllers

+- iz Keyboards

+ ) Mice and other pointing devices

+ & Maonitors

+- B8 Metwork adapters

= @ Other devices

@ CPZ101 USE to UART Bridge Controller

+ Y Ports (COM & LPT)

+ @, sound, video and game controllers

+ iy System devices
+l Universal Serial Bus controllers

Réinstallez le driver également si la connexion USB ne fonctionne pas bien.

Réinstallation du driver USB.

A
® Procédure
3.~
1. Cliquer droit sur "? CP210X USB to UART Bridge Controller"

2. Sélectionner "Désinstaller"

3. Réinstaller le driver USB (voir page 167)
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7.3 Cassettes de communication

Il existe plusieurs types de cassettes de communication, chacun ayant une zone particuliére
d’application (voir page 184) :

e AFPX-COM1 (voir "AFPX-COM1 : type RS232C & 1 voie" page 171)

e AFPX-COM2 (voir "Type RS232C a 2 voies" page 172)

e AFPX-COMS3 (voir "Type RS485 / RS422 a 1 voie" page 173)

o AFPX-COM4 (voir "Types RS485 a 1 voie et RS232C a 1 voie" page 174)
e AFPX-COMS (voir "AFPX-COMS : Ethernet" page 175)

e AFPX-COMB®6 (voir "AFPX-COMG : type RS485 a 2 voies" page 179)

7.3.1 AFPX-COML : type RS232C a 1 voie

Cette cassette de communication est un module a 1 voie avec port RS232C a 5 conducteurs,
non isolé. Contréle RS/CS possible.

Attribution des bornes/LED
®

SD RD RS CS

N1 Pr®
RS232C
ﬁl:ll:ll:lEl

RS232C

e

SD RD RS CS SG

-

LED

®
@ Attribution des bornes
®

Non utilisée
Broche | Nom Direction du signal | Port
SD Envoi des données (Send Data) AP| — périphérique
RD Réception des données (Receive Data) | APl — périphérique
RS Request to Send (demande d’envoi) AP| — périphérique COM 1
CS Clear to Send (effacer pour envoi) API| — périphérique
SG Terre du signal (Signal Ground) —

+NOTA

¢ RS (Request to Send) peut étre contr6lé par I'instruction SYS1.

e Les données peuvent étre envoyées uniquement si le signal CS (Clear to
Send) est activé. Lorsqu’un port a trois conducteurs est utilisé,
court-circuitez les broches RS et CS.
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e Avec les versions C30 ou C60, le contr6le RS/CS n’est pas possible sile
port USB est utilisé.

Mode de communication Communication 1:1 Communication 1:N
MEWTOCOL-COM maitre/esclave ([ ] —
Communication contrélée via le programme API [ J —

Liaison API oY

Modbus RTU maitre/esclave [ —

* Avec AFPX-COM1 ou AFPX-COM2, le nombre maximum de modules pour la liaison API est de deux.

7.3.2 Type RS232C a2 voies

Cette cassette de communication est un module a 2 voies avec port RS232C a 3
conducteurs, non isolé.

Attribution des bornes/LED

SD1 RD1 SD2 RD2
l_l leszlszclz_, I‘@
Goood] o 2
o E= 0O S1 _R1.S2 R2 SG

] [oo000

@ |LED

@ Attribution des bornes
® | Non utilisée

Broche | Nom du signal Direction du signal | Port

S1 Envoi des données (Send Data) 1 APl — périphérique COM 1

R1 Réception des données (Receive Data) 1 | APl — périphérique

S2 Envoi des données (Send Data) 2 API| — périphérique COM 2

R2 Réception des données (Receive Data) 2 | APl — périphérique

SG Terre du signal (Signal Ground) - -

Mode de communication Communication 1:1 Communication 1:N
MEWTOCOL-COM maitre/esclave [ —
Communication contrélée via le programme API [ J —
Liaison API e

Modbus RTU maitre/esclave ([ ] —

* Avec AFPX-COM1 ou AFPX-COM2, le nombre maximum de modules pour la liaison API est de deux. (Seul le port
COM 1 peut étre utilisé.)
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7.3.3 Type RS485/RS422 a1l voie

Cette cassette de communication est un module a 1 voie avec un port RS485 & 2
conducteurs, isolé et un port RS422 a 4 conducteurs.

Attribution des bornes/LED

SD RD )
com3 | IJ‘I O Rs485
@ RS422
- RS485 RS485 422
® Rs422 aooo
RS485 422
oooo—r—
S+ S- R+ R-

R

LED

®
@ Attribution des bornes
®

Non utilisée
Nom . . .
Broche Direction du signal | Port
RS485 RS422

S+ Ligne de transmission (+) | Envoi des données (Send Data) (+) -

S- Ligne de transmission (+) | Envoi des données (Send Data) (-) -

R+ - Réception des données (Receive Data) (+) - COM 1
R- - Réception des données (Receive Data) (-) -

Schéma du circuit interne

o S+: (1) (+)/SD+
/; 0S-: () (-)/Sb-

~1- 11
3\/\/1_2: © %/|8W1-3 @
|
L= =T— =
® o R+ : - /RD+
—O R-: - /RD-
O
SW1-4 120 Q

Ligne de transmission

@ Commutateur RS485/RS422

+NOTA

Définissez la fin du bus de données a I'aide des DIP switches SW1-4 en les
paramétrant sur ON sur la derniére station de la ligne de transmission.

DIP switches
Les DIP switches sont a l'arriére de la cassette.

173



Communication

Modbus RTU maitre/esclave —

SW [ RS485 RS422
1—m9|| !
2|j|N 2 |ON OFF
sCm || 3
4Am_] 4 | Doit étre ON sur la premiére et la derniére station de la ligne de transmission.
Mode de communication Communication 1:1 Communication 1:N
MEWTOCOL-COM maitre/esclave — [
Communication contr6lée via le programme API — [ J
Liaison API [ J
([

+NOTA

Indépendamment des paramétres sélectionnés, cette cassette de

communication envoie toujours deux bits de stop et accepte 1 ou 2 bits de stop

lors de laréception.

7.3.4 Types RS485 a1 voie et RS232C a 1 voie

Cette cassette de communication est un module a 1 voie avec un port RS485 a 2
conducteurs, isolé et un port RS232C a 1 voie et 3 conducteurs, non isolé.

Attribution des bornes/LED

COom4

®

SD RDSD RD

r
RS485 RS232C
[m}

—@

+ — SD RD SG

SG Terre

du signal (Signal Ground) —

Broche | Nom Direction du signal | Port

+ Ligne de transmission (+) — RS485

- Ligne de transmission (-) — (COM 1)
SD Envoi des données (Send Data) AP| — périphérique RS232
RD Réception des données (Receive Data) | APl — périphérique (COM 2)
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Schéma du circuit interne

v

Définissez la fin du bus de données a I'aide des DIP switches en les
paramétrant sur ON sur la derniére station de la ligne de transmission.

Mode de communication Communication 1:1 Communication 1:N
MEWTOCOL-COM maitre/esclave [ [
Communication contrélée via le programme API [ J [ J

Liaison API oY

Modbus RTU maitre/esclave [ [

1) La liaison API est disponible uniquement pour le port COM 1.

7.3.5 AFPX-COMS5 : Ethernet

Cette cassette de communication est un module a 1 voie avec un port Ethernet et un port
RS232C a 3 conducteurs, non isolé.

+NOTA

Pour en savoir plus sur la cassette de communication AFPX-COMDb5, veuillez
télécharger le fichier PDF sur "AFPX-COMS5 Ethernet" a partir du site Internet de
Panasonic (http://www.panasonic-electric-works.fr).

Le port Ethernet de AFPX-COMS5 est affecté au port COM 1 et le port RS232C a 3
conducteurs est affecté au port COM 2.

Le port Ethernet prend en charge les modes de communication suivants :
¢ MEWTOCOL-COM maitre/esclave
¢ Communication contrdlée via le programme API
e Liaison API

Le port RS232C prend en charge les modes de communication suivants :
¢ MEWTOCOL-COM esclave
e Communication contrélée via le programme API

¢ Modbus RTU mattre/esclave
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Le port COM 2 fonctionne comme sur les autres cassettes de communication avec un port
RS232C (COM 2), par ex. AFPX-COM2 (voir page 172).

+NOTA

RS232C (port COM 2) n’est pas disponible lorsque le port USB du FP-X est
utilisé.

La vitesse de transmission de la connexion Ethernet avec d’autres dispositifs est de 100Mbit/s
ou de 10Mbit/s. La communication entre le AFPX-COMS5 et le FP-X s’effectue via RS232C ; la
vitesse est définie dans les registres systeme.

Attribution des bornes/LED
O O
@

COM5 Iy | O O
LINK/ACT SPD ERR. SD RD

RS232C

UNK/;% sl;[l] glw IS:DI IR:DI_ . .
O L0
RS232C

i_IT sb mD s6 ————— @
009 SD RD SG

Y %l%

@ |LED

@ Attribution des bornes

LED Ethernet | Description

Allumée : connexion établie

LINK/ACT . o
Clignotante : communication en cours

Allumée : 100Mbit/s
Eteinte : 10Mbit/s

SPD

Allumée : une erreur est apparue
ERR

Clignotante : DIP switch d’initialisation sur ON

Mode de communication Communication 1:1 Communication 1:N
MEWTOCOL-COM maitre/esclavel) [ J [ J
Communication contrélée via le programme API [ —
Liaison API2) [ J [ J

Modbus RTU maitre/esclave ®° _

" La communication Ethernet permet une connexion client et 3 connexions serveurs au maximum.

2 Disponible dans une communication Ethernet.

®  Disponible dans une communication RS232C.
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DIP switch d’initialisation

Utilisez le DIP switch a I'arriére de la cassette pour initialiser les parameétres de
communication (voir page 177).

7.3.5.1 Firmware et logiciel Configurator WD pour AFPX-COM5

+NOTA

Pour en savoir plus sur la cassette de communication AFPX-COMS5, veuillez
télécharger le fichier PDF sur "AFPX-COMS5 Ethernet" a partir du site Internet de
Panasonic (http://www.panasonic-electric-works.fr).

Veuillez mettre a jour le firmware, au moins a la version V1.10 pour disposer des dernieres
fonctionnalités. Veuillez télécharger gratuitement le logiciel a partir de notre site Internet :
http://lwww.panasonic-electric-works.com (http://www.panasonic-electric-works.fr).

Le logiciel Configurator WD est nécessaire pour paramétrer Ethernet pour la cassette
AFPX-COMS5.

7.3.5.2 Initialiser les paramétres de communication

DIP switch d’initialisation

Fonction Paramétrage

Initialiser les parameétres de communication | ON

Communication normale OFF (par défaut)

A

el ¢ Procédure
3. —

1. Mettre le FP-X hors tension et enlever la cassette AFPX-COM5
2. Mettre le DIP switch sur ON a l'arriére de la cassette

3. Installer la cassette sur le FP-X et mettre le FP-X sous tension

Lorsque linitialisation est terminée, la LED ERR. sur la cassette clignote environ
toutes les secondes.

4. Mettre le FP-X hors tension et enlever la cassette AFPX-COM5
5. Mettre le DIP switch sur OFF a l'arriére de la cassette

6. Installer la cassette sur le FP-X et mettre le FP-X sous tension

La LED ERR. peut s’allumer brievement mais elle s’éteint rapidement.
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Parametres affichés dans le logiciel Configurator WD apreés initialisation
e Configuration de I'adresse IP :

Setting IP Address

" GetlP Address to auto

% Use this IP Address

x|
_ Cneal |

Cancel
Unit Name : [FPx_ET
IP Address : 192 188 1 B
Subnet Mask I 28R 265 O 2B . DD
Default Gateway : [ 192 188 . 1 1

e Configuration des paramétres de communication :
X

Protocol Mode _
oK
[ -
Cancel

Action Mods Option Setting
Server Mode =

i~ Control unit - Communication cassette Setting

Baud rale of COM1 Port 9500 bps -
Communication Made : [Compuertik =]

 Server Setting

Source Port Mo © g4 [1025-32767)
Timeaut [ sec

(0: Mo Timeout)  (0-1200)

~Client Sefting

Destination |P Address 192 168 . 1 100

Destination Part Mo EED [1025-32767)
Sourcs Port No. - [ 0,1025:32767)
Timeout : s

[0: No Timeou]  (0-1800)

Fietiy Time 15 sec

[0:NoRety)  (0-1800)
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7.3.6 AFPX-COM6 : type RS485 a 2 voies

Cette cassette de communication est un module a 2 voies avec port RS485 isolé a deux
conducteurs.

Attribution des bornes/LED

© O —o
COM6 _RS485
COM1 COM2
i I i B ?
RS485 ®
COM{ COM2
TLUIo—— (3
@) 0000 © + - 4 -
- - OO
@ |LED
@ Attribution des bornes
@ Non utilisée
Broche | Nom du signal Direction du signal | Port
+ Ligne de transmission (+) - RS485
Ligne de transmission (-) - (COM 1)
+ Ligne de transmission (+) - RS485
Ligne de transmission (-) - (COM 2)

Schéma du circuit interne

e

Définissez la fin du bus de données a I'aide des DIP switches en les
paramétrant sur ON sur la derniére station de la ligne de transmission.
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DIP switches

Les DIP switches sont a I'arriére de la cassette.

REsEETE EE Vitesse de transmission au port COM 2Y
charge
O—0o [ —
- =N
ZI:]N Station normale au port COM 1 ZI:]N 115200bit/s
31 (par défaut) k]  m|
- il SN
P 1 10 1C_10
Bl ZI:]N Premiére et derniére station au ZI:]N 115200bit/s
N 3 port COM 1 S0
L/—\JI Za— — 4] 41l
| | 110 110
m Station normale au port COM 2 o— N 19200bit/s
3] (par défaut) 3
- s
119 119
2N Premiére et derniére station au 2N | 9600bit/s (par
3] port COM 2 3 | défaut)
- 4O
" La vitesse de transmission du port COM 1 est définie uniquement dans les
registres systéme. Pour le port COM 2, la vitesse de transmission doit étre définie
dans les registres systéme et avec le DIP switch.

Mode de communication Communication 1:1 Communication 1:N
MEWTOCOL-COM maitre/esclave [ [
Communication contrélée via le programme API [ [

Liaison API o

Modbus RTU maitre/esclave [ [

1) La liaison API est disponible uniquement pour le port COM 1.

*NOTA

e Port COM 1: Indépendamment des parametres sélectionnés, cette cassette
de communication envoie toujours deux bits de stop et accepte 1 ou 2 bits
de stop lors de laréception.

e RS485 n’'est pas disponible pour le port COM 2 lorsque le port USB du FP-X
est utilisé.
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7.4 Exemples de connexion

AFPX-COM1 : Cassette a 1 voie avec port RS232C a 5 conducteurs

SD O »O RD
RD o« O SD
RS & »O CS
CS o« O RS
SGO O SG

A gauche : FP-X, a droite : périphérique

+NOTA

Si le périphérique est de type 3 conducteurs, court-circuitez les broches RS et

CS.

AFPX-COM2 : Cassette a 2 voies avec deux ports RS232C a 3 conducteurs

S1 0 »0 RD

R1 o« O SD

S2 & O SG
R2 o«

SG O

»O RD

o SD

——0 SG

A gauche : FP-X, a droite : deux périphériques

AFPX-COM3 : Cassette a 1 voie, avec interface RS485 a 2 conducteurs/RS422 a 4
conducteurs (avec isolation)

Avec RS485
S+ o

S-o /o_
r

A gauche : FP-X, a droite : périphérique

@ Vers le second périphérique
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Avec RS422

S+ O 0o RD+
S- 0 >0 SD-
R+ O« O SD+
R- O« O SD-

A gauche : FP-X, a droite : périphérique

+NOTA

Le nom des broches du RS422 peuvent varier en fonction du dispositif
connecté. Veuillez consulter la documentation du dispositif pour en savoir plus.

AFPX-COM4 : Cassette a 2 voies, avec interface RS485 a 2 conducteurs (avec isolation)
et interface RS232C a 3 conducteurs (sans isolation)

+ O o +
-0 o —
SD o

RD o« | |

SG O—— ®

—— pO RD
O SD
O SG

A gauche : FP-X, a droite : deux périphériques

@ Vers le second périphérique
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AFPX-COMS5 : Cassette a 1 voie, avec interface Ethernet et interface RS232C a 3
conducteurs (sans isolation)

I ® i
1 j
1 @
>=®
Sb o »o RD
RD o<« o SD
SG o 0 SG

A gauche : FP-X, a droite : deux périphériques

(@ | cable LAN

@ Concentrateur, etc.

@ Vers un périphérique

AFPX-COMS6 : Cassette a 2 voies, avec deux interfaces RS485 a 2 conducteurs (avec
isolation ; sans isolation entre les voies)

+ O O +
e, O —
+ O
e [

@

A gauche : FP-X, a droite : deux périphériques

@ Vers le second périphérique
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7.5 Caractéristigues et modes de communication

Vue d’ensemble des modes, interfaces et cassettes de communication

MEWTOCOL-COM Communication contrélée |Liaison |Modbus RTU
maitre/esclave ¥ via le programme AP ¥ API?  [maitre/esclave ¥
1:1 1:N 1:1 1:N 1:1 1:N
RS232C
RS232C | RS422 | RS485 RS232C | RS422 | RS485 RS422 RS232C | RS422 | RS485
RS485
Port Port
outil outil
AFPX-
AFPX- AFPX AFPX- AFPX- AFPX AFPX- COM1 AFPX- AFPX- AFPX-
COM1 - | COM3 COM1 ~ | COM3 COM2 COM1 COM COM3
COM2 |COM3 |COM4 COM2 |COM3 |COM4 COM3 COM2 3 COM4
comM4 COM6 CcOomM4 COM6 COM4 COomM4 COM6
COM6
Bidirectionnel Bidirectionnel Token Bidirectionnel
Bidirectionnel a 0 Bidirectionnel a 0 bus Bidirectionnel a s
, a l'alternat, 2 ; a l'alternat, 2 . , al'alternat, 2
I'alternat I'alternat (maitre I'alternat
conducteurs conducteurs flottant) conducteurs

1) Bien que la cassette de communication soit dotée d’'une protection contre le bruit adéquate, le programme
utilisateur doit prévoir une retransmission en cas d’erreur de communication. La fiabilité de la communication est
ainsi renforcée en cas de bruit excessif ou de dysfonctionnement temporaire du récepteur.

2) pour des connexions RS232C, le nombre maximum de stations est de 2.

Caractéristiques de communication

Interface

RS232C (sans
isolation)

RS422 (avec
isolation)

RS485 (avec
isolation)??

Mode de communication

1:1

1:N

Type de communication

Bidirectionnel a l'alternat

Bidirectionnel a
I'alternat, 2 conducteurs

Type de synchronisation

Systéme synchrone start-stop

Ligne de transmission

Cable multiconducteur avec blindage

Cable a paire torsadée
avec blindage ou VCTF

Distance de transmission

15m

<1200m

<1200m

Vitesse de transmission ? (définie dans les
registres systeme)

(300, 600, 1200) 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600,

115200bit/s

MEWTOCOL-COM

ASCII, JIS7, JIS8

Code de
transmission

Communication contrdlée
via le programme API

ASCII, JIS7, JIS8, Binaire

MODBUS RTU

Binaire

Taille des données : 7 bits/8 bits

Format de communAi)cation (défini dans les Eiat‘rclitg ;top . ?ubciijlgeé:gpalre/palre
registres systéme) Terminateur : CR/CR+LF/Aucun/ETX
En-téte : STX/Sans STX
Nombre de stations connectées 297 2 <99 (<32 avec

adaptateur C-NET)
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Le nombre de stations, la distance de transmission et la vitesse de transmission peuvent varier en fonction
du dispositif RS485 connecté.

Les valeurs de la distance de transmission, la vitesse de transmission et le nombre de stations doivent
correspondre aux valeurs indiquées dans le diagramme ci-dessous.

[O) X | Distance de transmission [m]
ygg ® y | Nombre de stations

:\ pd / @ Pour une vitesse de transmission de
70b - 3N A 115200bit/s

| @ Pour une vitesse de transmission de
40f----------4-------1-2 57600bit/s

I

|

0 700 1000 1200 —
X

Avec une vitesse de transmission de 2400bit/s a 38400bit/s, il est possible d’utiliser un maximum de 99
stations et une distance de transmission maximale de 1200m.

Lorsqu’un adaptateur C-NET est connecté a I'interface RS485, la vitesse de transmission peut étre
uniquement de 9600bit/s ou de 19200bit/s. Des vitesses de transmission inférieures de 300, 600 et 1200bit/s
peuvent étre indiquées a I'aide de l'instruction SYS1. Cependant, la configuration du registre systéme ne
sera pas pour autant modifiée.

Le code de départ et le terminateur ne peuvent étre utilisés qu’avec une communication contrélée via le
programme API.

Si nécessaire, ajustez le temps de réponse de l'interface RS485 du FP-X a l'aide de l'instruction SYS1.

Les numéros de stations doivent étre enregistrés via les registres systéme.

Port RS485/RS422 : Définissez la fin du bus de données a I'aide des DIP switches, a I'arriere des cassettes
AFPX-COM3 (voir page 173), AFPX-COM4 (voir page 174) et AFPX-COMBG (voir page 179), sur la derniére
station de la ligne de transmission.

Caractéristiques Ethernet

MEWTOCOL-COM Communication contrdlée
maitre/esclave via le programme API
Interface IEEE802. 3u, 10BASE-T/100BASE-TX, connecteur RJ45
. 1 connexion client maxi. . .
Nombre de connexions . .| 1 connexion maxi.
3 connexions serveurs maxi.
Serveur Client, serveur
Dispositif AFPX-COM5
Vitesse de

L 100Mbit/s, 10Mbit/s
transmission

Caractéristiques de Méthode de Bande de base
transmission transmission
Longueur maxi. du 100m"
segment
Céble de communication UTP (catégorie5)
Protocole TCP/IP, UDP/IP, ICMP, ARP, DHCP
Caractéristiques Auto-negotiation, Auto-MDIX

1)

Longueur entre le concentrateur et le module
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7.6 Parametres de communication

Les paramétres de communication sont définis dans les registres systéme de 'automate. Les
ports de communication occupent différentes positions des bits du méme registre systeme.
Chaque port de communication peut donc étre configuré séparément. Paramétrez le mode de
communication, le format de communication, la vitesse de transmission, le numéro de station
et le tampon de réception si nécessaire.

En mode PROG :

Utilisez le logiciel de programmation pour entrer les parameétres du port de communication
dans les registres systéme.

En mode RUN :

Utilisez l'instruction SYS1 pour modifier les paramétres de communication. Pour en savoir
plus, veuillez consulter 'aide en ligne de FPWIN Pro.

Le mode de communication peut étre modifié a I'aide de l'instruction F159_MRTN (voir page
188).

7.6.1 Configuration des registres systeme en mode PROG

1 — IR -
Procédure
1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet

2. Double-cliquer sur "Registres systeme"

3. Double-cliquer sur "Port COM"

Les ports de communication occupent différentes positions des bits du méme
registre systeme. Chaque port de communication peut donc étre configuré
séparément.

Pour paramétrer le port TOOL, sélectionnez "Port TOOL" sous "Registres
systeme".

Pour paramétrer le port COM 2, sélectionnez "Cassette de communication" dans
le registre systéme "Port COM 2 : Sélection du port™:

412 COM i:u:nrt 1 modem connection Disable ¥ Disable
412 COM port 2 port selection finternal USE port 7= "Internal LSE ...
412 COM port 2 communication mode FMEWTOCOL-, .,

Internal USE pork:

411  COM port 2 skation number
415 COMport 2 baud rate

1to9a
# baud  T115200

Les paramétres de communication suivants sont définis dans les registres systéme :
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Mode de communication

Sélectionnez un mode de communication. Les parameétres par défaut du mode de
communication sont "MEWTOCOL-COM maitre/esclave".

he | Désignation Connées | Cimen... |
412 Pork COM 1 : mode de communicakion DL-COM [Ligison calculateur]g i
O LT e it e ceclae MEWTOCOL-COM [Liaisar
415 Pork COM 1 : witesse de transmission T : Ty
413 Fort COM 1 : taile des donnies Contréle via le programme APL [Usage géné
413 Pork COM 1 : contréle de parité Liaison APT (MEWNET-WW0)

413  Pork COM 1 envoi du bit de stop Maitre/esclave Modbus RTU

Numéro de station

Le numéro de station doit étre défini pour MEWTOCOL-COM maitre/esclave, Modbus RTU
maitre/esclave et liaison API.

MEWTOCOL-COM
Modbus RTU

Liaison API Le numéro de station peut étre défini dans un intervalle de 1 a 16.

Le numéro de station peut étre défini dans un intervalle de 1 a 99.

Par défaut, le numéro de station est paramétré sur 1 dans le registre systéme pour chaque
port de communication. Pour une communication 1:1, il n’est pas nécessaire de changer ce
paramétrage mais en cas de communication 1:N permettant de connecter plusieurs
automates, un numéro de station doit étre attribué a chaque automate.

Le numéro de station est indiqué a 'aide de

A. Linstruction SYS1
B. Des registres systéeme dans le logiciel de programmation
Les numéros de stations doivent étre définis en priorité dans I'ordre indiqué ci-dessus.

* REFERENCE

Pour en savoir plus sur I'instruction SYS1, veuillez consulter le manuel de
programmation ou I'aide en lighe de FPWIN Pro.

Vitesse de transmission

La vitesse de transmission par défaut des ports est de 9600bit/s. Sélectionnez une valeur
entre 2400 et 115200bit/s.

Des vitesses de transmission inférieures de 300, 600 et 1200bit/s peuvent étre indiquées a
l'aide de I'instruction SYS1. Cependant, la configuration du registre systéme ne sera pas pour
autant modifiée.

La configuration doit correspondre au périphérique connecté au port de communication.

Liaison API : la vitesse de transmission est fixée a 115200bit/s.
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Format de communication
Configuration par défaut :

Taille des données : 8 bits

Parité : Impaire
Bit de stop : 1 bit
Terminateur : CR
En-téte : Sans STX

La configuration doit correspondre au périphérique connecté au port de communication.

MEWTOCOL-COM
Modbus RTU

Liaison API Les parametres du format de communication sont figés.

Le terminateur doit toujours étre défini par "CR" et I'en-téte par "Sans STX".

Tampon de réception

En cas de communication contrélée via le programme API, un tampon de réception doit étre
indiqué dans les registres systeme. L’'adresse de départ du tampon de réception ainsi que sa
capacité doivent étre définies. Voir "Configuration des paramétres de communication" page
209.

7.6.2 Changer de mode de communication en mode RUN

Le mode de communication des ports de communication de I'unité centrale peut étre modifié
en mode RUN. Vous pouvez passer du mode communication contrélée via le programme API
au mode MEWTOCOL-COM en exécutant la fonction F159_MTRN et en définissant la
variable n_Number (nombre d’octets a envoyer) sur 16#8000.

Vous trouverez un exemple de programmation en consultant I'aide en ligne de FPWIN Pro sur
F159_MTRN.

+NOTA

e Lorsque l'automate est mis sous tension, le mode de communication
sélectionné dans les registres systeme est activé.

e Lafonction F159 MTRN ne permet pas de passer en mode Modbus RTU.
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7.6.3 Précaution lors de I'utilisation du port RS485

Communication RS485 avec AFPX-COM3 ou AFPX-COM4

Le FP-X prend en charge une instruction SYS1 permettant de modifier le temps entre la
réception d’une instruction et I'envoi d’'une réponse :

bChangeResponseT - - S¥ 51 | !
Il EN ENO
“COMI WAITA0— s*

WAITO to WAIT999 possible. .,

Lorsque bChangeResponseT passe a TRUE, la réponse du port COM 1 (RS485) est retardée
de 10 cycles. Si la durée du cycle est de 500us, la réponse sera retardée de 5ms.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter I’aide en lighe de FPWIN Pro.
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7.7 MEWTOCOL-COM

Ce mode de communication utilise le protocole propriétaire MEWTOCOL-COM pour échanger
des données entre un maitre et un ou plusieurs esclaves. On parle de communication 1:1 ou
1:N. Un réseau 1:N est aussi appelé C-NET.

| 0 >

@ |

@ | Message commande |® | Message réponse
Communication MEWTOCOL-COM entre un ordinateur et le FP-X

On distingue une fonction MEWTOCOL-COM maitre et une fonction MEWTOCOL-COM
esclave. Le maitre transmet les commandes. L’esclave regoit les commandes, exécute le
processus et renvoie les réponses. L’'esclave répond automatiquement aux commandes
transmises par le maitre. L’esclave n’a donc pas besoin de programme.

+NOTA

1. FP-Xdetype relais, version 1.2 ou inférieure : Seule la fonction esclave est
disponible.

2. FP-Xde type transistor et de type relais, version 1.21 ou supérieure : La
fonction maitre ne peut pas étre utilisée avec le port TOOL.

Fonction MEWTOCOL-COM maitre (type transistor et type relais, version 1.21 ou
supérieure)

Le maitre peut étre un automate ou tout autre périphérique prenant en charge la fonction
maitre. Pour utiliser la fonctionnalité maitre intégrée de I'automate, sélectionnez
MEWTOCOL-COM maitre/esclave dans les registres systeme et implémentez un programme
API. Les instructions applicables sont F145 WRITE_DATA et F146_READ_DATA. Il est
recommandé d'utiliser le mode de communication MEWTOCOL-COM maitre/esclave plus
facile a programmer que le mode de communication contrélée via le programme API.

La fonction maitre peut étre utilisée pour communiquer avec tous les dispositifs Panasonic
équipés de la fonction MEWTOCOL-COM esclave, tels que les automates, systémes de
vision, régulateurs de température ou les compteurs d’énergie Eco-POWER METERS.
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Les instructions F145 WRITE_DATA et F146_READ_DATA ne doivent pas étre exécutées,
lorsque I'automate est utilisé en tant qu’automate esclave.

FP-X

La fonction maitre ne peut pas étre utilisée avec le port TOOL.

Fonction MEWTOCOL-COM esclave

L’esclave peut étre un automate ou tout dispositif externe prenant en charge le protocole
MEWTOCOL-COM. L’esclave recoit une commande, la traite et renvoie automatiquement une
réponse. Pour utiliser la fonctionnalité esclave intégrée de I'automate, sélectionnez
"MEWTOCOL-COM maitre/esclave" dans les registres systeme. Pour une communication 1:N
dans un réseau C-NET, le numéro de station doit étre indiqué dans les registres systéme de
I'esclave. Ce dernier n'a pas besoin de programme.

Sur la station maitre, le programme doit exécuter la transmission et la réception des
instructions en fonction du protocole MEWTOCOL-COM. MEWTOCOL-COM contient les
instructions nécessaires au contrdle et a la supervision du fonctionnement de I'esclave.

Les logiciels de Panasonic disposent de fonctionnalités MEWTOCOL-COM
maitre implémentées :

- Control FP Connect : connecte votre application Visual Basic aux
automates Panasonic

- PCWAY : affiche les données API dans Excel
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7.7.1 Communication en mode MEWTOCOL-COM esclave

Les instructions transmises de I'ordinateur a 'automate sont appelées commandes. Les
messages renvoyés par I'automate a I'ordinateur sont appelés réponses. Lorsque I'automate
regoit une commande, il traite cette derniére sans tenir compte du programme et renvoie une
réponse a l'ordinateur. Suivant les principes d’'une conversation, la communication est basée
sur les procédures de communication MEWTOCOL-COM. Les données sont envoyées en
format ASCII. L’ordinateur dispose en premier du droit de transmission qui fait la navette entre

'ordinateur et 'automate a chaque fois qu’'un message est envoyeé.

Transmission du programme

Message commande

Texte

@ ®

En-téte |Destina-

tion (1)

Code de
controle

Termi-
nateur

® Numéro de station de
'automate vers lequel la

commande est envoyée.

@ Le type de commande

(® Paramétres et données
nécessaires pour
exécuter la commande

v

La commande et les
données sont transmises a
'automate avec le numéro
de station sélectionné

Ordinateur

o

Réception du programme de traitement

@ Le numéro de station de
'automate qui a envoyé
la réponse

(® Confirmation indiquant si le
traitement a été exécuté avec
succes ou non

® Le type de commande
traité

Les données lues, sila

@ commande utilisée est
celle de lecture des
données

Contenu de l'erreur si une
erreur est apparue et si la
commande n’a pas pu étre
traitée avec succes

v

Une réponse est renvoyée
et traitée par I'ordinateur
(par ex, l'ordinateur
récupére les données qui
ont été envoyées)

Message réponse

En-téte | Source

@

Texte

GeO®

Code de
contrble

Termi-
nateur

I

Communication MEWTOCOL-COM entre le FP-X et un ordinateur
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7.7.2 Format des commandes et réponses

Message commande

Tous les éléments relatifs a la commande doivent étre notés dans le segment de texte. Le
numéro de station doit étre indiqué avant d’envoyer la commande.

®l—® ,76) l(@

%

Y
— ‘ A N — r®
T T T T 1 T
o 1|/#|R c|s|rR o o o 1 %R

©0)

Q © ©

®

| |
H_/ \ v J
T;@ ?—©
©)

En-téte

Le message des commandes doit toujours commencer par "%" (code ASCII : 16#25) ou "<" (code ASCI! :
16#3C).

Le FP-X prend en charge I'en-téte d’extension ("<") permettant d’envoyer des blocs de données jusqu’a 2048
caracteres. Avec I'en-téte "%", un maximum de 118 caractéres peut étre envoyé en un seul bloc de données.

Numéro de station

Le numéro de station de I'esclave vers lequel la commande est envoyée doit étre indiqué.
L’intervalle est de 01 a 99 (décimal).

En communication 1:1, le numéro de station "01" (code ASCII : 16#3031) doit étre indiqué.
Texte

Le contenu dépend de la commande. Le contenu doit étre indiqué en lettres capitales et selon la formule
établie pour la commande.

L’écriture des segments de texte du message dépend du type de commande.
Code de contréle

BCC (block check code) hexadécimal pour la détection d’erreurs avec parité horizontale. Le BCC doit étre
congu de fagon a cibler toutes les données du texte, de I'en-téte au dernier caractere.

Le BCC commence a partir de I'en-téte et contrdle chaque caractére en séquence a I'aide de I'opérateur OU
exclusif, et remplace le résultat final par un texte avec caracteres. Il fait normalement partie du programme de
calcul et est créé automatiquement.

Le contréle de parité peut étre ignoré en entrant "**" (code ASCII : 16#2A2A) au lieu de BCC.
Terminateur

Les messages doivent toujours finir par "°r" (code ASCII : 16#0D).
Adresse de destination

Adresse de la zone de destination a partir de laquelle la lecture ou I'écriture est effectuée (par ex. relais interne
R1)

Zone de données
Nombre de contacts qui doivent étre lus ou écrits (S = 1 contact)
Nom de commande

Par ex. lecture de zone contacts
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(® Code commande
# (16#23) indique qu’il s’agit d'une commande

+NOTA

Si le message est composé de nombreux caractéres, ces derniers peuvent étre
divisés en plusieurs commandes. Si le texte a envoyer en réponse est composé
de nombreux caracteres, ces derniers peuvent étre divisés et plusieurs
réponses sont envoyées.

Message réponse

L’esclave ayant recu la commande dans I'exemple ci-dessus envoie les résultats du
traitement a l'ordinateur.

®l—® © @
. P

f—H f—% s By r®

| | |

%o 1]s$s|R cfo SR

L
©)
@ En-téte

Le message doit commencer par "%" (code ASCII : 16#25) ou "<" (code ASCII : 16#3C). L’en-téte de la
réponse doit étre identique a celui de la commande.

(® Numéro de station

Le numéro de station de I'esclave ayant traité la commande est sauvegardé ici.

® Texte

Son contenu dépend du type de commande et la valeur est interprétée en fonction du contenu. Si le traitement
n’est pas exécuté avec succes, un code d’erreur est sauvegardé ici de fagon a pouvoir contrdler I'origine de
l'erreur.

® code de controle

BCC (block check code) hexadécimal pour la détection d’erreurs avec parité horizontale. Le BCC commence a
partir de I'en-téte et contréle chaque caractére en séquence a 'aide de I'opérateur OU exclusif, et remplace le
résultat final par un texte avec caracteres.

(® Terminateur

Les messages doivent toujours finir par "R (code ASCII : 16#0D).
(® Données

En cas de commande de lecture, les données lues sont sauvegardées ici.
@ Nom de commande/code d’erreur

Traitement normal : le nom de la commande est sauvegardé ici.

Condition d’erreur : le code d’erreur est sauvegardé ici.
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Code réponse

Traitement normal : "$" (code ASCII : 16#24)
Condition d’erreur : ! (code ASCII : 16#21)

Si la réponse contient un

au lieu de "$", vérifiez la signification du code d’erreur.

¢NOTA

e Laréponse peut ne pas avoir été renvoyée parce que la commande n’est
pas arrivée al’esclave ou parce que I'esclave ne fonctionne pas. Vérifiez
gue toutes les caractéristiques de communication (par ex. la vitesse de
transmission, la taille des données et la parité) correspondent entre le
maitre et I'esclave.

e Le numéro de station et le nom de la commande sont toujours identiques
dans la commande et la réponse correspondante (voir ci-aprés). Il est ainsi
plus facile d’assigner une réponse a une commande.

T
@ %|o 1|#|R C Cr
< > _
— — _
T T
@ %o 1[$|R C Cq

Message commande

Message réponse

7.7.3 Commandes

value area

Nom de commande Code | Description
RC Lecture de I'état des contacts (activé/désactivé)
Read contact area (RCS) | - Lecture des opérandes a 1 bit
(RCP) | - Lecture des opérandes a plusieurs bits
(RCC) | - Lecture des opérandes en mots
wC Modification de I'état des contacts (activé/désactivé)
) (WCS) | - Modification de I'état des opérandes a 1 bit
Write contact area (WCP) | - Modification de I'état des opérandes a plusieurs bits
(WCC) | - Modification des opérandes en mots
Read data area RD Lecture du contenu d’'une zone de données
Write data area WD Ecriture des données dans une zone de données
Eriaad timer/counter set value RS Lecture de la valeur de consigne pour un temporisateur/compteur.
Write timer/counter set value . . .
area WS Ecriture de la valeur de consigne pour un temporisateur/compteur.
:ﬁ;d timer/counter elapsed value RK Lecture de la valeur courante du temporisateur/compteur
Write timer/counter elapsed WK Ecriture de la valeur courante du temporisateur/compteur
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Nom de commande Code | Description

Register or Reset contacts MC Enregistrement du contact devant étre supervisé

monitored

Register or Reset data monitored [ MD Enregistrement des données devant étre supervisées

Monitoring start MG Démarrage du monitoring des contacts ou données

Preset contact area (instruction sc Définition d’opérandes en mots dans la zone de contacts avec profil

d’insertion) de 16 bits

Preset data area (instruction sD Ecriture du méme mot dans chaque registre de la zone de données

d’insertion) indiquée

Read system register RR Lecture du contenu d’un registre systéme

Write system register WR Ecriture du contenu d’un registre systéme

Read the status of PLC RT L’ecture des cara?terlsthues techniques de 'automate et des codes
d’erreur en cas d’erreur

Remote control RM Commutation du mode de fonctionnement de I'automate

Abort AB Communication interrompue

7.7.4 Configuration des parametres de communication

Définissez les paramétres du port de communication suivants :
¢ Mode de communication (MEWTOCOL-COM)
o Numéro de station
e Vitesse de transmission

e Format de communication

Pour en savoir plus sur la configuration des paramétres de communication, voir "Configuration
des registres systéeme en mode PROG" page 186.

+NOTA

e Le terminateur doit toujours étre défini par "CR" et I'’en-téte par "Sans STX".
e Le numéro de station peut étre défini dans un intervalle de 1 a 99.

e Avec un adaptateur C-NET, 32 stations maximum peuvent étre connectées.

196



Communication

775 Communication 1:1 esclave

Parameétres des registres systeme

Pour une communication 1:1 MEWTOCOL-COM, les registres systéme doivent étre
paramétrés comme indiqué ci-dessous.

e Paramétres du port COM 1 (AFPX-COM1, AFPX-COM2, AFPX-COM3)

N° Nom Paramétrage
410 Por@ COM 1 - Numéro de 1
station
4129 Port COM 1 - Mode de MEWTOCOL-COM maitre/esclave

communication

Taille des données : 8 bits

Parité : Impaire
s Commancaton a0 |Bitdestop: 1

Terminateur : CR

En-téte : Sans STX
415 Y Port COM 1 - Vitesse de 2400-115200bit/s

transmission 2

e Paramétres du port COM 2 (AFPX-COM2, AFPX-COM4)

N° Nom Paramétrage
211 Port_ COM 2 - Numéro de 1
station

Port COM 2 - Mode de

4129 C e MEWTOCOL-COM maitre/esclave
communication
Taille des données : 8 bits
Parité : Impaire
414 Port COM 2 - Format de Bit de stop : 1 bit
communication : .
Terminateur : CR
En-téte : Sans STX
4159 Port COM 2 - Vitesse de 2400-115200bit/s

transmission 2

Y Les ports de communication occupent différentes positions des bits du méme
registre systeme. Chaque port de communication peut donc étre configuré
séparément.

2 La configuration doit correspondre au périphérique connecté au port de

communication.

Programmation

Pour communiquer a I'aide du protocole MEWTOCOL-COM, un programme doit étre créé
pour permettre a I'ordinateur d’envoyer des messages commandes et de recevoir des
réponses. Aucun programme n’est nécessaire pour I'esclave. Seuls le numéro de station et
les paramétres de communication doivent étre définis dans les registres systéme. Sur la
station maitre, le programme doit exécuter la transmission et la réception des instructions en
fonction du protocole MEWTOCOL-COM. MEWTOCOL-COM contient les instructions
nécessaires au controle et a la supervision du fonctionnement de I'esclave.

Si un logiciel tel que PCWAY est exécuté sur I'ordinateur, les données de 'automate peuvent
étre lues et écrites sans que l'utilisateur ait besoin de se soucier du protocole
MEWTOCOL-COM.
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7.7.5.1 Communication 1:1 avec un ordinateur

Pour une communication 1:1 MEWTOCOL-COM entre le FP-X et un ordinateur, un cable
RS232C est nécessaire. L'ordinateur et 'automate communiquent via des commandes
(envoyées par l'ordinateur) et des réponses (envoyées par I'automate).

| 0 >

Communication 1:1 MEWTOCOL-COM entre un ordinateur et le FP-X

@ | Message commande | @ | Message réponse

Il est recommandé de connecter I'ordinateur au port TOOL du FP-X. Un cable de connexion
(réf. n° AFC8513D) avec un connecteur mini-DIN, 5 broches, et un connecteur Sub-D, 9
broches, est disponible.

Le port TOOL ou la borne 5 broches de la cassette de communication est connecté a un
connecteur D-Sub 9 broches de I'ordinateur. Les broches du connecteur D-Sub sont affectées
de la maniére suivante :

Broche [ Nom Description
1 CD Carrier Detect
2 RXD Receive Data
1 5 3 TXD Transmit Data
4 DTR Data Terminal Ready
5 GND System Ground
6 9 6 DSR Data Signal Ready
Connecteur D-Sub 9 broches sur l'ordinateur [7 RTS Request To Send
8 CTS Clear To Send
9 RI Ring Indicator
e Avec le port TOOL
FG o O FG
CD 1 od— ——O 1 SG
RXD 2 o« O 2 SD
TXD 3 © P»o 3 RD
DTR 4 o0—e¢ o4
GND 5 O o5
DSR 6 od—
RTS 7
CTS 8 Zq_—l
Rl 9 o

Pour I'affectation des broches du port TOOL, voir "Composants et fonctions" page 24.
A gauche : ordinateur, a droite : FP-X
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Avec la cassette de communication de type RS232C a 1 voie (AFPX-COM1) :
CD 1 od— I—o SD

RXD 2 o« I—bo RD

TXD 3 o —O RS

DTR 4 o—e —0 CS

GND 5 o O SG

DSR 6 O—
RTS 7 ©

CTS 8 o
RI 90

A gauche : ordinateur, a droite : FP-X

Avec la cassette de communication de type RS232C a 2 voies (AFPX-COM2) :
CD 1 Od— I—o S1

RXD 2 o« PO R1

TXD 3 O | 0 82

DTR 3 ——O0 R2

GND 9—0 SG

DSR

RTS

CTS
Rl

Oo——rd
o

oq—
O

o]
o @
A gauche : ordinateur, a droite : FP-X

© 00 N O o b~ ON =

@ |Vers le second périphérique

Avec la cassette de communication de type RS485/RS422 a 1 voie (AFPX-COM3) :

RD+ o« O S+
RD- o« O S-
SD+ & PO R+
SD- o »O R-

A gauche : ordinateur, a droite : FP-X

*NOTA

Le nom des broches du RS422 peuvent varier en fonction du dispositif
connecté. Veuillez consulter la documentation du dispositif pour en savoir plus.
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¢ Avec la cassette de communication de type RS485 a 1 voie et RS232C a 1 voie
(AFPX-COM4) :

CD 1 Of— +
RXD 2 O« o -

TXD 3 O SD
DTR 4 o0—o |—>O RD
GND 5 © O SG
DSR 6 04—

RTS 7
15 5 ot

RI 9 o

A gauche : ordinateur, a droite : FP-X

7.7.5.2 Communication 1:1 avec des terminaux de la série GT

Pour une communication 1:1 MEWTOCOL-COM entre le FP-X et un terminal programmable
de la série GT, un cable RS232C est nécessaire. Le terminal programmable et 'automate
communiquent via des commandes (envoyées par le terminal) et des réponses (envoyées par
'automate).

Le terminal et 'automate n’ont pas besoin de programme pour communiquer. |l suffit de les
paramétrer de fagon a ce que I'automate fonctionne via le terminal programmable.

Il est recommandé de connecter I'ordinateur au port TOOL du FP-X. Un cable de connexion
(réf. n°® AFC8513D) avec un connecteur mini-DIN, 5 broches, et un connecteur Sub-D, 9
broches, est disponible.

| 0) >

Communication MEWTOCOL-COM entre un terminal programmable de la série GT et le FP-X

(| Message commande (@ | Message réponse

+NOTA

Lorsque le GTO1 de type 5V est connecté au port TOOL du FP-X, le méme céble
(AIGT8142) peut étre utilisé pour I'alimentation et la communication. Dans ce
cas, le nombre de modules d’extension connectés au FP-X est limité en raison
de la capacité d’alimentation de I'automate. Le nombre maximum de modules
d’extension dépend du type de module.
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Avec la cassette de communication de type RS232C a 1 voie (AFPX-COM1) :

SD 1 O 0 SD
RD 2 o« >< PO RD
RS 3 O RS
CS 4 O cs
SG 5 © O SG

Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un terminal GT et un
AFPX-COM1

Avec la cassette de communication de type RS232C a 2 voies (AFPX-COM2) :

SD 10 o S1
RD 2 o« > PO R1
RS 3 © —O0 S2
CS 4 O rORZ
SG 5 O -0 SG

I

Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un terminal GT et un
AFPX-COM2

@ |Vers le second périphérique

Avec la cassette de communication de type RS485/RS422 a 1 voie (AFPX-COM3) :

+5V [ 24V
GND
NC
+SD
-SD
+RD
-RD

il

O S+

O S-
Q R+
R-
Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un terminal GT et
un AFPX-COM3

Tix

@ | Fin de bus
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¢ Avec la cassette de communication de type RS485 a 1 voie et RS232C a 1 voie
(AFPX-COM4) :

SD 1 © +
RD 2 O<_>L
RS 3 O ————0 SD
CS 4 O —— 0 RD
SG 5 © O SG
Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un terminal GT et un
AFPX-COM4
P
U2+ REFERENCE

Pour de plus amples informations, consulter la documentation technique
relative au terminal de la série GT.

7.7.6 Communication 1:N esclave

Pour une communication 1:N MEWTOCOL-COM entre un ordinateur et plusieurs automates,
'ordinateur et le premier automate sont connectés via un convertisseur RS232C-RS485,
disponible dans le commerce. Les autres automates sont reliés par un cable RS485.

L’ordinateur et les automates communiquent via des commandes et des réponses :
I'ordinateur envoie une commande indiquant le numéro de station et 'automate
correspondant renvoie une réponse a 'ordinateur.

#1 #2 #3 #4

L = RS485

e

Communication 1:N entre un ordinateur et plusieurs automates

Le numéro de station de I'automate vers lequel la commande est envoyée est compris dans le message
commande.

Le numéro de station de 'automate qui envoie une réponse est compris dans le message réponse.

Convertisseur standard

ClClES

Numéro de station de I'automate
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Parameétres des registres systéme

Pour une communication 1:N MEWTOCOL-COM, les registres systéme du port COM 1
doivent étre paramétrés comme indiqué ci-dessous.

N° | Nom Paramétrage

1 a 99 (avec un adaptateur C-NET, possibilité de connecter un
maximum de 32 stations)

412 | Port COM 1 - Mode de communication MEWTOCOL-COM maitre/esclave
Taille des données : 7 bits/8 bits

410 | Port COM 1 - Numéro de station

Parité : aucune/impaire/paire
413 | Port COM 1 - Format de communication | Bit de stop : 1 bit/2 bits

Terminateur : CR

En-téte : sans STX

415 | Port COM 1 - Vitesse de transmission 2400-115200bit/s

+NOTA

e Leformat de communication et la vitesse de transmission de I'automate et
du dispositif connecté doivent correspondre.

e Définissez lafin du bus de données a l'aide des DIP switches, a I'arriére des
cassettes AFPX-COM3 (voir page 173), AFPX-COM4 (voir page 174) et
AFPX-COM6 (voir page 179), sur la derniére station de laligne de
transmission.

e Adaptateur C-NET : définissez la fin du bus de données a I'aide des DIP
switches.

Programmation

Aucun programme n’est nécessaire pour I'esclave. Seuls le numéro de station et les
paramétres de communication doivent étre définis dans les registres systéme. Sur la station
maitre, le programme doit exécuter la transmission et la réception des instructions en fonction
du protocole MEWTOCOL-COM. MEWTOCOL-COM contient les instructions nécessaires au
contrble et a la supervision du fonctionnement de I'esclave.

Si un logiciel tel que PCWAY est exécuté sur I'ordinateur, les données de 'automate peuvent
étre lues et écrites sans que l'utilisateur ait besoin de se soucier du protocole
MEWTOCOL-COM.
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7.7.6.1 Céablage

En communication 1:N, les dispositifs RS485 sont connectés avec des cables a paire
torsadée.

Schéma de connexion pour AFPX-COM3
O]

O
- O
O

@ Ligne de transmission 1 vers périphérique avec port RS485

@ Ligne de transmission 2 vers périphérique avec port RS485

Connectez deux cables respectivement a la borne (+) et a la borne (). Utilisez uniquement
une des deux paires.

+NOTA

Chaque station doit étre connectée a la suivante par un seul cable. Ne
connectez jamais une station a deux stations a I'aide de deux céables.

1ANAD TR

Schéma de connexion pour AFPX-COM4

@
+ O
- O
SD o ®
RD o
SG o

@ | Vers périphérique avec port RS485

Connectez deux cables respectivement a la borne (+) et a la borne (-). Utilisez des cables
avec section transversale identique (0,5mm?).
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Schéma de connexion pour AFPX-COM6

o

.

- e 0

.

_ 0
© 0

Connectez deux cébles respectivement a la borne (+) et a la borne (-). Utilisez des cables
avec section transversale identique (0,5mm?).

Il N’y a pas d’isolation entre COM1 et COM2.

Fin de bus

Définissez la fin du bus de données a 'aide des DIP switches, a I'arriere des cassettes
AFPX-COM3 (voir page 173), AFPX-COM4 (voir page 174) et AFPX-COMG6 (voir page 179),
sur la derniére station de la ligne de transmission.

FP-X FP-X FP-X FP-X

@ Vers le convertisseur pour le port RS232C d’un ordinateur

@ Ligne de transmission
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7.7.7 Exemple de programme pour une communication maitre

Utilisez les instructions F145_WRITE et F146_READ pour la fonction MEWTOCOL-COM
maitre.

+NOTA

e Lafonction MEWTOCOL-COM maitre est disponible uniquement pour les
FP-X de type relais ou transistor a partir de la version 1.21.

e Dans les registres systeme, définissez le port COM utilisé dans le
programme avec "MEWTOCOL-COM maitre/esclave".

Liste des variables globales

Classe Identifiant | Adresse FP | Adresse CEI | Type | Initial
] MOR GLOBAL | Slave? g diCounter  DDT100 “eMDS, 100 DIMNT ]
En-téte du POU
Classe Identifiant | Tvpe | Initial
0 YAR_EWTERMNAL | Slavez_g_diCounter DIMT n
1 VAR, diCounter DIMT 0
z WAR diCounterFromSlavez  DIMT -1
3 VAR biwriteToslavez Bl TRLE
4

YAR bReadFromslaves BOOL FaLSE

Pour préserver ’homogénéité des données, maintenez les données communes au projet
maitre et au projet esclave dans la liste des variables globales d’'une bibliotheque commune.

Corps en LD

If the counter read from the slave is equal to the counter written then the counter is incremented by 1 v

1 |

...... diCDUnter— EQ EN ENO |_. L
- -dicounterFromSlave? —— - - - diCounter—— dicounter - - - - - - - - -
p .

3 The counter is written to the slave counter which is defined in the library Slave2 containing all exchange data of the slave
- cbWriteToSlave2 - -sys_blsComPort1F145F146MatActive - F145_WRITE_DATA | -bWriteToSlave2 - bReadFrargSlaveE
] ! EN ENO R &r -
--------------------- 1—— Part SlaveData ——Slave?_g_diCounter - - - - -
..................... 2_ SlaVEAddrESS P o e hae s aa ha M M e e b
.................. diCDUnter— MaSterData T

3 The slave counter which is defined in the library Slave2 containing all exchange data of the slave is read for verification

- bBReadFramSlave? -sys_blsComPor1F145F146MetActive - F146_READ _DATA  |bReadFromSlave? -biWriteToSlave2 -

! ! EM ENO ). sk -
--------------------- 1—— Part MasterData ——diCounterFromSlave2. - - - -
..................... 2_ SlaVeAddreSS i o e tae s aa M M M ha e b
.............. SIaVEE_g-_diCDunter— SlaVeData T
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Corps en ST

{* If the counter read from the slave 1s egqual to the counter written
then the counter iz incremented by 1 *)

if (diCounter=diCounterFromdlaveZ)] then
diCounter:=diCounter+1;

end if;

if (bWriteToSlaveZ AND sys bhIsCowPortlF145F14clotictive) then
[* The counter is written to the slave counter
which is defined in the library Slawve? containing all exchange data of the slave *)

F145 WRITE DATA(Port := 1,
Slavelddress := 2,
MasterData := diCounter,

Slavelata => Slavei g diCounter;
hilriteTo3laves :=FALSE;
hEeadFroms laves :=TRUE;
end if;

if (bReadFromdlaveZ AND sys bIsComPortlFl45F14cNotictive) then
[* The slawve counter
which i= defined in the likbrary Slave: containing all exchange dats of the slave
is read for werification %)

Fl4c READ DATA(Port := 1,
Slavelddress = =2,
Slavelata := Slavei g diCounter,

MasterData=> diCounterFromslawves)
hReadFroms laves : =FALSE;
bWriteTol lavez : =TRUE:

end if:

* REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro.
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7.8 Communication contrdlée via le programme API

Avec le mode communication contrdlée via le programme API, I'utilisateur crée un programme
qui gére le transfert des données entre un automate et un ou plusieurs périphériques
connectés au port de communication. Un protocole standard ou utilisateur peut étre
programmeé.

En général, le programme utilisateur consiste a transmettre et a recevoir des données. Les

données a transmettre et les données regues sont sauvegardées dans les zones du registre
de données, indiquées comme tampons de transmission et de réception.

Systéme de traitement
d'images

Registre de données (DT) Transmission des données via
—————~  F159_ MTRN

Tampon d’émission >

T TIEECR

Tampon de réception

Réception des données

(®) API

Communication contrélée via le programme API entre le FP-X et un périphérique

Envoi des données

La transmission consiste a générer des données pour le tampon de transmission et a les
transmettre a l'aide de I'instruction F159_MTRN. (Voir également "Transmission de données
vers des périphériques" page 210.) La transmission peut étre contrélée via le drapeau
"Transmission terminée". (VVoir également "Fonctionnement des drapeaux" page 220.)

Registre de données (DT)

. , Transmission des données via F59 MTRN
Ecriture des données -
[Tampon de réceptio

ampon d’émission,

Périphérique
avec port RS232C

API o

Les en-tétes et terminateurs spécifiés dans les registres systéme sont ajoutés
automatiquement aux données envoyées.

Le volume maximum de données pouvant étre transmises est de 2048 octets.
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Réception des données

Les données sont regues automatiquement dans le tampon de réception défini dans les
registres systéme. La réception consiste a traiter les données dans le tampon de réception et
a préparer le systéme pour la réception d’autres données. (Voir également "Réception des
données de périphériques" page 215.) La réception des données peut étre contrdlée via le
drapeau "Réception terminée" ou directement dans le tampon de réception. (Voir également
"Fonctionnement des drapeaux" page 220.)

Registre de données (DT)

ampon de réception

Réception des données

ampon d’émission

Périphérique
avec port RS232C]

(@)
API

Drapeau "Réception terminée" : activé

Les données sauvegardées ne contiennent pas de terminateur.

7.8.1 Configuration des paramétres de communication

Définissez les paramétres du port de communication suivants :
¢ Mode de communication (Communication contrélée via le programme API)
o Vitesse de transmission
e Format de communication

e Tampon de réception

Pour en savoir plus sur la configuration des paramétres de communication, voir "Configuration
des registres systéeme en mode PROG" page 186.

+NOTA

Le mode de communication contr6lée via le programme API est également
disponible via le port TOOL.
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Indication d’'un tampon de réception

En cas de communication contrélée via le programme API, un tampon de réception doit étre
indiqué dans la zone de mémoire DT. La zone maximale est de 2048 mots. Indiquez I'adresse
de départ et la capacité (nombre de mots). La structure du tampon de réception est
représentée ci-dessous.

Offset @ | Adresse de départ
T
O —0 | — @ ) @ Zone de sauvegarde du nombre d’'octets
T regus
! : @ Zone de sauvegarde des données regues
2 : o) >@ ® | capacité
A | ~
I
T
n
' y
Le tampon de réception est indiqué dans les registres systéme (voir page 186) :
416 Port COM 1 ¢ adresse de départ du tampon de réception | 200 03 32762
417 Pork COM 1 ¢ capacité du kampon de réception 5 mak | 04 2045
412 Port COM 1 ¢ connexion modem Ma.,,. "Mon aut.,,
412 Port COM 2 ; mode de communication Maf,. . Faitrefe. ..

+NOTA

FPWIN Pro : Afin d’utiliser les données du tampon de réception, définissez une
variable globale ayant les mémes adresse de départ et capacité.

Les versions 16k et 32k ont des plages de valeurs différentes pour les adresses de départ du
tampon de réception.

7.8.2 Transmission de données vers des périphériques

Etapes pour la transmission de données vers des périphériques :
1. Configuration des paramétres de communication pour qu’ils correspondent au
périphérique
2. Génération des données dans le tampon de transmission

3. Transmission des données a l'aide de linstruction F159_MTRN

+NOTA

F159 MTRN permet d’utiliser plusieurs ports de communication. Cette
instruction est une version actualisée de F144_TRNS. Ces deux instructions
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sont compatibles avec tous les automates : les automates avec plusieurs ports
de communication compileront F144 TRNS s, n en F159 MTRN s_Start,
n_Number, d_Port*=1. Les automates avec un seul port de communication
compileront F159 MTRN en F144 TRNS s, n.

1. Configuration des paramétres de communication (voir "Configuration des
parameétres de communication" page 209)

2. Génération des données dans le tampon de transmission

Pour générer les données dans le tampon de transmission, définissez une variable dans le
programme et insérez les données dans le tampon de transmission a I'aide d’'une instruction
de transfert, F10_BKMYV par exemple.

La zone de sauvegarde des données a transmettre commence avec le second mot du
tampon de transmission (offset 1). L'offset O contient le nombre d’octets a envoyer.

Offset | (@ Zone de sauvegarde pour le nombre d’octets a envoyer
0 l ~—0 (® Zone de sauvegarde pour les données a envoyer
. _
1 2 1 1
2 4 | 3
! -—0Q
= ' =
I l
n| 2n | 2n4

Les nombres en gras indiquent I'ordre de transmission.

Le volume maximum de données pouvant étre transmises est de 2048 octets.

AVE o
" EXEMPLE

Définissez un tampon de transmission pour 30 octets (ARRAY [0...15] OF WORD) et copiez
une chaine de caractéres de 8 caractéres ("ABCDEFGH") dans le tampon de transmission.

Structure du tampon de transmission :

Offset

0 8

1 |16#42(B) :16#41(A)

5> |16#44(D) :16#43(C)

|

3 |16#46(F) i16#45(E)

4 |16#48(H) :16#47(G)

I~ : 3=
15 :
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Le premier mot du tampon de transmission (offset 0) est réservé au nombre d’octets a
transmettre. Les données doivent donc étre copiées dans l'offset 1 (SendBuffer[1]).

Lorsque la transmission commence (la condition d’exécution pour F159_MTRN devient
TRUE), la valeur de l'offset 0 passe a 8. A la fin de la transmission, la valeur dans I'offset 0
est automatiquement réinitialisée sur 0. Les données dans l'offset 1 a 'offset 4 sont
transmises a la suite les unes des autres a partir de I'octet de poids faible.

En-téte du POU et corps en LD

| Classe | Identifiant | Type | Initial | Cormentaire |
1] AR bSend BOCL FALSE activates Function
1 AR s5endData STRIMNG[30] '‘BBCODEFGH'  up ko 30 chars
z VAR awsendBuffer ARRAY [0,,15] OF WoRD  [16{0)] for 30 chars + 1 word
;| T
1 Writing to the send buffer 4
hSend O R R s R s s R R R s s s
1P | F0_BKmY
4R R R Adr Of SarOffs | | = EN EMO 4R R MR R OB
sSendData—— “ar Adr — 21 _Stat d_Stant ——awSendBuffer]1}]
5 CI . (iffg (_-52 End R s A s A
s@endData——_ Adrlast Of ar | ,J— R

Corps en ST

if (DF (b2end)) then
|[* Creating the send buffer ¥)
F10 BEMV (=21 Start := Adr Of VarOffs(Var := sZendData, O0ffs = Z),
2Z End := AdrLast Of Var (s3endData), d 3tart =: awiendBuffer([1]):

Lorsque la variable bSend est définie sur TRUE, la fonction F10_BKMV copie les caractéres
de la chaine de caractéres sSendData vers le tampon awSendBuffer a partir de
awSendBuffer[1].

Les deux premiers mots d’une chaine de caractéres contiennent les informations de 'en-téte
de la chaine de caractéres (nombre maximum de caractéres et le nombre actuel de
caractéres). L'en-téte de la chaine de caracteres ne doit pas étre copié dans le tampon. Par
conséquent, entrez un offset de 2 a I'adresse de départ de la chaine de caractéres avant de
copier les données.

Vérifiez que le tampon de transmission est suffisamment grand pour toutes les données a
envoyer. Pour déterminer sa taille, vous devez prendre en compte le fait que deux caractéeres
de la chaine SendString peuvent étre copiés dans chaque élément du tableau (array)
SendBuffer. SendBuffer[0] est réservé au nombre total d’octets qui doivent étre envoyés par
F159_MTRN.
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3. Transmission des données a l'aide de I'instruction F159_MTRN
Exécutez F159_MTRN pour

- Indiquer la quantité de données a transmettre
- Indiquer le port de communication a utiliser

- Transmettre les données au périphérique

La transmission commence lorsque la condition d’exécution de F159_MTRN devient TRUE et
le drapeau "Transmission terminée" est TRUE. (Voir aussi voir page 220.)

La transmission des données se produit de la fagon suivante :
- Le nombre d’octets a envoyer est défini dans I'offset 0 du tampon de transmission.
- Le drapeau "Transmission terminée" devient FALSE.

- Les données dans le tampon de transmission sont transmises dans l'offset 1 a
partir de I'octet de poids faible.

- Les en-tétes et terminateurs spécifiés dans les registres systéme sont ajoutés
automatiquement aux données envoyées.

- Pendant la transmission, F159_MTRN ne peut pas étre exécutée a nouveau.

- Le drapeau "Réception terminée" devient FALSE.

- Le nombre d’octets regus est défini sur 0 dans I'offset 0 du tampon de réception.
- Les données recues sont écrites dans le tampon de réception

Lorsque le nombre d’octets spécifié a été envoyé, le drapeau "Transmission terminée" devient
TRUE. Le terminateur est automatiquement ajouté aux données envoyées. A la fin de la
transmission, la valeur dans I'offset 0 est automatiquement réinitialisée sur 0.

A
‘I ¢ EXEMPLE

Transmission des caractéres "ABCDEFGH" vers un périphérique connecté au port COM 1.
Par défaut, les paramétres pour I'en-téte et le terminateur sont "Sans STX" et "CR".

Offset 0 2 3 4
P S G NI
Données transmises A|lB|C|D|E|F|G|HICR
Drapeau “Transmission ON
terminée” OFF

ON
Condition d’exécution OFF

I
Exécution F159_MTRN Transmission

213



Communication

En-téte du POU et corps en LD

Classe | Identifiant | Tvpe | Initial | Commertaire |
1] YAR, bSend BOCL FALSE activates Funckion
1 YAF, s5endlata STRIMG[E0] "BBCDEFGH  up to 30 chars
2 WAR awsendBuffer ARRAY [0..15] OF WORD  [16(0)] for 30 chars + 1 word
;| TS
1 Writing to the send buffer i
P | FI0_BKMY |
PR Adr Of WarOffs | | = EN ERIEg— - - - - - - o
sSendData—— “ar Adr s1_Start d_Start awmendBuffar] 1]
P S P, rSEEnd
soendData——  Adrlast Of Yar | J PR
- . Send contents of the send buffer via the serial interface -
Pl EN END
PR R RO awSendBuffer[0] — s_Start
sSendData——  LEN | — n_Nurnber
Corps en ST

if (DF (b3end) ] then
[* Creating the send buffer *)

F10 BEMV (=1 3tart := Adr Of VarOffs(Var := s3endData, Offs := 2],

s2_End := AdrLast_0Of Var (sSendData), d Start => awdendBuffer([1]]:

(* Send contents of the send buffer wvia the serial interface *)

F159 MTENi= 3tart := awdendBuffer[0], n Nuwber := LEM|s3endData), d Port := 1):
end if:

Lorsque la variable bSend est définie sur TRUE, la fonction F10_BKMV copie les caractéres
de la chaine de caractéres sSendData vers le tampon awSendBuffer a partir de
awSendBuffer[1].

Ensuite, F159_MTRN envoie les données a partir du premier élément du tampon de
transmission (awSendBuffer[0]) spécifié par s_Start. La longueur de la chaine de caractéres
a envoyer (8 octets) est spécifiée par n_Number (la fonction LEN permet de calculer le
nombre d’octets). Les données sont sorties via le port COM 1 comme indiqué par d_Port.

+NOTA

e Pour en savoir plus sur le fonctionnement des drapeaux "Réception
terminée", "Transmission terminée" et erreur de communication, voir page
220.

e Pour en savoir plus sur le format des données dans le tampon de
transmission et dans le tampon de réception, voir "Format des données"
page 219.
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e Les données peuvent étre envoyées uniquement si le signal CS (Clear to
Send) est activé. Lorsqu’un port a trois conducteurs est utilisé,
court-circuitez les broches RS et CS.

7.8.3 Reéception des données de périphériques

Etapes pour la réception des données de périphériques :

1. Configuration des paramétres de communication et indication du tampon de réception
2. Réception des données

3. Traitement des données dans le tampon de réception

4

. Préparation du systéme pour recevoir les données suivantes

+NOTA

Les données recues via les ports de communication d’'un module MCU doivent
étre déplacées vers le tampon de réception de I'unité centrale a I'aide de
I'instruction F161_MRCV.

1. Configuration des paramétres de communication (voir "Configuration des
paramétres de communication" page 209)

2. Réception des données

Les données sont regues automatiquement dans le tampon de réception défini dans les
registres systéme. La réception des données peut étre contrdlée via le drapeau "Réception
terminée" ou directement dans le tampon de réception. (Pour en savoir plus sur le
fonctionnement des drapeaux, voir page 220.) Lorsque ce drapeau est FALSE et les données
d’un périphérique sont transmises au port de communication, les données sont regues
comme indiqué ci-dessous. (Le drapeau "Réception terminée" devient FALSE aprés passage
en mode RUN.)

e Les données recues sont sauvegardées dans le tampon de réception. Les en-tétes et
terminateurs ne sont pas sauvegardés dans le tampon de réception. La zone de
sauvegarde des données regues commence avec le second mot du tampon de
réception (offset 1). L'offset O contient le nombre d’octets regus. La valeur initiale de
I'offset 0 est 0.

Offset |
0 ! ‘__ ® (D Zone de sauvegarde du nombre d'octets regus
1 2 i 1
2 4 : 3 -0
+ : +~. (@ Zone de sauvegarde des données regues
n | 2n | 2n41

Les nombres en gras indiquent I'ordre de réception.
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e Lorsque le terminateur est regu, le drapeau "Réception terminée" devient TRUE. La
réception d’autres données n’est pas autorisée. Le drapeau "Réception terminée"
devient TRUE uniquement si un terminateur, par ex. CR, a été sélectionné dans les
registres systéme.

3. Traitement des données dans le tampon de réception
o Veérifiez la fin de la réception.

e Copiez les données du tampon de réception vers une zone de destination définie
dans le programme a I'aide d’'une instruction de transfert, par ex. F10_BKMV.

+NOTA

Pour en savoir plus sur le fonctionnement du drapeau "Réception terminée",
voir page 220

4. Préparation du systéme pour la réception d’autres données

Pour recevoir d’autres données, réinitialisez le tampon de réception. Ceci se fait
automatiqguement lorsque les données suivantes sont envoyées avec F159_MTRN :

e La réinitialisation du tampon de réception définit le nombre d’octets regus dans I'offset
0 sur 0 et déplace le pointeur d’écriture sur I'offset 1. Les données suivantes seront
sauvegardées dans le tampon de réception a partir de I'offset 1. (Le tampon de
réception n’est pas effacé).

e Le drapeau "Réception terminée" devient FALSE.

Pour réinitialiser le tampon de réception sans transmettre d’autres données, exécutez
F159 MTRN avec n_Number = 0.

‘\.I ¢ EXEMPLE
Réception d’'une chaine de caractéres de 8 octets contenant les caracteres "ABCDEFGH" via
le port COM 1. Les caractéres sont sauvegardés en code HEX ASCII sans en-téte ou
terminateur.

Début de la réception J Réception continue
Données regues AlB [..|T R u v .
TRUE
Drapeau “Réception FALSE
terminée” TRUE
Condition d'exécution ‘ FALSE

Réception Réception \ Réception
possible impossible \ possible
Exécution de F159_MTRN

216



Communication

Configuration du tampon de réception :
Offset

0 8

41 |16#42(B) | 16#41(A)

o |16#44(D) | 16#43(C)

3 |16#46(F) 116#45(E)
|

4 |16#48(H) : 16#47(G)

Lorsque la réception commence, la valeur de l'offset O est de 8. Lorsque la réception est
terminée, la valeur de I'offset 0 est de 0. Les données dans l'offset 1 a I'offset 4 sont regues a
la suite les unes des autres a partir de I'octet de poids faible.

Parametres des registres systéme :

M | Désignation Données Dimen. ..
412 Port COM 1 mode de communicakion Conkrdle via le programme APT ...

410 Pork COM 1+ n® de station 1

415 Part Z0M 1 5 vitesse de transmission 500 baud
413 Pork COM 1 : kaille des données g bits

413 Port COM 1 ¢ conkrdle de parité Parité impaire

413 Pork COM 1+ envoi du bit de stop 1 bit

413 Pork COM 1 : code de départ: Sans-STh

413 Port COM 1 2 code finalfcondition pour de,.. CR

416 Port COM 1 ¢ adresse de départ du tampo,,, | 200

417 Pork COM 1 capaciké du tampon de récep,,, 5 ok

412 Part O 1 ¢ connexion modernm

Mon aukaorisé

Afin d’utiliser les données du tampon de réception, définissez une variable globale ayant les
mémes adresse de départ et capacité. Dans cet exemple, 'adresse de départ est 200
(VAR_GLOBAL ReceivedData) et la capacité du tampon de réception est de 5 (ARRAY [0..4]

OF WORD).
Liste des variables globales

Classe Identifiant | adre... | Adresse ... | Type | Initial
0 WAFR_ GLOBAL | DT200_awReceiveBuffer DT200 ZEMWS, 200 ARRAY [0..4] OF WORD [5i07]

217



Communication

En-téte du POU et corps en LD

Classe | 1dentifiant | Tvpe | Initial | Car
0 VAR | wDummy WORD 0
1 YR, ReceptionDone Bl FaLZE
2 YAR_EXTERMAL DT200_awRecsiveBuffer ARRAY [0,.4] OF WORD [5i0)]
3 WAR awReceiveData BRRAY[, 3] OF WORD [4(07]
*.! by
1 - sys_blsComPort! ReceptionDone - - - -ReceptionDone -
|
Ipl )
2 -Heceptionbone - - - - - - F10_BRMY :
} = E 1 R
-D7200 _-awHeceiveBuffer[1]—— s1_Start d Stat ——awReceiveData[l]
-D7200_-awHeceiveBuffer[d] — 52 End R R
3 -Heceptionbone - - - - - - F153 MTRNM :
' EM EMO
b - whummy — s_Start :
-0—— n_Mumber
-1—d Por
Corps en ST
if (sys_bIsCowPortlReceptionDone] then
F10 _BENV(s1_Start := DTZ00_awReceiveBuffer[1], sZ_End := DTZ00_ avBReceiveBuffer[4],
d 3tart =:x awBeceiveDatal[0]]:
F159 NTEMis_dtart := whwmy, n Nuwber := 0, d Port := 1);
end if:

Les données peuvent étre regues tant que le drapeau "Réception terminée" est FALSE. Le
drapeau "Réception terminée" est contrdlé par la variable systéme
sys_blsComPort1ReceptionDone. Lorsque la réception des données est terminée (le
terminateur a été regu), le drapeau "Réception terminée" devient TRUE et aucune donnée ne
peut étre regue. Pour préparer le systéme a recevoir les données suivantes sans avoir a
transmettre immeédiatement d’autres données, le tampon de réception est réinialisé en
exécutant F159_MTRN avec n_Number = 0.

+NOTA

e L’état du drapeau "Réception terminée" peut changer pendant I’'exécution
d’une scrutation. Par exemple, si le drapeau est utilisé plus d'une fois
comme condition d’entrée, plusieurs états sont possibles au cours d’'une
scrutation. Pour que le programme soit exécuté correctement, I’état du
relais interne spécial doit étre copié vers une variable au début du
programme.

e L’en-téte "STX" réinitialise le tampon de réception. La réinitialisation du
tampon de réception définit le nombre d’octets recus dans I'offset 0 sur 0 et
déplace le pointeur d’écriture sur I'offset 1. Les données suivantes seront
sauvegardées dans le tampon de réception a partir de I'offset 1.
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e Pour en savoir plus sur le format des données dans le tampon de
transmission et dans le tampon de réception, voir "Format des données"
page 219.

7.8.4 Format des données

Veuillez tenir compte de ce qui suit en accédant aux données dans les tampons de
transmission et de réception :

Le format des données dans le tampon de transmission dépend du type de données
transmises (par ex. STRING) et de la fonction de conversion utilisée dans le
programme API (par ex. F95_ASC). Il n’y a pas de conversion lorsque les données du
tampon de transmission sont envoyées.

Les en-tétes et terminateurs spécifiés dans les registres systéme sont ajoutés
automatiquement aux données envoyées. L’en-téte est ajouté au début de la chaine
de caractéres transmise et le terminateur est ajouté a la fin. N'insérez pas d’en-téte ou
de terminateur dans la chaine de caractéres transmise.

Le format des données dans le tampon de réception dépend du format des données
utilisé par le périphérique. Utilisez une fonction de conversion pour convertir les
données dans le format souhaité, par ex. F27_AHEX.

L’en-téte et le terminateur des données regues sont reconnus si I'en-téte et le
terminateur correspondants ont été indiqués dans les registres systéme. Les en-tétes
et terminateurs ne sont pas sauvegardés dans le tampon de réception. Le terminateur
est une condition de fin de réception, c.-a-d. le drapeau "Réception terminée" devient
TRUE lorsque le terminateur est regu. L’en-téte réinitialise le tampon de réception.

Si "Aucun" est sélectionné pour I'en-téte, aucun en-téte n’est ajouté aux données
envoyées ni reconnu dans les données regues. Sans en-téte, le tampon de réception
peut étre réinitialisé uniquement en exécutant F159 MTRN.

Si "Aucun" est sélectionné pour le terminateur, aucun terminateur n’est ajouté aux
données envoyées ni reconnu dans les données regues. Sans terminateur, le drapeau
"Réception terminée" ne devient pas TRUE. La fin de la réception peut étre
uniquement déterminée avec temporisation a 'aide de la fonction
IsReceptionDoneByTimeOut ou en contrélant les données du tampon de réception.

Paramétrage d’un terminateur différent pour la transmission et la réception

Il est possible de transmettre des données sans terminateur tout en indiquant un terminateur
pour la réception des données pour que le drapeau "Réception terminée" devienne TRUE. Il
suffit de sélectionner le terminateur souhaité dans les registres systéme et d’exécuter
F159_MTRN en indiquant une valeur négative pour n_Number.

A/

|

¢ EXEMPLE

Transmission de 4 octets de données sans terminateur :
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En-téte du POU

| Classe | Idenkifiant [ Type | Initial | Commentaire
0 VaR b3endData BOOL FALSE
1 WAR _COMST... iMinusBytesToSend IMT -6 Megative number; Mo terminakor added!
2 WAR awsendData ARRAY [0,.3] OF WORD  [4(0)] | Firsk word: Mumber of bytes sent.
3 Wards 1 to 3! 6 data bytes to send!
Corpsen LD
1 - - bIendDatzy - - - - - F159 MTREN
=3 EN END
-awDendDatall]— s_Start
-~ iMinusBytesToSend — n_MNumber
e A d Port
Corps en ST
if (DF (bZ3endData))] then
F159 MTRNis Start := awiendData[0], n Number := iMinusBytesToZ3end, d Fort := 1]:
end_if,:|

7.8.5 Fonctionnement des drapeaux

La communication contrélée via le programme API permet une communication
bidirectionnelle a I'alternat, c.-a-d. la communication est possible dans les deux sens mais
pas simultanément. La transmission peut étre contrélée via le drapeau "Transmission
terminée". La réception des données peut étre contrblée via le drapeau "Réception terminée"
ou directement dans le tampon de réception.

Les drapeaux sont des relais internes spéciaux qui deviennent TRUE ou FALSE sous
certaines conditions. lls peuvent étre contrblés a 'aide de fonctions spéciales ou de variables
systeme.

Drapeau "Réception terminée"

Lorsque le terminateur est regu, le drapeau "Réception terminée" devient TRUE. La réception
d’autres données n’est pas autorisée. F159 MTRN fait passer le drapeau "Réception
terminée" a FALSE.

Le drapeau "Réception terminée" peut étre contrdlé a I'aide de la fonction IsReceptionDone
ou de la variable systéme sys_blsComPort1ReceptionDone,
sys_blsComPort2ReceptionDone ou sys_blsToolPortReceptionDone, selon le port. La fin de
la réception peut étre déterminée avec temporisation a I'aide de la fonction
IsReceptionDoneByTimeOut ou en contrélant le contenu du tampon de réception.

L’état du drapeau "Réception terminée" peut changer pendant I'exécution d’'une scrutation.
Par exemple, si le drapeau est utilisé plus d’'une fois comme condition d’entrée, plusieurs
états sont possibles au cours d’'une scrutation. Pour que le programme soit exécuté
correctement, I'état du relais interne spécial doit étre copié vers une variable au début du
programme.
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Nom du |Numéro du [Relais interne |Nom de la - s Etat du
Py . Nom de la variable systeme | .

port port spécial fonction bit

TOOL 0 R903E sys_blsToolPortReceptionDone

COM1 1 R9038 IsReceptionDone sys_blsComPort1ReceptionDone | TRUE

COM2 2 R9048 sys_blsComPort2ReceptionDone

Drapeau "Transmission terminée"

Lorsque le nombre d’octets spécifié a été envoyé, le drapeau "Transmission terminée" devient
TRUE. De nouvelles données peuvent étre envoyées ou regues. F159 MTRN fait passer le
drapeau "Transmission terminée" a FALSE. Pendant I'exécution de la fonction F159 MTRN,
aucune donnée ne peut étre recue.

Le drapeau "Transmission terminée" peut étre contrélé a I'aide de la fonction

IsTransmissionDone ou de la variable systéme sys_blsComPort1TransmissionDone,
sys_blsComPort2TransmissionDone ou sys blsToolPortTransmissionDone, selon le port.

Nom du | Numéro du Relals Nom de la . S Etat du
interne ; Nom de la variable systeme )

port port - fonction bit
spécial

TOOL 0 R903F sys_blsToolPortTransmissionDone

COM1 1 R9039 IsTransmissionDone | sys_blsComPort1TransmissionDone | TRUE

COM2 2 R9049 sys_blsComPort2TransmissionDone

Drapeau d’erreur de communication

La réception des données continue lorsque le drapeau d’erreur de communication devient
TRUE. Exécutez F159_MTRN pour que le drapeau d’erreur devienne FALSE et pour déplacer
le pointeur vers I'offset 1.

Le drapeau d’erreur de communication peut étre contrélé a l'aide de la fonction
IsCommunicationError ou de la variable systéme sys_blsComPort1CommunicationError,
sys_blsComPort2CommunicationError ou sys_blsToolPortCommunicationError, selon le port.

Nom du | Numéro _Rela|s Nom de la . R Etat
interne . Nom de la variable systeme .

port du port . fonction du bit
spécial

TOOL 0 R900E sys_blsToolPortCommunicationError

COM1 1 R9037 IsCommunicationError | sys_blsComPort1CommunicationError | TRUE

COM2 2 R9047 sys_blsComPort2CommunicationError
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7.8.5.1 En-téte: sans STX ; terminateur : CR

Réception et envoi des données :

® —W<e)~—R—<0 E=H~—

TRUE

® ‘j FALSE

TRUE

® FALSE

\D TRUE

FALSE

/

A E
B ]
®
|
L]
@ <1> <1> <2>
@ Données regues d’'un périphérique @ Données envoyées a un périphérique
@ Drapeau "Réception terminée" @ Tampon de réception
@ Exécution de F159_MTRN @ Nombre d’octets regus
@ Drapeau "Transmission terminée” Pointeur d'écriture

La réception des données se produit de la fagon suivante :

1. Les caractéres A, B et C transmis par le périphérique sont regus et sauvegardés dans
le tampon de réception.

2. Lorsque le terminateur est recu, le drapeau "Réception terminée" devient TRUE. La
réception d’autres données n’est pas autorisée. (Le caractéere D n'est pas
sauvegardé.)

3. F159 _MTRN est exécutée pour envoyer des données réponses vers le périphérique.
Lorsque F159 MTRN est exécutée :

- Le tampon de réception est réinitialisé.

- Le drapeau "Réception terminée" devient FALSE.

- Le drapeau "Transmission terminée" devient FALSE.
- Le drapeau erreur de transmission devient FALSE.
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- Les caractéres 1, 2 et 3 sont envoyés au périphérique.
- Le terminateur est automatiquement ajouté aux données envoyées.

- Pendant I'exécution de la fonction F159_MTRN, aucune donnée ne peut étre
regue. (Le drapeau "Transmission terminée" est FALSE.)

4. Lorsque le nombre d’octets spécifié a été envoyé, le drapeau "Transmission terminée"
devient TRUE.

5. Les caractéres E, F et G transmis par le périphérique sont regus et sauvegardés dans
le tampon de réception.

+NOTA

Laréinitialisation du tampon de réception définit le nombre d’octets regcus dans
I'offset 0 sur 0 et déplace le pointeur d’écriture sur I'offset 1. Les données
suivantes seront sauvegardées dans le tampon de réception a partir de I'offset
1.

7.8.5.2 En-téte: STX ; terminateur : ETX

Réception des données :

A A D]
| B E] [ElelE]
@ ] C|] [C] [C]
| | ]
] ] IR
L] L] IR
@ <1> <2> <2> <0> <1> <1>
@ Données regues d’un périphérique @ Tampon de réception
@ Drapeau "Réception terminée" @ Nombre d’octets regus
(® | Exécution de F159_MTRN (®) | Pointeur d'écriture
La réception des données se produit de la fagon suivante :

1. Les caractéres A, B et C transmis par le périphérique sont regus et sauvegardés dans
le tampon de réception.
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L’en-téte "STX" réinitialise le tampon de réception.
Les caractéres D et E transmis par le périphérique sont recus et sauvegardés dans le
tampon de réception.

Lorsque le terminateur est recu, le drapeau "Réception terminée" devient TRUE. La
réception d’autres données n’est pas autorisée. (Le caractéere F n’est pas
sauvegardé.)

Lorsque F159 MTRN est exécutée :
- Le nombre d’octets regus est défini sur 0 dans I'offset 0 du tampon de réception.

- Le drapeau "Réception terminée" devient FALSE.

- Le nombre d’octets recus est défini sur 0 dans I'offset 0 du tampon de réception.
(Le caractére G est sauvegardé.)

L’en-téte "STX" réinitialise le tampon de réception. (Le caractére H est sauvegardé.)
F159_MTRN est exécutée au moment ou le terminateur est regu en provenance du

périphérique. F159_MTRN fait passer le drapeau "Réception terminée" a FALSE. Par
conséquent, ce drapeau n’est pas détecté.

¢NOTA

e Laréinitialisation du tampon de réception définit le nombre d’octets recus
dans I'offset 0 sur 0 et déplace le pointeur d’'écriture sur I'offset 1. Les
données suivantes seront sauvegardées dans le tampon de réception a
partir de I'offset 1.

e Sile périphérique recgoit deux en-tétes, les données suivant le second
en-téte écrasent les données du tampon de réception.
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Envoi des données :

© )~ SO~~~

®

TRUE

\ \ FALSE

TRUE

FALSE

<2> <1> <0> <0> <1> <0> <0>

Tampon de transmission

®
@ Données a envoyer
®

Drapeau "Transmission terminée"

Nombre d’octets a envoyer

(® | Exécution de F159_MTRN

Pointeur d’écriture

La transmission des données se produit de la fagon suivante :

F159 MTRN est exécutée pour envoyer des données vers le périphérique. Lorsque
F159 MTRN est exécutée :

1.

A 0D

Le drapeau "Transmission terminée" devient FALSE.

L’en-téte est envoyé automatiquement.

Le nombre d’octets a envoyer est défini dans I'offset 0 du tampon de transmission.
Les caractéres a et b sont envoyés au périphérique.

- Le terminateur est automatiquement ajouté aux données envoyées.

- Pendant I'exécution de la fonction F159 _MTRN, aucune donnée ne peut étre
regue. (Le drapeau "Transmission terminée" est FALSE.)

Lorsque le nombre d’octets spécifié a été envoyé, le drapeau "Transmission terminée"

devient TRUE.

F159_MTRN peut alors étre a nouveau exécutée. Lorsque F159 MTRN est
exécutée :

- Les étapes 1 a 5 sont répétées. Cette fois, les caractéres c, d et e sont envoyés.
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7.8.6 Communication 1:1

Parameétres des registres systéme
Le port COM est paramétré par défaut sur le mode MEWTOCOL-COM. Pour une

communication 1:1 contrélée via le programme API, les registres systéme doivent étre

paramétrés comme indiqué ci-dessous.

Parametres du port COM 1 (AFPX-COM1, AFPX-COM2, AFPX-COM3)

N° [Nom Paramétrage

412 | Port COM 1 - Mode de communication ggrl‘nmunication contr6lée via le programme
Taille des données : 7 bits/8 bits
Parité : aucune/impaire/paire

413 [ Port COM 1 - Format de communication | Bit de stop : 1 bit/2 bits
Terminateur : CR/CR+LF/Aucun/ETX
En-téte : STX/Sans STX

415 [ Port COM 1 - Vitesse de transmission 2400-115200bit/s

416 |Port COM 1 - Adresse de départ du 0-32764 (valeur initiale : 2048) (voir nota)

tampon de réception
417 |Port COM 1 - Capacité du tamponde | 5448 ot (valeur initiale : 2048 mots)

réception

Parameétres du port COM 2 (AFPX-COM2, AFPX-COM4)

N° |Nom Paramétrage
412 | Port COM 2 - Mode de communication CA)ngnmunlcatlon contrélée via le programme
Taille des données : 7 bits/8 bits
Parité : aucune/impaire/paire
414 | Port COM 2 - Format de communication | Bit de stop : 1 bit/2 bits
Terminateur : CR/CR+LF/Aucun/ETX
En-téte : STX/Sans STX
415 | Port COM 2 - Vitesse de transmission 2400-115200bit/s
418 |Port COM 2 - Adresse de départ du 0-32764 (valeur initiale : 2048) (voir nota)
tampon de réception
419 |Port COM2 - Capacité dutamponde | 5448 mots (valeur initiale : 2048mots)
réception
¢NOTA

Avec C14, I'intervalle est 0-12282.
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7.8.6.1 Communication 1:1 avec Micro-Imagechecker

Les FP-X et Micro-Imagechecker A100/A200 sont connectés a I'aide d’'un cable RS232C. Les
résultats de la scrutation sont sauvegardés dans les registres de données du FP-X.

(Mode de communication : Vode de communication
Controle via le programme ode de communication :
Pl mode normal
Envoi de la commande de départ "%SCR" g
©
o Réception du résultat de scrutation "1012345CR" @4 Micro-Imagechecker
API A200/A100

Communication 1:1 entre le FP-X et un Micro-Imagechecker

Apreés I'envoi du code de départ de la scrutation "%S°r" par le FP-X, le résultat de la
scrutation est renvoyé en réponse par le Micro-Imagechecker.

Parametres du format de communication pour le Micro-Imagechecker A100/A200

Pour définir le mode de communication et les paramétres du format de transmission pour le
Micro-lImagechecker, sélectionnez "5 : Communication" sous "5 : ENVIRONNEMENT" sur le
menu principal et paramétrez les éléments suivants.

N° Nom Paramétrage

51 Mode de communication Mode normal
Vitesse de transmission : 9600bit/s
Longueur : 8

52 RS232C Bit de stop : 1
Parité : Impaire
Contr6le du flux : Aucun
Sortie : 5 colonnes
Chiffre invalide : Rempl. par 0

53 Sortie série F!n de saisie |mag_e : Aucun
Fin du processus : Aucun
Calcul numérique : Sortie
Jugement : Sortie

+NOTA

e Sipour "Chiffre invalide", I'option "Suppr" a été sélectionnée, les chiffres
invalides ne seront pas remplacés par zéro et le format de sortie sera
modifié. Veillez a ce que "Rempl. par 0" ait été sélectionné.

e Lorsque des données sont transmises a un périphérique, un calcul
numérique est nécessaire. Sélectionnez I'option "Sortie" pour le parametre
"Calcul numérique".
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Avec les paramétres ci-dessus, les données sont transmises par le Micro-Imagechecker de la
fagon suivante :

1012345 Cr

Lo
— @
®
@

@ Terminateur (code final)

®

Jugement N° 2 0 = NG

@ Résultats du calcul numérique N° 1 @

Jugement N° 11 = 0K

Port COM A100/A200
Connectez le Micro-Imagechecker a I'aide d’'un cable RS232C spécifique (réf. n° ANM81303).

Broche | Nom [ Couleur du céable
1 TXD |Rouge
P 2 RXD | Blanc
A BIE ™ 3 RTS | Noir
d gl )
Y EI""?' | 4 CTS |Jaune
' IEI I )
.__I"'.Eﬁ 5 DSR |Bleu
6 GND | Vert
Port COM A100/A200
7 CD Marron
8 DTR | Gris

Schémas de connexion
Avec la cassette de communication de type RS232C a 1 voie (AFPX-COM1) :

ANM81303
I\-‘ ______ 1
1 1
SDoO N —o0 1 TXD
RD o« i ; PO 2 RXD
RSO i —O0 3 RTS
cs O<J I—t: : : 04 CTS
SG o—l ,\-; L +—O0 5DRS
1
1 1
T —0 6 GND
- +——0 7 DCD
1

O 8 DTR

Tt T—09®

A gauche : FP-X, a droite :

Micro-Imagechecker

Q) | Blindage (boitier)
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Avec la cassette de communication de type RS232C a 2 voies (AFPX-COM2) :

ANM81303

TXD
RXD
RTS
CTS
DRS
GND
DCD

S10 L !
R1 O« -">< I

S2 o
R2 O——

LE:I
SG O—l E.:.:
| DTR

@ Yoo T_o O)

A gauche : FP-X, a droite : Micro-Imagechecker

OOOOO!O

© 0o N O o b~ WO =

O

(@ | Blindage (boitier)

@ Vers le second périphérique

Avec la cassette de communication de type RS485 a 1 voie et RS232C a 1 voie

(AFPX-COM4) :

ANM81303

+ l’—\ -- - ';

) | ),<‘ +——0 1 TXD
SDo L3 2 RXD

[ 1
RD«—| — —o03 RTS
SGo I—»:—:—.—o4 CcTS

: 5 DRS

> +——06 GND
| ] 1

8 DTR

A gauche : FP-X, a droite : Micro-Imagechecker

@ | Blindage (boitier)
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Procédure de communication
Dans I'exemple suivant, le Micro-Imagechecker est connecté au port COM 1.

A200/A100

Sond F153_MTRN

" SendBuifen|0] =_Stant
SendSinng LEN n_Murnbsor
1

(]
©@® © oo
i
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
4

/
\

|

\
/

E
© @ QO

<
¢ ®
@
oq

e ) [prep——

®

\

(@ Programme FPWIN Pro (® Registres de données (© PortRs232C

Ecriture de la commande de démarrage "%S%" dans le tampon de transmission

Transmission des données avec F159_MTRN

Envoi des données

Drapeau "Transmission terminée" : FALSE, drapeau "Réception terminée" : FALSE,
réinitialisation du tampon de réception

Envoi de la commande de démarrage "%SCR"

Drapeau "Transmission terminée" : TRUE

Réception du résultat de la scrutation "1012345%"

Drapeau "Réception terminée" : TRUE

o Lecture des données "1012345%:"
Réception des

données Transmission des données vides avec F159_MTRN

ClCIECIRIRICIIRIEIECIE

Drapeau "Transmission terminée" : FALSE, drapeau "Réception terminée" : FALSE,
réinitialisation du tampon de réception
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Parametres des registres systéme :

M | Désignation Données Dimen. ..
412 Port COM 1 mode de communicakion Conkrdle via le programme APT ...

410 Pork COM 1+ n® de station 1

415 Part Z0M 1 5 vitesse de transmission 500 baud
413 Pork COM 1 : kaille des données g bits

413 Port COM 1 ¢ conkrdle de parité Parité impaire

413 Pork COM 1+ envoi du bit de stop 1 bit

413 Pork COM 1 : code de départ: Sans-STh

413 Port COM 1 2 code finalfcondition pour de,.. CR

416 Port COM 1 ¢ adresse de départ du tampo,,, | 200

417 Pork COM 1 capaciké du tampon de récep,,, 5 ok
412 Part O 1 ¢ connexion modernm Mon aukaorisé

Afin d’utiliser les données du tampon de réception, définissez une variable globale ayant les
mémes adresse de départ et capacité. Dans cet exemple, 'adresse de départ est 200

(VAR _GLOBAL awReceiveBuffer) et la capacité du tampon de réception est de 5 (ARRAY
[0..4] OF WORD).

Liste des variables globales

Classe Identifiant | adre... | Adresse ... | Type | Initial

0 WAFR_ GLOBAL | DT200_awReceiveBuffer DT200 ZEMWS, 200 ARRAY [0..4] OF WORD [5i07]
En-téte du POU

| Classe | 1dentifiant | Type | Initial
1] YAF, b3endDataCommand BOOL FaLSE
1 VAR bSendata B2l FaLSE
2 VAR sSendData STRING[Z] 5
5 WAR awSendBuFfer ARRAY [0..1]COF WORD  [2(00]
4 VAR bIsReceptionDone BnoL FaLSE
g VAR awReceiveData ARRAY [0, 3] OF WORD  [4(0)]
&) VAR wDrnry WORD 0
7 WAR EYTERMAL [DTZ00 awReceiveBuffer | ARRAY [0..4] OF WoORD  [S(00]
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Corpsen LD
1 -b=endDstaCormmand- - - - - - - - - oo hTendData
Pl ()
5 Frepare and send start command "% 5" for image checker: T
bSendDatz - - - - - FOWE :
J JI En ERO — - . . ..
R S — ——sSendlata
3 - - bIendData T,
} | F10_BKMY |-
- AerfVarOﬁsl|—EN EMNO —~ - - - - - -
sSendData—‘v’ar Adr s1 Start d Start ——awSendBuffer[1}
sSendData— AdrLast Of Yar | ,J_ : 5
4 - - b3endData - - - - o - F159 MTREN -
| EM ENO
: ewSendEiuffer[D]— 5_Star :
s3endData——_ LEN ,— n_Mumber
¥ e - 1—— d_Faort
5 - - - - IsReceptionDone |- blsReceptionDone -
- 1 —(RBof lsDane —fl]:'jl- :
A Get receive data T
- blsReceptionDone - - - - - - - - F10_BRhy' :
I ER EMO — - - - . . ..
DTQI]EI awReceiveBuffer[1]—— &1 _Start d_Start ——awReceiveData[d]
-DT200_awHeceiveBuffer[d] — 52 End TEEE R
7 Clear the receive buffer .
- blzReceptionbDone - - - - - - - - F153 MTRM :
I 1 EM ENO
T T - wlummy —— 5_Star :
- 0—— n_Mumber
- 1—— d Fort
Corps en ST

if (DF ib3endDataCommand) )] then
| * Prepare and send start comoand '%33' for image checker: +)
sSendlata:="" ¥
F10_BEMV (sl Start:=idr Of VarOffs |Var:=s3endData, Offs:=2), si_End:=Adrlast_ Of Var (sSendData),
d Jtart= >aw5endBuffer[1]]

F159 NTEM(s_3tart := awdendBuffer[0], n Number := LEN(s3endData), d_Port := 1):
end if:
if (DF (I=ReceptionbDone (Port:=1))) then

[ * Get receive data *)

F10_BEMV (sl S3tart := DTZ00 awReceiveBuffer[1l], sZ_End := DTZ00_awReceiveBuffer[4],

h_Start => awReceivelatal[0]]:

[ * Clegt the receive bufier *)

F159_MTEN (s_Start := whummy, n_MNumber := 0, d Port := 1);:
end if:
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L’état du drapeau "Réception terminée" peut changer pendant I'exécution d’'une scrutation.
Par exemple, si le drapeau est utilisé plus d’une fois comme condition d’entrée, plusieurs
états sont possibles au cours d’'une scrutation. Pour que le programme soit exécuté
correctement, I'état du relais interne spécial doit étre copié vers une variable au début du
programme.

Etats du tampon
Lorsque le programme exemple est exécuté, I'état des tampons de transmission et de
réception est le suivant.
Etat du tampon de transmission avant transmission :
Offset
0 2
1 | 16#53(S) I

164#25(%)

A la fin de la transmission, la valeur dans I'offset 0 est automatiquement réinitialisée sur 0.

Etat du tampon de réception lorsque la réception est terminée :

DT200 7
DT201 | 16#30 (0) : 16431 (1)
DT202 | 16#32 (2) | 16431 (1)
DT203 | 16#34 (4) : 16433 (3)
DT204 | 1635 (5)

Le nombre d’octets regus est sauvegardé dans I'offset 0. Les données regues sont
sauvegardées a la suite les unes des autres a partir de I'octet de poids faible.
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7.8.6.2 Communication 1:1 avec les automates de |la série FP

Connectez le FP-X et un autre automate de la série FP via I'interface RS232C et a I'aide du
protocole de communication MEWTOCOL-COM.

+NOTA

Il est recommandé d’utiliser le mode de communication MEWTOCOL-COM
maitre/esclave plus facile a programmer que le mode de communication
contrblée via le programme API.

( L.
Mode de communication :

Controle via le programme MEWTOCOL-COM

("Mode de communication :
API

Commande lecture zone de données

"%01#RDD00000 00001 **CR"

Valeur du registre de données sélectionné

(0] o
API série FP API série FP

Communication 1:1 entre le FP-X (gauche) et un autre automate de la série FP (droite)

Le FP-X envoie la commande lecture %01#RDD00000 00001**CR". L’autre automate
connecté au systéme envoie en réponse la valeur du registre des données. Par exemple, si la
valeur 100 est sauvegardée dans DTO et la valeur 200 est sauvegardée dans DT1,
"%01$RDB400C8006F R" est envoyé en réponse a la commande. En cas d’erreur,
%01100**°:" est renvoyé (OO est le code d’erreur).

En complément des commandes de lecture et d’écriture des zones de données,
MEWTOCOL-COM offre de nombreuses autres commandes comme par ex. la lecture et
I'écriture de zones de contacts.

Paramétres des registres systeme

Les paramétres par défaut du mode de communication sont "MEWTOCOL-COM
maitre/esclave".

Pour une communication 1:1 contrblée via le programme API, les registres systéme doivent
étre paramétrés comme indiqué ci-dessous.

Parameétres des registres systéme pour un automate de la série FP (FPO, FP2/FP2SH)

N° Nom

Paramétrage

412 Port COM 1 - Mode de communication

MEWTOCOL-COM maitre/esclave

Taille des données : 8 bits

Parité : Impaire
413* Port COM 1 - Format de communication Bit de stop : 1 bit

Terminateur : CR

En-téte : Sans STX
414* Port COM 1 - Vitesse de transmission 19200bit/s

* Ces parametres doivent correspondre a ceux du FP-X connecté.
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Connexion aux automates de la série FP (FPO, FP2/FP2SH)
e Avec la cassette de communication de type RS232C a 1 voie (AFPX-COM1) :

SDo oS
RD o« > PoR
RS oG
CSZ:—l

SG O——

Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un port COM FPO et un
AFPX-COM1

O 1 FG
SD 2 SD
< i
RS 4 RS
Cszd_—l Ez 5 CS
SGO—l o6 -

O 7 SG
o8 -
o9 -

Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un port COM
FP2/FP2SH et un AFPX-COM1

e Avec la cassette de communication de type RS232C a 2 voies (AFPX-COM2) :

S1 O 0S
R1 O > PoR
S2 O—— G
R2 O——

SG O?
@

Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un port COM FPO et un
AFPX-COM2

® | Blindage (boitier)

O 1FG
S1 0 O 2 SD
R1 o« = PO 3 RD
S2 O g 4 RS
R2 O] 5 CS
SGOj o6 -

O 7 SG
] o8 -

©) 09

Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un port COM
FP2/FP2SH et un AFPX-COM2

@ |Vers le second périphérique
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Avec la cassette de communication de type RS485 a 1 voie et RS232C a 1 voie
(AFPX-COM4) :

- >< 0S
SDo | | »OR
RD o« oG
SGo—I
Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un port COM FPO et un
AFPX-COM4

M
-0 O 2 SD
SDO—' >< PO 3 RD
RDO{—I :Z4 RS

SG o—m8M8M8—— 5 CS
o6 -
O 7 SG
o8 -
c9 -

Schéma de connexion pour une communication 1:1 entre un port COM FP2/FP2SH et un
AFPX-COM4

La communication 1:1 entre le FP-X et un autre automate de la série FP comprend deux
procédés :

A. Lecture des données d’'un automate distant de la série FP
B. Ecriture des données vers un automate distant de la série FP
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A. Lecture des données d’un automate distant de la série FP

Procédure de communication

Dans cet exemple, un automate de la série FP (FP...) connecté au port COM 1 d’un autre
automate de la série FP (FP-X) sauvegarde la valeur 100 dans DTO et 200 dans DT1. Le
FP-X envoie une commande de lecture des valeurs des registres de données et recoit la

réponse.

___________________________ FP...
| | <
| [~ sons F163_ MTRN |
4. i EN END
| SendButin|l]— s_Stat |
SandString LEN n_Nurrder
| 1 o Port |
| |
l____@_________________© _____ I
o
1 N
® [ >
©) L >
® -~ mem==)
@ o 2
® < N
N .~
1 N
® -« - o
©) < -
.‘ )
® E >
-~ mem==)
N .~
Parametres des registres systéme :
M° | Désignation | Données | Dimen. ..
412  Port COM 1 ¢ mode de communicakion Conkrdle via le prog...
410  Port COM 1 : n® de station 1
415  Pork COM 1 ¢ vikesse de transmission 2a00 biaud
413 Pork 2O 1 ; taille des données 3 hits
413 Port COM 1 ¢ contrdle de parité Parité impaire
413 Port COM 1 ¢ envoi du bit de stop 1 hik
413  Port COM 1 code de départ Sans-5Tr
413  Pork COM 1 ;¢ code Final/condition pour drapeau Réception termingée  CR
416  Port COM 1 ¢ adresse de départ du kampon de réception 200
417 Port COM 1 capaciké du kampon de réception 9 ok
412  Port COM 1 connexion modern Mon autorisé

Afin d’utiliser les données du tampon de réception, définissez une variable globale ayant les
mémes adresse de départ et capacité. Dans cet exemple, I'adresse de départ est 200
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(VAR_GLOBAL awReceived) et la capacité du tampon de réception est de 9 (ARRAY [0..8]

OF WORD).

Liste des variables globales

| Classe Identifiant | adre... | Adresse... | Tvpe | Iritial

0 YAR_ GLOBAL | DT200_awReceiveBuffer DT200  %%MWS.200 ARRAY [0..8] OF WORD  [2(0)]

En-téte du POU

| Classe | Identifiant [ Type | Initial | Commentaire
0 WAR, bSendDataCommand  BOOL FALSE
1 VAR bSendData BOoL FaLSE
z VAR s5endlata STRIMNG[S0] b up bo 30 chars
g WAR awsendBuffer ARRAY [0..15] OF WORD  [1&(0%] For 30 chars + 1 word
4 VAR bRecepkionIsCk BOOL FaLSE
5 VAR bReceptionIsDone BOoL FaLSE
£ DT200_awReceiv... | ARRAY[0,.8] OF WORD | [9(00]
7 YAR awReceivedData ARRAY[O..1]OF WORD  [2(00]
g VAR wiburnrmy WORD ]
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Corpsen LD
1 | Prepare and send MEWTOCOL command for reading DTO and DT1 from station number 1
bSendDataCemmand: - - - - - - - WOWE -+ bSendData
1P EN  ENO —f ) -
“%01#R 000000000001 —— ——szSendlata
2 - bZendData O O
} | _ FI0BKMY |-

: Adr Of WarOffs | |—EN EMO — - - - -
s3endData— “ar Adr g1 _Stan d_Stan ——awSendBufter[1}]
sSendData— AdrLast Of Var | J -

3 - bSendDats - - - - - - o F159_MTRRM g
| | EN ENO —
: ewSendEluﬁer[D]— 5_start i
sSendData——  LEN - n_Mumber
4 HerailR R e halea IsReceptionDone | - bReceptionlsDone -
- 1—— Port IsDone —— [P
5 Reception fram station number 1 is Ok if '%01%" has been received:
bReceptionlsDone - - - - - -+ - EQ « -+ - - bRecephionlsOK:
| EM EMO |  AND o
- 07200 _-awReceiveBuffer[1] — — A
| [Te0=T64E025, 16#3025 — R
2] bReceptionlsOk - - - EQ - -+ - - hReceptionlsOK:
JD } EM EMO — AND o
- DT200_awReceiveBuffer[2] — — 4
EEEEeEn RN
7 Convert the received data from swapped ascii to binary: y
bRece t-iDnIsEJK- o A N S o o F72_AZHEX i
DTQBEI awReceweBuﬁer[d]— 51 Stan d Stan ——awReceivedData[0}
¢ Ke B_ 52 NUthr IO
bReceptionlsDone - - - - - - - - F153 MTRM 3
|} EM EMO
- - - - wDummy —— s Start :
: + - 0—— n_Mumber
| Clear the receive buffer . 1— d Port
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Corps en ST

[* Prepare and send MEWUTOCOL command for reading DTO and DT1 from station nuwber 1: *)
if (DF (bh3endDataComnand) ] then
s3endbata:=""* E: g
F10_BEMV (sl _3Ztart:= Adr Of VarOQffs (Var:=s3endData, Off=:=2),
5Z_End = AhdrLast_Of_ Var (sSendData) ,
d_Start => awiendBuffer([1]):
F159 MTEN (= Start:=awviendBuffer[0], n Nuwber:=LEN(sSendDbata), d Port:=1j;
end if;

[* Receive MEWTOCOL response: *)
if (DF (IsReceptionlone (Port := 1)) then
(* REeception from station nuwber 1 is OE if '%01%' has been received: *)
if (DTZ00_awReceiveBuffer[1]=18#3025 AND (* 's0¢ 16H#3025 =)
DTz00_awReceiveBuffer [2] =16#2431) (el 1642431 +)
then
{* Convert the received data from swapped ascii to binasry: *)
Fya_AZHEX (31_SZtart:=DTZ200_awReceiveBuffer([4], s52_Number:=8, d Start=ravReceivedDatal[0]]:
end_if;
1+ Clegt Ehe Eeteive buffer )
F1559 NTENM (= 3tart:=wlummy, n Nuwber:=0, d Port:=1];
end if:

Etats du tampon

Lorsque le programme exemple est exécuté, I'état des tampons de transmission et de
réception est le suivant.

Etat du tampon de transmission avant transmission :

Lorsque le programme est exécuté, la commande lecture suivante est envoyée vers
'automate distant de la série FP : "%01RDDO00000 00001**".

Offset

0 19

1 16#30(0) : 164#25%)
2 16#23(#) | 16#31(1)
3 16#44(D) : 16#52(R)
4 16#30(0) ! 16#44(D)
5 16#30(0) | 16#30(0)
6 16#30(0) : 16#30(0)
7 16#30(0) | 16#30(0)
8 16#30(0) i 16#30(0)
9 1642A() | 16#31(1)
10 | 1642A(%)

A la fin de la transmission, la valeur dans l'offset 0 est automatiquement réinitialisée sur 0.
Etat du tampon de réception lorsque la réception est terminée :

L’automate distant de la série FP renvoie les valeurs 100 dans DTO et 200 dans DT1 avec la
réponse suivante : "%01$RD6400C8006F "

Le nombre d’octets regus est sauvegardé dans I'offset 0. Les données regues sont
sauvegardées a la suite les unes des autres a partir de I'octet de poids faible.
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Conversion des données

La réception est sans erreur et les données sont converties uniqguement lorsque $1 (16#2431)
est reconnu dans l'offset 2. Si une erreur apparait, la réponse est "%01 1001 %R" (code

d’erreur OO =, (1 = BCC).

Le segment des données de la réponse est une chaine de caractéres de 8 caractéres
commencant a I'offset 4 du tampon de réception (DT200_awReceiveBuffer [4]). Les données
sont converties en données hexadécimales a l'aide de F72_AHEX et sauvegardées dans
I'offset O et 'offset 1 de la zone de données awReceivedData. F72_AHEX est l'instruction de
conversion des données ASCII hexadécimales en données hexadécimales.

Offset 7 Offset 6 Offset 5 Offset 4

DT200_awReceiveBuffer  [16#30:16#30|16#38116#43[16#30116#30 | 16#34116#36 |
0 © @ ©. O © @ 6

#1: DT1 #1: DTO
@ F72_AHEX (ASCIl — HEX)
Offset 1 Offset 0

awReceivedData  [16#0016#C8|16#00:16#64 |
(200) _ (100)

#1: DT1 #1: DTO

Conversion des valeurs ASCII de DTO et DT1 du numéro de station 1 en données
hexadécimales

B. Ecriture des données vers un automate distant de la série FP

Dans cet exemple, les données sauvegardées dans DT50 et DT51 sont écrites dans DTO et
DT1 de 'automate distant de la série FP.

Parameétres des registres systéme :

M* | Désignation | Donnges | Dimen...
412  Pork COM 1 ¢ mode de communicakion Contrdle via le prog...

410  Port COM 1@ n® de station 1

415  Port COM 1 wikesse de transmission 600 baud
413 Pork COM 1 ; kaille des données & bits

413  Pork COM 1 ¢ contrdle de parité Parité impaire

413 Port COM 1 ¢ envoi du bit de stop 1 hik

413  Port COM 1 ¢ code de départ Sans-5Tx

413  Pork COM 1 code final/condition pour drapeau Réception termingée  CR

416  Pork COM 1 ¢ adresse de départ du tampon de réception 200

417 Port COM 1 ¢ capaciké du kampon de réception 9 mnak
412  Port COM 1 connexion modern hon autorisé

Liste des variables globales

Classe Identifiant | adre... | Adresse ... | Tvpe | Inikial
0 YAR GLOBAL | DT200_awReceiveBuffer DT200 %MWS. 200 ARRAY [0..8] OF WORD [2{03]
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En-téte du POU

| Classe | Identifiant | Type | Tnitial | Commentaire
0 | VAR bSendDataCommand BOOL FaLSE
1 ¥aR bsendData BiooL FALSE
?Z  WAR awsendData ARRAY [0..1]OF WORD  [2(0)]
3 ¥R s3endData STRIMG[30] 5
4 YAR sSendDatanll STRIMG[20] . up ko 30 chars
5 VAR awsendBuffer ARRAY [0,,15] OF WORD  [16(01]  For 30 chars + 1 ward
& VAR bReceptionIsDone BOOL FaLSE
7 VAR bReceptionIsOk BiooL FALSE
§  WAR_EXTERNAL DT200_awReceiveBuFfer  ARRAY [0..8] OF WoORD  [9(0)]
9 VaR wiDwrnrmy WIORD 0
Corpsen LD
1 bSerndlataCammand- | Transmission bSendData
IP ] ¥
5 Build the string sSendData: .,
bSendData FO_kt remgis toimona ek sgrepi
Irl EM  ENO ~ - - Adr Of MarOfe O |- - - - - -
TR B— = d ———— Adr “ar ——sSendData
F71_HEZA : :
— EN EMO — Adr Of VarOﬁs O TEEER
awSendData[El]— 51 Start d Start Adr “War ——sSendData
- - - 4—— 2 Mumber - 2—— Offs TR
3 Combine to form the send string for writing data to OTO and DT1 of station number 1:
bSendData COMNCAT |
] EN. ENO - .
-"%01#DD0E000000M ' —— sSendDatasll
: sSendData— Yo o o
. e L . -
4 bSendDats - - | Send the string sSendDatakll:
] | F1IZI Bk ‘
: Adr Of WarOffs | | = ENO|—- TEEEEE
SendDataAII— ar Adr 1 Start d Start awsendBuffer[1}
o - 2—— Dffs ’72End ’—
SendDatasll—  Adrlast Of Yar | J R EEEEE
1(2)
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i : BSendBalE v ow oo omow om o w F158_MTRM
1 EM ENO
5 awSendBuffer]]]— s_Start
sSendDatasll—  LEM  — n_Mummber
AR LIS - 1—— d_Port
G RRerB I=ReceptionDone | - bBReceptionlsDane
«1—— Port lsDone 7\63:}-
5 Reception fram station number 1 is Ok if 96015 has been received: .
bReceptionlsCone - - - - - - - - EQ < - - - - hReceptionlsQK-
| ENENEE—SEHEEL——( ) - -
-DT200_awReceiveBuffer]1]— — Pl
| %0'=1e#8025, 1600000 — M « @ d
bReceptionls@k: - - - - - o EQ © - - - - hReceptionlsQi:
j]J' Bl EdeE NE () -
- DT200_awReceiveBuffer[2] — - 7
 BRE T L e
9 bReceptionlsDone - - - - - - - - F183_MTRMN |
1 | EM ENO
S n - whummy — s_Start
; © - 0—— n_Mumber
I Clear the receie buffer , 1 — B

2(2)
Corps en ST

[i* Transmission *)
if (DF (b3endDbataComand) | then
[* Build the string sSendData: #)

FO_MV (S, Adr Of VarOQffs (Var := siendbata, 0ffs := 1)):
F71 HEZZ2A (sl Start := awdendDatal[0], 32 _Number := 4,
d Start =» Adr Of VarCffs(Var := sSendData, Offs := Z)):
[ * Combine to form the send string for writing data to DTO and DT1 of station nuber 1: +)
s3endbatalll:=CONCAT('* § , S3endData, Gl T

{* Send the string sSend: +)
F10 BEMV (=l Start:= Adr Of Varoffs (Var:=s3endDatalll, Offs:=Z),
Fi_End := Adrlast_of Var (sfendDatalll),
d Ftart =: awdendbatal[l]]:
F153_MNTRN [s_Start:=awiendData[0], n_Nuwber:=LEN (s3endDataill), d_FPort:=1];
end if:

| *  Beiepntion )
hReceptionIsDone:=DF [(IsReceptionbone (Fort := 1)) :

{* Reception from station nuwber 1 is OE if '%01§' has been received: #)
bReceptionIs0OK:=bReceptionIsDone AND DTZDD_awReceiveBuffer[l]=16#3025 AND (R E 1643025 +)
DT200_swReceiveBuffer[2]=16#2431; [® r1gn = 1pgrd3l #

if [(kbReceptionlsDone) then

1+ Clegr the receive buffer *

F1559 MTBM (=3 Start:=wlwmny, n HMuwber:=0, d Port:=1):
end if:
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7.8.7 Communication 1:N

Le FP-X et les périphériques sont connectés a l'aide d’'un cable RS485. Un protocole adapté
aux périphériques et I'instruction F159_MTRN sont utilisés pour envoyer et recevoir des
données. Voir aussi "Précaution lors de I'utilisation du port RS485" page 189.

Registre de données (DT)

| Tampon de réception

Transmission de données via F159_MTRN
Tampon d’émission
o RS485
API EEm

Réception des données dans le tampon de réception

Parameétres des registres systéeme

Les paramétres par défaut du mode de communication sont "MEWTOCOL-COM
maitre/esclave”. Pour une communication 1:N contrélée via le programme API, les registres
systéme doivent étre paramétrés comme indiqué ci-dessous.

e Paramétres du port COM 1 (AFPX-COM3, AFPX-COM4, AFPX-COMG6)

N° |Nom Paramétrage

412 | Port COM 1 - Mode de communication Communication contrélée via le programme API
Taille des données : 7 bits/8 bits
Parité : aucune/impaire/paire

413 | Port COM 1 - Format de communication " Bit de stop : 1 bit/2 bits
Terminateur : CR/CR+LF/Aucun/ETX
En-téte : STX/Sans STX

415 | Port COM 1 - Vitesse de transmission 2400-115200bit/s

416 | Port COM 1 - Adresse de départ du tampon de réception | 0-32764 (valeur initiale : 0)

417 | Port COM 1 - Capacité du tampon de réception 0—2048 mots (valeur initiale : 2048mots)

+NOTA

1. Laconfiguration doit correspondre au périphérique connecté au port de
communication.

2. Définissez la fin du bus de données a l'aide des DIP switches, a l'arriere des
cassettes AFPX-COM3 (voir page 173), AFPX-COM4 (voir page 174) et
AFPX-COMS6 (voir page 179), sur la derniere station de la ligne de
transmission.
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7.9 Liaison API

La liaison API est un moyen économique de connecter des automates a I'aide d’'un cable a
paire torsadée et du protocole MEWNET. L’échange des données entre les automates est
réalisé via des relais internes spéciaux appelés relais de liaison (L) et des registres de
données appelés registres de liaison (LD). Une modification apportée aux relais et registres
de liaison d’'un automate est automatiquement reportée sur les autres automates d’'un méme
réseau. Les relais et registres de liaison des automates contiennent des zones de
transmission et des zones de réception des données. Les numéros de stations et les zones
de liaison sont affectés a I'aide des registres systéme.

#1 #2 #3 #4
#1 #1 #1
>
#2 #2 #2
e
#3 #3 #3

(o]
RS485
I:l | Zone de transmission | I:l | Zone de réception | # | Numéro de station de I'automate

Partage des données dans une liaison APl avec zones de transmission et de réception
dédiées

AVA o
" EXEMPLE
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Le relais de liaison LO pour la station n° 1 est activé. La modification de I'état est transmise
aux programmes des autres stations dont la sortie YO est positionnée sur TRUE. Une
constante de 100 est écrite dans le registre de liaison LDO de la station n° 1. Le contenu de
LDO des autres stations est modifié et passe a 100.

H—H

-

RO - E_MOVE :
| —ENT END!—' 13
- 100 ——=_MNum —LD0

#1

LD O 100

# | Numéro de station de I'automate | LD | Registre de liaison

Communication en mode liaison API entre quatre automates FP-X

7.9.1 Configuration des paramétres de communication

Définissez les paramétres du port de communication suivants :
e Mode de communication (Liaison API)
e Numeéro de station

e Zone de liaison

Pour en savoir plus sur la configuration des paramétres de communication, voir "Paramétres
de communication" page 186. Pour en savoir plus sur la configuration de la zone de liaison,
voir "Affectation des relais et registres de liaison dans la zone de liaison" page 247.

+NOTA

e Laliaison API est disponible uniquement pour le port COM 1.

e Pour des connexions RS232C, le nombre maximum de stations est de 2.
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e Pour laliaison API, le format de communication et |la vitesse de
transmission sont fixes :

Taille des données : 8 bits

Parité : Impaire

Bit de stop : 1 bit
Terminateur : CR
En-téte : Sans STX
Vitesse de 115200bit/s

transmission:

Paramétrage du numéro de station pour une liaison API
Le numéro de station peut étre défini dans un intervalle de 1 a 16. Pour en savoir plus sur la

configuration des numéros de stations, voir page 186.

- U

.l

IIIIIIJ
RS485

Un maximum de 16 stations peut étre connecté dans une liaison API

# Numéro de station de I'automate

+NOTA

o Vérifiez que le méme numéro de station n’est pas utilisé par plusieurs
automates connectés via la liaison API.

e Les numéros de stations doivent étre définis de maniere séquentielle et
consécutive, sans interruption, en commencant par 1. Si le nombre de
stations connectées est inférieur a 16, indiquez le numéro de station le plus
élevé de maniére aréduire la durée du cycle de transmission. Voir
"Paramétrage du numéro de station le plus élevé" page 254.

7.9.2 Affectation des relais et registres de liaison dans la zone de liaison

Pour utiliser la fonction liaison API, les zones de liaison doivent étre définies. Utilisez les
registres systéme de I'unité centrale pour paramétrer les relais et registres de liaison.

Composées de relais et de registres de liaison, les zones de liaison sont réparties en zones
pour la liaison API 0 et pour la liaison APl 1. Chacune dispose d’'un maximum de 1024 relais
de liaison (bits) et 128 registres de liaison (mots).
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Relais de liaison Registres de liaison
A 0 A 0
@® ®
vy 63 vi2g4 =~
64 128
@ @
y 127 y 255
Unité : mots
@ Liaison API 0 : 1024 bits (1e moitié) @ Liaison API 0 : 128 mots (1e moitié)
(@ |Liaison API 1 : 1024 bits (2e moitié) (@ |Liaison API 1 : 128 mots (2e moitié)

Registres systéme

Valeur

N Nom par défaut Paramétrage
) o Normal : 1ére moitié
46 | Affectation des liaisons API 0 et 1 Normal L. .
Inversé : 2eme moitié
40 Nombrfe de relais de liaison - Zone de transmission/réception 0 0-64 mots
partagée par tous les automates
41 Nombn_a d_e regptre_s de |IaISOI'} - Zone de 0 0-128 mots
transmission/réception partagée par tous les automates
Adresse de départ des relais de liaison pour la zone de
42 N - ] 0 0-63
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots
Liaison Taille de | de t . | lais de liai
API 0 43 aille de la zone de transmission pour les relais de liaison - 0 0-64 mots
Nombre de mots a envoyer
Adresse de départ des registres de liaison pour la zone de
44 N - . 0 0-127
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots
45 Taille de la zone def transmission pour les registres de liaison 0 0-128 mots
- Nombre de mots a envoyer
47" | Numéro de station le plus élevé dans le réseau 16 1-16
50 Nombrfa de relais de liaison - Zone de transmission/réception 0 0-64 mots
partagée par tous les automates
51 Nombrg d.e reglstre§ de |IaISOI’} - Zone de 0 0-128 mots
transmission/réception partagée par tous les automates
52 Adress_e d_e départ d_e; rela_ls de liaison pour la zone de 64 64-127
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots
Liaison Taille de la zone de transmission pour les relais de liaison
API1 |53 ) P “ o 0-64 mots
Nombre de mots a envoyer
54 Adress_e d_e départ d_e\s regl_stres de liaison pour la zone de 128 128-255
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots
55 Taille de la zone de: transmission pour les registres de liaison 0 0-128 mots
- Nombre de mots a envoyer
57" | Numéro de station le plus élevé dans le réseau 0 0-16

R Indiquez la méme valeur pour tous les automates connectés.
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+NOTA

Utilisez I'instruction SYS2 pour définir la zone de liaison en mode RUN. Pour en
savoir plus, veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro.

Avec la liaison API 1

Vous pouvez utiliser la liaison API 0 ou la liaison API 1. Pour utiliser la liaison API 1,
définissez le registre systeme 46 sur "Inversé". Voir "Affectation des liaisons API 0 et 1" page
255,

7.9.2.1 Exemple avec laliaison API 0

Les zones de liaison API sont réparties en zones de transmission et de réception. Les relais
et registres de liaison sont transmis de la zone de transmission a la zone de réception des
autres automates. Les zones de relais et de registres de liaison doivent étre identiques cbté
transmission et cété réception.

Affectation des relais de liaison

#1 #2 #3 #4
WLO #1 WLO #1 WLO #1 WLO
19 19
20 #2 20 #2 #2
39 39
40 40
#3 #3 #3
63 63 63 63
I:' | Zone de transmission | I:I | Zone de réception | # | Numéro de station de 'automate

Parameétres des registres systéme

Paramétres des
N° | Nom stations

#1 |#2 |#3 |#4
40V Nombre de relais de liaison - Zone de transmission/réception partagée par tous les 64 64 64 64
automates
a2 Adresse de départ des relais de liaison pour la zone de transmission - Envoi a 0 20 40 0
partir de cette adresse en mots
43 Zs:/ll:ygre la zone de transmission pour les relais de liaison - Nombre de mots a 20 20 24 0

" *Lavaleur de ce registre systeme doit étre identique pour toutes les stations.
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Affectation des registres de liaison

#1 #2 #3 #4
LDO #1 LDO #1 LDO #1 LDO
39 39
40 40
#2 #2 #2
79 79
80 80
#3 #3 #3
e —
127 127 127 127
I:l | Zone de transmission | I:l | Zone de réception | # | Numéro de station de I'automate

Parameétres des registres systéme

Paramétres des

N° | Nom stations
#1 [(#2 [#3 |#4
419 Nombre de registres de liaison - Zone de transmission/réception partagée par 128 128 |128 |128
tous les automates
a4 Adresse de départ des registres de liaison pour la zone de transmission - Envoi a 0 40 80 0
partir de cette adresse en mots
45 Taille de la zone de transmission pour les registres de liaison - Nombre de mots a 40 40 48 0

envoyer

" *Lavaleur de ce registre systéeme doit étre identique pour toutes les stations.

Lorsque les zones de liaison sont affectées comme indiqué ci-dessus, les données de la zone
de transmission de la station n° 1 peuvent étre transmises aux zones de réception des
stations n° 2, 3 et 4. La zone de réception de la station n° 1 peut également recevoir des
données des zones de transmission des stations n° 2 et 3. La zone de liaison de la station

n° 4 n’a été définie qu’en tant que zone de réception. Elle peut recevoir les données des
stations n° 1, 2 et 3 mais elle ne peut pas envoyer de données a d’autres stations.
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7.9.2.2 Exemple avec laliaison API 1

Pour utiliser la liaison API 1, définissez le registre systéme 46 sur "Inversé". Voir "Affectation
des liaisons API 0 et 1" page 255.

Affectation des relais de liaison

#1 #2 #3 #4
WL64 4 1WL64 4 1WL64 #1 WL64
83 83
84 84
#2 #2 #2
103 103
104 104
#3 #3 #3
127 127 127 127
I:l | Zone de transmission | I:l | Zone de réception | # | Numéro de station de I'automate

Parameétres des registres systeme

Paramétres des
stations

N° [Nom
#1 (#2 [#3 #4
50" Nombre de relais de liaison - Zone de transmission/réception partagée par tous les 64 |64 |64 64
automates
52 Adn_asse de départ des relais de liaison pour la zone de transmission - Envoi a 64 |84 |104 64
partir de cette adresse en mots
53 l’ﬁ:{li)eyg? la zone de transmission pour les relais de liaison - Nombre de mots a 20 |20 |24 0

" *Lavaleur de ce registre systeme doit étre identique pour toutes les stations.

Affectation des registres de liaison

#1 #2 #3 #4
LD128 #1 LD128 #1 LD128 #1 LD128
167 167
168 42 168 4 4
207 207
#3 208 #3 208 #
255 255 255 255
I:' | Zone de transmission | I:I | Zone de réception | # | Numeéro de station de I'automate
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Paramétres des registres systeme

Paramétres des
N° [ Nom stations

#1 | #2 | #3 | #4

Nombre de registres de liaison - Zone de transmission/réception partagée par tous 128 |128 |128 |128
les automates

51*

Adresse de départ des registres de liaison pour la zone de transmission - Envoi a 128 |168 |208 |128

54 partir de cette adresse en mots

;a]\\lllloeygre la zone de transmission pour les registres de liaison - Nombre de mots a 40 40 48 0

55

" *Lavaleur de ce registre systeme doit étre identique pour toutes les stations.

Lorsque les zones de liaison sont affectées comme indiqué ci-dessus, les données de la zone
de transmission de la station n° 1 peuvent étre transmises aux zones de réception des
stations n° 2, 3 et 4. La zone de réception de la station n° 1 peut également recevoir des
données des zones de transmission des stations n° 2 et 3. La zone de liaison de la station

n° 4 n’a été définie qu’en tant que zone de réception. Elle peut recevoir les données des
stations n° 1, 2 et 3 mais elle ne peut pas envoyer de données a d’autres stations.

7.9.2.3 Utilisation partielle des zones de liaison

Dans les zones de liaison disponibles pour la liaison API, 1024 points (64 mots) peuvent étre
utilisés pour les relais de liaison et 128 mots pour les registres de liaison. Il n’est cependant
pas nécessaire de réserver 'ensemble de la zone pour les relais et registres de liaison.
Certaines parties peuvent étre utilisées pour les relais et les registres internes.

Affectation des relais de liaison

A WLO I:' Zone de transmission
I:l Zone de réception
;% ________ /] | Zone pour relais internes
O] @ Utilisée pour les relais de liaison
39 @ Non utilisée pour les relais de liaison
To) I
 J 49
A 50
@
y 63
Paramétres des registres systeme
N°| Nom #1
40 | Nombre de relais de liaison - Zone de transmission/réception partagée par tous les automates 50
42 Adresse de départ des relais de liaison pour la zone de transmission - Envoi a partir de cette adresse en 20
mots
43 | Taille de la zone de transmission pour les relais de liaison - Nombre de mots a envoyer 20

Avec les paramétres ci-dessus pour la station numéro 1, les 14 mots (224 points) de WL50 a
WL63 peuvent étre utilisés en tant que relais internes.
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Affectation des registres de liaison

LDO I:l Zone de transmission
I:l Zone de réception
% ________ Zone pour relais internes
® @ Utilisée pour les relais de liaison
79 @ Non utilisée pour les relais de liaison
i
99
100
@
127

Parameétres des registres systéme

N° | Nom #1

41 [ Nombre de registres de liaison - Zone de transmission/réception partagée par tous les automates 100

a4 Adresse de départ des registres de liaison pour la zone de transmission - Envoi a partir de cette adresse 40
en mots

45 | Taille de la zone de transmission pour les registres de liaison - Nombre de mots a envoyer 40

Avec les paramétres ci-dessus pour la station numéro 1, les 28 mots de LD100 a LD127
peuvent étre utilisés en tant que registres internes.

7.9.2.4 Précautions a prendre lors de |'affectation des zones de liaison

En cas d’erreur d’affectation de la zone de liaison, la communication est interrompue.

Evitez les zones de transmission qui se chevauchent

Lorsque des données sont envoyées de la zone de transmission vers la zone de réception
d’un autre automate, les zones de transmission et de réception doivent correspondre. Dans
I'exemple suivant, le chevauchement des zones entre les stations 2 et 3 entraine une erreur.
La communication est impossible.

#1 #2 #3
WLO #1 WLO #1 WLO
] ]
19 19
20 20
#2 29
< T
39
40 #3
#3 <
e
63 63 63
I:' Zone de transmission - Zone qui se chevauche
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Paramétres des registres systeme

Paramétres des

N° | Nom stations
#1 #2 #3
40 Nombre de relais de liaison - Zone de transmission/réception partagée par tous les 64 64 64
automates
Adresse de départ des relais de liaison pour la zone de transmission - Envoi a partir
42 0 20 30
de cette adresse en mots
43 Zr?\I/“:y:? la zone de transmission pour les relais de liaison - Nombre de mots a 20 20 34

Affectations invalides

Les affectations suivantes sont impossibles que ce soit pour les relais de liaison ou les
registres de liaison :

e La zone de transmission est divisée

e Les zones de transmission et de réception sont divisées en plusieurs segments

I:l Zone de transmission I:I Zone de réception

7.9.3 Paramétrage du numéro de station le plus élevé

Les numéros de stations doivent étre définis de maniére séquentielle et consécutive, sans
interruption, en commencant par 1. S’il manque un numéro de station ou si une station est
hors tension, le temps de réponse de la liaison API (durée du cycle de transmission) sera plus
long (voir page 262).

Si le nombre de stations connectées est inférieur a 16, indiquez le numéro de station le plus
élevé de maniére a réduire la durée du cycle de transmission. (La valeur par défaut est de
16.) Indiquez la méme valeur pour tous les automates connectés.

Le numéro de station le plus élevé est défini a I'aide du registre systéme 47 pour la liaison
API 0 ou du registre systéme 57 pour la liaison API 1.

Exemple de paramétrages
Nombre total de stations 2 4 n

Numéro de station 1121112|3|4|n

Numeéro de station le plus élevé™ | 2|24 4|4 |4|N

“'Le méme paramétrage pour chaque station
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7.9.4 Affectation des liaisons APIOet 1

Le paramétrage par défaut du registre systeme 46 (Affectation des liaisons API 0 et 1) est
"Normal". Cela signifie que le module le plus proche de I'unité centrale utilise la liaison API 0
et le module le plus éloigné la liaison API 1. Pour inverser cette affectation, sélectionnez
"Inversé". Dans I'exemple ci-dessous, en sélectionnant "Inversé" pour les automates de la
liaison API 1 (B) I'utilisateur n’a pas besoin de convertir les adresses entre les automates et le
module MCU. Les mémes adresses peuvent étre utilisées pour tous les automates
connectés.

FP2 MCU MCU

bell ¢

)

| ®

O@I:I:I

@

(® Dans le paramétrage par défaut ("Normal"), la premiére moitié des relais et registres
de liaison est utilisée (WLO-WL63, LDO-LD127).

@ Dans le paramétrage par défaut ("Normal"), la deuxiéme moitié des relais et
registres de liaison est utilisée (WL64-WL127, LD 128-LD225).

® Liaison API 0

Liaison API 1 - Définir le registre systeme 46 sur "Inversé" dans les automates de la
liaison API 1.

(0]
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7.9.5 Monitoring

En mode liaison API, I'état de fonctionnement des automates peut étre supervisé a l'aide des
relais suivants. Dans FPWIN Pro, sélectionnez Monitoring — Relais spéciaux et registres
— Etat de la liaison API pour afficher I'état de chaque relais.

Pour superviser I'état des autres éléments de la liaison API, tels que la durée du cycle de
transmission et la fréquence a laquelle les erreurs sont apparues, sélectionnez Monitoring —
Etat de la liaison APl dans FPWIN Pro.

D’autres automates connectés ne peuvent pas étre programmeés a distance.

+NOTA

Pour accéder aux registres spéciaux de données et aux relais internes
spéciaux, utilisez les variables systeme indépendantes de I'automate.

Relais d’état de transmission
e Pour la liaison API 0 : R9060 a R906F (correspondant aux stations n° 1 a 16)
e Pour la liaison APl 1 : R9080 a R908F (correspondant aux stations n° 1 a 16)

Avant d’utiliser les données d’une station différente dans le réseau, vérifiez que le relais d’état
de transmission de cette station est TRUE.

N° de relais | N° de station |Nom de la variable systéme |Conditions pour TRUE/FALSE
R9060 1 sys_blsPIcLinkOStation1Active

R9061 2 sys_blsPIcLinkOStation2Active

R9062 3 sys_blsPIcLinkOStation3Active

R9063 4 sys_blsPIcLinkOStation4Active

R9064 5 sys_blsPIcLinkOStation5Active

R9065 6 sys_blsPlcLinkOStation6Active TRUE :

R9066 7 sys_blsPlcLinkOStation7Active e Sila liaison APl est normale

R9067 8 sys_blsPIcLinkOStation8Active

R9068 9 sys_blsPlcLink0Station9Active FALSE :

R9069 10 sys_blsPIcLink0Station10Active | * Sila transmission a été interrompue ou
RI06A 11 sys_blsPlcLinkOStatio1Active | *  Siun probléme est apparu ou

RO06B 12 sys_blsPlcLinkOStation12Active | ¢ Sile mode liaison APl n'est pas utilisé
R906C 13 sys_blsPIcLinkOStation13Active

R906D 14 sys_blsPIcLinkOStation14Active

R906E 15 sys_blsPIcLinkOStation15Active

R906F 16 sys_blsPIcLinkOStation16Active
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Relais mode de fonctionnement
e Pour la liaison API 0 : R9070 a R907F (correspondant aux stations n° 1 a 16)

e Pour la liaison APl 1 : R9090 a R909F (correspondant aux stations n° 1 a 16)
Le mode de fonctionnement (RUN/PROG.) de chaque automate peut étre contrélé.

N° derelais | N° de station [Nom de la variable systéme Conditions pour TRUE/FALSE
R9070 1 sys_blsPlcLinkOStation1InRunMode

R9071 2 sys_blsPIcLinkOStation2InRunMode

R9072 3 sys_blsPlcLinkOStation3InRunMode

R9073 4 sys_blsPIcLinkOStation4InRunMode

R9074 5 sys_blsPIcLinkOStation5InRunMode

R9075 6 sys_blsPIcLinkOStation6InRunMode

R9076 7 sys_blsPlcLinkOStation7InRunMode TRUE :

R9077 8 sys_blsPIcLinkOStation8InRunMode e Sila station est en mode RUN
R9078 9 sys_blsPlcLinkOStation9InRunMode

R9079 10 sys_blsPlcLink0Station10inRunMode | FALSE :

R907A 11 sys_blsPlcLink0Station11InRunMode | Si 1a station est en mode PROG
R907B 12 sys_blsPIcLinkOStation12InRunMode

R907C 13 sys_blsPIcLinkOStation13InRunMode

R907D 14 sys_blsPIcLinkOStation14InRunMode

R907E 15 sys_blsPIcLinkOStation15InRunMode

R907F 16 sys_blsPlcLinkOStation16InRunMode

Relais erreur de transmission de la liaison API R9050
Ce relais devient TRUE si un probleme est détecté lors de la transmission.

N® de N® de Nom de la variable systeme | Conditions pour TRUE/FALSE

relais station
TRUE :
e Siune erreur de transmission est apparue ou
e Siune erreur de paramétrage de la zone de
R9050 1-16 sys_blsPlcLinkOTransmissionError liaison API est apparue

FALSE :

o S’iln’y a pas d’erreur de transmission
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7.9.6 Exemple de connexion

L’exemple suivant montre comment I'automate peut étre connecté a deux autres automates
en mode liaison API. Dans I'exemple présenté ici, des relais de liaison sont utilisés. Lorsque
X1 du numéro de station 1 passe a TRUE, Y1 du numéro de station 2 passe a TRUE.
Lorsque X2 du numéro de station 1 passe a TRUE, Y1 du numéro de station 3 passe a
TRUE.

FP2/FP2SH

FP-X FPZ
#1 #2 #3

# Numeéro de station de 'automate

@ Le relais de liaison LO passe a TRUE

@ Le relais de liaison L1 passe a TRUE

Paramétres des registres systéeme
Pour la liaison API, le format de communication et la vitesse de transmission sont fixes :

N° Nom Paramétrage
Taille des données : 8 bits
Parité : Impaire
413 Port COM 1 - Format de communication Bit de stop : 1 bit
Terminateur : CR
En-téte : Sans STX
415 Port COM 1 - Vitesse de transmission 115200bit/s

Paramétrage du mode de communication et des numéros de stations dans les registres
systeme :

e Paramétres pour FP-X (Numéro de station 1)

N° Nom Paramétrage
410 Port COM 1 - Numéro de station 1
412 Port COM 1 - Mode de communication Liaison API

e Parameétres pour FPZ (Numéro de station 2)
N° Nom Paramétrage
410 Port COM 1 - Numéro de station 2
412 Port COM 1 - Mode de communication Liaison API
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e Paramétres pour FP2-MCU (Numéro de station 3)

Nom Paramétrage
Port COM 1 - Numéro de station 3"
Port COM 1 - Mode de communication Liaison API ?

" Défini a I'aide du sélecteur de numéro de station sur le module MCU ou dans la boite de
dialogue de paramétrage du module MCU dans FPWIN Pro.

2 Défini a 'aide du commutateur de réglage de vitesse de transmission sur le module MCU.

Affectation des relais de liaison

FP-X FPX FP2/FP10SH
#1 #2 #3
WLO #1 WLO #1 WLO
> >
19 19
20 #2 20 #2
< >
39 39
40 40
#3 #3
e e
63 63 63
I:' | Zone de transmission ||:| | Zone de réception
. Paramétres des
Reglgtre Nom stations
systeme
#1 #2 #3
40 Nombre de relais de liaison - Zone de transmission/réception partagée 64 64 64
par tous les automates
Adresse de départ des relais de liaison pour la zone de transmission -
42 o . 0 20 40
Envoi a partir de cette adresse en mots
43 Taille fje la zone de transmission pour les relais de liaison - Nombre de 20 20 24
mots a envoyer

Affectation des registres de liaison

FP-X FPX FP2/FP10SH
#1 #2 #3
LDO #1 LDO #1 LDO
> >
39 39
40 40
#2 #2
< >
79 79
80 80
#3 #3
< <
127 127 127
I:l | Zone de transmission ||:| | Zone de réception
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_ Parameétres des
Registre Nom stations
systeme

#1 #2 #3
a1 Nombr’e de registres de liaison - Zone de transmission/réception 128 128 128
partagée par tous les automates
Adresse de départ des registres de liaison pour la zone de transmission -
44 o . 0 40 80
Envoi a partir de cette adresse en mots
45 Taille de ]a zone de transmission pour les registres de liaison - Nombre 40 40 48
de mots a envoyer

Paramétrage du numéro de station le plus élevé

Paramétres des stations
G |Nom

#1 #2 #3
47 | Numéro de station le plus élevé dans le réseau 3 3 3

Schéma de connexion

Définissez la fin du bus de données a I'aide des DIP switches, a I'arriere des cassettes
AFPX-COMS (voir page 173), AFPX-COM4 (voir page 174) et AFPX-COMG6 (voir page 179),
sur la derniére station de la ligne de transmission.

FP-X FP-X FP-X FP-X

® Commuter les DIP switches

® Ligne de transmission

Exemple de programmation

Pour chacune des trois stations, un programme API est nécessaire. Pour préserver
'homogénéité des données dans toutes les stations, les données communes doivent étre
maintenues dans la liste des variables globales d’'une bibliothéque commune. Cette
bibliothéque utilisateur doit étre chargée sur chaque station :

Liste des globales variables dans la bibliothéque utilisateur commune

lasse Identifiant | Adresse FP | Adresse CEI | Type | Initial
1] WoFR GLOEAL | o_b_FromStationl _StartMotorl LO SeMEF 0.0 BCOL FaLsE
1 WAR_GLOBAL g b FromStationl StartMotorz L1 %eMEF 0.1 EiCiOL FALSE
2 WAR_GLOBAL g b StarkMakarl ul %%I¥0.1 Bl FALSE
3 WoR_GLOEAL g b StartMokorz ne YeIN0. 2 Bl FALSE
4 YAR_GLOBAL g b Matorl Y0 (0.0 BOOL  FALSE
: YAR_GLOBAL g b Motor2 ¥1 200, 1 BOOL  FALSE

e Station #1:

Lorsque g_b_StartMotor1 est TRUE, g_b_FromStation1_StartMotor1 passe a TRUE ;
lorsque g_b_StartMotor2 est TRUE, g_b_FromStation1_StartMotor2 passe a TRUE.
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En-téte du POU

| Classe | 1dentifiant | Type | Initial
] YAR_EXTERMAL  g_b_FromStationl_StartMaotorl  BOOL  FALSE
1 YAR_EXTERMAL  g_b_SkarkMokarl BOOL  FALSE
Z YAR EXTERMAL  g_b_StartMotorz BOoL | FALSE
3 [var ExTERMAL | g b FromStationl StartMotorz  BOOL  FALSE
Corpsen LD
1 g_b_=tartMotar!- - - - g-b -Fromstationl_StatMetor]
-
| o
2 g_b_=tartMotar2 - - - g-b -Fromstationl_StatMetorl2 -
-
| o
Station #2 :

Lorsque g_b_FromStation1_StartMotor1 est TRUE, la sortie g_b_Motor1 passe a
TRUE.

En-téte du POU

Classe Identifiant | Tvpe | Inital
0 VAR _EXTERMAL g_b_FromsStationl _SkartMokorl EOOL | FALSE
1 VAR _EXTERMAL  g_h_StartMotarZ? BOOL | FALSE
z VAR EXTERMAL g b Motorl ECOoL | FALSE
Corpsen LD
1 Jg;l:n_-Frﬂm-Statinm-_StartMnth <+ g_b_Motart
| b T
| |
Station #3 :

Lorsque g_b_FromStation1_StartMotor2 est TRUE, la sortie gb_Motor2 passe a
TRUE.

En-téte du POU

Classe Identifiant | Twpe | Initial
0 VAR EXTERMAL q_b_FromStationl _StartMotorz  BOOL FaLSE
1 VAR _EXTERMAL g b Motorz BEOOL | FALSE
Corpsen LD
1 g b -FromStation1: Starthetow2 - - - - g b Motord
I kTRl
| \( ¥ u
¢NOTA

Si vous utilisez FPWIN Pro Ver. 4.1 ou supérieure et souhaitez utiliser les
adresses LD ou LE, veuillez entrer "LOD" ou "LOE". Le compilateur interpréte
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LD et LE comme une instruction "Load (LD)" ou "Less Than or Equal To (LE)" et
émet un message d’erreur.

7.9.7 Temps de réponse en mode liaison API

La valeur maximale pour le temps de transmission (T) d’un cycle peut étre calculée a 'aide de
la formule suivante.

Tmax.=Ts1+Ts2+ « ¢« ¢« ¢« « +Tsn + Tt + Tso + Tlk
L ]

T a
3 L,
@)

® Ts (temps de transmission par station)
Ts = temps de scrutation + Tpc

Tpc = Ttx x Pcm
Ttx = 1/vitesse de transmission x 1000 x 11ms ~ 0,096ms a 115200bit/s
Pcm = 23 + (nombre de mots des relais + nombre de mots des registres) x 4
Tpc (temps d’envoi de la liaison API)
Ttx (temps d’envoi par octet)
Pcm (tailles des données de la liaison API)

@ 11t (temps d’envoi des zones mémoire)

TIt = Ttx x Ltm
Ttx = 1/vitesse de transmission x 1000 x 11ms ~ 0,096ms a 115200bit/s
Ltm=13+2xn

Ttx (temps d’envoi par octet)
Ltm (taille des zones mémoire)
n = nombre de stations ajoutées

® Tso (temps de scrutation de la station maitre)
Vous pouvez définir le temps de scrutation de la station maitre a I'aide du logiciel de programmation.

@ TIk (temps de traitement de la commande d’ajout de liaison)
Si aucune station n’est ajoutée, Tk = 0.
Tlk = Tlc + Twt + Tls+ Tso
Tlc =10 x Ttx
Ttx = 1/vitesse de transmission x 1000 x 11ms ~ 0,096ms a 115200bit/s
Twt = valeur initiale 400ms (modifiable a I'aide de I'instruction SYS1)
Tls =7 x Ttx
Ttx = 1/vitesse de transmission x 1000 x 11ms ~ 0,096ms a 115200bit/s
Tlc (temps d’envoi de la commande d’ajout de liaison)
Twt (temps d’attente de la commande d’ajout de liaison)
Ttx (temps d’envoi par octet)
Tls (temps d’envoi de la commande arrét de transmission si une erreur de liaison survient)
Tso (temps de scrutation de la station maitre)
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Tix (temps d’envoi par octet)
Tso (temps de scrutation de la station maitre)

Exemple de calcul 1

Conditions : dans une liaison APl avec un maximum de 16 stations, toutes les stations ont été
ajoutées. Numéro de station le plus élevé = 16. Les relais et registres ont été affectés en
nombre égal. Temps de scrutation pour chaque automate : 1ms.

Ttx = 0,096

Pcm (par station) =23 + (4 +8) x4 =71

Tpc = Ttx x Pcm = 0,096 x 71 ~ 6,82ms

Ts (par station) = 1 + 6,82 = 7,82ms

TIt = 0,096 x (13 + 2 x 16) = 4,32ms

En fonction des conditions ci-dessus, la valeur maximale pour le temps de transmission (T) d’'un cycle est la
suivante :

Tmax.=7,82x 16 + 4,32 +1 =130,44ms

Exemple de calcul 2

Conditions : dans une liaison APl avec un maximum de 16 stations, toutes les stations ont été
ajoutées. Numéro de station le plus élevé = 16. Les relais et registres ont été affectés en
nombre égal. Temps de scrutation pour chaque automate : 5ms.

Ttx = 0,096

Pcm (par station) =23 + (4 + 8) x 4 =71

Tpc = Ttx x Pcm = 0,096 x 71 ~ 6,82ms

Ts (par station) =5 + 6,82 = 11,82ms

TIt=0,096 x (13 + 2 x 16) = 4,32ms

En fonction des conditions ci-dessus, la valeur maximale pour le temps de transmission (T) d’un cycle est la
suivante :

Tmax.=11,82x 16 + 4,32 +5 = 198,44ms

Exemple de calcul 3

Conditions : dans une liaison APl avec un maximum de 16 stations, toutes les stations ont été
ajoutées sauf une. Numéro de station le plus élevé = 16. Les relais et registres ont été
affectés en nombre égal. Temps de scrutation pour chaque automate : 5ms.

Ttx = 0,096

Ts (par station) =5 + 6,82 = 11,82ms

Tlt=0,096 x (13 + 2 x 15) = 4,31ms

Tlk = 0,96 + 400 + 0,67 + 5 ~ 407ms

Nota : La valeur par défaut pour le temps d’attente de la commande d’ajout de liaison est de 400ms.

En fonction des conditions ci-dessus, la valeur maximale pour le temps de transmission (T) d’un cycle est la
suivante :

Tmax.=11,82x 15+ 4,13 + 5 + 407 = 593,43ms

Exemple de calcul 4

Conditions : dans une liaison APl avec un maximum de 8 stations, toutes les stations ont été
ajoutées. Numéro de station le plus élevé = 8. Les relais et registres ont été affectés en
nombre égal. Temps de scrutation pour chaque automate : 5ms.

Ttx = 0,096
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Pcm (par station) =23 + (8 + 16) x 4 =119
Tpc = Ttx x Pcm = 0,096 x 119 ~ 11,43ms
Ts (par station) =5 + 11,43ms = 16,43ms
TIt=0,096 x (13 + 2 x 8) = 2,79ms

En fonction des conditions ci-dessus, la valeur maximale pour le temps de transmission (T) d’un cycle est la
suivante :

T max.=16,43 x 8 + 2,79 + 5 =139,23ms

Exemple de calcul 5

Conditions : dans une liaison APl avec un maximum de 2 stations, toutes les stations ont été
ajoutées. Numéro de station le plus élevé = 2. Les relais et registres ont été affectés en
nombre égal. Temps de scrutation pour chaque automate : 5ms.

Ttx = 0,096

Pcm (par station) = 23 + (32 + 64) x 4 = 407

Tpc = Ttx x Pcm = 0,096 x 407 ~ 39,072ms

Ts (par station) =5 + 39,072 = 44,072ms

TIt = 0,096 x (13 + 2 x 2) ~ 1,632ms

En fonction des conditions ci-dessus, la valeur maximale pour le temps de transmission (T) d’'un cycle est la
suivante :

Tmax.=44,072x 2 + 1,632 +5=94,776ms

Exemple de calcul 6

Conditions : dans une liaison APl avec un maximum de 2 stations, toutes les stations ont été
ajoutées. Numéro de station le plus élevé = 2. 32 relais et 2 mots de registres ont été affectés
en nombre égal. Temps de scrutation pour chaque automate : 1ms.

Ttx = 0,096

Pcm (par station) =23 + (1 +1) x4 =31

Tpc = Ttx x Pcm = 0,096 x 31 ~ 2,976ms

Ts (par station) =1 + 2,976 = 3,976ms

Tt = 0,096 x (13 + 2 x 2) = 1,632ms

En fonction des conditions ci-dessus, la valeur maximale pour le temps de transmission (T) d’un cycle est la
suivante :

T max.=3,976 x 2 + 1,632 + 1 = 10,584ms

+NOTA

e Dans les exemples de calcul, "toutes les stations" signifie toutes les
stations qui sont connectées entre la station n° 1 et le numéro de station
maximum, et qui sont alimentées.

e Les exemples 2 et 3 montrent que la durée du cycle de transmission est
supérieure si une des stations n’est pas connectée. Le temps de réponse de
laliaison API est alors supérieur.

e L’instruction SYS1 peut étre utilisée pour réduire la durée du cycle de
transmission méme si une ou plusieurs stations ne sont pas connectées.
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7.9.7.1 Réduction de la durée du cycle de transmission

Si des stations n'ont pas été connectées au réseau, le temps de traitement de la commande
d’ajout de liaison (Tlk) et la durée du cycle de transmission seront plus longs.

Tmax.=Ts1+Ts2+eeeeeee+Tsn+TIt+ Tso + Tlk

L Tlk = Tlc + Twt + Tls + Tso

TIk=temps de traitement de la commande d’'ajout de liaison

Tlc = temps d’envoi de la commande d’ajout de liaison

Twt = temps d'attente de la commande d’ajout de liaison

Tls = temps d’envoi de la commande arrét de transmission si une erreur de liaison survient

Tso = temps de scrutation de la station maitre

Dans la formule ci-dessus, l'instruction SYS1 permet de réduire le temps d’attente de la
commande d’ajout de liaison (Twt). Ainsi, SYS1 peut étre utilisée pour minimiser
'augmentation de la durée du cycle de transmission.

\
wI ¢ EXEMPLE

Utilisez SYS1 pour réduire le temps d’attente de la commande d’ajout a une liaison
APl en modifiant la valeur par défaut de 400ms a 100ms.

Corps en LD

1 J . sys_blsFirstSean - - - SYS1 |

i1 EM EMO
‘ .- PCLKITD, 00— 5* :

+NOTA

e Sjtoutes les stations n'ont pas été connectées, modifiez les parametres
uniguement lorsque la durée du cycle de transmission trop longue est
source de problémes.

e L’instruction SYS1 doit étre exécutée en début de programme, en front
montant du R9014. Le méme temps d’attente doit étre paramétré pour tous
les automates connectés.

e Letemps d'attente paramétré doit étre au moins deux fois supérieur au
temps de scrutation maximum de chaque automate connecté.

e Siuntemps d’attente trop court a été paramétré, il peut arriver que certains
automates ne fonctionnent pas, bien qu’ils soient sous tension. (Le temps
d’attente le plus court pouvant étre paramétré est de 10ms.)
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7.9.7.2 Temps de détection d’erreurs en cas d’erreur de transmission

En cas de panne d’alimentation ou de mise hors tension d’'un automate, le relais d’état de
transmission de cet automate est désactivé en 6,4 secondes (valeur par défaut) sur les autres
stations. Cette durée peut étre réduite a I'aide de I'instruction SYS1.

AVA ¢ EXEMPLE

»

Utilisez SYS1 pour réduire le temps d’attente de désactivation du relais d’état de
transmission de 6,4s a 100ms.

Corpsen LD

1 J . eys_blsFirstSean - - - SY&1 |
| EN ENO
‘ Pt PCEKATY 100 —F

+NOTA

e Les parameétres ne doivent étre modifiés que lorsque le temps de détection
du relais d’état de transmission trop long est source de problemes.

e L’instruction SYS1 doit étre exécutée en début de programme, en front
montant du R9014. Le méme temps d’attente doit étre paramétré pour tous
les automates connectés.

e Letemps paramétré doit étre au moins deux fois supérieur a la durée du
cycle de transmission maximum lorsque tous les automates sont
connecteés.

e Siuntemps trop court a été paramétré, le relais d’état de transmission peut
ne pas fonctionner correctement. (Le temps d’attente le plus court pouvant
étre paramétré est de 100ms.)
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7.10 Communication Modbus RTU

Le protocole Modbus RTU permet au FP-X de communiquer avec d’autres dispositifs (par
exemple avec les automates FP-e, les écrans tactiles de la série GT et les régulateurs de
température KT de Panasonic). La station maitre envoie des instructions (messages
commandes) aux stations esclaves et les stations esclaves répondent (envoi de messages
réponses) en fonction des instructions regues. La station maitre a accés en lecture et en
écriture a un nombre maximum de 99 stations esclaves.

La cassette de communication et le port USB peuvent étre utilisés.

| D >I:I
E|<: o ) L

Communication en mode Modbus RTU entre le FP-X et un périphérique

@ Message commande @ Message réponse

+NOTA

Le protocole Modbus prend en charge le mode ASCII et le mode binaire RTU.
Cependant, les automates de la série FP prennent en charge uniqguement le
mode binaire RTU.

Fonction maitre

Les instructions F145_WRITE et F146_READ permettent de lire et d’écrire des données vers
ou a partir de différents esclaves. La station maitre peut avoir accés a chaque esclave ou
globalement a tous les esclaves.

FP-X

FP-X KT KT
@ | Maitre |® | Esclave
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Fonction esclave

Apres avoir recu un message commande en provenance de la station maitre, les stations
esclaves envoient un message réponse en fonction des instructions regues. Les instructions
F145_WRITE et F146_READ ne doivent pas étre exécutées sur les stations esclaves.

@ | Maitre |® Esclave
Format de la commande Modbus RTU
En-téte Adresse | Fonction | Données ggrg:trole Terminateur
Temps‘ de transmission de 3,5 8 bits 8 bits n x 8 bits | 16 bits Tempg de transmission de 3,5
caractéres caractéres
f\dfgsse 8 bits, 0-99 (décimal)”
n°de

station) 0 = adresse de transmission
Fonction 8 bits
Données Selon les commandes.
CRC 16 bits

. Durée de transmission de 3,5 caractéres (selon la vitesse de transmission). Voir "Durée d’attente
Terminateur ) . . . o

pour confirmation de réception terminée".

La plage d’adresses de 0-247 du protocole Modbus RTU n’est pas prise en charge par FPWIN Pro.

Réponse en cas de fonctionnement normal

Si l'instruction est établie en bits, elle est répétée dans la réponse. Si I'instruction est établie
en mots, une partie de l'instruction (6 premiers octets) est renvoyée.

Réponse en cas d’erreur

Lorsqu’une instruction contient un parameétre invalide (a I'exception d’une erreur de
transmission) :

|Adresse | Fonction + 80H | Code d’erreur | CRC |

1 : fonction invalide
Code d’erreur | 2 : adresse invalide (pas d’adresse en mots)

3 : zone de données invalide (pas un multiple de 16)
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Durée d’attente pour confirmation de réception terminée

Le processus de réception d’'un message est terminé lorsque toutes les données ont été
regues et lorsque la durée indiquée dans ce tableau a été atteinte.

Vitesse de transmission

Durée d’attente pour confirmation de réception terminée

2400 ~13,3ms
4800 ~6,7ms
9600 ~3,3ms
19200 ~1,7ms
38400 ~0,8ms
57600 ~0,6ms
115200 ~0,3ms

Instructions supportées

Instructions exécutables |[Code Nom (désignation Nom pour FP-X Référence

par la station maitre (décimal) Modbus) p Modbus

F146_READ 01 Read Coil Status Iéecture sortie Y ou relais interne 0x

F146_READ 02 Read Input Status | Lecture entrée X 1X

F146_READ 03 Reaq Holding Lecture registres de données DT | 4X
Registers

F146_READ 04 Read Input Lecture registres WL et LD 3X
Registers

F145_WRITE 05 Force Single Coil | Modification de statut entrée Y ou |

relais interne R

F145_WRITE 06 Pres.et Single Ecrjture des donr)ées dans un 4X
Register registre de données DT

Ne peut pas étre utilisée 08 Diagnostic Essai de mise en boucle -

F145 WRITE 15 Force Multiple Modification de statut de WY et 0x

- Coils WR

Preset Multiple Ecriture des données dans

F145_WRITE 16 . plusieurs registres de données 4X
Registers DT

Ne peut pas étre utilisée 22 l|\?/laslk Write 4X Ecriture masque DT 4X

egister

Ne peut pas étre utilisée 23 Rea_d/erte ax Lecture/écriture des registres DT [ 4X

Registers
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Références Modbus et adresses du FP-X

Référence Modbus
= 3 = > Adresse FP-X
Nom Adresse décimale Adresse hexadécimale
Coil 000001-01760 0000-06DF YO-Y109F
ol

002049-006144 0800-17FF RO-R255F
Input 100001-101760 0000-06DF X0-X109F
Holding register3) 400001-432765 0000-7FFC DT0-DT32764
Pour C14 : 400001-411285 0000-2FFC DT0-DT12784

. 300001-300128 0000-007F WLO-WL127

Input register

302001-302256 07D0-08CF LD0-LD255
" En commencant par 0 3 En commengant par 1

* REFERENCE

Pour en savoir plus sur les paramétres et la communication Modbus a l'aide des
instructions F145 WRITE et F146_READ, veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN
Pro.

7.10.1 Configuration des parametres de communication

Définissez les paramétres du port de communication suivants :
¢ Mode de communication (MEWTOCOL-COM)
e Numéro de station
e Vitesse de transmission

e Format de communication

Pour en savoir plus sur la configuration des paramétres de communication, voir "Configuration
des registres systéme en mode PROG" page 186.

+NOTA

e Le terminateur doit toujours étre défini par "CR" et I'en-téte par "Sans STX".
e Lenuméro de station peut étre défini dans un intervalle de 1 a 99.

e Avec un adaptateur C-NET, 32 stations maximum peuvent étre connectées.
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7.10.2 Exemple de programme pour une communication maitre

Utilisez les instructions F145_WRITE et F146_READ pour la fonction Modbus maitre.
"Modbus RTU maitre/esclave" doit étre sélectionné pour le port COM dans le registre systéme

412.
En-téte du POU
Classe Identkifiank | Tvpe | Initial
1] WO EXTERMAL | Slavez_qg_diCounter DIMT 0
1 YAR diCounter DINT 1]
2 VAR, diCounterFromSlavez  DINT -1
3 WaR bwiriteToslaves B2l TRLE
4 WA, bReadFromslaves Bl FalLsE

Pour préserver 'lhomogénéité des données, maintenez les données communes au projet
maitre et au projet esclave dans la liste des variables globales d’'une bibliotheque commune.

Corpsen LD

1 |

If the counter read from the slave is equal to the counter written then the counter is incremented by 1 v
ADD | :

- - - - diCounter— EQ@ | S
-dicounterFramSlave? —— - - - diCounter—— dicounter -

The counter is written to the slave counter which is defined in the library Slave2 containing all exchange data of the slave

2
bWriteToSlave2 - - sys_blsComPort1F145F146NetActive -~ F145 WRITE_DATA | -bWriteToSlave2 - BReadFramSlave2
i B i} EM ENO R =) TR
N I |1 SlaveData ——=Slave?_g_diCounter -
+ 2—— SlaveAddress A R )
- diCounter—— MasterData
3 The slave counter which is defined in the library Slave2 containing all exchange data of the slave is read for verification

: bReadFrarr;SlaveE -sys_blsComF'orﬂF1f|15F-14ENOtActive- F146_READ DATA | bReadFramSlave? -bWriteToSlave2 -

-

1 1 EM ENOC
o g g g g g g g R B 1 PUI’T MaStErData

I EEER - 2—— SlaveAddress
- SlaveZ_g diCounter—— SlaveData

—(R) (s>
——diCounterFromSlave2 -
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Corps en ST

(* If the counter read from the slave is egual to the counter written
then the counter is incremented by 1 *)
if (diCounter=diCounterFromSlavez)] then
diCounter:=diCounter+1:;
end if;

if (bWriteToSlawvez AND sys bIsCowPortlF145F1l46lNotictive] then
* " The: counter "is ' written toa the: slave: couliter
which is defined in the library SlaveZ containing all exchange data of the slave %)

F145 WRITE DATL(Port := 1,
Slavelddress := 2,
MasterData := diCounter,

Slavelata => Slavel g diCounter;
hiWriteToSlaves :=FLLZE;
hReadFrom3laves :=TRUE;
end if;

if (bReadFrom3laveZ AND sys bIsComPortlF145F146Notictive) then
[* The =lawve counter
which i= defined in the likrary Slave: containing all exchange dats of the slave
is read for werification %)

Fl4c RELD DATA(Port := 1,
Slavelddress = =2,
Slavelbata := Slavei g diCounter,

MasterData=> diCounterFrowmslawves)
hReadFrom?laved : =FALSE;
bWriteTodlavel : =TRUE:

end if:

@@r * REFERENCE

Pour en savoir plus sur les paramétres et la communication Modbus a I'aide
des instructions F145 WRITE et F146_READ, veuillez consulter I'aide en ligne
de FPWIN Pro.
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Comptage rapide et sortie impulsionnelle

8.1 Vue d’ensemble

Trois extensions matérielles intégrées permettent au FP-X d’étre utilisé pour le contréle de
positionnement et la mesure : compteur rapide, sortie impulsionnelle et sortie MLI (modulation
de la largeur d’impulsions). Ces caractéristiques sont disponibles pour les FP-X a la fois de

types relais et transistor.

+NOTA

Avec les versions relais, la sortie impulsionnelle et la sortie MLI ne sont
disponibles que si une cassette d’E/S impulsionnelles (AFPX-PLS) est

utilisée.

La cassette d’E/S impulsionnelles ne peut pas étre installée sur les FP-X de

type transistor.

Les valeurs des performances et les adresses des E/S de la cassette d'E/S
impulsionnelles sont différentes de celles d’'une unité centrale avec des
fonctions équivalentes intégrées. Le compteur rapide de la cassette d'E/S
impulsionnelles est plus rapide que le compteur rapide intégré de I'unité

centrale.

M Types transistor

Fonction Unité centrale | Cassette d’E/S impulsionnelles
Compteur rapide [ J -
Sortie impulsionnelle/Sortie MLI [ J -

M Types relais

Fonction Unité centrale | Cassette d’E/S impulsionnelles
Compteur rapide [ J [ J
Sortie impulsionnelle/Sortie MLI - [ J
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Nombre de voies disponibles pour le compteur rapide et la sortie impulsionnelle

Nombre de voies

Unité centrale/ g’yupr?ité Nombre de |Nombre |Compteur rapide _Sorticle _ ’
cassette cassettes de phases Impuisionnelie
centrale
Types Types | Types Types
transistor |relais transistor |relais
1 8
C30/C60 4
e 2 4
Unité centrale - p 5 _
C14 3
2 4
1 - 2
1 > ; 1
C30/C60 -
Cassette d’E/S 2 1 - 4 ~ )
impulsionnelles 2 - 2
1 - 2
c14 1 1
2 - 1

Fonction comptage rapide

La fonction comptage rapide permet de compter des impulsions d’entrée provenant par
exemple de capteurs ou de codeurs. Dés que le compteur atteint la valeur de consigne, la

sortie souhaitée devient TRUE ou FALSE.

®

Automate

Codeur

Signal de sortie du codeur connecté sur I'entrée du comptage rapide

Moteur

Galet

Variateur

Signal Démarrage/arrét

Massicot

®|©®

Signal de contréle du massicot

QPIOI®LIOO

Bande, cable conducteur
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Fonction sortie impulsionnelle

Avec un servosystéme standard, connecté a I'automate, des contrbles de positionnement
peuvent étre réalisés a I'aide de la fonction sortie impulsionnelle. Des instructions spéciales
permettent d’effectuer un contréle trapézoidal, un retour a I'origine ou une opération JOG.

®

YO
—__Tuurt
Y1 @)

Juur
Y3 @

___ nruvo
Y4 @

@ Automate @ Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)
Servocontréleur @ Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW)

© Moteur pas & pas/servomoteur

Fonction sortie MLI
Une instruction spéciale permet d’obtenir des impulsions de sortie avec un rapport
impulsion/pause défini.

_|_|_,_|_,_|- E AVAVAY 3

g
m LI

Contréle d’éléments chauffants a I'aide de la fonction sortie MLI

@ Augmenter la largeur d’'impulsions augmente la chaleur

@ Diminuer la largeur d’impulsions réduit la chaleur
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Plage de comptage
La plage de comptage du compteur rapide intégré s’étend de -2 147 483 648 a 2 147 483 647
(nombre binaire de 32 bits).

Le compteur rapide est un compteur annulaire. Par conséquent, si la valeur comptée dépasse
la valeur maximum, le compteur revient a la valeur minimum. Et si la valeur comptée franchit
la valeur minimum, le compteur revient a la valeur maximum et continue de compter a partir
de cette valeur.

}

@ | +2 147 483 647

- T T T/

+2 147 483 646
+2 147 483 645

2 147 483 646
-2 147 483 647
@ | 2147 483 648

III ”.

—_———— —

Valeur maximum

CliS

Valeur minimum

il ¢ NOTA

Avec l'instruction d’interpolation linéaire F175_ PulseOutput_Linear : la valeur
de consigne ou du déplacement doit étre située dans l'intervalle de -8 388 608 a
+8 388 607 (nombre binaire de 24 bits).
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8.2 Caractéristiques et restrictions des fonctions

Cette section présente les caractéristiques et les restrictions des fonctions compteur rapide,
sortie impulsionnelle et sortie MLI.

8.2.1 Fonction comptage rapide

Pour chaque mode d’entrée comptage, des voies de compteurs rapides, des entrées et des

zones mémoire sont disponibles.

M Types transistor

Adr

esses des entrées

Mode d’entrée

Nombre de phases

Vitesse

N° de voie

Entrée

Entrée reset

Incrémental

Décrémental

Elevée

X0

X6

X1

X2

X7

X3

Moyenne

X4

X5

X6

N|o|loa|dM|lW|IN|[-~|O

X7

Biphasé
Incrémental / décrémental

Controle incrémental / décrémental

Elevée

o

X0

X1

X6

X2

X3

X7

Moyenne

X4

X5

X6

X7

1)

Pour en savoir plus sur les différents modes d’entrée, voir page 286.

278




Comptage rapide et sortie impulsionnelle

Performances
Nombre de Vitesse Largeur d'impulsions d’entrée [Nombre de [Vitesse de comptage
phases minimum Y voies maximum
1 100kHz
2 80kHz/voie
Elevée [5us
1 3 60kHz/voie
4 50kHz/voie
Moyenne [ 100us 14 10kHz/voie
. 1 35kHz
Elevée 14,3us
2 2 25kHz/voie
Moyenne [ 100us 1,2 5kHz/voie

2)

Pour en savoir plus sur la largeur d’'impulsions d’entrée minimum, voir page 288.

La vitesse de comptage maxi. dépend du nombre de phases et des voies utilisées. Les valeurs indiquées peuvent

étre inférieures si les instructions F166_HighSpeedCounter_Set ou F167_HighSpeedCounter_Reset, d'autres
procédures d’E/S impulsionnelles ou programmes d’interruption sont exécutés.

M Types relais

Adresses des entrées

Unité centrale/
Cassette

Mode d’entrée ¥

Nombre de |N°de
phases voie

Entrée 2)

Unité centrale

e Incrémental

o Décrémental

X0 -

X1 -

X2 -

X3 -

X4 -

X5 -

X6 -

X7 -

e Biphasé 2

X0, X1 -

X2, X3 -

X4, X5 -

X6, X7 -

Cassette d’E/S
impulsionnelles

e Incrémental

o Décrémental

X100 X102

X101 X102

>lo|lo|(fo|M~|IN|[OIN|O|O|BD|[W|IN]|~]|O

X200 X202

©
&

X201 X202

e Biphasé
e Incrémental / décrémental 2

o Contréle incrémental / décrémental

oo

X100,

X101 X102

A?

X200,

X201 X202

" Pour en savoir plus sur les différents modes d’entrée, voir "Modes de fonctionnement des entrées comptage”

page 286.

2 L'entrée reset X102 peut étre définie voie 8 ou voie 9. L’entrée reset X202 peut étre définie voie A ou voie B.

% Les voies A et B peuvent étre utilisées lorsque 2 cassettes d’E/S impulsionnelles sont installées sur I'unité
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centrale de type C30/C60.
Performances
Unité centrale/ |[Nombre |Largeur d’'impulsions Nombre de Vitesse de comptage
Cassette de d’entrée minimum ¥ voies maximum
phases
Unité centrale 1 50us 8 10kHz
2 100us 4 5kHz
Cassette d’E/S 1 6,25us (100us)? 2 80kHz
impulsionnelles
4 50kHz
2 16,7us (100ps)? 1 30kHz
2 25kHz

" Pour en savoir plus sur la largeur d'impulsions d’entrée minimale, voir page 288.

2 Les valeurs entre parenthéses correspondent a I'entrée reset.

¥ Ces valeurs s’appliquent si le compteur rapide de I'unité centrale ou de la cassette d’E/S impulsionnelles est

utilisé seul.

Drapeaux de contrble et zones mémoire

L’état de fonctionnement du compteur rapide, les valeurs du comptage et le code de contréle
sont sauvegardés dans des relais internes spéciaux et des registres spéciaux de données. Le
code de contréle contient les paramétres du compteur rapide. Pour accéder aux registres
spéciaux de données et aux relais internes spéciaux, utilisez les variables systéme
indépendantes de I'automate. Vous pouvez insérer directement des variables systéme dans
le corps du POU : utilisez la boite de dialogue "Sélection de variables" sans entrer de
déclaration dans I'en-téte du POU. Voir "Instructions et variables systeme" page 290.

Instructions correspondantes
F166_HighSpeedCounter_Set : Activation de la sortie lorsque la valeur de consigne est
atteinte

F167_HighSpeedCounter_Reset : Désactivation de la sortie lorsque la valeur de consigne
est atteinte

280



Comptage rapide et sortie impulsionnelle

8.2.2 Fonction sortie impulsionnelle

Pour chaque mode de sortie impulsionnelle et de controle de positionnement, des voies de
compteurs rapides, des entrées et des sorties spécifiques sont disponibles.

M Types transistor

Adresses des entrées/sorties

Sortie Sortie ) Entrée
impulsionnelle | impulsionnelle Sortlte Entrée | proche
el | N° de sens horaire | sens anti- sl . retour |de
nterpotation | VILESSE 1 i (CW) horaire (CCW) gzmp €U 1 2 rori- |Irorigine
Sortie Sortie sens de |geaviation |9'M€ | (near
impulsionnelle | rotation home)
. 0 YO Y1 Y4rvgh X4
Elevée ;
Y2 Y3 Y5/Y9" X5
Non
2 Y4 Y5 - X6
Moyenne 3 Y6? Y7? - x7?
- Toutes?
~ |o@xex) |Yo Y1 Y4/v8" X4
Elevée -
o 1(axeY) |Y2 Y3 Y5/Y9" X5
Linéaire
2 (axe X) |Y4 Y5 - X6
Moyenne [— 3 3 3
3% (axe Y) | Y6 Y7 - X7

C30/C60:Y8o0uY9;C14:Y40uY5

2) N’importe quelle entrée peut étre spécifiée dans la liste des variables globales. L’entrée proche de l'origine (near
home) est activée/désactivée a l'aide du code de contrdle de la sortie impulsionnelle. Voir "Ecriture du code de
contrdle de la sortie impulsionnelle" page 313.

Disponible uniquement pour les unités centrales de type C30/C60.

Le retour a l'origine des axes d’interpolation doit étre effectué pour chaque voie.

Performances
Interpolation | Vitesse |N° de voie Nombre de voies | Fréquence de sortie maximale 2
1
Elevée 0,1 > 100kHz
Non p
Moyenne |2, 3 > 20kHz
Elevée 0 (axe X), 1 (axe Y) 100kHz
Linéaire Vitesse résultante
Moyenne | 2 (axe X), 3 (axe Y) 20kHz

1) Lafréquence de sortie maximale varie en fonction de la méthode de sortie impulsionnelle et des voies
utilisées. Les valeurs indiquées peuvent étre inférieures si les instructions F166_HighSpeedCounter_Set ou
F167_HighSpeedCounter_Reset, d’autres procédures d’E/S impulsionnelles ou programmes d’interruption
sont exécutés.
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M Types relais

La fonction sortie impulsionnelle n’est disponible que si la cassette d’entrée/sortie
impulsionnelle (AFPX-PLS) a été installée.

Adresses des entrées/sorties

Interpolation N° de | Sortie Sortie Sortie reset |Entrée |Entrée
voie |impulsionnelle |impulsionnelle | compteur retour a |proche de
sens horaire |sens anti- de déviation [I'origine |I'origine
(Cw) horaire (CCW) (near home)
Sortie Sortie sens de
impulsionnelle | rotation
Non 0 Y100 Y101 Y102 X102 Toutes®
1 Y200 Y201 Y202 X202
Linéaire1) 0 Y100 Y101 Y102 X102
1 Y200 Y201 Y202 X202

) Le retour a I'origine des axes d’interpolation doit étre effectué pour chaque voie.

2) N’importe quelle entrée peut étre spécifiée dans la liste des variables globales. L’entrée proche de I'origine (near
home) est activée/désactivée a I'aide du code de contrble de la sortie impulsionnelle.

Performances
N° de voie Nombre de voies Fréquence de sortie maximale
. . o 1 100kHz (x1 voie)
0, 1, Controle de l'interpolation linéaire
2 80kHz (x2 voies)

Drapeaux de contrdle et zones mémoire

Les paramétres du compteur rapide et de la sortie impulsionnelle ainsi que les valeurs
courantes sont sauvegardés dans des registres spéciaux de données.

Pour accéder aux registres spéciaux de données et aux relais internes spéciaux, utilisez les
variables systéme indépendantes de I'automate. Voir "Instructions et variables systéeme" page
311.

Instructions correspondantes
F171_PulseOutput_Trapezoidal : Controle trapézoidal/retour a I'origine

F172_ PulseOutput_Jog : Opération JOG
F174 PulseOutput_DataTable : Controle des tableaux de données

F175 PulseOutput_Linear : Controle de l'interpolation linéaire
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8.2.3 Fonction sortie MLI

Pour la fonction sortie modulation de largeur d’'impulsions, deux voies et sorties spécifiques
sont disponibles.

M Types transistor

Adresses des sorties

N° de voie | Sortie impulsionnelle

0 YO0

1 Y2

2 Y4

3 Y6

Performances

N° de voie | Résolution | Rapport impulsion/pause

0.1 1000 1,5Hz-12,5kHz (0,0-99,9%)
100 15,6kHz—41,7kHz (0-99%)

23 1000 1,5Hz-12,5kHz (0,0-99,9%)
100 15,6kHz (0-99%)

M Types relais

La fonction sortie MLI n’est disponible que si la cassette d’'E/S impulsionnelles (AFPX-PLS) a
été installée.

Adresses des sorties

N° de voie | Sortie impulsionnelle

0 Y100

1 Y200

Performances

N° de voie | Résolution | Rapport impulsion/pause

0.1 1000 1,5Hz-12,5kHz (0,0-99,9%)
100 15,6kHz—41,7kHz (0-99%)

L’état de la sortie MLI est sauvegardé dans des relais internes spéciaux. Pour accéder aux
registres spéciaux de données et aux relais internes spéciaux, utilisez les variables systéme
indépendantes de 'automate. Vous pouvez insérer directement des variables systéme dans
le corps du POU : utilisez la boite de dialogue "Sélection de variables" sans entrer de
déclaration dans I'en-téte du POU. Voir "Fonction sortie MLI" page 340.

Instructions correspondantes
F173_PWMH : Sortie MLI
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8.2.4 Restrictions

Restrictions relatives aux voies

La vitesse maximale de la fonction compteur rapide et la fréquence de sortie maximale de la
fonction sortie impulsionnelle sont déterminées par le nombre de voies utilisées et la
combinaison des deux fonctions. La méme voie ne peut pas étre utilisée par plusieurs
fonctions.

U 2+ REFERENCE

Veuillez consulter les tableaux des performances pour connaitre les valeurs
exactes de la vitesse de comptage maximum et de la fréquence de sortie
maximum. Voir "Vitesse de comptage et fréquence de sortie impulsionnelle
maxi." page 397.

Restrictions relatives a |I'affectation des E/S

Vous devez définir les entrées et les sorties qui doivent étre utilisées par la fonction compteur
rapide ou par la fonction sortie impulsionnelle dans les registres systéme. Voir "Fonction
comptage rapide" page 286 et "Fonction sortie impulsionnelle" page 303.

Les entrées et les sorties ne peuvent pas étre affectées a plusieurs fonctions.

B Types transistor

e Si X6 ou X7 sont utilisées comme entrée reset de la fonction compteur rapide, elles ne
peuvent étre utilisées comme entrée comptage.

C60/C30

e SiX4, X5, X6 ou X7 sont utilisées comme entrée retour a I'origine de la fonction sortie
impulsionnelle, elles ne peuvent pas étre utilisées comme entrée compteur rapide.

Cl4

e Si X4, X5 ou X6 sont utilisées comme entrée retour a l'origine de la fonction sortie
impulsionnelle, elles ne peuvent pas étre utilisées comme entrée compteur rapide.

e SiY4 ou Y5 sont utilisées comme sortie reset du compteur de déviation pour les voies
0 et 1 du compteur rapide, elles ne peuvent étre utilisées en tant que sortie pour la
voie 2 vitesse moyenne.

M Types relais

La fonction sortie impulsionnelle n’est disponible que si la cassette d’entrée/sortie
impulsionnelle (AFPX-PLS) a été installée.

Les entrées et les sorties qui ont été affectées a une fonction compteur rapide ou sortie
impulsionnelle ne peuvent pas étre utilisées en tant qu’entrées ou sorties normales.
Exceptions :

e Sila fonction comptage rapide est utilisée sans entrée reset, X102 et X202 peuvent
étre utilisées comme entrées normales.
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Si la fonction sortie impulsionnelle est utilisée sans sortie reset du compteur de
déviation, Y102 etY202 peuvent étre utilisées comme sorties normales.

Restrictions relatives aux instructions

Lorsque vous utilisez les instructions de sortie impulsionnelle F171, F172, F174 et
F175, indiquez une fréquence initiale de 30kHz maximum. Sinon, la premiére
impulsion sera perdue.

Lors de I'exécution de cette instruction, le drapeau de contréle du compteur rapide
(par ex. sys_blsHscChannel0ControlActive) pour la voie utilisée passe a TRUE.
Aucune autre instruction du compteur rapide utilisant la méme voie ne peut étre
exécutée tant que le drapeau de contrble est TRUE.

Lorsqu’une instruction de sortie impulsionnelle est exécutée et lorsque des impulsions
sont sorties, le drapeau de contrdle de la sortie impulsionnelle (par ex.
sys_blsPulseChannelOActive) de la voie correspondante est TRUE. Aucune autre
instruction de sortie impulsionnelle ne peut étre exécutée tant que ce drapeau est
TRUE.

L’état du drapeau de contréle du compteur rapide ou du drapeau de la sortie
impulsionnelle peut changer au cours d’une scrutation. Par exemple, si le drapeau est
utilisé plus d’une fois comme condition d’entrée, plusieurs états sont possibles au
cours d’une scrutation. Pour que le programme soit exécuté correctement, I'état du
relais interne spécial doit étre copié vers une variable au début du programme.

8.25 Durée d’exécution de I'instruction

Il s’agit de la durée entre I'exécution de 'instruction et la sortie impulsionnelle réelle.

Type de sortie Nbre Durée d’exécution
9 impulsionnelle de pas |de I'instruction
. 30 ~
F171_PulseOutput_Trapezoidal, | Sens horaire / 200us
Controle trapézoidal anti-horaire 60 ~400ps
F171_PulseOutput_Home, Impulsionnelle / sens de | 30 ~500ps"
Retour a I'origine rotation 60 ~700ps1)
Sens horaire /
Sortie : : - ~20us
impulsionnelle Fl?z_PUISeOUtpUt_JOg, anti-horaire :
Opération JOG Impulsionnelle / sens de 320us”
rotation B
Sens horaire / _ 30
F174_PulseOutput_DataTable, | gnti-horaire ~olus
Contréle des tableaux de —— o 3
données mpulsionnelle / sens de 1)
rotation ~330us
. F173_PulseOQutput_PWM,
Sortie MLI Sortie MLI - - ~30us

1)

En mode "Sortie impulsionnelle/sens de rotation", le temps d’attente est d’env. 300us entre I'activation de la

sortie sens de rotation et I'exécution de I'instruction de sortie impulsionnelle.
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8.3 Fonction comptage rapide

La fonction comptage rapide compte les signaux d’entrée. Lorsque la valeur de consigne est
atteinte, la sortie souhaitée devient TRUE ou FALSE.

Paramétrage des registres systéeme

Afin d'utiliser la fonction compteur rapide, les entrées doivent étre définies dans les registres
systéme.

A

el ¢ Procédure
3.—

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systéme"

3. Double-cliquer sur "Compteur rapide, entrée de capture d’impulsions, entrée
d’interruption”

4, Sélectionner les entrées souhaitées pour chaque voie

8.3.1 Modes de fonctionnement des entrées comptage

Mode . , .
d’entrée Signaux d’entrée
Entrée du compteur rapide
o AL, UL B @ e
3 - - FALSE Cassette : X100 ou X101
Incrémental ' o (X200 ou X201)
®|0| ! | 2 | ° | ¢ | I R e i I @ Valeur du compteur
_—
' ﬂ ﬂ ﬂ rl rTRUE
@IllllUUL-- FALSE
Décrémental '
@nn-1n-2n—3n—4| |3|2|1|o|
_—

286



Comptage rapide et sortie impulsionnelle

Mode . , .
SPEree Signaux d’entrée
Comptage incrémental : Sens horaire @ Entrée du compteur rapide
: TRUE Unité centrale : X0+X1 ou
-_l_\_l_\_'_\_ - - _l_\_l_\_,:ALSE X2+X3 ou X4+X5 ou X6+X7
®/: TRUE Cassette : X100 et X101 ou
NI N A T I T I et X200 et X201
' o (@ Valeur du compteur
° [ 1=1 ..
E—
Biphasé

Comptage décrémental : Sens anti-horaire

©

, Entrée du compteur rapide
: f | f | f | f | f | f | f | TRUE Unité centrale : X0+X1 ou
Ml FALSE X2+X3 ou X4+X5 ou X6+X7
\: TRUE Cassette : X100 et X101 ou
—ﬂ_ﬂ_ﬂ_ﬂ_ FALSE X200 et X201

Incrémental /

1
décrémental \ Valeur du compteur
@|0|1|2|3|4|3|2|1|2|3|4|3 )
Croissant
| | | |
@ @ @ @ Décroissant

O ©®0®

, Entrée du compteur rapide
:f | f | f | f | f | f | f | f | TRUE Unité centrale : X0+X1 ou

g FALSE X2+X3 ou X4+X5 ou X6+X7
' TRUE Cassette : X100 et X101 ou
I—\— FALSE X200 et X201

@ Valeur du compteur

@ Croissant

® ® @ Décroissant

e
Contréle ®\

incrémental /
décrémental ?
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Mode

d’entrée Signaux d’entrée

(D Entrée du compteur rapide

Unité centrale : X0 ou X2 (X6
ou X7)

TRUE Cassette : X100 ou X101
® J_U_L_ﬂ_ﬂ.._ﬂ_ﬂ_ ................ 1 |_.:ALSE (X200 ou X201)

@ Entrée reset

o
-
;l

Unité centrale : X0+X1 ou
X2+X3 ou X4+X5 ou X6+X7

Comptage | ' Cassette : X102 (X202
vourentree | @] 01)2] o il1]2 n-1 n (X202)
reset ~— ! (® Entrée reset
(incrémental) © Unité centrale : X0+X1 ou

X2+X3 ou X4+X5 ou X6+X7
Cassette : X102 (X202)

Front montant : compteur
désactivé, valeur courante
effacée

La réinitialisation a @ est exécutée par l'interruption en
@ (front montant) et @ (front descendant).

L’entrée reset peut étre activée/désactivée a I'aide du bit 2 @

du code de contréle sys_wHscOrPulseControlCode. Voir

page 293.

@ Front descendant : compteur
activé

@ Comptage non autorisé

" Pourles FP-X de types relais, ce mode est disponible uniquement lorsque la cassette d’E/S impulsionnelles est

utilisée.

8.3.2 Largeur d'impulsions d’entrée minimum

Pour la période T (1/fréquence), une largeur d'impulsions d’entrée minimum de T/2 (entrée
monophasée) ou T/4 (entrée biphasée) est nécessaire.

T T
! !
[ | | |
| | | | | |
¢ L > | | |
T T [ | [
2 2 | | |
| | |
| , |
| | | | |
>l
T 1T
4 4 4 4
Entrée monophasée Entrée biphasée
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8.3.3 Affectation des entrées/sorties

Les entrées et sorties utilisées différent en fonction du numéro de voie utilisé. (Voir "Fonction
comptage rapide" page 278.)

La sortie passant a TRUE ou FALSE peut étre indiquée a l'aide des instructions
F166_HighSpeedCounter_Set et F167_HighSpeedCounter_Reset. Toutes les sorties Yn
peuvent étre indiquées avec n<300.

M Types transistor

En utilisant la voie 0 avec I’entrée incrémentale et I'entrée reset

FP-X: (@ | Entrée comptage X0
@ 5 @ Entrée reset X6
(® | Sortie TRUE/FALSE
& v La sortie qui passe @ TRUE ou FALSE lorsque la valeur de consigne est atteinte peut
n | ”: : A, h ) :
étre n’'importe quelle sortie de I'unité centrale ou de la cassette d’E/S impulsionnelles.
o,

En utilisant la voie 0 avec I'entrée biphasée et I'entrée reset

FP-X: ( |Phase A, entrée X0
@, @ Phase B, entrée X1
ﬁ, @ Entrée reset X6
SON @ | sortie TRUE/FALSE
Y La sortie qui passe a TRUE ou FALSE lorsque la valeur de consigne est atteinte peut
@ étre n'importe quelle sortie de I'unité centrale ou de la cassette d’E/S impulsionnelles.

M Types relais

En utilisant la voie 8 de la cassette d'E/S impulsionnelles avec entrée incrémentale et
entrée reset

AFPX-PLS: (@ | Entrée comptage X100
@ 5 @ Entrée reset X102
(® | sortie TRUE/FALSE
& v La sortie qui passe a TRUE ou FALSE lorsque la valeur de consigne est atteinte peut
étre n’importe quelle sortie de I'unité centrale ou de la cassette d’E/S impulsionnelles.
&,

En utilisant la voie 8 de la cassette d’E/S impulsionnelles avec entrée biphasée et
entrée reset

FP-X : @ Phase A, entrée X100
(@ | Phase B, entrée X101
@ Entrée reset X102
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® (@ | sortie TRUE/FALSE
—>

® Y La sortie qui passe @ TRUE ou FALSE lorsque la valeur de consigne est atteinte peut
— > étre n’importe quelle sortie de I'unité centrale ou de la cassette d’E/S impulsionnelles.
ON

8.3.4 Instructions et variables systeme

Utilisez les instructions F166_HighSpeedCounter_Set ou F167_HighSpeedCounter_Reset
pour que la sortie souhaitée devienne TRUE ou FALSE lorsque la valeur de consigne
spécifiée est atteinte. Pour que la sortie passe a TRUE, utilisez
F166_HighSpeedCounter_Set. Pour que la sortie passe a FALSE, utilisez

F167 HighSpeedCounter_Reset.

L’état de fonctionnement du compteur rapide, les valeurs du comptage et le code de contréle
sont sauvegardés dans des relais internes spéciaux et des registres spéciaux de données. Le
code de contréle contient les paramétres du compteur rapide. Pour accéder aux registres
spéciaux de données et aux relais internes spéciaux, utilisez les variables systéme
indépendantes de 'automate. Vous pouvez insérer directement des variables systéme dans
le corps du POU : utilisez la boite de dialogue "Sélection de variables" sans entrer de
déclaration dans I'en-téte du POU. Veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro pour en
savoir plus sur I'utilisation des variables systéme.

FP-X C14T, C30/60T : Variables systéme pour les zones mémoires utilisées

Description Variable systeme Adresse
0 [ sys_blsHscChannel0ControlActive R9110
1 [ sys_blsHscChannel1ControlActive R9111
2 | sys_blsHscChannel2ControlActive R9112
Compteur rapide : drapeau de contrdle pour la voie 3 | sys._blsHscChannel3ControlActive ROT13
4 | sys_blsHscChannel4ControlActive R9114
5 | sys_blsHscChannel5ControlActive R9115
6 [ sys_blsHscChannel6ControlActive R9115
7 | sys_blsHscChannel7ControlActive R9117
0 [ sys_diHscChannelOElapsedValue DDT90300
1 [ sys_diHscChannel1ElapsedValue DDT90304
2 | sys_diHscChannel2ElapsedValue DDT90308
Compteur rapide : valeur courante de la voie 3 | sys_diRtscChannel3Flapsedvalue DDT90312
4 | sys_diHscChannel4ElapsedValue DDT90316
5 | sys_diHscChannel5ElapsedValue DDT90320
6 [ sys_diHscChannel6ElapsedValue DDT90324
7 | sys_diHscChannel7ElapsedValue DDT90328
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sys_diHscChannel0ControlTargetValue | DDT90302
sys_diHscChannel1ControlTargetValue | DDT90306
sys_diHscChannel2ControlTargetValue | DDT90310
sys_diHscChannel3ControlTargetValue | DDT90314
sys_diHscChannel4ControlTargetValue | DDT90318
sys_diHscChannel5ControlTargetValue | DDT90322
sys_diHscChannel6ControlTargetValue | DDT90326
sys_diHscChannel7ControlTargetValue | DDT90330
sys_wHscChannel0ControlCode DT90360
sys_wHscChannel1ControlCode DT90361
sys_wHscChannel2ControlCode DT90362
sys_wHscChannel3ControlCode DT90363
sys_wHscChannel4ControlCode DT90364
sys_wHscChannel5ControlCode DT90365
sys_wHscChannel6ControlCode DT90366
sys_wHscChannel7ControlCode DT90367

Compteur rapide : valeur de consigne de la voie

Compteur rapide : affichage du code de contrdle pour la
voie

N|jojloa|dh]WIN|2,|lO|IN|OD|JO|RM|WOW|IN]|~]|O

Compteur rapide ou sortie impulsionnelle : code de

) sys_wHscOrPulseControlCode DT90052
contréle

FP-X C14R, C30/60R : Variables systeme pour les zones mémoires utilisées

Description Variable systeme Adresse
0 [ sys_blsHscChannel0ControlActive R9110
1 | sys_blsHscChannel1ControlActive R9111
2 | sys_blsHscChannel2ControlActive R9112
3 | sys_blsHscChannel3ControlActive R9113
4 | sys_blsHscChannel4ControlActive R9114

Compteur rapide : drapeau de contréle pour la voie 5 | sys_blshiscChannelSControlActive ROT1S
6 [ sys_blsHscChannel6ControlActive R9115
7 | sys_blsHscChannel7ControlActive R9117
8 [ sys_blsHscChannel8ControlActive R9118
9 | sys_blsHscChannel9ControlActive R9119
A | sys_blsHscChannelAControlActive R911A
B [ sys_blsHscChannelBControlActive R911B
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0 [ sys_diHscChannelOElapsedValue DDT90300
1 | sys_diHscChannel1ElapsedValue DDT90304
2 | sys_diHscChannel2ElapsedValue DDT90308
3 [ sys_diHscChannel3ElapsedValue DDT90312
4 | sys_diHscChannel4ElapsedValue DDT90316
5 | sys_diHscChannel5ElapsedValue DDT90320
Compteur rapide : valeur courante de la voie 6 | sys_diHscChannel6Elapsedvalue DDT90324
7 | sys_diHscChannel7ElapsedValue DDT90328
8 | sys_diHscChannel8ElapsedValue DDT90332
9 [ sys_diHscChannel9ElapsedValue DDT90336
A | sys_diHscChannelAElapsedValue DDT90340
B | sys_diHscChannelBElapsedValue DDT90344
0 [ sys_diHscChannelOControlTargetValue | DDT90302
1 | sys_diHscChannel1ControlTargetValue | DDT90306
2 | sys_diHscChannel2ControlTargetValue | DDT90310
3 | sys_diHscChannel3ControlTargetValue | DDT90314
4 [ sys_diHscChannel4ControlTargetValue | DDT90318
Compteur rapide : valeur de consigne de la voie 5 [ sys_diHscChannel5ControlTargetValue | DDT90322
6 | sys_diHscChannel6ControlTargetValue | DDT90326
7 | sys_diHscChannel7ControlTargetValue | DDT90330
8 [ sys_diHscChannel8ControlTargetValue | DDT90334
9 | sys_diHscChannel9ControlTargetValue | DDT90338
A [ sys_diHscChannelAControlTargetValue | DDT90342
B | sys_diHscChannelBControlTargetValue | DDT90346
0 [ sys_wHscChannelOControlCode DT90360
1 | sys_wHscChannel1ControlCode DT90361
2 | sys_wHscChannel2ControlCode DT90362
3 | sys_wHscChannel3ControlCode DT90363
4 | sys_wHscChannel4ControlCode DT90364
Compteur rapide : affichage du code de controle pourla | sys_wHscChannel5ControlCode DT90365
voie 6 | sys_wHscChannel6ControlCode DT90366
7 | sys_wHscChannel7ControlCode DT90367
8 | sys_wHscChannel8ControlCode DT90368
9 | sys_wHscChannel9ControlCode DT90369
A | sys_wHscChannelAControlCode DT90370
B | sys_wHscChannelBControlCode DT90371
Compteur rapide ou sortie impulsionnelle : code de sys_wHscOrPulseControlCode DT90052

contrble
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8.3.4.1 Ecriture du code de contr6le du compteur rapide

Possibilité d’accéder au registre spécial de données dans lequel le code de contréle du
compteur rapide et de la sortie impulsionnelle est sauvegardé, a 'aide de la variable systéme
sys_wHscOrPulseControlCode. (La variable systéme sys wHscOrPulseControlCode
correspond au registre spécial de données DT90052.)

Le code de contrdle peut étre paramétré pour chaque voie a l'aide des variables systeme
sys_wHscChannelxControlCode ou sys wPulseChannelxControlCode (avec x=le numéro de
voie). Les paramétres de cette variable systéme restent identiques jusqu’a ce qu’ils soient
redéfinis.

Opérations réalisées par le code de contréle du compteur rapide :
e Suppression des instructions du compteur rapide (bit 3)

e Activation/désactivation de I'entrée reset (réinitialisation du matériel) du compteur
rapide (bit 2)

e Activation/désactivation des opérations de comptage (bit 1)

¢ Réinitialisation de la valeur courante (réinitialisation du logiciel) du compteur rapide
sur 0 (bit 0)

Suppression des instructions du compteur rapide (bit 3)

Lorsque le bit 3 du registre de données, dans lequel le code de contréle du compteur rapide
(sys_wHscOrPulseControlCode) est sauvegardé, est sur TRUE, I'exécution de I'instruction est
annulée et le drapeau de contréle du compteur rapide passe a FALSE. Réinitialisez le bit 3
sur FALSE pour permettre I'exécution des instructions du compteur rapide.

Activation/désactivation de I'entrée reset (réinitialisation du matériel) du compteur
rapide (bit 2)

@

® o

O

o_ANAARAAAAARAAR

X2 [ ] [ ]

® 0 | 1

X0 | Entrée du compteur rapide

@ Valeur courante

@ Bit 2 du code de contréle du compteur rapide (activation/désactivation de I'entrée reset)
@ Valeur courante réinitialisée a 0

@ Réinitialisation impossible

293



Comptage rapide et sortie impulsionnelle

Lorsque le bit 2 du code de contréle est défini sur TRUE, il est impossible de réinitialiser le
matériel via 'entrée reset spécifiée dans les registres systéme. Le comptage continue méme
si 'entrée reset passe a TRUE. La réinitialisation du matériel est désactivée jusqu’a ce que le
bit 2 soit réinitialisé a 0.

Activation/désactivation des opérations de comptage (bit 1)

@ _

o_ONONAAAARAARAD
@ o [Tal o

X0 [ Entrée du compteur rapide

@ Valeur courante

@ Bit 1 du code de contréle du compteur rapide (comptage)

Lorsque le bit 1 du code de contréle est défini sur TRUE, le comptage n’est pas autorisé et la
valeur courante ne change pas. Le comptage continue lorsque le bit 1 est réinitialisé sur
FALSE.

Réinitialisation de la valeur courante (réinitialisation du logiciel) du compteur rapide
sur 0 (bit 0)

@ [ | t
o _NINAOONAAAAAAR

A

X0 [ Entrée du compteur rapide

@ Valeur courante

@ Bit 0 du code de contréle du compteur rapide (réinitialisation du logiciel)

Lorsque le bit 0 du code de contréle est défini sur TRUE, une réinitialisation du logiciel est
exécutée et la valeur courante est définie sur 0. La valeur courante garde la valeur 0 jusqu’a
ce que le bit 0 soit réinitialisé sur FALSE.
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Parametres du code de contréle

Les bits 0—15 du code de contrble sont affectés par groupes de quatre. Dans chaque groupe,
le paramétrage des bits est représenté par un nombre hexadécimal (par ex. 0002 0000 0000
1001 = 16#2009).

15' ' '12 11. . .8 7. . .4 3 0
Lo | | e[o|o[s]
v 11 Il I

Groupe IV @ Numéro de voie (voie n : 16#n)
Groupe Il 0 (Fixe)

Groupe Il 0 (Fixe)

Suppression de l'instruction du compteur rapide (bit 3)

0 : continuer | 1 : supprimer

Groupe | 0 : activée | 1 : désactivée

Comptage (bit 1)

@ Entrée reset (bit 2) (voir nota)

0 : autorisé | 1 : non autorisé

@ Réinitialisation de la valeur courante sur 0 (bit 0)

0:non | 1:oui
Exemple : 16#2009

Groupe [ Valeur | Description

\Y 2 Numéro de voie : 2
1l 0 (Fixe)
Il 0 (Fixe)
Hex 9 correspond aux données binaires 1001
Suppression de l'instruction du compteur rapide : supprimer (bit 3) | 1
| 9 Entrée reset : activée (bit 2) 0
Comptage : autorisé (bit 1) 0
Réinitialisation de la valeur courante sur 0 : oui (bit 0) 1

+NOTA

Le paramétrage de I'entrée reset (bit 2) permet de désactiver I’entrée reset
définie dans les registres systeme.

* REFERENCE

Des exemples de programmation sont disponibles sur I'aide en ligne de
FPWIN Pro.
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8.3.4.2 Ecriture et lecture de la valeur courante du compteur rapide

La valeur courante est sauvegardée en tant que double mot dans les registres spéciaux de

données. Accés aux registres spéciaux de données a l'aide de la variable systeme

sys_diHscChannelxElapsedValue (avec x=numéro de voie).

Variables systéme pour les zones mémoires utilisées :

Types transistor

Description Variable systeme Adresse
0 | sys_diHscChannelOElapsedValue DDT90300
1 | sys_diHscChannel1ElapsedValue DDT90304
2 | sys_diHscChannel2ElapsedValue DDT90308
Compteur rapide : valeur courante de la voie 3 | sys_diHscChannel3Elapsedvalue DDT90312
4 [ sys_diHscChannel4ElapsedValue DDT90316
5 | sys_diHscChannel5ElapsedValue DDT90320
6 [ sys_diHscChannel6ElapsedValue DDT90324
7 | sys_diHscChannel7ElapsedValue DDT90328
Types relais
Description Variable systeme Adresse
0 | sys_diHscChannelOElapsedValue DDT90300
sys_diHscChannel1ElapsedValue DDT90304
2 [ sys_diHscChannel2ElapsedValue DDT90308
3 [ sys_diHscChannel3ElapsedValue DDT90312
4 | sys_diHscChannel4ElapsedValue DDT90316
Compteur rapide : valeur courante de la voie S |sys_ditscChannelSElapsedvalue DDT90320
6 | sys_diHscChannel6ElapsedValue DDT90324
7 | sys_diHscChannel7ElapsedValue DDT90328
8 | sys_diHscChannel8ElapsedValue DDT90332
9 | sys_diHscChannel9ElapsedValue DDT90336
A | sys_diHscChannelAElapsedValue DDT90340
B | sys_diHscChannelBElapsedValue DDT90344

@hr * REFERENCE

Des exemples de programmation sont disponibles sur I'aide en ligne de

FPWIN Pro.
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8.3.4.3 F166_HighSpeedCounter_Set, activation de la sortie

Lorsque la valeur courante du compteur rapide correspond a la valeur de consigne, un
processus d’interruption commute immédiatement la sortie spécifiée sur TRUE.

Caractéristiques du contrdle d’activation de la sortie lorsque la valeur de consigne est
atteinte

®—1| L

10000 | Valeur de consigne

@ Valeur courante du compteur rapide

@ Condition d’exécution

@ Drapeau de contréle du compteur rapide
@ |sortie API

La sortie APl passe a TRUE lorsque la valeur courante correspond a la valeur de consigne.
De plus, le drapeau de contréle du compteur rapide passe a FALSE et I'instruction est
désactivée.

@@r * REFERENCE

Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.
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8.3.4.4 F167_HighSpeedCounter_Reset, désactivation de la sortie

Lorsque la valeur courante du compteur rapide correspond a la valeur de consigne, un
processus d'interruption commute immédiatement la sortie spécifiée sur TRUE.

Caractéristiques du contrdle de désactivation de la sortie lorsque la valeur de consigne
est atteinte

-200 | Valeur de consigne

@ Valeur courante du compteur rapide

@ Condition d’exécution

@ Drapeau de contréle du compteur rapide
@ |sortie API

La sortie API passe a FALSE lorsque la valeur courante correspond a la valeur de consigne.
De plus, le drapeau de contréle du compteur rapide passe a FALSE et l'instruction est
désactivée.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, consultez I'aide en lighe de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.

298



Comptage rapide et sortie impulsionnelle

8.3.5 Exemples de programmes

Les exemples de programmation suivants démontrent comment paramétrer les codes de
contrble et comment utiliser les instructions du compteur rapide.

Des projets FPWIN Pro en codes LD et ST peuvent étre téléchargés a partir du site Internet
de Panasonic (http://www.panasonic-electric-works.fr/pewswe_fr/fr/html|/22164.php).

Vous trouverez les exemples de programmation sur ce chapitre dans
pe_63403 0001_sample_high_speed.zip.

Ces exemples peuvent étre utilisés avec différents types d’automates. Vous devez donc
sélectionner le type d’automate correspondant dans le navigateur de FPWIN Pro.

Aprés avoir changé de type d’API, un message apparait : "Adapter les registres systéme et
options de compilation ?" Sélectionnez [Adapter automatiquement] pour ne pas perdre les
parameétres des registres systéme définis dans I'exemple de programmation.

8.3.5.1 Positionnement avec variateur a une vitesse

Exemple de cablage

@ ®

X0

X5 O O

COM

/YO \ ©)

/ L]
[

\ T
- 38 / oM
—~ PNP
~ _ -
@ Automate @ Borne d’entrée X0 [ Entrée du codeur |X5 |Démarrer I'opération
@ Borne de sortie YO | Démarrer le variateur
Variateur @ Arrét de I'opération
© | Codeur
©) | Moteur
® | Convoyeur

Lorsque X5 devient TRUE, YO devient TRUE et le convoyeur commence a bouger. Lorsque la
valeur courante (sys_diHscChannelOElapsedValue) atteint 5000, YO devient FALSE et le
convoyeur s’arréte.

299


http://www.panasonic-electric-works.fr/pewswe_fr/fr/html/22164.php�

Comptage rapide et sortie impulsionnelle

Schéma de fonctionnement

y :
0 5000
' —_—.
' X |
vo L
X | Nombre d’'impulsions
y | Vitesse
Paramétres des registres systéme
he Désignation Données
400 | Compkeur rapide : voie 0 Entrée incrémentale (X0

* REFERENCE

+NOTA

Des exemples de
disponibles dans

programmation avec en-tétes et corps de POU sont
les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.

Lorsque la cassette d’E/S impulsionnelles est utilisée, définissez I'entrée codeur sur X100
dans les registres systéme. Indiquez X102 pour "Démarrer I'opération" et Y100 pour
"Démarrer le variateur".
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8.3.5.2 Positionnement avec variateur a deux vitesses

Exemple de cablage

® © ®
X0
X5 O O
COM )/ (O/
- ~. @ @/ - |
@ - AN rL\
K ) ——
[ v | @ e a;
- D NP A | {com - B S A /
\, \__ | /
N PNP X— NPN
~ _ ~ -
@ Automat @ Borne d’entrée X0 | Entrée du codeur X5 | Démarrer I'opération
utomate
@ Borne de sortie YO [ Démarrer le variateur Y1 | Vitesse du variateur
Variat @ Arrét de I'opération
ariateur
@ Rapide/lent
@ Codeur
@ Moteur
@ Convoyeur

Lorsque X5 devient TRUE, YO et Y1 deviennent TRUE et le convoyeur commence a bouger.
Lorsque la valeur courante (sys_diHscChannelOElapsedValue) atteint 4500, Y1 devient
FALSE et le convoyeur commence a décélérer. Lorsque la valeur courante atteint 5000, YO
devient FALSE et le convoyeur s’arréte.
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Schéma de fonctionnement

y

X | Nombre d’'impulsions

y | Vitesse

Paramétres des registres systéme

ND

Désignation

Données

400

Compteur rapide @ woig 0

Entrée incrémentale (X0

@hr * REFERENCE

Des exemples de programmation avec en-tétes et corps de POU sont
disponibles dans les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.

*NOTA

Lorsque la cassette d’E/S impulsionnelles est utilisée, définissez I'entrée codeur sur X100
dans les registres systéme. Indiquez X102 pour "Démarrer I'opération”, Y100 pour "Démarrer
le variateur" et Y101 pour "Vitesse du variateur".
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8.4 Fonction sortie impulsionnelle

Avec un servocontréleur de type entrée de train d’'impulsion, disponible dans le commerce, la
fonction sortie impulsionnelle peut étre utilisée pour le contrdle de positionnement.

M Types transistor

Paramétrage des registres systeme

Lorsque vous utilisez la fonction sortie impulsionnelle, définissez la sortie impulsionnelle pour
la voie souhaitée.

A

el ¢ Procédure
3. —

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systeme"

3. Double-cliquer sur "Compteur rapide, entrée de capture d’'impulsions, entrée
d’interruption”

4. Définir "Sortie impulsionnelle" pour la voie souhaitée

401 Compteur rapide @ woig 7 Inutilisé P Irukili
4021401  Sortie impulsionnelle  voie 0 Inukilisé TI P Tl
402401  Sortie impulsionnele : woie 1 =
4021401  Sortie impulsionnelle @ vaie 2

Inutilisé

402{401  Sorkie impulsionnele ¢ voie 3 Sortie impulsionnelle (10

403 Entrée de capture dimpulsion ; £0 Sortie impulsionnelle (Y0-Y1), entr
403 Entrée de capture dimpulsion @ 21 Sartie MLI (Y0)

403 Entrée de capkure dimpulsion @ %2 Désackiver FDéza

M Types relais

La fonction sortie impulsionnelle n’est disponible que si la cassette d’entrée/sortie
impulsionnelle (AFPX-PLS) a été installée.

Paramétrage des registres systéme

Lorsque vous utilisez la fonction sortie impulsionnelle, définissez la sortie impulsionnelle pour
la voie souhaitée.

A

el ® Procédure
3.—

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systéme"

3. Double-cliquer sur "Compteur rapide, entrée de capture d’'impulsions, entrée
d’interruption”
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4. Définir "Sortie impulsionnelle" pour la voie souhaitée

401
400
401
403
403
403
403

Cu:umi:uteur rai:uide 1 viie B (.cassette u:I'E,i'S imﬁulsinnne. o
Sortie impulsionnelle : voie 0 (cassette d'ESS impulsia, .,
Sorkie impulsionnelle : voie 1 {cassette d'ESS impulsia, ..

Enkrée de capture dimpulsion
Enkrée de capture dimpulsion
Enktrée de capture dimpulsion
Entrée de capture dimpulsion

1 w0
s}
e
i)

Inutilisé FInu
Inukilisé = FInu
Irukilisé

Sortie impulsionnele (¥100-¥10

Sartie MLI {100

Désactiver

|
D

8.4.1 Types de sortie impulsionnelle et modes de contréle du positionnement

Le type de sortie impulsionnelle et le mode de contréle de positionnement sont définis par les
variables de l'instruction de contrdle de positionnement.

Sens horaire / anti-horaire

Le contréle est exécuté a I'aide de deux impulsions : une impulsion avec une rotation

positive ou dans le sens horaire (CW) et une impulsion avec une rotation négative ou @
dans le sens anti-horaire (CCW).

Sortie impulsionnelle
sens horaire (CW) :

Unité centrale : YO
(Y2, Y4, Y6)
Cassette : Y100
(Y200)

Sortie impulsionnelle
sens anti-horaire
(CCW):

Unité centrale : Y1
(Y3,Y5,Y7)
Cassette : Y101
(Y201)

Comptage
incrémental

Comptage
décrémental
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Impulsionnelle / sens de rotation

Vers I'avant FALSE

— & 40—
o SULFUUL. FUrLy

TRUE

® FALSE [
L

® ®

Le controle est exécuté a I'aide d’une sortie impulsionnelle pour indiquer la vitesse et
d’une autre sortie pour indiquer le sens de rotation avec des signaux TRUE/FALSE. La
rotation avant est exécutée lorsque le signal du sens de rotation est FALSE.

Sortie
impulsionnelle :

Unité centrale : YO
(Y2, Y4, Y6)
Cassette : Y100
(Y200)

Sortie sens de
rotation :

Unité centrale : Y1
(Y3,Y5,Y7)
Cassette : Y101
(Y201)

Comptage
incrémental

Comptage
décrémental

Vers I'avant TRUE

e o

o JUUUUL SUVULY

TRUE [ FALSE

®

® ®

Le contrble est exécuté a I'aide d’une sortie impulsionnelle pour indiquer la vitesse et
d’une autre sortie pour indiquer le sens de rotation avec des signaux TRUE/FALSE. La
rotation avant est exécutée lorsque le signal du sens de rotation est TRUE.

¢NOTA

Si la sortie impulsionnelle a été définie pour une sortie :

- Lasortie ne peut pas étre utilisée en tant que sortie normale.

- Lasupervision de la sortie n'est pas possible parce que seules des
impulsions sont sorties et non les valeurs de la mémoire de sortie.

8.4.2 Modes de contrdle du positionnement

Controble de la valeur relative

Le nombre de sorties impulsionnelles correspond a la valeur de consigne. Des valeurs
positives entrainent une rotation positive et des valeurs négatives une rotation négative.
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AV ¢ EXEMPLE

v

Avec une position courante de 5000 et une valeur de consigne de +1000, 1000
impulsions sont émises en sortie sens horaire pour atteindre la nouvelle position de
6000.

Contrdle de la valeur absolue

Le nombre d'impulsions de sortie est égal a la différence entre la valeur de consigne et la
valeur courante. Les valeurs supérieures a la valeur courante entrainent une rotation positive
et les valeurs inférieures a la valeur courante entrainent une rotation négative.

Pl ¢ EXEMPLE
Avec une position courante de 5000 et une valeur de consigne de +1000, 4000

impulsions sont émises en sortie sens anti-horaire pour atteindre la nouvelle position
de 1000.

Les sorties suivantes sont sur TRUE ou FALSE selon le type de sortie impulsionnelle et le
mode de contrble du positionnement sélectionnés :

Type de sortie impulsionnelle Sortie Valeur de consigne
Lrgﬁglsmn- Valeur positive/ Valeur négative/
> valeur courante < valeur courante
Sens horaire / anti-horaire Sens horaire | TRUE FALSE
Sens FALSE TRUE
anti-horaire
Impulsionnelle / Vers I'avant FALSE [ Impulsionnelle | TRUE TRUE
sens de rotation Sens de FALSE TRUE
rotation
Vers l'avant TRUE | Impulsionnelle | TRUE TRUE
Sens de TRUE FALSE
rotation

Mode de comptage

Comptage incrémental

Comptage décrémental

Retour al'origine

Aprés I'activation du servosystéme, une différence ne pouvant pas étre prédéfinie est

constatée entre la valeur de position interne (valeur courante) et la position mécanique des

axes. La valeur interne doit étre synchronisée avec la position réelle des axes. La
synchronisation est réalisée a I'aide d’un retour a I'origine pendant lequel une valeur de

position est enregistrée a un point de référence connu (origine).

Lorsqu’une instruction retour a l'origine est exécutée, des impulsions de sortie sont émises
jusqu’a ce que I'entrée retour a 'origine soit activée. L’affectation des entrées/sorties est
déterminée par la voie utilisée. Voir "Ecriture du code de contréle de la sortie impulsionnelle”
page 313.

Pour décélérer le mouvement a I'approche de la position d’origine, désignez une entrée
proche de I'origine (near home) et définissez le bit 4 du registre spécial de données, dans
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lequel le code de contrble de la sortie impulsionnelle (sys_wHscOrPulseControlCode) est
sauvegardé, sur TRUE puis de nouveau sur FALSE.

La sortie reset du compteur de déviation peut étre définie sur TRUE lorsque le retour a
l'origine est terminé.

Opération JOG

Les impulsions de sortie sont émises via la voie définie tant que le déclencheur de I'instruction
F172_PulseOutput_Jog est TRUE. Le sens de rotation et la fréquence de sortie sont définis
avec cette instruction.

8.4.3 Affectation des entrées/sorties

L’affectation d’E/S des bornes de sorties impulsionnelles, de la borne de sortie sens de
rotation et de I'entrée du point d’origine est déterminée par la voie utilisée.

Pour I'entrée proche de I'origine (near home), le contact souhaité doit étre affecté et le bit 4 du
registre spécial de données, dans lequel le code de contrdle de la sortie impulsionnelle
(sys_wHscOrPulseControlCode) est sauvegardé, doit étre défini sur TRUE puis de nouveau
sur FALSE.

* REFERENCE

Les entrées et sorties disponibles pour chaque voie sont indiquées dans les
caractéristiques techniques. Voir "Fonction sortie impulsionnelle" page 281.

Type de sortie impulsionnelle sens horaire/anti-horaire (CW/CCW)
Deux contacts de sortie sont utilisés comme sortie impulsionnelle pour le sens
horaire/anti-horaire.

Sélectionnez le mode de sortie "Sens horaire/anti-horaire" dans le code de contrdle pour
F171.
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M Types transistor

— D

@

®
®
O]

Avec la voie 0 1 2 3

CA) Automate

Servocontréleur

@ Entrée retour a I'origine X4 X5 X6 X7

@ Entrée proche de I'origine (near home) (voir nota) | Par ex. X100 | Par ex. X200 | Par ex. X100 | Par ex. X200
@ Sortie impulsionnelle sens horaire (CW) YO0 Y2 Y4 Y6

@ Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW) Y1 Y3 Y5 Y7

*NOTA

4

Toute entrée n’étant pas utilisée pour d’autres applications peut étre utilisée
comme entrée proche de I'origine (near home).

B Types relais

— D

@

®
®
®

Avec la voie

0 (1e cassette d'E/S
impulsionnelles)

1 (2e cassette d’'E/S
impulsionnelles)

anti-horaire (CCW)

@ Automate

Servocontréleur

@ Entrée retour a I'origine X102 X5

® Egrtrr]‘ze)’ g/:?.(r:?]%ti? forigine (near | p,r ex. X100 ou X101 Par ex. X200 ou X201
@ (Sé)vr\t/l;e impulsionnelle sens horaire Y100 Y200

@ Sortie impulsionnelle sens Y101 Y201
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+NOTA

Si aucune entrée n’est disponible sur la cassette d'E/S impulsionnelles, une
entrée de l'unité centrale peut étre utilisée comme entrée proche de l'origine.

Type de sortie sens de rotation et impulsionnelle

Une sortie est utilisée comme sortie impulsionnelle et I'autre sortie est utilisée comme sortie
sens de rotation.

Sélectionnez le mode de sortie "Impulsion et sens de rotation" dans le code de contrdle pour
F171.

Il est possible de connecter jusqu’a deux servosystémes.

M Types transistor

— (D

—Q
®
®
®

Avec la voie 0 1 2 3

@ Automate

Servocontroleur

@ Entrée retour a I'origine X4 X5 X6 X7

@ Entrée proche de I'origine (near home) (voir nota) | Par ex. X100 | Par ex. X200 | Par ex. X100 | Par ex. X200
@ Sortie impulsionnelle YO Y2 Y4 Y6

@ Sortie sens de rotation Y1 Y3 Y5 Y7

*NOTA

4

Toute entrée n’étant pas utilisée pour d’autres applications peut étre utilisée
comme entrée proche de l'origine (near home).
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M Types relais

> ®
—— ®

(©)

®
Avec la voie 0 (1e cassette d'E/S 1 (2e cassette d’'E/S

impulsionnelles) impulsionnelles)
@ Automate
Servocontréleur
@ Entrée retour a 'origine X102 X202
@ Entrée prqche de l'origine (near Par ex. X102 Par ex. X202
home) (voir nota)

@ Sortie impulsionnelle Y100 Y200
@ Sortie sens de rotation Y101 Y201

4

*NOTA

Si aucune entrée n’est disponible sur la cassette d’'E/S impulsionnelles, une
entrée de l'unité centrale peut étre utilisée comme entrée proche de l'origine.
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8.4.4 Instructions et variables systéeme

Utilisez les instructions suivantes pour exécuter diverses taches de positionnement :

Tvpe de Nombre de

cgﬁtréle Instruction Description cassettes

(types relais)
Le contrdle trapézoidal détermine automatiquement les
. sorties impulsionnelles. La vitesse initiale, la vitesse de

Contréle F171_PulseOutput | consigne, le temps d’accélération/décélération et la

trapézoidal _Trapezoidal valeur de consigne doivent étre indiqués.
Permet un retour a I'origine automatique.

:?Et.m.” a F171_PulseOutput Permet un retour a I'origine automatique.

origine _Home

Opération JOG

F172_PulseOQutput
_Jog

Provoque des sorties impulsionnelles tant que la
condition d’exécution est TRUE. Une valeur de consigne
peut également étre définie de fagon a ce que la sortie
impulsionnelle s’arréte lorsque la valeur de consigne est
atteinte.

Contréle des
tableaux de

F174_PulseOQutput

Permet un contréle de positionnement conformément

doivent étre indiqués.

données _DataTable aux parametres spécifiés.

R Le contrdle d’interpolation linéaire permet des sorties
(;_ontrole de F175_PulseOutput | impulsionnelles. La vitesse résultante, le temps 2
:'m’te.rpolatlon _Linear d’accélération/décélération et la valeur de consigne

inéaire

Les paramétres du compteur rapide et de la sortie impulsionnelle ainsi que les valeurs
courantes sont sauvegardés dans des registres spéciaux de données. Pour accéder aux

registres spéciaux de données et aux relais internes spéciaux, utilisez les variables systéme
indépendantes de 'automate. Vous pouvez insérer directement des variables systéme dans
le corps du POU : utilisez la boite de dialogue "Sélection de variables" sans entrer de
déclaration dans I'en-téte du POU. Veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro pour en
savoir plus sur l'utilisation des variables systeme.

Utilisation du drapeau de contréle de sortie impulsionnelle

Le relais est TRUE lorsqu’une instruction de sortie impulsionnelle est exécutée. Utilisez ce
drapeau pour empécher I'exécution simultanée d’autres instructions de sortie impulsionnelle
sur la voie spécifiée et pour vérifier que I'exécution de l'instruction est terminée.

*NOTA
L'état du drapeau de contrdle du compteur rapide ou du drapeau de la sortie
impulsionnelle peut changer au cours d’une scrutation. Par exemple, si le
drapeau est utilisé plus d'une fois comme condition d’entrée, plusieurs états
sont possibles au cours d'une scrutation. Pour que le programme soit exécuté
correctement, |'état du relais interne spécial doit étre copié vers une variable au
début du programme.
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Relais de sortie et variables systéme pour FP-X C14T, C30/60T

Numéros de voies et de sorties impulsionnelles

N° de Axe Sare Type de sortie impuls_ionnelle
voie d’interpolation 1) impulsionnelle Sens_ hora!re/ ImpuIS|onneI_Ie / sens de
anti-horaire rotation
0 « YO Sens horaire Impulsionnelle
Y1 Sens anti-horaire Sens de rotation
1 y Y2 Sens horaire Impulsionnelle
Y3 Sens anti-horaire Sens de rotation
5 N Y4 Sens horaire Impulsionnelle
Y5 Sens anti-horaire Sens de rotation
3 y Y6 Sens horaire Impulsionnelle
Y7 Sens anti-horaire Sens de rotation

" Pour F175_PulseOutput_Linear

+NOTA

e Pour les voies de vitesse moyenne 2 et 3, la vitesse maximale est de 20kHz.
e Lavoie 3 est disponible uniqguement pour les C30/60T.

e Pour I'interpolation, les voies 0 et 1 ou les voies 2 et 3 sont utilisées comme
paires. Vous pouvez spécifier uniguement 0 ou 2 (pour C14T: 0
uniquement).

Variables systéme pour les zones mémoires utilisées

Description Variable systeme Adresse
0 | sys_blsPulseChannelOActive R911C
L . N . 1 | sys_blsPulseChannel1Active R911D
Sortie impulsionnelle : drapeau de contrble pour la voie
2 | sys_blsPulseChannel2Active R911E
3 [ sys_blsPulseChannel3Active R911F
0 [ sys_diPulseChannelOElapsedValue | DDT90348
o ) ) 1| sys_diPulseChannel1ElapsedValu | DDT90352
Sortie impulsionnelle : valeur courante pour la voie
2 [ sys_diPulseChannel2ElapsedValue | DDT90356
3 | sys_diPulseChannel3ElapsedValue | DDT90360
0 | sys_diPulseChannel0TargetValue | DDT90350
o . . . 1| sys_diPulseChannel1TargetValue |DDT90354
Sortie impulsionnelle : valeur de consigne pour la voie
2 [ sys_diPulseChannel2TargetValue | DDT90358
3 [ sys_diPulseChannel3TargetValue |DDT90362
0 [ sys_wPulseChannel0ControlCode | DT90380
Sortie impulsionnelle : affichage du code de contrdle pourla | 1| sys_wPulseChannel1ControlCode | DT90381
voie 2 | sys_wPulseChannel2ControlCode | DT90382
3 | sys_wPulseChannel3ControlCode | DT90383
Compteur rapide ou sortie impulsionnelle : code de controle sys_wHscOrPulseControlCode DT90052

=¥ Lavoie 3 est disponible uniquement pour les C30/60T.
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Relais de sortie et variables systéme pour FP-X C14R, C30/60R

Numeéros de voies et de sorties impulsionnelles

La fonction sortie impulsionnelle n’est disponible que si la cassette d’entrée/sortie
impulsionnelle (AFPX-PLS) a été installée.

N° de A S Typ.e de sortieimpuls.ionnelle
voie d’interpolation 1) impulsionnelle Sens horaire / Impulsionnelle / sens de
anti-horaire rotation
0 « Y100 Sens horaire Impulsionnelle
Y101 Sens anti-horaire Sens de rotation
1 Y200 Sens horaire Impulsionnelle
y Y201 Sens anti-horaire Sens de rotation

" Pour F175_PulseOutput_Linear

+NOTA

Lavoie 1 est disponible uniqguement pour les C30/60R.

Variables systéme pour les zones mémoires utilisées

Description Variable systeme Adresse
o ) R ) 0 | sys_blsPulseChannelOActive R911C
Sortie impulsionnelle : drapeau de contrdle pour la voie
1| sys_blsPulseChannel1Active R911D
L . . 0 [ sys_diPulseChannelOElapsedValue | DDT90348
Sortie impulsionnelle : valeur courante pour la voie
1| sys_diPulseChannel1ElapsedValue | DDT90352
L . . . 0 [ sys_diPulseChannelOTargetValue [DDT90350
Sortie impulsionnelle : valeur de consigne pour la voie
1| sys_diPulseChannel1TargetValue |DDT90354
Sortie impulsionnelle : affichage du code de contrdle pourla |0 | sys_wPulseChannel0ControlCode | DT90372
voie 1 | sys_wPulseChannel1ControlCode |DT90373
Compteur rapide ou sortie impulsionnelle : code de controle sys_wHscOrPulseControlCode DT90052

8.4.4.1 Ecriture du code de contrble de la sortie impulsionnelle

Possibilité d’accéder au registre spécial de données dans lequel le code de contréle du
compteur rapide et de la sortie impulsionnelle est sauvegardé, a 'aide de la variable systéme
sys_wHscOrPulseControlCode. (La variable systéme sys wHscOrPulseControlCode
correspond au registre spécial de données DT90052.)

Le code de contrdle peut étre paramétré pour chaque voie a l'aide des variables systeme
sys_wHscChannelxControlCode ou sys wPulseChannelxControlCode (avec x=le numéro de
voie). Les paramétres de cette variable systéme restent identiques jusqu’a ce qu’ils soient
redéfinis.

Opérations réalisées par le code de contrdle de la sortie impulsionnelle :

e Paramétrage/réinitialisation de I'entrée proche de l'origine (near home)
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e Continuation/arrét de la sortie impulsionnelle (arrét forcé)
e Activation/désactivation des opérations de comptage

¢ Réinitialisation de la valeur courante (réinitialisation du logiciel) du compteur rapide

Paramétrage/réinitialisation de I'entrée proche de I'origine (near home)

Le bit d’entrée proche de I'origine (near home) est maintenu. Définissez ce bit sur FALSE
juste apres I'avoir paramétré sur TRUE pour pouvoir définir I'entrée proche de I'origine (near
home) une seconde fois pendant un retour a l'origine.

Continuation/arrét de la sortie impulsionnelle (arrét forcé)

Lorsque le bit 3 du registre de données, dans lequel le code de contrdle de sortie
impulsionnelle (sys_wHscOrPulseControlCode) est sauvegardé, est sur TRUE, la sortie
impulsionnelle est interrompue. Chaque programme utilisant les instructions de sortie
impulsionnelle doit comporter la possibilité de procéder a un arrét forcé. Réinitialisez le bit 3
sur FALSE pour continuer la sortie impulsionnelle.

Activation/désactivation des opérations de comptage

-

aTaIstaTalala alaTalaTalals
@ o [al o

Y* | Sortie impulsionnelle

*

Y

@ Valeur courante

@ Bit 1 du code de contrble de sortie impulsionnelle (comptage)

Lorsque le bit 1 du code de contréle est défini sur TRUE, le comptage n’est pas autorisé et la

valeur courante ne change pas. Le comptage continue lorsque le bit 1 est réinitialisé sur
FALSE.
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Réinitialisation de la valeur courante (réinitialisation du logiciel) du compteur rapide
surO

Yo —
aialaialutalnlainlntnlainln

® ° 1
| :

*

Y

Y* | Sortie impulsionnelle

@ Valeur courante

@ Bit 0 du code de contrble de sortie impulsionnelle (réinitialisation du logiciel)

Lorsque le bit 0 du code de contréle est défini sur TRUE, une réinitialisation du logiciel est
exécutée et la valeur courante est définie sur 0. La valeur courante garde la valeur 0 jusqu’'a
ce que le bit 0 soit réinitialisé sur FALSE.

Parameétres du code de contrble

Les bits 0—15 du code de contrble sont affectés par groupes de quatre. Dans chaque groupe,
le paramétrage des bits est représenté par un nombre hexadécimal (par ex. 0002 0000 0000
1001 = 16#2009).

15 12 11 8 7 4 3 0
o [ o | |o] oo
v I II |
Groupe IV @ Numéro de voie (voie n : 16#n)
Groupe III 1 (fixe)
Groupe T @ Entrée proche de I'origine (near home) (bit 4)
0: FALSE | 1: TRUE
Sortie impulsionnelle (bit 3)
@ 0 : continuer | 1: arréter
@ |0 (bit 2, fixe)
Groupe I Comptage (bit 1)
@ 0 : autorisé | 1 : non autorisé
Réinitialisation de la valeur courante sur 0 (bit 0)
@ 0:non | 1: oui

Exemple : 16#2109
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Groupe | Valeur | Description

v 2 Numéro de voie: 2
III 1 (Fixe)
II 0 Entrée proche de I'origine (near home): FALSE

Hex 9 correspond aux données binaires 1001

Sortie impulsionnelle : arréter (bit 3) 1
I 9 (Bit 2, fixe) 0
Comptage : autorisé (bit 1) 0
Reéinitialisation de la valeur courante sur O : oui (bit 0) | 1

+NOTA

e Un arrét forcé peut entrainer une valeur courante de comptage différente en
sortie d’automate et a I’entrée du moteur. Par conséquent, un retour a
I'origine doit étre exécuté apres I'arrét de la sortie impulsionnelle.

e L’entrée proche de I'origine (near home) ne peut pas étre paramétrée
lorsque le comptage n’est pas autorisé ou lorsque la réinitialisation du
logiciel est exécutée.

@hr * REFERENCE

Des exemples de programmation sont disponibles sur I'aide en ligne de
FPWIN Pro.

8.4.4.2 Ecriture et lecture de la valeur courante du compteur rapide

La valeur courante est sauvegardée en tant que double mot dans les registres spéciaux de
données. Accés aux registres spéciaux de données a l'aide de la variable systéme
sys_diHscChannelxElapsedValue (avec x=numéro de voie).

Variables systéme pour les zones mémoires utilisées :

M Types transistor

Description Variable systeme Adresse

0 | sys_diPulseChannelOElapsedValue DDT90348

o . . 1 [ sys_diPulseChannel1ElapsedValu DDT90352
Sortie impulsionnelle : valeur courante pour la voie

2 | sys_diPulseChannel2ElapsedValue DDT90356

3 | sys_diPulseChannel3ElapsedValue DDT90360

M Types relais

Description Variable systeme Adresse

o . . 0 | sys_diPulseChannelOElapsedValue DDT90348
Sortie impulsionnelle : valeur courante pour la voie

1 | sys_diPulseChannel1ElapsedValue DDT90352
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* REFERENCE

Des exemples de programmation sont disponibles sur I'aide en ligne de
FPWIN Pro.

8.4.4.3 F171_PulseOutput_Trapezoidal, contrdle trapézoidal

Cette instruction exécute automatiquement un contrdle trapézoidal en fonction des
parameétres du DUT indiqué. Les impulsions sont émises en sortie de la voie indiquée lorsque
le drapeau de contréle de cette voie est FALSE et la condition d’exécution est TRUE.

Caractéristiques de la sortie impulsionnelle

f

@

@t

H@»:
®_| L
©_1 1
@ Vitesse initiale et finale @ Valeur de consigne
@ Vitesse de consigne @ Drapeau de contrdle de la sortie impulsionnelle
@ Temps d’accélération/de décélération @ Condition d’exécution

* REFERENCE

Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.

8.4.4.4 F171_PulseOutput_Home, retour al'origine

Les impulsions sont émises en sortie de la voie indiquée lorsque le drapeau de contrble de
cette voie est FALSE et la condition d’exécution est TRUE.

Aprés l'activation du servosystéme, une différence ne pouvant pas étre prédéfinie est
constatée entre la valeur de position interne (valeur courante) et la position mécanique des
axes. La valeur interne doit étre synchronisée avec la position réelle des axes. La
synchronisation est réalisée a I'aide d’un retour a I'origine pendant lequel une valeur de
position est enregistrée a un point de référence connu (origine).

Lorsqu’une instruction retour a I'origine est exécutée, des impulsions de sortie sont émises
jusqu’a ce que I'entrée retour a l'origine soit activée. L’affectation des entrées/sorties est
déterminée par la voie utilisée.
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Pour décélérer le mouvement a I'approche de la position d’origine, désignez une entrée
proche de l'origine (near home) et définissez le bit 4 du registre spécial de données, dans
lequel le code de contrble de la sortie impulsionnelle (sys_wHscOrPulseControlCode) est
sauvegardé, sur TRUE puis de nouveau sur FALSE.

Sélectionnez un des deux modes de fonctionnement :

e Type 1:I'entrée retour a l'origine est activée indépendamment de la présence ou non
d’'une entrée proche de I'origine (near home), indépendamment du fait qu’une
déceélération soit en cours ou terminée.

Sans entrée proche de I'origine :

t

f ©)

®, P

o S
OHz

< t
®

@ Vitesse initiale et finale @ Entrée proche de I'origine (near home) : TRUE
@ Vitesse de consigne @ Entrée retour a I'origine : TRUE
@ Entrée retour a I'origine activée a tout moment.

e Type 2 : I'entrée retour a l'origine est activée uniquement lorsque la décélération
(démarrée par I'entrée proche de l'origine) est terminée.

f ® O]

@ Vitesse initiale et finale @ Entrée proche de I'origine (near home) : TRUE
@ Vitesse de consigne @ Entrée retour a I'origine : TRUE
@ Entrée retour a I'origine activée uniquement apres la décélération

318



Comptage rapide et sortie impulsionnelle

* REFERENCE

Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.

8.4.45 F172 PulseOutput_Jog, opération JOG

Cette instruction est utilisée pour 'opération JOG. Les impulsions sont émises en sortie de la
voie indiquée lorsque le drapeau de contrble de cette voie est FALSE et la condition
d’exécution est TRUE.

Caractéristiques de la sortie impulsionnelle
Sélectionnez un des deux modes de fonctionnement :

o Mode sans valeur de consigne (type 0) : les impulsions sont émises en sortie, en
fonction des conditions définies dans le DUT, tant que la condition d’exécution est
TRUE.

TRUE
@ FALSE—! |_| |_

300Hz

@ OHz

@ Condition d’exécution

@ Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)

e Mode arrét valeur de consigne atteinte (type 1) : arrét de la sortie lorsque la valeur de
consigne est atteinte. Définissez ce mode dans le code de contrdle et indiquez la

valeur de consigne (une valeur absolue) dans le DUT. (FPX V1.4 ou supérieure)
TRUE
I I

® FALSE

300Hz
@ OHz

A
)

Condition d’exécution

Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)

@00

Valeur de consigne atteinte (arrét de la sortie impulsionnelle)

* REFERENCE

Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.
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8.4.4.6 F174 PulseOutput_DataTable, contréle du tableau de données

Cette instruction exécute un contréle rectangulaire, en fonction des parametres indiqués dans
le DUT, avec un nombre arbitraire de vitesses et de valeurs de consigne différentes. Les
impulsions sont émises en sortie de la voie indiquée lorsque le drapeau de contrble de cette
voie est FALSE et la condition d’exécution est TRUE.

Caractéristiques de la sortie impulsionnelle

f[Hz]
5000

2500
1000
0, 10‘00 3000 8000 10000 X

o1 5

@ L
X | Valeur courante du compteur rapide (valeur du déplacement)

@ Condition d’exécution

@ Drapeau de contréle de la sortie impulsionnelle

e Les impulsions sont sorties a la fréquence indiquée jusqu’a ce que la valeur de
consigne soit atteinte. Ensuite, la fréquence passe a la deuxiéme valeur de fréquence.
La sortie impulsionnelle continue jusqu’a ce que la deuxiéme valeur de consigne soit
atteinte et ainsi de suite.

e Arrét de la sortie impulsionnelle lorsque la derniére valeur de consigne est atteinte.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.
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8.4.4.7 F175 PulseOutput_Linear, interpolation linéaire

Des impulsions sont sorties via deux voies en fonction des parameétres indiqués dans le DUT
spécifié, de fagcon a former une ligne droite. Les impulsions sont émises en sortie de la voie
indiquée lorsque le drapeau de contrble de cette voie est FALSE et la condition d’exécution
est TRUE.

Caractéristiques de la sortie impulsionnelle
y

2000 | — — - - __

5000 X

5000 | Valeur de consigne de I'axe X (voie 0)

2000 | Valeur de consigne de I'axe Y (voie 1)

Des impulsions sont sorties via I'axe X (voie 0) et I'axe Y (voie 1) de fagon a ce que la vitesse initiale soit de 500Hz,
la vitesse de consigne de 5kHz et le temps d’accélération/décélération de 300ms. Les deux axes sont controlés de
maniére a former un trajet linéaire jusqu’a la position de consigne.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.

8.4.5 Exemples de programmes

Dans cette section, vous trouverez des exemples avec les instructions
F171 PulseOutput_Trapezoidal, F171_PulseOutput_Home, F172_PulseOutput_Jog,
F174 PulseOutput_DataTable et F175_PulseOutput_Linear.

Des projets FPWIN Pro en codes LD et ST peuvent étre téléchargés a partir du site Internet
de Panasonic (http://www.panasonic-electric-works.fr/pewswe_fr/fr/html|/22164.php).

Le nom du fichier zip est pe_63403 0001_sample_pulse_output FPX.zip.

Schéma de connexion pour les exemples 1-3
Le schéma de connexion ci-dessous s’applique aux exemples suivants :

e Exemple 1 : contrdle trapézoidal
e Exemple 2 : retour a l'origine en cas de déplacement vers I'arriere (-)

e Exemple 3 : retour a I'origine en cas de déplacement vers I'avant (+)
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M Types transistor

1
X0 H—o ?
@ 1
X1 H—0
1
X2 H—o0
X4
X5 ( g}
CoM S (*+)
ITTTTTTTTTUTITY ) TTTITTTRTITIY
- <
o e
Y1 @
J &
L
®_ || 7
24VDC
X0 | Démarrage positionnement (+) | X1 Démarrage positionnement (-)
Automate : bornes x2" | Démarrage retour a l'origine x4" | Détecteur du point d’origine
d’entrée - :
x5Y Détecteur du point proche de COM | Ligne commune

I'origine

Automate : bornes de Yo Sortie impulsionnelle sens
sortie horaire (CW)

Sortie impulsionnelle sens

Yl anti-horaire (CCW)

®@ ©

@ Entrée sens horaire COM [ Ligne commune

Servocontroleur

@ Entrée sens anti-horaire

Moteur pas a pas

Table mobile [ [cote+ [ [cots-

Q@O ©

Interrupteurs (Contact N.O.)

Si nécessaire, connectez une résistance entre les sorties de 'automate et les entrées du servomoteur.
= | Veuillez consulter la documentation du fabricant du servomoteur afin de le connecter correctement.

" Pour la voie 0. Pour la voie 1 : X6 (détecteur du point proche de l'origine), X5 (détecteur du point d’origine), X3
(démarrage retour a l'origine), Y2 (sortie sens horaire), Y3 (sortie sens anti-horaire)

322



Comptage rapide et sortie impulsionnelle

M Types relais

1
X0H—o0 ©
®x1 5o
X2 5o
COM @
1) == (%)
ALLELALARAAAAAAN (=) AALLARARARRAARARAY
COM - <
X100 E >
X102 [ E
Y100 [ | ) @
Y101 [ = @
* €T
® | 7
24VDC
X0 Démarrage positionnement (+) X1 Démarrage positionnement (-)
@ Automate m
x2V Démarrage retour a I'origine COM [ Ligne commune
X100" | Détecteur du point proche de I'origine X102Y | Détecteur du point d’origine
Cassette d'E/S Sortie impulsionnelle sens horaire Sortie impulsionnelle sens anti-horaire
impulsionnelles | 7190 | cw) Y101 | cow)
COM [ Ligne commune
@ Entrée sens horaire
Servocontroleur
@ Entrée sens anti-horaire

Moteur pas a pas

Table mobile

|

| cote +

[0

| cote -

Q@O ©

Interrupteurs (Contact N.

0.)

9

Si nécessaire, connectez une résistance entre les sorties de I'automate et les entrées du servomoteur. Veuillez
consulter la documentation du fabricant du servomoteur afin de le connecter correctement.

1)

Pour la voie 0. Pour la voie 1 : X202 (détecteur du point proche de I'origine), X200 (détecteur du point d’origine),

X3 (démarrage retour a I'origine), Y200 (sortie sens horaire), Y201 (sortie sens anti-horaire)

8.4.6 Schéma de connexion pour les exemples 4 et 6

Schéma de connexion pour les exemples 4 et 6
Le schéma de connexion ci-dessous s’applique aux exemples suivants :

Exemple 4 : retour a l'origine en cas de déplacement vers I'arriere (-) et 2 axes (voir page
333)
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Exemple 6 : contréle de I'interpolation linéaire (voir page 338)

M Types transistor

L
X0 O O—e
® 1
X1 O
JR
X2 O
) _ =) i
)
X4 é
X7 e (+)
T
s @ © |
= CHO
COM E
1
-
=
=
—
= ()
—
D CHA1
YO0 ® @
Y1 @
Y2 SEG) ©
Y3 @
+ s &
- b
24vDC
X0 Démarrage retour a I'origine X4 Dete_cteur du point d'origine (pour
la voie 0)
X1 Démarrage positionnement X7 I‘De’Fe.cteur du point proche de
® Automate : bornes I'origine (pour la voie 1)
d’entrée 4 int d’oriqi
X2 | Arrét d'urgence X5 Dete_cteur du point d’origine (pour
la voie 1)
X6 I?é?e.cteur du point proche de COM
I'origine (pour la voie 0)
Yo Sortie impulsionnelle sens Y1 Sortie impulsionnelle sens
Automate : bornes de horaire (CW) (pour la voie 0) anti-horaire (CCW) (pour la voie 1)
sortie yo | Sortie impulsionnelle sens v3 Sortie impulsionnelle sens
horaire (CW) (pour la voie 0) anti-horaire (CCW) (pour la voie 1)
Servocontréleur @ Entrée sens horaire @ Entrée sens anti-horaire

Moteur pas a pas

Table mobile

™)

Cote +

|0

| cote -

2@ OO

0 |[Voie 0O

CH2

Voie 2

.

Si nécessaire, connectez une résistance entre les sorties de I'automate et les entrées du servomoteur.
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| Veuillez consulter la documentation du fabricant du servomoteur afin de le connecter correctement.

M Types relais

J
X0 O O—e
® 1
X1 H—-o0
J
X2 [1—© é
D\ ¢)
COM 1—
.G (*+)
(® | [© | T T
X100 ) z CHo
z
102 =
=
Y100 0] =
© g
Y101 @ ZINIG!
1
+ & ®r—cH1
X200
202
Y200 0] @
Y201 @
+ It &
- bd
24vVDC
@ Automate : bornes X0 Démarrage retour a l'origine | X2 Arrét d’'urgence
d'entree X1 Démarrage positionnement | COM Démarrage retour & l'origine
X100 Détecteur du point proche Y100 Sortie impulsionnelle sens
Borne d’entrée/sortie de l'origine (pour la voie 0) horaire (CW) (pour la voie 0)
de la cassette d'E/S Détecteur du point d’origine Sortie impulsionnelle sens
impulsionnelles 1 X102 du p 9 Y101 anti-horaire (CCW) (pour la voie
(pour la voie 0) 0)
Détecteur du point proche Sortie impulsionnelle sens
) . X200 o ) Y200 . .
Borne d’entrée/sortie de l'origine (pour la voie 1) horaire (CW) (pour la voie 1)
© de la cassette d'E/S Détecteur du point dorigine Sortie impulsionnelle sens
impulsionnelles 2 X202 ou p 9M€ 1v201 | anti-horaire (CCW) (pour la voie
(pour la voie 1) 1)
@ Servocontréleur @ Entrée sens horaire @ Entrée sens anti-horaire
® Moteur pas a pas
® | Table mobile +) Ccoté + B | cote -
CHO (Voie 0 CH2 Voie 2
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=

Si nécessaire, connectez une résistance entre les sorties de I'automate et les entrées du servomoteur.
Veuillez consulter la documentation du fabricant du servomoteur afin de le connecter correctement.

8.4.7 Exemple 1: contrble trapézoidal

Projet FPWIN Pro applicable :

Sample_PulseOutput_01_TrapezoidalControl_LD.pro

Sample_PulseOutput_01_TrapezoidalControl_ST.pro

Cet exemple illustre les différents types de contréles de positionnement possibles avec
l'instructionF171_PulseOutput_Trapezoidal. Le programme FPWIN Pro combine les
exemples a, b et c. Le schéma de connexion présenté ci-dessus s’applique a ce programme.
Voir page 321.

a.

Contréle de la valeur relative, déplacement vers 'avant (+)

Lorsque X0 (X0_bPositioningStartRelativePlus) devient ON, I'impulsion est sortie via
la sortie impulsionnelle sens horaire de la voie 0 spécifiée. (La sortie est implicitement
utilisée par F171_PulseOutput_Trapezoidal.)

0V (24V DC)

1
O O

O]
hhhe ®
@)
®

1 (-)

X
B

(+)

— © [T ® [Ty

Automate @ X0 Démarrage positionnement (+)
. @ YO0 Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)
Types transistor:
@ @ Y1 Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW)
. @ Y100 [ Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)
Types relais:
@ Y101 | Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW)
Servocontréleur
@ Moteur pas a pas
(+) | Coté +
®) | Table mobile () |cote-

10000 impulsions
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Diagramme de sortie impulsionnelle

5000Hz
@
500Hz
OHz — .
~>
200ms 200ms

@ |Valeur totale du déplacement : 10000 impulsions

Contréle de la valeur relative, déplacement vers l'arriere (-)

Lorsque X1 (X1_bPositioningStartRelativeMinus) devient ON, I'impulsion est sortie via
la sortie impulsionnelle sens anti-horaire de la voie 0 spécifiée. (La sortie est
implicitement utilisée par F171_PulseOutput_Trapezoidal.)

0V (24V DC)
1
o+—0O
. @
®
JUUL
X
1 (-) - (%)
— © | [CIIIITITTIIIT] (O [IITiiiiiiiiiiy
Automate @ X1 Démarrage positionnement (+)
@ YO Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)
Types transistor:
CA) @ Y1 Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW)
@ Y100 | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)
Types relais:
@ Y101 | Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW)
Servocontroleur
© Moteur pas a pas
(+) | Coté +
©) | Table mobile () |cote-
X 8000 impulsions
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Diagramme de sortie impulsionnelle

6000Hz - - - - -
: ©) :
1000Hz 3 3
OHz !
300ms 300ms

@ | Valeur totale du déplacement : 8000 impulsions

Contréle de la valeur absolue

Lorsque RO (RO_bPositioningStartAbsolute) devient ON, les impulsions sont sorties
via la sortie impulsionnelle sens horaire ou la sortie impulsionnelle sens anti-horaire
de la voie 0 spécifiée. Si la valeur courante est supérieure a 22000, les impulsions
sont sorties via la sortie impulsionnelle sens anti-horaire et si la valeur courante est
inférieure a 22000, les impulsions sont sorties via la sortie impulsionnelle sens
horaire. (Les sorties sont implicitement utilisées par

F171 PulseOutput_Trapezoidal.)
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0V (24V DC)

o

@@@CI9

() T 7a
— © \\\\\:\\\\E\\

L—--3
N

~

10000

()
MMIATE) BAVMAIALG AW

L--7
<’

22000 30000

Indépendamment de la valeur courante, la table mobile se déplace vers la position

22000.
Automate @ X0 Démarrage positionnement
@ YO Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)
Types transistor:
@ @ Y1 Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW)
@ Y100 | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW)
Types relais:
@ Y101 | Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW)
Servocontréleur
© Moteur pas a pas
. (+) | Coté +
@ Table mobile
(-) |Coté-

Diagramme de sortie impulsionnelle

4000Hz - - - -
200Hz 1
OHz , i
e —]

150Hz

U2 +REFERENCE

150Hz

Des exemples de programmation avec en-tétes et corps de POU sont
disponibles dans les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.
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8.4.8 Exemple 2: retour al'origine avec déplacement vers 'arriére (-)

Projet FPWIN Pro applicable :
e Sample_PulseOutput 02 _HomeReturn_Channel0_Minus LD _FPX.pro
e Sample_PulseOutput 02 _HomeReturn_Channel0_Minus_ST_FPX.pro

Lorsque XA (XA_bGoHomeStart_CHO0) devient TRUE, les impulsions sont sorties via la sortie
impulsionnelle sens anti-horaire Y1 de la voie 0 spécifiée et le retour a I'origine commence.
Lorsque X0 (X0_bNearHome_CHO0) devient TRUE, la décélération commence et lorsque X2
devient TRUE, le retour a l'origine est terminé. La zone de la valeur courante
(sys_diPulseChannelOElapsedValue) est remise a 0. (Y1 et X2 sont utilisées implicitement par
F171_PulseOutputHome.)

Le schéma de connexion présenté ci-dessus s’applique a ce programme. Voir page 321.

Types transistor :

0V (24 V DC)
xz] 1
O OJ
—
[ N
©
@ JUUL |- D L B
N

(+)
~—— J\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\ © I

(x4)LITI ]?I (X5)

X2 | Démarrage retour a I'origine

X4 | Entrée retour a 'origine (Types relais : X102)

X5 | Entrée proche de I'origine (near home) (Types relais : X100)

YO | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW) (Types relais : Y100)

Y1 [ Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW) (Types relais : Y101)

@ Servocontroleur
Moteur pas a pas

. (+) [ Cote +
© Table mobile
(-) |Cote -

(X5) | Détecteur du point proche de I'origine

(X2) | Détecteur du point d’origine

330



Comptage rapide et sortie impulsionnelle

Diagramme de sortie impulsionnelle

Démarrage positionnement

@ Entrée proche de I'origine (near home)

Entrée retour a I'origine

@hr * REFERENCE

Des exemples de programmation avec en-tétes et corps de POU sont
disponibles dans les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.

8.4.9 Exemple 3: retour al’origine avec déplacement vers I'avant (+)

Projet FPWIN Pro applicable :
e Sample_PulseOutput 03 _HomeReturn_Channel1_Plus_LD FPX.pro

e Sample_PulseOutput_ 03 _HomeReturn_Channel1_Plus_ST_FPX.pro

Lorsque X3 (X3_bGoHomeStart_CH1) devient TRUE, une impulsion est sortie via la sortie
impulsionnelle sens horaire Y2 de la voie 1 spécifiée et le retour a I'origine commence.
Lorsque X6 (X6_bNearHome_CH1) devient TRUE, la décélération commence et lorsque X5
devient TRUE, le retour a l'origine est terminé. Lorsque le retour a l'origine est terminé, la
zone de la valeur courante (sys_diPulseChannel1ElapsedValue) est remise a 0. (Y2 et X5
sont utilisées implicitement par F171_PulseOutputHome.)

Le schéma de connexion présenté ci-dessus s’applique a ce programme. Voir page 321.
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Types transistor :

0V (24 V DC)

1

O

, JUUL
® = 1]
— Bl er | =
— () ~ ()

N LT © [T TTTTURRRR T

(x86) ﬁL' ? (X5)
N

X3 | Démarrage retour a I'origine

X5 | Entrée retour a I'origine (Types relais : X200)

X6 | Entrée proche de I'origine (near home) (Types relais : X202)

Y2 | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW) (Types relais : Y200)

Y3 | Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW) (Types relais : Y201)

@ Servocontroleur

Moteur pas a pas

(+) | cote +
©

Table mobile
(-) | Coté -

(X6) | Détecteur du point proche de I'origine

(X5) | Détecteur du point d’origine

Diagramme de sortie impulsionnelle

Démarrage positionnement

@ Entrée proche de I'origine (near home)

Entrée retour a I'origine
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* REFERENCE

Des exemples de programmation avec en-tétes et corps de POU sont
disponibles dans les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.

8.4.10 Exemple 4 : retour al'origine vers l'arriére (-) avec 2 axes

Projet FPWIN Pro applicable :
e Sample_PulseOutput_ 04 HomeReturn_2Axes LD _FPX TR.pro

e Sample_PulseOutput_ 04 HomeReturn_2Axes LD _FPX TR.pro

Lorsque X0 (X0_bHomeStart) devient TRUE, les impulsions sont sorties via les sorties
impulsionnelles sens anti-horaire de la voie 0 et de la voie 2. Le retour a 'origine commence.

Voie 0, la décélération commence lorsque I'entrée proche de I'origine (X6 pour les types
transistor, X100 pour les types relais) devient TRUE. Lorsque I'entrée retour a I'origine (X4
pour les types transistor, X102 pour les types relais) devient TRUE, le retour a 'origine est
terminé. La zone de la valeur courante (sys_diPulseChannelOElapsedValue) est remise a 0.

Voie 1, la décélération commence lorsque I'entrée proche de I'origine (X7 pour les types
transistor, X200 pour les types relais) devient TRUE. Lorsque I'entrée retour a I'origine (X5
pour les types transistor, X202 pour les types relais) devient TRUE, le retour a 'origine est
terminé. La zone de la valeur courante (sys_diPulseChannel1ElapsedValue) est remise a 0.

La fonction d’interpolation n’étant pas disponible pour le retour a I'origine, ce dernier doit étre
exécuté pour chaque voie. Lorsqu’il est terminé pour les deux voies, le signal indiquant que le
positionnement est en cours (Pos_Progress) devient FALSE.

Le schéma de connexion présenté ci-dessus s’applique a ce programme. Voir page 323.
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Schéma de connexion pour I'exemple 4

B Types transistor

B

EP-X 0V (24V DC)
O ( }—‘
g®\®®®® g\ O

YO
X4
( ® Yi . |
. [ \
N
)
-
N
1 ) (+)
— TITTTTTTTTTITTTTTTTTTY] © [TTTTYY  CH1
(X5) ?I (X7)
J
J
1)< (+)
\ T © [T cHo
(X4) ?I (X6)
J y
X0 | Démarrage retour a I'origine YO | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW) (voie 0)
X4 | Entrée retour a l'origine (voie 0) Y2 | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW) (voie 1)
X6 [ Entrée proche de I'origine (near home) (voie 0) | Y1 | Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW) (voie 0)
X5 [ Entrée retour a I'origine (voie 1) Y3 [ Sortie impulsionnelle sens anti-horaire (CCW) (voie 1)
X7 | Entrée proche de I'origine (near home) (voie 1)
@ Servocontroleur
Moteur pas a pas
. (+) |Coté +
© Table mobile
(-) |cCoté-
CH1 | Voie 1 CHO | Voie 0
(X5) | Détecteur du point d’origine (X4) | Détecteur du point d’origine
(X7) | Détecteur du point proche de l'origine (X5) | Détecteur du point proche de l'origine
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M Types relais

0V (24V DC)
FP-X + AFPX-PLS |
1
QAR O
PRARR
Y200 s —H—
Y100 o &
( Y201 e
® UL [y1o1 = ‘- \ W
e | )
=D )
\
1 ) +)
— TR © [T CHA
(X202) ? (X200)
J
J
() (+)

\— NANRRARARRRRRRAARARRRARAAN

© [ cro

(x1oz)? ? (X100)

J

X0 Démarrage retour a l'origine Y200 | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW) (voie 0)
X102 | Entrée retour a I'origine (voie 0) Y100 | Sortie impulsionnelle sens horaire (CW) (voie 1)
X100 E)ntree proche de I'origine (near home) (voie Y201 S)ortle impulsionnelle sens anti-horaire (CCW) (voie
X202 | Entrée retour a 'origine (voie 1) Y101 1S)ortle impulsionnelle sens anti-horaire (CCW) (voie
X200 | Entrée proche de I'origine (near home) (voie 1)
@ Servocontréleur
Moteur pas a pas

) +) Coté +
© Table mobile

(-)- Coté -

CH1 |Voie1 CHO |VoieO
(X202) | Détecteur du point d’origine (X102) | Détecteur du point d’origine
(X200) | Détecteur du point proche de l'origine (X100) | Détecteur du point proche de l'origine
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Diagrammes de sortie impulsionnelle

Voie 1 :
0] @ ®

Démarrage positionnement

@ Entrée proche de I'origine (near home)

Entrée retour a I'origine

* REFERENCE

Des exemples de programmation avec en-tétes et corps de POU sont
disponibles dans les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.

8.4.11 Exemple 5: opération JOG

Projet FPWIN Pro applicable :
e Sample_PulseOutput_05_JogOperation_LD_FP_SIGMA_FPX.pro

e Sample_PulseOutput_05 JogOperation_ST_FP_SIGMA_FPX.pro

Cet exemple illustre les différents types d’'opérations JOG possibles avec l'instruction
F172_PulseOutput_Jog. Le programme FPWIN Pro combine les exemples a et b.
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a. Opération JOG, déplacement vers I'avant (+)

Lorsque XB (XB_bJogPlus) est TRUE, une impulsion est sortie via la sortie
impulsionnelle sens horaire de la voie 0.

b. Opération JOG, déplacement vers I'arriére (-)

Lorsque XC (XC_bJogMinus) est TRUE, une impulsion est sortie via la sortie
impulsionnelle sens anti-horaire de la voie 0.

Schéma de connexion pour I'exemple 5

®

1
XB O O
1
XC O O—+e
XD >
COM

(-) (+)

@© |[LITTITLTITETITLY (B [TTTTTTTTTTRITINTY

T 12 ©
Y1 hY I: @
l &=
"L
24VDC
Automate : bornes XB :?oi?gicr::ur du point proche de XC Démarrage retour a l'origine
d’entrée
XD | Interrupteur de fin de course
Automate : bornes de Y0 Sortie impulsionnelle sens vi Sortie impulsionnelle sens
sortie horaire (CW) anti-horaire (CCW)
@ Entrée sens horaire COM | Ligne commune
Servocontroleur
@ Entrée sens anti-horaire

Moteur pas a pas
Table mobile |(+) [cote+ () [cote-
DIP switches (Contact N.F.)

Si nécessaire, connectez une résistance entre les sorties de 'automate et les entrées du servomoteur.
Veuillez consulter la documentation du fabricant du servomoteur afin de le connecter correctement.

@@@@@@ ®
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* REFERENCE

Des exemples de programmation avec en-tétes et corps de POU sont
disponibles dans les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.

8.4.12 Exemple 6 : contrdle de I'interpolation linéaire

Projet FPWIN Pro applicable :
e Sample_PulseOutput_06_Linear_Interpolation_ LD FPX TR.pro

e Sample_PulseOutput_06_Linear_Interpolation_ST_FPX_ TR.pro
L’interpolation linéaire permet de programmer la trajectoire indiquée ci-dessous.
Le schéma de connexion présenté ci-dessus s’applique a ce programme. Voir page 323.

La voie 0 est utilisée pour I'axe X et la voie 1 pour I'axe Y.

Voie de positionnement

P1 (0, 0) P2 (10000, 0)
[ Esmm——

«—
P3 (0, 10000) P4 (10000, 10000)

v

Y

+NOTA

Pour chaque axe, la valeur de consigne doit étre située dans l'intervalle de
-8388608—-8388607. Lorsque cette instruction est utilisée en combinaison avec
d’autres instructions de sortie impulsionnelle, par ex.
F171_PulseOutput_Trapezoidal, la valeur de consigne dans ces instructions
doit étre située dans le méme intervalle.
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* REFERENCE

Des exemples de programmation avec en-tétes et corps de POU sont
disponibles dans les zones de téléchargement du site Internet de Panasonic.
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8.5 Fonction sortie MLI

85.1 Fonction sortie MLI

Utilisez l'instruction F173_PulseOutput PWM. L’état de la sortie MLI est sauvegardé dans
des relais internes spéciaux. Pour accéder aux registres spéciaux de données et aux relais
internes spéciaux, utilisez les variables systéme indépendantes de I'automate. Vous pouvez
insérer directement des variables systéme dans le corps du POU : utilisez la boite de
dialogue "Sélection de variables" sans entrer de déclaration dans I'en-téte du POU. Veuillez
consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro pour en savoir plus sur l'utilisation des variables
systéme.

M Types transistor

Parameétre des registres systéme

Lorsque vous utilisez la fonction sortie MLI, indiquez la sortie MLI souhaitée dans les registres
systéeme.

A

— I -
r— Procédure

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systéme"

3. Double-cliquer sur "Compteur rapide, entrée de capture d’impulsions, entrée
d’interruption”

4. Spécifier la sortie MLI de la voie utilisée

401 Compkedr rapide ; woig 7 Inutilisé
4021401  Sortie impulsionnelle : wvoie 0 Inukilisé 3 i
402/401  Sortie impulsionnells | vaig 1
402/401  Sortie impulsionnelle ; woie 2
402f401  Sortie impulsionnelle @ voie 3

Inutilisé
Sortie impulsionnele (Yo-yv1)

403 Entrée de capture dimpulsion : X0
403 Entrée de capture dimpulsion @ %1
403 Entrée de capture dimpulsion @ %2 Désackiver 1

M Types relais

La fonction sortie MLI n’est disponible que si la cassette d’E/S impulsionnelles (AFPX-PLS) a
été installée.

Paramétre des registres systeme
1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systéeme"

3. Double-cliquer sur "Compteur rapide, entrée de capture d’impulsions, entrée
d’interruption”
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4. Spécifier la sortie MLI de la voie utilisée

401 Compkewr rapide ; woie B (cassette .., Inukilisé

400 Sorkie impulsionnelle ; woie O {casset, ., [Inutilisé 3
401 Sortie impulsionnelle : woie 1 {casset... Inutilise

403 Entrée de capture dimpulsion @ %0

403 Entrée de capture dimpulsion : %1

403 Entrée de capture dimpulsion : %2

403 Entrée de capture dimpulsion : X3 Cesactiver

A *REFERENCE

(2

Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y trouverez
également des exemples de programmation.

Relais de sortie et variables systéme pour FP-X C14T, C30/60T

Numeéros de voies et de sorties impulsionnelles

N° de voie | Sortie impulsionnelle
0 YO
1 Y2
2 Y4
3 Y6

+NOTA

e Pour les voies de vitesse moyenne 2 et 3, la vitesse maximale est de 20kHz.

e Lavoie 3 estdisponible uniquement pour les C30/60T.

Variables systéme pour les zones mémoires utilisées

Description Variable systeme Adresse
0 [ sys_blsPulseChannelOActive R911C
o . R . 1 | sys_blsPulseChannel1Active R911D
Sortie impulsionnelle : drapeau de contrdle pour la voie
2 | sys_blsPulseChannel2Active R911E
3 | sys_blsPulseChannel3Active R911F

Relais de sortie et variables systéme pour FP-X C14R, C30/60R

Numeéros de voies et de sorties impulsionnelles

La fonction sortie impulsionnelle n’est disponible que si la cassette d’entrée/sortie
impulsionnelle (AFPX-PLS) a été installée.
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N° de voie. | Sortie impulsionnelle
0 Y100
1 Y200

Variables systéme pour les zones mémoires utilisées

Description Variable systeme Adresse
. . R . sys_blsPulseChannelOActive R911C
Sortie impulsionnelle : drapeau de contrdle pour la voie
sys_blsPulseChannel1Active R911D
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Fonctions sécurité

9.1 Types de fonctions de sécurité

Les paramétres de sécurité suivants sont disponibles :
e Protection contre le chargement de programme API
e Protection par mot de passe

e Paramétres de sécurité pour FP Memory Loader
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9.2 Parametres de sécurité dans FPWIN Pro

Dans FPWIN Pro, En ligne — Paramétres de sécurité permet d’ouvrir une boite de dialogue
pour afficher les paramétres de sécurité actuels ou pour les modifier.

Les LED dans la boite de dialogue indiquent I'état actuel de protection de 'automate.
Maintenez le curseur approximativement 2s sur les LED pour afficher une info-bulle.

U2 +REFERENCE

Vous trouverez une description détaillée des options de la boite de dialogue
des parameétres de sécurité dans I'aide en ligne de FPWIN Pro.

9.2.1 Protection contre les chargements

Lorsque la protection contre les chargements est activée, il est impossible de :
e Charger les projets ou le code programme vers un ordinateur
o Charger des registres systéme vers un ordinateur

e Transférer des programmes vers la cassette mémoire maitre

Des données peuvent étre définitivement perdues, méme si vous connaissez
le mot de passe !

Lorsque vous utilisez cette fonction, veillez a faire une sauvegarde de vos
programmes ! Le programme sur votre automate ne sera pas récupérable ni
par une personne connaissant le mot de passe ni par notre service
d’assistance technique.

Vous pouvez désactiver cette fonction a I'aide de FPWIN Pro. Dans ce cas, tous les
programmes, registres systéme et informations relatives au mot de passe seront effacés !

Lorsque la protection contre les chargements est activée, vous pouvez éditer des fichiers en
ligne sur 'automate a I'aide de FPWIN Pro. Cependant, le programme dans FPWIN Pro et le
programme de I'automate doivent étre identiques, sinon les programmes seront corrompus.

+NOTA

Méme si la protection contre les chargements a été définie, vous pouvez
toujours charger des programmes vers le FP Memory Loader. Si vous utilisez
FP Memory Loader version 2 ou supérieure, vous pouvez activer ou désactiver
le chargement de programmes vers le FP Memory Loader ou le transfert de
programmes entre deux automates a l'aide du FP Memory Loader. Pour en
savoir plus, voir "FP Memory Loader" page 348.
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Transfert des paramétres de protection contre les chargements vers la cassette
mémoire maitre

Les programmes d’'un FP-X protégé contre les chargements ne peuvent pas étre transférés
vers la cassette mémoire maitre (voir "Services de Transfert Mémoire" page 352).

Cependant, les paramétres de protection contre les chargements peuvent étre transférés vers
la cassette mémoire maitre si le FP-X n’est pas protégé contre les chargements. Lorsque la
cassette est installée sur un autre FP-X et lorsque l'instruction de transfert est exécutée, les
paramétres sont automatiquement transférés et le FP-X est protégé contre les chargements.

+NOTA

Si la cassette mémoire maitre est installée, vous ne pouvez ni définir un mot de
passe ni définir une protection contre les chargements pour le FP-X. Pour
définir les parametres de sécurité du FP-X, enlevez la cassette mémoire maitre.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro.
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9.2.2 Protection des automates (protection par mot de passe)

Vous pouvez définir un nouveau mot de passe avec 8 caractéres maximums ou changer de
mot de passe.

Pour accéder a un automate protégé par mot de passe, vous devez ouvrir une session a
chaque fois que I'automate est mis sous tension.

Pour définir un mot de passe, vous pouvez utiliser :
e Le logiciel de programmation
e L’instruction SYS1

e Mémorisez bien votre mot de passe. Sans ce mot de passe, vous ne
pourrez pas lire des programmes sur des automates protégés par mot
de passe.

e Sivous avez oublié votre mot de passe, notre service d’assistance
technique ne pourra pas vous aider a accéder a votre programme.

e Sivous n'avez pas ouvert de session, [Supprimer le mot de passe]
supprime le mot de passe mais également le programme et les
parameétres sauvegardés dans la mémoire de commentaires de
'automate.

* REFERENCE

Pour en savoir plus sur lI'instruction SYS1, veuillez consulter le manuel de
programmation ou I'aide en ligne de FPWIN Pro.

Transfert des données du mot de passe vers la cassette mémoire maitre

La configuration du mot de passe est transférée vers la cassette mémoire maitre (voir
"Services de Transfert Mémoire" page 352) avec les programmes du FP-X. Lorsque la
cassette est installée sur un autre FP-X et lorsque I'instruction de transfert est exécutée, les
parameétres sont automatiquement transférés et le FP-X est protégé par mot de passe.

+NOTA

Si la cassette mémoire maitre est installée, vous ne pouvez ni définir un mot de
passe ni définir une protection contre les chargements pour le FP-X. Pour
définir les paramétres de sécurité du FP-X, enlevez la cassette mémoire maitre.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro.
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9.3 FP Memory Loader

Le FP Memory Loader V2.0 ou supérieure (AFP8670/AFP8671) peut étre utilisé pour
transférer un programme d’un automate a un autre.

Si vous voulez protéger votre programme contre les copies, vous devez activer la protection
contre les chargements. Cette fonction est recommandée pour les utilisateurs gérant des
programmes originaux sur ordinateur.

Dans FPWIN Pro, En ligne — Parameétres de sécurité permet d’ouvrir la boite de dialogue
des paramétres de sécurité, dans laquelle deux paramétres de sécurité sont disponibles pour
FP Memory Loader :

e Protection contre les chargements

e Protection contre les transferts

9.3.1 Protection contre les chargements

La protection contre les chargements empéche le chargement de programmes vers un FP
Memory Loader.

A

el ¢ Procédure
3.—

1. Enligne — Paramétre de sécurité

La boite de dialogue des parameétres de sécurité s’ouvre.
2. Sélectionner "Activer la protection du chargement"
3. Entrer le mot de passe

4, Sélectionner [Définir une protection] ou [Modifier la protection]

Lorsque vous définissez les paramétres de sécurité pour la premiére fois,
sélectionnez [Définir une protection].

Pour modifier les paramétres de sécurité existants, sélectionnez [Modifier la
protection].

5. Charger le programme de 'automate source vers le FP Memory Loader

6. Transférer le programme vers I'automate de destination

Lorsque le programme a été transféré du FP Memory Loader vers 'automate de
destination, cet automate est ensuite protégé contre les chargements.
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“01234567” “01234567”

“01234567”

L)
a®
-"‘
a®

La protection contre les chargements peut étre désactivée dans la boite de dialogue des
parameétres de sécurité (voir le tableau ci-dessous)

@

Le FP Memory Loader contient un programme protégé contre les chargements et par mot de passe :
Mot de passe : 01234567
Protection contre les chargements : activée

Les parametres de sécurité sont transférés avec le programme vers I'automate de destination. L’automate de
destination est maintenant doublement protégé :

Pour transférer le programme vers un ordinateur, le mot de passe est nécessaire.

®
®
©)

Le programme ne peut pas étre transféré vers un FP Memory Loader, méme si 'automate source et I'automate
de destination sont protégés par les mémes mots de passe ("01234567").

9.3.2 Protection contre les transferts

Avec la protection contre les transferts, vous pouvez transférer un programme d’un automate
vers un autre a I'aide de FP Memory Loader, uniguement a condition que les mots de passe
des deux automates soient identiques.

1 — N
— g
r— Procédure

1. Enligne —» Paramétre de sécurité

La boite de dialogue des parameétres de sécurité s’ouvre.

2. Sélectionner "Autoriser le transfert uniguement vers ’API| avec mot de passe
identique"

3. Entrer le mot de passe

4. Sélectionner [Définir une protection] ou [Modifier la protection]

Lorsque vous définissez les paramétres de sécurité pour la premiére fois,
sélectionnez [Définir une protection].

Pour modifier les paramétres de sécurité existants, sélectionnez [Modifier la
protection].

5. Charger le programme de I'automate source vers le FP Memory Loader
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6. Transférer le programme vers I'automate de destination

a0
@ “01234567”
.0

Lo ®

“01234567” “abcdefgh” -

Les programmes peuvent étre uniquement transférés vers des automates protégés avec les
mémes mots de passe (voir le tableau ci-dessous)

Le FP Memory Loader contient un programme protégé par mot de passe :
Mot de passe : 01234567

Le transfert d’'un programme est possible uniquement lorsque I'automate de destination est protégé par le
méme mot de passe ("01234587").

Il est impossible de transférer un programme vers un automate de destination protégé par un mot de passe
différent ("abcdefgh").

Il est impossible de transférer un programme vers un automate de destination qui n’est pas protégé par un mot
de passe ("-----").

A

m ¢ ATTENTION

Pendant le transfert d’'un programme du FP Memory Loader vers un automate
de destination, le mot de passe défini sur 'automate source peut étre modifié
sous certaines conditions :

Q

® @ ®

Parametres de sécurité sur le FP Parametres du mot de passe sur I'automate
Memory Loader de destination apres transfert
Aucun mot de passe défini Mot de passe supprimé

Mot de passe de 8 digits défini, "Autoriser le
transfert uniquement vers I’API avec mot de
passe identique" désactivée

Mot de passe remplacé par le nouveau mot de
passe de 8 digits.

Mot de passe de 8 digits défini, "Autoriser le
transfert uniquement vers ’API avec mot de | Mot de passe inchangé (transfert impossible).
passe identique" activée

Autoriser le transfert vers un FP-X d’une version inférieure a 2.5

Si vous autorisez le transfert vers des versions d’automate antérieures, les cases a cocher
pour la protection contre les chargements et le transfert protégé par mot de passe ne sont pas
disponibles.
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10.1 Services de Transfert Mémoire

/A

m ¢ ATTENTION

e Lacassette mémoire maitre transfére automatiquement ses données vers le
FP-X lorsque I'automate passe du mode PROG au mode RUN, écrasant le
programme dans I'automate.

e Siun mot de passe a été défini, il sera automatiquement transféré vers la
cassette mémoire maitre. Veillez a bien vous rappeler du mot de passe
avant de transférer les données.

e L’automate doit étre mis hors tension pour installer ou désinstaller une
cassette mémoire sur I'automate.

Les services de transfert mémoire permettent de transférer des données entre les mémoires
internes de I'unité centrale et entre I'unité centrale et la cassette mémoire maitre.

o ———>| &
 —
min'a

®

Zones mémoire du FP-X

@ Mémoire F-ROM intégrée : mémoire de commentaires, blocs de données F-ROM

@ RAM : registres de données DT
@ Cassette mémoire maitre (MRTC)

RAM <& ROM

Le contenu de la mémoire du registre de données dans la RAM interne est transféré vers la
zone de mémoire interne F-ROM ou vice versa. La zone de sauvegarde F-ROM se compose
de 16 blocs (1 bloc = 2048 mots). Indiquez le numéro de bloc de départ (0-15) et le nombre
de blocs (1-16) a transférer.

L’automate doit étre en mode PROG pour transférer les données.

+NOTA

e Pour transférer les données, I'automate doit étre commuté en mode PROG.
Toutes les valeurs des données dans les registres de données de type non
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maintenu (DT) sont alors mises a 0. Seules les données des registres de
données de type maintenu peuvent étre transférées.

e Lazone de données F-ROM du FP-X, qui peut étre transférée de I'automate
vers la cassette mémoire maitre, est accessible uniquement avec les
instructions P13 et F12. Voir page 359.

Unité centrale «& cassette mémoire maitre

Les données sélectionnées (données du projet et/ou blocs F-ROM) sont transférées de
'automate vers la cassette mémoire maitre (MRTC) externe (voir page 108) ou vice versa.

Transférez le contenu de la mémoire maitre de I'unité centrale vers la cassette mémoire en
exécutant 'instruction de transfert dans FPWIN Pro en mode PROG.

Le contenu de la cassette mémoire maitre est transféré vers I'unité centrale dans les
situations suivantes :

e Lors de la commutation du mode PROG en mode RUN
e Lors de la mise sous tension de 'automate en mode RUN

e Lors de I'exécution de I'instruction de transfert dans FPWIN Pro en mode PROG

Pendant le transfert du FP-X vers la cassette mémoire maitre, toutes les données de la
cassette seront effacées.

Les parameétres de protection par mot de passe seront transférés automatiquement dans les
deux sens. Voir "Protection des automates (protection par mot de passe)" page 347.

Les paramétres de protection contre les chargements peuvent étre transférés vers la cassette
mémoire maitre. Voir "Protection contre les chargements" page 345.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter I’aide en lighe de FPWIN Pro.
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10.2 Fonction horloge calendaire

La fonction horloge calendaire peut étre utilisée si la pile de sauvegarde (voir page 155) et la

cassette mémoire maitre FP-X (voir page 108) sont installées dans le FP-X.

10.2.1 Zone de mémoire pour lafonction calendaire

Avec la fonction horloge calendaire, les données temporelles et calendaires sauvegardées
dans les registres spéciaux de données DT90053 a DT90057 peuvent étre lues et utilisées
dans les programmes API. Pour accéder aux registres spéciaux de données et aux relais

internes spéciaux, utilisez les variables systéme indépendantes de I'automate.

X : disponible, — : non disponible

calendaire

Bit 0=TRUE (16#0) : met les secondes a 0

Registre Variable systeme ; i
spécial de FPWIN Pro poetdepoids Octet depolds || ecture | Ecriture
: fort faible
données
. Heure Minute
DT90053 sys_w_RTC_HourMin 1640016423 16#00—16#59 X -
. Minute Seconde
DT90054 sys_w_RTC_MinSec 16#00—16#59 16#00—16#59 X X
Jour Heure
DT90055 sys_w_RTC_DayHour 16#01—16#31 16#00—16#23 X X
Année Mois
DT90056 sys_w_RTC_YearMonth 16#00—16#99 16#01—-16#12 X X
Jour de la semaine
DT90057 sys_w_RTC_DayOfWeek - 16#00—16#06 X X
Bits 15=TRUE (16#8000) : active les
DT90058 sys_w_RTC._ Set parametres de la fonction horloge X X

10.2.2 Paramétrage de la fonction horloge calendaire

Les valeurs de I'horloge calendaire sont sauvegardées a I'aide d’une pile. Par conséquent, la
fonction horloge calendaire ne peut pas étre utilisée tant qu’une pile n'a pas été installée.

La fonction horloge calendaire ne dispose pas de valeurs par défaut. Ces valeurs doivent
donc étre préalablement paramétrées a I'aide d’'un logiciel de programmation. La fonction

horloge calendaire peut étre définie de deux fagons :

Avec le logiciel de programmation

1.

En ligne — Mode en ligne

2. Monitoring — Relais spéciaux et registres — Fonctions horloge calendaire

3. Entrer les valeurs souhaitées
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Confirmez chaque valeur avec [Entrée].

OTa0053 g (* Fonction calendrierftemporisateur : heure
OTa0054 g (* Fonction calendrierftemporisateur © minut
OTa0055 g (* Fonction calendrierftemporisateur : jour e
OTa0056 g (* Fonction calendrierftemporisateur © annge
0730057 (* Fonction calendrierftemporisateur : jour d
EITIRESE: St (" Calendrierternporisateur : regler les valel

Avec un programme

1. L’heure et la date sont écrites vers les registres spéciaux de données DT90054 a
DT90057.

2. Une valeur de 16#8000 est écrite vers DT90058.

+NOTA

e Les valeurs peuvent étre définies a I'aide du signal en front montant “P” ou
en modifiant les valeurs 16#8000 a 16#0000.

e Pour accéder aux registres spéciaux de données et aux relais internes
spéciaux, utilisez les variables systéme indépendantes de I'automate. Vous
pouvez insérer directement des variables systeme dans le corps du POU :
utilisez la boite de dialogue "Sélection de variables" sans entrer de
déclaration dans I'’en-téte du POU. Veuillez consulter I'aide en ligne de
FPWIN Pro pour en savoir plus sur l'utilisation des variables systéme.

e Pour définir la fonction horloge calendaire, vous pouvez également utiliser I'instruction
SET_RTC_DT. Pour en savoir plus, consultez I'aide en ligne de FPWIN Pro, vous y
trouverez également des exemples de programmation.

Al ¢EXEMPLE

v

Lorsque X0 passe a TRUE, I'heure est réglée sur 12:00:00, le 5éme jour de la
semaine. Dans cet exemple, les valeurs de DT90054, DT90055 et DT90058 sont
écrites a l'aide de variables systéme.
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Corps en LD
1 | Inputs O minutes and D seconds P
=N EM EMO - - - - - . .
- < - 1B#EI000 —— sys w RTC MinSec
| Inputs 12th hour &th day I
WOWE :
EM  EMO L . . o .
1B#0512 —— sys w RTC DayHeur
[ Sets the RTC time I
WOWE :
EM EMOL - . . . .
1B#E000 —— sys w RTC Set

10.2.3 Exemple de programme avec démarrage automatique a heure fixe

Dans cet exemple, la sortie YO va étre activée tous les jours pendant une seconde a 8h30.
Les indications temporelles sauvegardées dans le registre spécial de données DT90053 sont
utilisées pour émettre le signal de sortie a I'heure fixée. La valeur de DT90053 est écrite a
I'aide d’une variable systéme.

En-téte du POU

Classe Identifiant | Tvpe | Initial
1] YWAR, Pulse TP
1 VAR _ERTERMAL ¥0_bOutpukPulse BiZnoL FaLSE
Corps en LD
e TP -~ ¥0-bhOutputPulse
sys_wilockCalendarHourtin—  EQ ———— N ao— 3
CE e o - 1ERIE30 —— s T#ls— PT  ET

a4 |

10.2.4 Exemple de programme avec correction de 30 secondes

Ce programme permet d’arrondir une valeur temporelle de 30 secondes lorsque RO passe a
TRUE. Utilisez ce programme si la valeur temporelle doit étre corrigée de 30 secondes.

En-téte du POU

Classe | Identifiant | Tvpe | Initial
0 VAR bStartompensation BinOL FALSE
1 VAR bRoundUp Bl FALSE
2 YaR dtbedCurrent DTBCD
3 VAR WaEC WHORD ]
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Corpsen LD
1 Read the current time from the RTC -
bStartCormpensation - - - - - - - - - WOWE w3
JPJI EM EMO M~ - . . . .
- | sys o wElockCalendarMinSec — ——dtbedCurrent. MinSec -
MIOWE ot
sys_wilockGalendarDayHour—— ——dtbcdCurrent DayHour
MIOWE ot
- gys_wilockZalendary earManth — ——dthcdCurrent. ¥ earhlonth:
. Decide whether to round down (seconds<30) or to round up (seconds=>=30) PR
bStartCompensation - - - AND W % Y GE - - - - - bRoundWp- -
Pl EN  ENO EN ENO+— AND —( % - - -
-dthcdCurrent:MinSec — — R T
= . To round up 1 minute, (168100) is added to the current time >
‘bRoundUp- - - - - F157_ADD DTBCD TIMEECD
JI EM EMO — . . . . . .
-dtbcdCurrent—— g1 _DTBCD d DTECD ——dtbcdCurrent -
168100 — 52 TIMEEBCD TR R R
e Set the seconds to zero -
bStartCompensation - - - AND |-
JPJI EM EMOI r e
-dthedCurrent:MinSec — dtbcdCurrent.MinSec -
=5 Wirite the current time into the RTC and set the RTC using 'sys wClockCalendarSet'
bStartCormpensation - - - - - - - - - WOWE w3
JPJI EM EMO — - - . ..
o -dtbcdCurrent:MinSec — ——sys_wllockGalendarhlinsSec -
MIOWE v
gthcdCurrent. DayHaur—— ——sys_wilockGalendarDayHour-
dtbcdCurrent. ¥ earManth — ——sys_wilockGalendar eartonth
MIOWE ot
16#3000 —— ——sys_wClockGalendarset
Corps en ST

if (DF(bStartCompensation)) then

(* Read the current time from the RTC *)
dtbcdCurrent ..MinSec:=sys wClockCalendarMinSec;
dtbcdCurrent .DayHour:=sys wClockCalendarDayHour;
dtbcdCurrent.YearMonth:=sys wClockCalendarYearMonth;

(* Decide whether to round up (seconds>=30) *)
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iT ((dtbcdCurrent.MinSec AND 16#00FF)>30) then
(* To round up 1 minute (16#100) is added to the current

time *)
F157 ADD DTBCD TIMEBCD(sl DTBCD := dtbcdCurrent,
s2 TIMEBCD : =
16#100,
d DTBCD =>
dtbcdCurrent);

end_if;
(* Set the seconds to zero *)
dtbcdCurrent .MinSec:=dtbcdCurrent .MinSec AND 16#FFO0O0;

(* Write the current time into the RTC and set the RTC using
"sys_wClockCalendarSet"™ *)

sys_wClockCalendarMinSec:=dtbcdCurrent.MinSec;
sys_wClockCalendarDayHour:.=dtbcdCurrent .DayHour;
sys_wClockCalendarYearMonth:=dtbcdCurrent.YearMonth;
sys_wClockCalendarSet :=16#8000;

end_if;
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10.3 Sauvegarde F-ROM (P13 _EPWT)

L’instruction P13_EPWT permet de sauvegarder des registres de données de 32765 mots
dans la F-ROM intégrée de l'unité centrale du FP-X.

Cette opération peut étre exécutée jusqu’a 10000 fois. Au-dela, il n’est pas garanti qu’elle soit
exécutée avec succes.

Les données de la zone maintenue peuvent étre perdues en cas de mise hors tension de
'automate pendant I'exécution de l'instruction P13 _EPWT.

@@r * REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter le manuel de programmation de FPWIN
Pro ou I'aide en ligne de FPWIN Pro.
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10.4 Potentiometre analogique

Le FP-X est doté de deux potentiométres analogiques (quatre pour la version C60R). En
tournant les potentiométres, vous pouvez modifier les valeurs des registres spéciaux de
données réservés aux entrées des potentiomeétres. Les valeurs peuvent étre définies dans un
intervalle de 0-1000.

Les potentiometres vous permettent de modifier des valeurs de consigne dans I'automate (par
ex. d’'une horloge analogique) sans logiciel de programmation. Pour accéder aux registres
spéciaux de données et aux relais internes spéciaux, utilisez les variables systéme
indépendantes de I'automate.

WARUN WPROG MERR, [T — mRUN mPROG. WERR.
0TI 3 OTTTITTT 7 8_TTL] F
® 47 ®Y -7 ® o jessssas]
0TTL3 0 78
0,5 (v} L7 O 7 T
Panasonic Panasonic —
y N =
W':@FP_X c FP-X C30 RUN '\P Panasonic
PROG P0G FP-X C60
TN,y X,
L~
:C - W@ &
min, max.
L~
\'2 va I

Variables systéme et registres spéciaux de données

Unité centrale |Potentiometres |Variable systeme |Registre spécial de données |[Intervalle
C14R/C30R VO sys_iPotilnputV0 DT90040
C60R V1 sys_iPotilnputV1 DT90041
0-1000
V2 sys_iPotilnputV2 DT90042
C60R
V3 sys_iPotilnputV3 DT90043

A\
b‘l ¢ EXEMPLE

Dans cet exemple, une horloge analogique est créée pour permettre de définir 'heure
via un potentiomeétre. La valeur du registre spécial de données DT90040, définie avec
V0, est utilisée comme valeur de consigne pour le temporisateur. Cette valeur est
écrite dans la zone de valeur de consigne (SV) du temporisateur Timer0. La valeur de
DT90040 est lue a 'aide de la variable systéme sys_iPotilnputV0 qui peut étre
insérée directement dans le corps via la boite de dialogue "Variables" sans
déclaration dans I'en-téte du POU. Veuillez consulter I'aide en ligne de FPWIN Pro
pour en savoir plus sur l'utilisation des variables systéme.

En-téte du POU

Classe | Identifiant | Tvpe | Iritial
] VAR Timer0 TM_100ms_FE
1 VAR bTimelsCwer Bl FaLsE
= VAR batartTimer Bl FaLsE
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Corps en LD

The set value entered manually via the potentiometer V0 is the set value for the
timer. At the rising edge of 'bStartTimer' the set value is copied to the elapsed
value BV of the timer and the timer starts decrementing it continuously.

EE T - Tirrrer3 "

bStartTimer - - - - Thl_100ms_FB | o
| start T bTirmelsOwer -
| l—

- syg_IPotilnputy0 —— S EYy : L
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10.5 Trace par échantillonnage

Avec la fonction trace par échantillonnage, les conditions courantes des contacts et/ou les
valeurs des variables peuvent étre affichées sur un axe de temps. Lorsque I'enregistrement
des données dans I'automate est terminé, ces données sont chargées dans FPWIN Pro. Les
paramétres de I'échantillonnage, tels que le temps d’échantillonnage et les conditions de
déclenchement, peuvent étre définis dans FPWIN Pro.

16 variables booléennes et 3 variables de 16 bits maximum peuvent étre tracées par
échantillonnage.

* REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter le manuel de programmation de FPWIN
Pro ou I'aide en ligne de FPWIN Pro.
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10.6 Constantes de temps pour les entrées

Vous pouvez utiliser des constantes de temps pour inverser les effets des rebonds, par ex.
pour un dispositif de commutation.

Pour définir des constantes de temps, utilisez les registres systéme ou l'instruction
F182_FILTER.

Les parameétres des constantes de temps sont invalides si I'entrée est utilisée en tant que
compteur rapide, de capture d’'impulsions ou d’entrée d’interruption.

@@r * REFERENCE

Pour en savoir plus, veuillez consulter le manuel de programmation de FPWIN
Pro ou I'aide en ligne de FPWIN Pro.
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11.1 LED indicatrices de fonctionnement

LED indicatrices d’état sur I'unité centrale

Sur l'unité centrale, I'état des LED indicatrices de fonctionnement varie en fonction de I'erreur
(voir le tableau ci-dessous).

wrun weros mern. || O[] QIO QR
QSIS
| v
035
Etat des LED
ERROR/ Description Etat de
fonctionnement
RUN PROG. ALARM
Allumée Eteinte Eteinte Fonctionnement normal Continue
Mode PROG
Eteinte Allumée Eteinte LED PROG. ne clignote pas lorsque la S’arréte
Normal sortie est forcée en mode PROG.
Forgage des entrées/sorties en mode
. . . RUN .
Clignotante | Clignotante | Eteinte LED RUN et LED PROG. clignotent Continue
alternativement.
Allumée Eteinte Clignotante | Une erreur d’autodiagnostic est apparue. | Continue
Erreur Eteinte Allumée Clignotante | Une erreur d’autodiagnostic est apparue. | S’arréte
Variable Variable Allumée sé/tsi\tlzme temporisateur chien de garde Sarréte
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LED indicatrices d’état sur I'adaptateur pour modules d’extension FPO

Les erreurs sur un module d’extension FPO ou sur I'adaptateur pour modules d’extension FPO
sont indiquées sur I'adaptateur pour modules d’extension FPO.

[

O POWER
Oyr

O ERROR

Panasonic
AFPX-EFPO

/’\_//

Etat des LED

Description
POWER I/F ERROR
Normal | Allumée [ Allumée Eteinte Fonctionnement normal
Allumée | Clignotante | Eteinte Le module d’extension FPO n’est pas connecté.
Le module d’extension FPO, connecté lorsque I'unité centrale du
FP-X a été mise sous tension, s’est déconnecté.

Erreur | Allumée [Allumée Clignotante | Erreur de communication entre I'adaptateur pour modules
d’extension FPO et le module d’extension FPO en raison du bruit par
ex.

Allumée | Eteinte Eteinte L’adaptateur a été mis sous tension aprés I'unité centrale FP-X.
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11.2 Fonctionnement en cas d’erreur

L’unité centrale dispose d’une fonction autodiagnostic qui identifie les erreurs et arréte le
fonctionnement si nécessaire. Pour certaines erreurs, I'utilisateur peut sélectionner si
'automate continue de fonctionner ou s’il doit s’arréter lorsqu’une erreur apparait.

A

— I -
r— Procédure

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systéme"

3. Double-cliquer sur “Agir sur I'action”

Sélectionnez le paramétrage souhaité pour chaque type d’erreur.

AVl ¢ EXEMPLE

y
Le programme continue méme lorsqu’une erreur de calcul est apparue :

Définissez le registre systéme 26 "Erreur d’opération” sur "Continuer". Les erreurs
d’opération sont traitées comme des erreurs mais le programme continue.
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11.3 La LED ERROR clignote

Contrélez le code d’erreur en utilisant le logiciel de programmation.

A

— I8 -
r— Procédure

1. En mode en ligne : Monitoring — Etat de 'API ou B

Le code d’erreur s’affiche dans la section "Erreur d’autodiagnostic".

Pour les codes d’erreurs de 20 ou plus : une erreur d’autodiagnostic autre qu’'une
erreur de syntaxe est apparue.

Trois procédés sont disponibles pour supprimer I'erreur :
e Sélectionner [Supprimer] dans la boite de dialogue "Etat de 'API" en mode PROG

e Mettre 'automate hors tension puis sous tension en mode PROG (le contenu de la
mémoire de travail, a 'exception des données maintenues, sera effacé)

o Exécuter l'instruction F148_ERR (définir I'erreur d’autodiagnostic)

Code d’erreur 42
Deux raisons possibles pour cette erreur :

1. Le module ou la cassette d’extension, connecté lorsque l'unité centrale FP-X a été
mise sous tension, s’est déconnecté ou a été mis hors tension.

- Mettez I'unité centrale hors tension et connectez le module ou la cassette
d’extension.

- Mettez le module d’extension sous tension.

2. Une coupure temporaire s’est produite et le module d’extension a été mis hors
tension.

- Lorsque le module d’extension est de nouveau sous tension, I'unité centrale est
automatiquement réinitialisée et redémarrée.

+NOTA

e Sile sélecteur de mode a été commuté sur RUN, I'erreur est supprimée et
I'automate peut fonctionner. Cependant, si le probléme a l'origine de
I'erreur n’a pas été supprimé, I'erreur s’affichera a nouveau.

e Lorsqu’une erreur de fonctionnement (code erreur 45) apparait, I'adresse
sur laquelle I'erreur est survenue est sauvegardée dans les registres
spéciaux de données DT90017 (sys_iOperationErrorStepHold) et DT90018
(sys_iOperationErrorNonHold). Dans ce cas, notez cette adresse avant de
supprimer I'erreur.
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11.4 La LED ERROR est allumée

Sila LED ERROR est allumée, le systéme temporisateur chien de garde a été activé et
'automate s’est arrété. Deux procédés sont disponibles pour résoudre le probleme :

e Commutez le sélecteur de mode de I'automate de RUN a PROG et mettez 'automate
hors tension puis sous tension.

- Sila LED ERROR se rallume, l'unité centrale est probablement défectueuse.
Veuillez contacter votre revendeur.

- La LED ERROR clignote. Voir "La LED ERROR clignote" page 369.

e Commutez le sélecteur de mode de PROG a RUN. Si la LED ERROR s’allume, la
durée d’exécution du programme est trop longue.

- Vérifiez si des instructions telles que JP ou LOOP provoquent une boucle sans fin.

- Veillez a ce que les instructions d’interruption soient exécutées a la suite.
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11.5 Toutes les LED sont éteintes

Si toutes les LED sont éteintes, essayez ce qui suit :
o Contrblez le cablage de I'alimentation.

e Vérifiez si 'alimentation est adaptée a 'unité centrale. Vérifiez s’il existe des
fluctuations d’alimentation.

e Déconnectez tout autre dispositif raccordé a la méme alimentation que l'unité centrale.

- Siles LED de 'unité centrale s’allument, augmentez la puissance de I'alimentation
ou connectez les autres dispositifs a une autre alimentation.

- Pour de plus amples informations, veuillez contacter votre revendeur.
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11.6 Diagnostic d’un dysfonctionnement de sortie

Si les sorties ne fonctionnent pas correctement, vérifiez les sorties puis les entrées.

Si les LED de sortie sont allumées :
e Contrdlez si les charges sont correctement connectées.
e Contrdlez si les charges sont suffisamment alimentées.
- Sila charge est suffisamment alimentée, contrélez la charge elle-méme.

- Sila charge n’est pas suffisamment alimentée, le circuit de sortie est
probablement défectueux. Veuillez contacter votre revendeur.

Si les LED de sortie sont éteintes :
e Supervisez les sorties avec FPWIN Pro.

- Sila sortie supervisée est sur TRUE, il y a vraisemblablement une erreur de sortie
double.

e Forcez I'état de la sortie sur TRUE a 'aide de FPWIN Pro.
- Sila LED de sortie s’allume, contrblez les entrées.

- Sila LED de sortie reste éteinte, les sorties sont probablement défectueuses.
Veuillez contacter votre revendeur.

Si les LED d’entrée sont éteintes :
e Controlez les connexions des modules d’entrée.
e Controlez si les entrées sont suffisamment alimentées.

- Siles entrées sont suffisamment alimentées, elles sont probablement
défectueuses. Veuillez contacter votre revendeur.

- Siles bornes d’entrée ne sont pas suffisamment alimentées, le module d’entrée
ou le module d’alimentation sont probablement défectueux. Contrélez les modules
d’entrée et d’alimentation.

Si les LED d’entrée sont allumées :
Supervisez les entrées avec FPWIN Pro.

e Sil'entrée controlée est sur FALSE, les entrées sont probablement défectueuses.
Veuillez contacter votre revendeur.

e Sil'entrée supervisée est sur TRUE, contrblez le courant de fuite des modules
d’entrée (par ex. capteur a deux conducteurs) et contrélez le programme a nouveau :

- Contrélez I'utilisation des sorties et vérifiez s'il s’agit de sorties doubles.

- Contrélez I'exécution du programme lorsqu’'une commande telle que MC ou JP
est utilisée.
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11.7 Message d’erreur de protection

Si un message d’erreur de protection apparait, un mot de passe a été défini ou vous essayez
d’éditer un programme alors que la cassette mémoire maitre est installée.

Automate protégé par mot de passe

Pour accéder a un automate protégé par mot de passe, vous devez ouvrir une session avec
mot de passe a chaque fois que I'automate est mis sous tension.

A

el ® Procédure
3.—

1. Enligne — Paramétres de sécurité
2. Entrer le mot de passe sous "Acces API"
3. Sélectionner [Ouvrir une session]

Cassette mémoire maitre installée

Un programme ne peut pas étre édité lorsque la cassette mémoire maitre est installée. Mettez
'automate hors tension et enlevez la cassette mémoire maitre.
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11.8 Commutation du mode impossible

Si 'automate ne passe pas du mode PROG au mode RUN, une erreur de syntaxe ou
d’autodiagnostic a I'origine de I'arrét de I'automate est apparue.

o Veérifiez si la LED ERROR clignote. Voir "La LED ERROR clignote" page 369.

e Localisez I'erreur de syntaxe avec Monitoring — Etat de I'API
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11.9 Pas de communication RS485

Une erreur de communication peut étre détectée lors de la supervision des relais spéciaux de
communication série.

Vérifiez que les cables de transmission ont été connectés correctement entre les deux
broches (+) et les deux broches (-) des stations.

Vérifiez que les caractéristiques des cables de transmission sont situées dans les
intervalles spécifiés. Voir "Cables de transmission" page 154.

Vérifiez que tous les cables reliant les automates sont du méme type.

Vérifiez que toutes les résistances de charge ont été correctement définies sur la
premiére et la derniére station uniquement.

Vérifiez que les zones de liaison ne se superposent pas.

Avec AFPX-COMG :

Lorsque le port COM 2 du AFPX-COMSG est utilisé, définissez la vitesse de
transmission dans les registres systéme sur 9600bit/s, 19200bit/s, ou 115200bit/s.
Paramétrez les DIP switches de la cassette de maniére identique.

Veillez a ce que le registre systeme "Port COM 2 : Sélection du port" soit paramétré
sur "Cassette de communication”. ("Port USB interne" est paramétré par défaut !)
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11.10Pas de communication RS232C

Une erreur de communication peut étre détectée lors de la supervision des relais spéciaux de
communication série.

o Vérifiez que la broche RD du périphérique est connectée a la broche SD de la
cassette de communication et que les broches SD et RD sont connectées. Vérifiez
que les broches SG sont connectées.

o Vérifiez que les zones de liaison ne se superposent pas.
Avec AFPX-COM1 :
Contrdlez si le signal CTS est activé.

Les données peuvent étre envoyées uniquement si le signal CS (Clear to Send) est activé.
Lorsqu’un port a trois conducteurs est utilisé, court-circuitez les broches RS et CS.

o Controlez si le signal CTS est activé. Sila LED RD de la cassette est éteinte, le signal
CTS est désactivé.

e RS (Request to Send) peut étre contrélé par I'instruction SYS1.
Avec AFPX-COM1, AFPX-COM2, AFPX-COM4 ou AFPX-COMS :

Veillez a ce que le registre systeme "Port COM 2 : Sélection du port" soit paramétré sur
"Cassette de communication”. ("Port USB interne" est paramétré par défaut !)
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11.11 Pas de communication RS422

Une erreur de communication peut étre détectée lors de la supervision des relais spéciaux de
communication série.

Vérifiez que les cables de transmission ont été connectés correctement entre les deux
broches (+) et les deux broches (-) des stations.

Vérifiez que les caractéristiques des cables de transmission sont situées dans les
intervalles spécifiés. Voir "Cables de transmission" page 154.

Vérifiez que tous les cables reliant les automates sont du méme type.

Vérifiez que toutes les résistances de charge ont été correctement définies sur la
premiére et la derniére station uniquement.

Vérifiez que les zones de liaison ne se superposent pas.
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11.12 Pas de communication Ethernet

Pas de communication avec AFPX-COMS :

e Vérifiez la connexion du cable LAN avec les modules et I'ordinateur. Lorsque vous
utilisez un concentrateur, vérifiez qu’il est sous tension.

e Vérifiez sila LED LINK/ACT s’allume. Lorsque la LED est éteinte, le cable LAN n’est
pas connecté correctement.

e Vérifiez les adresses IP et la destination.

o Veérifiez que le format de communication et la vitesse de transmission du port COM 1
du FP-X correspondent aux paramétres d’ AFPX-COM5.

La LED ERR d’AFPX-COMS5 clignote :
o Vérifiez I'état avec le logiciel Configurator WD :

- “IP duplicate error” : 'adresse IP est peut-étre affectée deux fois sur le réseau.
Indiquez une adresse IP unique.

- “DHCP error” : 'adresse IP n’a pas pu étre affectée par le serveur DHCP. Vérifiez
qu'’il n’y a pas de probléme sur le réseau.
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11.13Dysfonctionnement du module d’extension

o Veillez a ce que la résistance de charge (voir page 126) soit définie correctement sur
le dernier module d’extension FP-X uniquement.

o Veérifiez qu'il n’y a pas de module d’extension FP-X a droite de I'adaptateur pour
modules d’extension FPO.

e Sil'adaptateur pour modules d’extension FPO est installé en derniére position, il n’'est
pas nécessaire de définir une résistance de charge pour les modules d’extension.

o Vérifiez si 'alimentation a été brievement interrompue par ex. si une coupure
d’alimentation temporaire s’est produite. Le module d’extension peut, dans ce cas, ne
pas avoir été reconnu. Mettez-le hors tension et sous tension a nouveau.
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12.1 Caractéristiques générales

Elément Description
Température ambiante 0—+55°C
Température de stockage -40—+70°C

Humidité ambiante

10%—-95% HR (a 25°C sans condensation)

Humidité de stockage

10%—-95% HR (a 25°C sans condensation)

Alimentation Alimentation
électrique AC électrique DC
' . 4 2300V AC
Bornes d’entrée <> Bornes de sortie pendant 1min?
Bornes d’entrée <> Borne 500V AC
d’alimentation/Mise 4 la terre 2300V AC pendant 1min®
. 2)
Bornes de sortie <> Borne pendant Tmin” | 5300y AC

d’alimentation/Mise a la terre

Entrée/sortie de la cassette <> Borne

pendant 1min?

Entrée/sortie de la cassette «<» Bornes
d’entrée/Bornes de sortie

Port Ethernet/RS485 de la cassette <>
Borne d’alimentation/Bornes
d’entrée/Bornes de sortie/Mise a la terre ¥

500V AC
pendant 1min

Borne d’alimentation <> Mise a la terre

1500V AC
pendant 1min?

BIF;?SS d’alimentation/Mise 4 la terre ¥ 500VAC
Entrée/sortie de la cassette <> Bornes 500V AC pendant 1min
d’entrée pendant 1min?
Entrée/sortie de la cassette <> Bornes de | 2300V AC 2300V AC
sortie pendant 1min? | pendant 1min?
Port Ethernet/RS485 de la cassette <> 500V AC
Borne d’alimentation/Bornes endant 1min?
Rigidité diélectrique d’entrée/Bornes de sortie/Mise a la terre ¥ | P 500VAC »
1) 1500V AC pendant 1min
Borne d’alimentation <> Mise a la terre pendant 1min?
' . 4 500V AC
Bornes d’entrée <> Bornes de sortie pendant 1min
Bornes d’entrée <> Borne
d’alimentation/Mise a la terre
Bornes de sortie <> Borne 2300V AC ,
d’alimentation/Mise a la terre pendant 1min )
Entrée/sortie de la cassette <> Borne
Types 1 ; N 3 500V AC
transistor d’alimentation/Mise a la terre pendant 1min
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Elément Description

Bornes d’entrée «> Bornes de sortie ¥

Bornes d’entrée <> Borne
d’alimentation/Mise a la terre

Bornes de sortie <> Borne
d’alimentation/Mise a la terre

Entrée/sortie de la cassette <> Borne 1000 mini. (mesurée avec un

Résistance d’isolement d’alimentation/Mise & la terre ® mégohmmetre de 500V DC)

Entrée/sortie de la cassette <> Bornes
d’entrée/Bornes de sortie

Port Ethernet/RS485 de la cassette <>
Borne d’alimentation/Bornes
d’entrée/Bornes de sortie/Mise a la terre ®

)

Borne d’alimentation <> Mise a la terre

Résistance aux vibrations

5-9Hz, 1 cycle/min : amplitude simple de 3,5mm
9-150Hz, 1 cycle/min : accélération constante 9,8m/32, 10min sur 3 axes

Résistance aux chocs 147m/s?, 4 fois sur 3 axes
o . AC 1500Vp-p, avec des largeurs d’'impulsions de 50ns et 1us (basées sur des
Immunité au bruit mesures effectuées en interne)
(Borne
d’alimentation) DC 1000Vp-p, avec des largeurs d’'impulsions de 50ns et 1us (basées sur des
mesures effectuées en interne)
Conditions de fonctionnement Exempt de gaz corrosifs et de poussiére excessive
Conformité aux directives CE CEM : EN61131-2, Directive basse tension : EN61131-2

Catégorie surtension 1]

Niveau de pollution 2

1)

2)
3)

4)

Pas d’isolation entre les bornes d’entrée et le port TOOL, le port USB, la cassette d’entrée analogique et la
borne RS232C de la cassette de communication.

Courant de fuite maxi. : 5SmA
Ne s’applique pas aux bornes d’entrée et de sortie de la cassette d’E/S impulsionnelles.

Ne s’applique pas a la cassette d’E/S analogiques, la borne RS232C de la cassette de communication et la
borne de mise a la terre fonctionnelle.
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12.1.1 Poids
Type de module Poids
AFPX-C14R ~280g
AFPX-C14RD ~260g
AFPX-C30R ~490g
AFPX-C30RD ~470g
AFPX-C60R ~780g
AFPX-C60RD ~760g
AFPX-C14T ~2709
AFPX-C14TD ~2509
. AFPX-C30T ~460g
Unité centrale FP-X AFPX.C30TD 2409
AFPX-C60T ~700g
AFPX-C60TD ~6809
AFPX-C14P ~2709
AFPX-C14PD ~2509
AFPX-C30P ~4609
AFPX-C30PD ~4409
AFPX-C60P ~700g
AFPX-C60PD ~680g
AFPX-E16R ~195g
AFPX-E30R ~470g
AFPX-E30RD ~4509
AFPX-E16T ~180g
AFPX-E16P ~180g
Module d’extension d’E/S FP-X AFPX-E30T ~4309
AFPX-E30P ~430g
AFPX-E30TD ~410g
AFPX-E30PD ~410g
AFPX-E16X ~190g
AFPX-E14YR ~2309
AFPX-COM1
AFPX-COM2
~20g
R AFPX-COM3
Cassette de communication
AFPX-COM4
AFPX-COM5 ~25g
AFPX-COM6 ~209
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Cassette d’entrée analogique FP-X AFPX-AD2
Cassette de sortie analogique FP-X AFPX-DA2
Cassette d'E/S analogiques FP-X AFPX-A21
Cassette thermocouple FP-X AFPX-TC2
Cassette RTD FP-X AFPX-RTD2 25
Cassette d’application ¥ Cassette d’entrées FP-X AFPX-IN8 =29
. AFPX-TR8
Cassette de sorties FP-X
AFPX-TR6P
Cassette d'E/S FP-X AFPX-IN4T3
Cassette d'E/S impulsionnelles FP-X AFPX-PLS
Cassette mémoire maitre FP-X AFPX-MRTC ~20g
Pile de sauvegarde FP-X AFPX-BATT ~7g
Adaptateur FP-X pour modules d’extension FPO AFPX-EFPO ~65g
12.1.2 Consommation de courant
Alimentation de I'unité centrale
Type de module
100V AC 200V AC 24V DC
AFPX-C14R <185mA <130mA -
AFPX-C14RD - <235mA
AFPX-C30R <410mA <260mA -
AFPX-C30RD - <360mA
AFPX-C60R <540mA <320mA -
AFPX-C60RD <550mA
AFPX-C14T
<160mA <110mA
AFPX-C14P
Unité centrale FP-X AFPX-C30T <360mA <225mA
AFPX-C30P
<370mA <230mA
AFPX-C60T
AFPX-C60P <380mA <240mA
AFPX-C14TD
<160mA
AFPX-C14PD
AFPX-C30TD <200mA
AFPX-C30PD <210mA
AFPX-C60TD <250mA
AFPX-C60PD <290mA
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d’extension FPO

AFPX-E16R <65mA <40mA <145mA
AFPX-E30R <310mA <210mA -
AFPX-E30RD - - <320mA
AFPX-E16T <20mA <10mA <60mA
AFPX-E16P <30mA <15mA <90mA
Module d’extension d’E/S FP-X V? AFPX-E30T <345mA <220mA
AFPX-E30P <350mA <225mA
AFPX-E30TD <170mA
AFPX-E30PD <220mA
AFPX-E16X <20mA <10mA <35mA
AFPX-E14YR <75mA <40mA <210mA
AFPX-COM1
<10mA <10mA <10mA
AFPX-COM2
VT AFPX-COM3
Cassette de communication <15mA <10mA <15mA
AFPX-COM4
AFPX-COM5 <30mA <20mA <75mA
AFPX-COM6 <15mA <10mA <15mA
Cassette d’entrée
analogique FP-X AFPX-AD2 <10mA <10mA <15mA
Cassette de sortie
analogique FP-X AFPX-DA2 <50mA <30mA <120mA
Cassette d’'E/S
analogiques FP-X AFPX-A21 <30mA <20mA <70mA
Cassette
thermocouple FP-X AFPX-TC2 <10mA <5mA <25mA
Cassette RTD FP-X AFPX-RTD2 <20mA <10mA <35mA
Cassette
d’application ¥ | Cassette d’entrées AEPX-INS
FP-X <10mA
Cassette de sorties AFPX-TR8 <5mA
FP-X AFPX-TR6P <30mA
<10mA
Cassette d'E/S FP-X AFPX-IN4AT3 <10mA
Cassette d’'E/S
impulsionnelles FP-X AFPX-PLS <15mA
Cassette mémoire <10mA
maitre EP-X AFPX-MRTC <10mA
AIGT0030B1
Terminal opérateur de la série GT (type | AIGTO030H1
5v) D AIGT0230B1 <25mA <15mA <80mA
AIGT0230H1
Adaptateur FP-X pour modules AEPX-EEPO <10mA

1) Ces valeurs indiquent le courant consommeé par la borne d’alimentation de I'unité centrale (voir 'exemple de

calcul suivant).
2)

La consommation de courant des modules E30 correspond a la consommation de courant a la borne
d’alimentation du module. La consommation de courant de I'unité centrale n’augmente pas.
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Exemple de calcul
Exemple de calcul de consommation de courant avec une alimentation de 100V AC.
C30R + IN8 + TR8 + E16R + EFPO

410mA 10mA 10mA 65mA | | 10mA + consommation de courant du module d’extension FPO

10mA + consommation de courant du module d’extension FPO
(24V DC)

Exemple : un module d’extension FP0 (FP0-E32T) est connecté a l'unité centrale.

Total : <495mA (100V AC)

Consommation de courant de I'adaptateur <10mA

pour modules d’extension FPO :

Consommation de courant du FPO-E32T : <40mA

Consommation de courant totale : <10mA + <40mA = <50mA

12.1.3 Caractéristiques de I'alimentation

Alimentation électrique AC

Elément ci4 | C30/C60 |  Es0
Tension nominale 100-240V AC
Plage de régulation de tension 85-264V AC
Courant d’appel (& 240V AC, 25°C) <40A | <a5n | <a0n
Coupure d’alimentation temporaire 10ms (avec 100V AC)
Fréquence 50/60 Hz (47-63 Hz)
Courant de fuite <0,75mA entre : Bornes d’entrée<>Mise a la terre
Alimentation interne, durée de vie garantie 20000 heures (a 55°C)
Fusible Intégré (ne peut pas étre remplacé)
Méthode d’isolation Transformateur d’isolation
Vis du bornier M3

Alimentation séparée 24V DC

Les bornes d’alimentation séparées sont disponibles uniquement sur les versions avec
alimentation AC.

Elément C14 | C30/C60/E30
Tension nominale de sortie 24V DC
Plage de régulation de tension 21,6-26,4V DC
Courant nominal de sortie 0,15A | 0,4A
Fonction protection contre les surintensités Disponible (voir nota)
Vis du bornier M3
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+NOTA

Cette fonction est prévue pour assurer une protection temporaire contre les
surintensités. Une surintensité au-dela des caractéristiques mentionnées peut

endommager I'automate.

Alimentation électrique DC

Elément C14 C30/C60
Tension nominale 24V DC
Plage de régulation de tension 20,4-28,8
Courant d’appel <12A (4 25°C)
Coupure d’alimentation temporaire 10ms

Alimentation interne, durée de vie garantie

20000 heures (& 55°C)

Fusible

Intégré (ne peut pas étre remplacé)

Méthode d’isolation

Transformateur d’isolation

Vis du bornier

M3
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12.2 Performances

Types transistor

Descriptions

Elément
Cil4 C30 C60
. . 30 (16 entrées | 60 (32 entrées
Unité centrale 14 (8_entrees DC, 6 sorties DC, 14 sorties | DC, 28 sorties
transistor) . -
transistor) transistor)
Avec les modules . . .
d’extension I’E/S E16 30 maxi. 46 maxi. 76 maxi.
Nombre
d’entrées/sorties Avec les modules
d’extension d’E/S E30 | 254 maxi. 270 maxi. 300 maxi.
(8 maxi.)
Avec modules
d’extension FPO (3 110 maxi. 126 maxi. 156 maxi.
maxi.)

Méthode de programmation/de contrdle

Schéma a contacts/contréle cyclique

Mémoire programme

Mémoire F-ROM intégrée (sans pile de sauvegarde)

Capacité du programme (pas) 16000 32000

Nombre Instructions de base | 111

d'instructions Instructions avancées | 216

Vitesse d’exécution 0,32ps/pas (pour les instructions de base)

Mise & jour des E/S Temps de base : [ 0,2ms | 0,23ms 0,28ms

Avec E16 : Temps de base + (0,34ms xnombre de modules)
Avec E30 : Temps de base + '0,47ms x nombre de modules)
Avec I'adaptateur pour modules d’extension FPO :

Temps de base + 1,4ms + mise a jour des E/S du module
d'extension FPO"

Mémoire de travail :
relais

Relais d’entrées
externes (X)

1760 (X0—X109F)?

Relais de sorties
externes (Y)

1760 (YO-Y109F)?

Relais internes (R)

4096 (RO-R255F)

Relais internes
spéciaux (R)

192

Temporisateurs/
Compteurs (T/C)

1024%

Parameétres par défaut des temporisateurs : 1008 contacts
(TO-T1007)

Parameétres par défaut des compteurs : 16 contacts
(C1008-C1023)

Temporisateur : 1-32767 (unités de 1ms, 10ms, 100ms ou 1s).
Compteur : 1-32767

Relais de liaison (L)

2048 (LO-L127F)

Mémoire de travail :
zones mémoire

Registres de données
(DT)

12285 mots

(DTO-DT12284) 32765 mots (DT0-DT32764)

Registres spéciaux
de données (DT)

384 mots

Registres de liaison
(LD)

256 (LDO-LD255)

Registres d’index (1)

14 (10-ID)
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Descriptions

Elément
Cl4 C30 C60
Points différentiels lllimité
Relais de contrdle maitre (MCR) 256
Nombre d’étiquettes (JP et LOOP) 256
Nombre d’étapes SFC 1000 étapes
Nombre de sous-programmes 500

Nombre de programmes d’interruption

8 entrées externes

1 interruption périodique

Trace par échantillonnage

300 échantillonnages 1000 échantillonnages

Par cycle ou intervalle de temps

16 variables booléennes maxi. et 3 variables de 16 bits par
échantillonnage

Monophasée

Compteur rapide
(Unité centrale)”

8 voies

Vitesse élevée :
1 voie : 100kHz
2 voies : 80kHz chacune
3 voies : 60kHz chacune
4 voies : 50kHz chacune

Vitesse moyenne : 4 voies (10kHz chacune)

Biphasée

4 voies

Vitesse élevée :
1 voie : 35kHz
2 voies : 25kHz chacune

Vitesse moyenne : 2 voies (5kHz chacune)

Sortie img)ulsionnelle/Sortie MLI (Unité
centrale)”

3 voies 4 voies

Vitesse élevée : 2 voies
(100kHz chacune ou vitesse
résultante pour l'interpolation
linéaire)

Vitesse élevée : 2 voies (100kHz
chacune ou vitesse résultante
pour l'interpolation linéaire)

Vitesse moyenne : 2 voies (20kHz
chacune ou vitesse résultante
pour linterpolation linéaire)

Vitesse moyenne : 1 voie
(20kHz)

Vitesse élevée : 1,5Hz—41,7kHz

Vitesse moyenne : 1,5Hz-15,6kHz
Résolution 1000 : fréquence de sortie <12,5kHz
Résolution 100 : fréquence de sortie >12,5kHz

Entrées de capture d’'impulsions/entrées 8
d’interruption Unité centrale : 8 (X0-X7)
Interruption cyclique 0,5ms-30s

Entrées du potentiometre

4, résolution

2, résolution 10bits (0—1000) 10bits (0-1000)

Horloge calendaire

Disponible uniquement lorsque la cassette mémoire maitre
AFPX-MRTC et la pile de sauvegarde sont installées (année,
mois, jour, heure, minute, seconde et jour de la semaine)e)

Avec les instructions
F12 et P13

Registres de données (32765 mots)

Sauvegarde F-ROM )
7 Automatique en cas

de coupure
d’alimentation

Compteurs : 16 (1008-1023)®
Relais internes : 128 (WR248-WR255)
Registres de données : 55 mots

DT12230- | DT32710-DT32764
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Descriptions

Elément
Cil4 C30 C60
DT12284
Les zones maintenues supplémentaires indiquées dans les
Sauvegarde via pile registres systéeme seront sauvegardées si la pile en option est
installée
AFPX-MRTC non 3,3 mini. | 2,7 mini.
Durée de vie de la installée : Durée de vie habituelle dans la pratique : 20 ans & 25°C
{Jlle de sauvegarde — —
) AFPX-MRTC 2,1 mini. | 1,8 mini.
installée :*

Durée de vie habituelle dans la pratique : 10 ans a 25°C

Fonction d’autodiagnostic

Par ex. le temporisateur chien de garde ou le controle de syntaxe
du programme

Mémoire de commentaires 328kOctets (pile de sauvegarde non requise)

Liaison API

16 stations maxi., relais de liaison : 1024, registres de liaison :
128 mots

(Transmission des données et programmation a distance
impossibles.)

Edition en mode RUN, scrutation constante, forgage des

Autres fonctions entrées/sorties, protection par mot de passe, protection contre les

chargements, opération a virgule flottante, régulation PID

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

10)

11)

Mise a jour des E/S des modules d’extension
FPO :

8 E/S: nombre de modules utilisés x 0,8ms

16 E/S: nombre de modules utilisés x 1,0ms

32 E/S: nombre de modules utilisés x 1,3ms
64 E/S: nombre de modules utilisés x 1,9ms
Le nombre réel de points disponibles dépend de la configuration du matériel.

Le nombre de points peut étre augmenté a I'aide d’'un temporisateur additionnel.

Les valeurs indiquées sont valables lorsque la tension nominale d’entrée est de 24V DC a 25°C. La fréquence
diminue en fonction de la tension, de la température ou des conditions d'utilisation.

La fréquence maximale varie en fonction du nombre de voies utilisées.
Précision :
- A 0°C : erreur <104s/mois.

- A 25°C : erreur <51s/mois.
- A 55°C : erreur <155s/mois.

Opération d’écriture renouvelable jusqu’a 10000 fois. Lorsque la pile en option est utilisée, toute la zone
mémoire peut étre sauvegardée. Les zones d’adresses devant étre maintenues et non maintenues peuvent
étre indiquées dans les registres systéme.

L’état de la sortie compteur et la valeur courante (EV) du compteur sont sauvegardées. La valeur de consigne
(SV) n’est pas enregistrée.

Si la pile est vide ou si aucune pile n’est installée et si des zones maintenues supplémentaires ont été définies,
la zone maintenue ne sera plus fiable.

La durée de vie réelle de la pile peut étre inférieure a celle indiquée ici en fonction des conditions d’utilisation.

2 piles ou plus peuvent étre installées augmentant ainsi la durée de vie des piles en conséquence.

391




Annexe

Types relais
; Descriptions
Elément
C14 C30 C60
. 30 (16 entrées | 60 (32 entrées
Unité centrale 14 (.8 entregs DC. 6 DC, 14 sorties | DC, 28 sorties
sorties relais) . ;
relais) relais)
Nombre Ayec les modules d’extension 30 maxi. 46 maxi. 76 maxi.
s . . d’E/S E16
d’entrées/sorties | Jules -
Avec les modules d’extension . . .
d’E/S E30 (8 maxi.) 254 maxi. 270 maxi. 300 maxi.
Avec modules d’extension . . .
FPO (3 maxi.) 110 maxi. 126 maxi. 156 maxi.

Méthode de programmation/de contrdle

Schéma a contacts/contrle cyclique

Mémoire programme

Mémoire F-ROM intégrée (sans pile de sauvegarde)

Capacité du programme (pas) 16000 32000
Nombre Instructions de base 111
d'instructions Instructions avancées 216

Vitesse d’exécution

0,32us/pas (pour les instructions de base)

Mise a jour des E/S

Temps de base :

0,2ms | 0,24ms 0,3ms

Avec E16 : Temps de base + (0,34ms x nombre de
modules)

Avec E30 : Temps de base + (0,47ms x nombre de
modules)

Avec I'adaptateur pour modules d’extension FPO :
Temps de base + 1,4ms + mise a jour des E/S du
module d’extension FPQ"

Relais d’entrées externes (X)

1760 (X0—X109F)?

Relais de sorties externes (Y)

1760 (YO-Y109F)?

Relais internes (R)

4096 (R0O-R255F)

Relais internes spéciaux (R)

192

Mémoire de travail :
relais

Temporisateurs/Compteurs
(T/IC)

1024%

Parameétres par défaut des temporisateurs : 1008
contacts (TO-T1007)

Parameétres par défaut des compteurs : 16 contacts
(C1008-C1023)

Temporisateur : 1-32767 (unités de 1ms, 10ms, 100ms
ou 1s).
Compteur : 1-32767

Relais de liaison (L)

2048 (LO-L127F)

Registres de données (DT)

12285 mots

(DT0-DT12284) 32765 mots (DT0-DT32764)

Mémoire de travail :

Registres spéciaux de
données (DT)

374 mots

zones mémoire

Registres de liaison (LD)

256 (LDO-LD255)

Registres d’index (1) 14 (10-ID)
Points différentiels llimité
Relais de contrdle maitre (MCR) 256
Nombre d’étiquettes (JP et LOOP) 256

392




Annexe

Descriptions

Elément
Cil4 C30 C60
Nombre d’étapes SFC 1000 étapes
Nombre de sous-programmes 500

) ) 14 entrées externes
Nombre de programmes d’interruption . . o
1 interruption périodique

300 échantillonnages | 1000 échantillonnages

Trace par échantillonnage Par cycle ou intervalle de temps

16 variables booléennes maxi. et 3 variables de 16 bits
par échantillonnage

Monophasée : 8 voies (10kHz chacune)

Unité centrale Biphasée : 4 voies (5kHz chacune)

Avec 1 cassette :

Monophasée : 2 voies (80kHz chacune)
Biphasée : 1 voie (30kHz)

Avec 2 cassettes :

Compteur rapide ¥

Cassette d’E/S

impulsionnelles ] .
Monophasée : 4 voies (50kHz

chacune)
Biphasée : 2 voies (25kHz
chacune)

Avec 1 cassette :
1 voie (100kHz)

Avec 2 cassettes :

Sortie impulsionnelle/Sortie MLI” (cassette d’E/S 2 voies (80kHz chacune)
impulsionnelles requise)

Sortie MLI

1,5Hz—41,7kHz
Résolution 1000 : fréquence de sortie <12,5kHz
Résolution 100 : fréquence de sortie >12,5kHz

14
Unité centrale : 8 (X0-X7)
Cassette d’E/S impulsionnelles : 3 x 2

Entrées de capture d'impulsions/entrées
d’interruption

Interruption cyclique 0,5ms—-30s

4, résolution

Entrées du potentiomeétre 2, résolution 10bits (0—1000) 10bits (0-1000)

Disponible uniquement lorsque la cassette mémoire
maitre AFPX-MRTC et la pile de sauvegarde sont
installées (année, mois, jour, heure, minute, seconde et
jour de la semaine)®

Horloge calendaire

Avec les instructions F12 et

P13 Registres de données (32765 mots)

Compteurs : 16 (1008—1023)8)
Relais internes : 128 (WR248-WR255)

Automatique en cas de Registres de données : 55 mots
coupure d’alimentation

7S)auvegarde F-ROM

DT12230-
DT12284 DT32710-DT32764
Les zones maintenues supplémentaires indiquées dans
Sauvegarde via pile les registres systeme seront sauvegardées si la pile en
option est installée *
Durée de vie de la 3,3 ans mini. 2,7 ans mini.

p||e de Sauvegarde AFPX-MRTC non installée :

Durée de vie habituelle dans la pratique : 20 ans a 25°C
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10)

Descriptions

Elément
Cl14 C30 C60

AEPX-MRTC installée - 2,1 ans mini. 1,8 ans mini.

Durée de vie habituelle dans la pratique : 10 ans a 25°C

Fon

Par ex. le temporisateur chien de garde ou le controle

ction d’autodiagnostic
de syntaxe du programme

Mémoire de commentaires 328kOctets (pile de sauvegarde non requise)

Liaison API

16 stations maxi., relais de liaison : 1024, registres de
liaison : 128 mots

(Transmission des données et programmation a
distance impossibles.)

Autres fonctions

Edition en mode RUN, scrutation constante, forcage des
entrées/sorties, protection par mot de passe, protection
contre les chargements, opération a virgule flottante,
régulation PID

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

10)

11)

Mise a jour des E/S des modules d’extension
FPO :

8 E/S: nombre de modules utilisés x 0,8ms

16 E/S: nombre de modules utilisés x 1,0ms

32 E/S: nombre de modules utilisés x 1,3ms
64 E/S: nombre de modules utilisés x 1,9ms
Le nombre réel de points disponibles dépend de la configuration du matériel.

Le nombre de points peut étre augmenté a 'aide d’un temporisateur additionnel.

Les valeurs indiquées sont valables lorsque la tension nominale d’entrée est de 24V DC a 25°C. La fréquence
diminue en fonction de la tension, de la température ou des conditions d’utilisation.

La fréquence maximale varie en fonction du nombre de voies utilisées.
Précision :
- A 0°C : erreur <104s/mois.

- A 25°C : erreur <51s/mois.
- A 55°C : erreur <155s/mois.

Opération d’écriture renouvelable jusqu’a 10000 fois. Lorsque la pile en option est utilisée, toute la zone
mémoire peut étre sauvegardée. Les zones d’adresses devant étre maintenues et non maintenues peuvent
étre indiquées dans les registres systéeme.

L’état de la sortie compteur et la valeur courante (EV) du compteur sont sauvegardées. La valeur de consigne
(SV) n’est pas enregistrée.

Si la pile est vide ou si aucune pile n’est installée et si des zones maintenues supplémentaires ont été définies,
la zone maintenue ne sera plus fiable.

La durée de vie réelle de la pile peut étre inférieure a celle indiquée ici en fonction des conditions d’utilisation.

2 piles ou plus peuvent étre installées augmentant ainsi la durée de vie des piles en conséquence.
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12.2.1 Caractéristiques et modes de communication

Vue d’ensemble des modes, interfaces et cassettes de communication

MEWTOCOL-COM Communication contrélée |Liaison [Modbus RTU
maitre/esclave ¥ via le programme API ¥ API? | maitre/esclave ¥
1:1 1:N 1:1 1:N 1.1 1:N
RS232C
RS232C | RS422 | RS485 RS232C | RS422 | RS485 RS422 RS232C | RS422 | RS485
RS485
Port Port
outil outil
AFPX-
AFPX- AEPX AFPX- AFPX- AEPX AFPX- COM1 AFPX- AFPX- AFPX-
COM1 ~ | cCOM3 COM1 ~ | cCOM3 COM2 CcOoM1 COM COM3
COM2 |COM3 |CcOoMm4 COM2 |COM3 |CcOM4 COM3 COM2 3 COM4
CcOomM4 COM6 COM4 COM6 COM4 com4 COM6
COM6
Bidirectionnel Bidirectionnel Token Bidirectionnel
Bidirectionnel a = Bidirectionnel a - bus Bidirectionnel a 1
; a l'alternat, 2 ; a l'alternat, 2 N ] a l'alternat, 2
I'alternat I'alternat (maitre I'alternat
conducteurs conducteurs flottant) conducteurs

) Bien que la cassette de communication soit dotée d’'une protection contre le bruit adéquate, le programme
utilisateur doit prévoir une retransmission en cas d’erreur de communication. La fiabilité de la communication
est ainsi renforcée en cas de bruit excessif ou de dysfonctionnement temporaire du récepteur.

Caractéristiques de communication

Pour des connexions RS232C, le nombre maximum de stations est de 2.

Interface

RS232C (sans
isolation)

RS422 (avec

RS485 (avec
isolation)”

isolation)"?

Mode de communication

1:1

1:N

Type de communication

Bidirectionnel a l'alternat

Bidirectionnel a
I'alternat, 2 conducteurs

Type de synchronisation

Systéme synchrone start-stop

Ligne de transmission

Cable multiconducteur avec blindage

Cable a paire torsadée
avec blindage ou VCTF

Distance de transmission

15m

<1200m <1200m

Vitesse de transmission ¥ (définie dans les
registres systeme)

(300, 600, 1200) 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600,

115200bit/s

MEWTOCOL-COM

ASCII, JIS7, JIS8

Code de
transmission

Communication contrdlée
via le programme API

ASCII, JIS7, JIS8, Binaire

MODBUS RTU

Binaire

Taille des données : 7 bits/8 bits

Format de communAi)cation (défini dans les gﬁrg: ::stop . ?u;ttjgeé:gpalre/palre
registres systéme) Terminateur : CR/CR+LF/Aucun/ETX
En-téte : STX/Sans STX
Nombre de stations connectées 7 2 <99 (<32 avec

adaptateur C-NET)
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1 Le nombre de stations, la distance de transmission et la vitesse de transmission peuvent varier en fonction
du dispositif RS485 connecté.

Les valeurs de la distance de transmission, la vitesse de transmission et le nombre de stations doivent
correspondre aux valeurs indiquées dans le diagramme ci-dessous.

(O) X Distance de transmission [m]
yg!) ® y | Nombre de stations
:\ / / @ Pour une vitesse de transmission de
I .
115200bit/s
0F----=------ il -
| @ Pour une vitesse de transmission de
40f----------4-------1-2 57600bit/s
I
|
0 700 1000 1200 —
X

Avec une vitesse de transmission de 2400bit/s a 38400bit/s, il est possible d’utiliser un maximum de 99
stations et une distance de transmission maximale de 1200m.

) Lorsqu'un adaptateur C-NET est connecté & Iinterface RS485, la vitesse de transmission peut étre
uniquement de 9600bit/s ou de 19200bit/s. Des vitesses de transmission inférieures de 300, 600 et 1200bit/s
peuvent étre indiquées a I'aide de l'instruction SYS1. Cependant, la configuration du registre systéeme ne
sera pas pour autant modifiée.

Le code de départ et le terminateur ne peuvent étre utilisés qu’avec une communication contrélée via le
programme API.

5  Sjnécessaire, ajustez le temps de réponse de l'interface RS485 du FP-X a 'aide de l'instruction SYS1.

Les numéros de stations doivent étre enregistrés via les registres systéme.
7)  Port RS485/RS422 : Définissez la fin du bus de données a l'aide des DIP switches, a I'arriére des cassettes

AFPX-COM3 (voir page 173), AFPX-COM4 (voir page 174) et AFPX-COM® (voir page 179), sur la derniére
station de la ligne de transmission.

Caractéristiques Ethernet

MEWTOCOL-COM Communication contrdlée
maitre/esclave via le programme API
Interface IEEE802. 3u, 10BASE-T/100BASE-TX, connecteur RJ45
. 1 connexion client maxi.
Nombre de connexions ) | 1 connexion maxi.
3 connexions serveurs maxi.
Serveur Client, serveur
Dispositif AFPX-COM5
Vitesse de 100Mbit/s, 10Mbit/s
transmission
Caractéristiques de Méthode de
transmission transmission Bande de base
Longueur maxi. du 100m”
segment
Cable de communication UTP (catégorie5)
Protocole TCP/IP, UDP/IP, ICMP, ARP, DHCP
Caractéristiques Auto-negotiation, Auto-MDIX

N Longueur entre le concentrateur et le module
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12.2.2 Vitesse de comptage et fréquence de sortie impulsionnelle maxi.

La vitesse maximale de la fonction compteur rapide et la fréquence de sortie maximale de la
fonction sortie impulsionnelle sont déterminées par le nombre de voies utilisées et la
combinaison des deux fonctions. La méme voie ne peut pas étre utilisée par plusieurs

fonctions.

M Types transistor

Les tableaux suivants présentent la vitesse de comptage maximale du compteur rapide. La
vitesse de comptage maximale varie en fonction du nombre de voies utilisées ou si la fonction

de sortie impulsionnelle est utilisée simultanément.

Compteur rapide - pas de sortie impulsionnelle

Combinaison des voies

Vitesse de comptage maximum * [kHz]

Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée | Vitesse : Moyenne Elevée |Moyenne ) i
w0 i v e g e e oy o vz e e Elevée | Moyenne Elevée |Moyenne
{ 100
e o 80
e (o (O 60
e |6 (0 O 50
(] 10
e |0 10
e | (o 10
e | (0 |O 10
(] (] 100 10
{ o |0 100 10
(] e (@ (o0 100 10
{ e |6 (0 |O 100 10
e |0 (] 75 10
e | e |0 75 10
e | e | (o 75 10
e |0 e (0 (0 |0 75 10
e (o (O (] 60 10
e (@ (O e (o 60 10
e (o (O e | (o 60 10
e (@ (O e (0 (0 |0 60 10
® | (06 0 O 50 10
e (@ (06 o (0 O 50 10
® 6 (6 o (06 (0 O 50 10
® 6 (06 O (06 (06 |0 (o 50 10
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Combinaison des voies Vitesse de comptage maximum * [kHz]
Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne Elevée |Moyenne
VO |V1 |Vv2 (V3 [Vv4 (V5 |V6 |V7 |VO |V2 (|V4 |V6 Sl B Heree ) e
(] 35
e |0 25
(] 5
(] ° 5
(] (] 30 5
(] (] (] 30 5
o o (o 20 5
e o (o (] 20 5
e |6 (06 (& (O 10 35
e |6 (o6 | (0 O 10 25
(] ( 100 5
e o (] 75 5
e o |0 ( 60 5
e (6 (0 O ( 50 5
(] (] (] 100 5
e o (] (] 75 5
e o |o (] (] 60 5
e 6 (0 O { (] 50 5
V = voie
Compteur rapide — sortie impulsionnelle avec 1 voie
Combinaison des voies Vitesse de comptage maximum B [kHZz]
Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne |Elevée |Moyenne i 3
VO (vl |V2 |V3 |Vv4 |V5 |V6 |V7 |VO (V2 |Vv4 [V6 Bl R e
(] 65
e (o 55
e (o (] 45
e (o e (o 40
(] 10
° (] 10
(] e |0 10
° e (0 (O 10
(] (] 65 10
(] ° (] 65 10
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Combinaison des voies

Vitesse de comptage maximum * [kHz]

Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne |Elevée [Moyenne Elevée | Moyenne Elevée |Moyenne
VO (V1 V2 (V3 |[V4 |V5 [V6 |V7 [VO |V2 |V4 |V6
(] [ ] ® |0 65 10
(] (] e | (o 65 10
e (o [ ] 55 10
e (o [ J [ 55 10
e (o [ ] ® |0 55 10
e (o [ ® |6 (o 55 10
o (o (] (] 45 10
e (o (] [ [ 45 10
o (o (] (] e (o 45 10
e (o (] [ ® |6 (o 45 10
e (o ® |0 |o 40 10
e (o e (0 (O [ ] 40 10
e (o ® |0 |o ® |0 40 10
e (o e (0 (O ® | (o 40 10
(] 25
e |o 20
(] 5
e |0 5
(] [ 25 5
(] e |0 25 5
e (0 |o 15 5
e (6 (0 (O 15 5
(] ® |6 o (o 10 25
o ® (6 o (0 (O 10 20
(] (] 65 5
o (o ( 55 5
| (] (] [ ] 45 5
e (o e |0 (] 40 5
{ e |0 65 5
e (o e |0 55 5
o (o ° e |0 45 5
V = voie
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Compteur rapide — sortie impulsionnelle avec 2 voies

Combinaison des voies

Vitesse de comptage maximum 2 [kHz]

Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée |Vitesse: Moyenne |Elevée |Moyenne Elevée | Moyenne Elevée | Moyenne
VO|[V1l |V2 |V3 (V4 |V5 |V6 (V7 |VO |V2 |V4 V6
(] 45
o0 40
oo (o 35
oo (0 (o0 30
(] 10
e (o 10
e (0 (O 10
e (o (@ (0 10
(] (] 45 10
(] e (o 45 10
[ ] e (0 (O 45 10
(] e (o (@ (0 45 10
o0 (] 40 10
o0 e (o 40 10
o0 e (o |0 40 10
o0 e (@ (0 (0 40 10
(o (o (] 35 10
oo (o e (o 35 10
oo (o e (o |0 35 10
oo (O e (@ (@ (0 35 10
oo (0 (0 (o 30 10
oo (0 (0 (0 (O 30 10
oo (@6 (o6 (06 (0 |0 30 10
oo (06 (o6 (06 (0 |0 |0 30 10
(] 20
e |0 15
(] 5
(] ° 5
(] (] 20 5
(] (] (] 20 5
® |0 |©o 15 5
e |0 |©® (] 15 5
® (@6 (@ (0 (O 10 20
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Combinaison des voies Vitesse de comptage maximum * [kHz]
Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée | Vitesse: Moyenne |Elevée |Moyenne , ,
Elevée |[Moyenne Elevée |[Moyenne
VO|V1l (V2 |V3 |V4 (V5 |V6 |V7 |VO |V2 |V4 V6
® 6 (6 o |0 (O 10 15
[ J [ J 45 5
e |0 [ ] 40 5
oo (o [ J 35 5
®|o® (0 (O [ ] 30 5
[ [ [ 45 5
® |0 [ ] [ ] 40 5
" Les valeurs indiquées peuvent étre inférieures si les instructions F166_HighSpeedCounter_Set ou
F167_HighSpeedCounter_Reset, d’autres procédures d’E/S impulsionnelles ou programmes d’interruption
sont exécutés.
V = voie

Compteur rapide — sortie impulsionnelle avec 3 voies

Combinaison des voies Vitesse de comptage maximum * [kHz]
Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée [ Vitesse: Moyenne |Elevée |Moyenne
volvi vz Tva 1va Tve Tve Tv= Tvo Tva Tva Tve Elevée | Moyenne Elevée | Moyenne
(] 40
[ K J 35
oo (o 30
oo (@0 (o 25
[ ] 10
e (o 10
e (0 (O 10
e (06 (0 |O 10
(] [ ] 45 10
(] o |0 45 10
(] e (6 (o 45 10
(] e 6 (0 (O 45 10
[ K J [ ] 35 10
[ K J o |0 35 10
[ K J e (6 (o 35 10
[ K J ® (6 (0 |O 35 10
oo (o [ ] 30 10
oo (o e (o 30 10
oo (o e (6 (o 30 10
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Combinaison des voies Vitesse de comptage maximum * [kHz]
Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée |Vitesse: Moyenne [Elevée |Moyenne
VO|[V1l |V2 |V3 (V4 |V5 |V6 (V7 |VO |V2 |V4 V6 e e Sleite | slpenee
oo (o ® |6 (0 (O 30 10
| o (06 (0 (O 25 10
® e (06 o (06 o 25 10
e o (06 06 (06 0 (O 25 10
® o (06 06 06 &6 (0 o 25 10
[ 15
e |0 15
(] 5
(] (] 5
(] [ ] 15 5
(] [ ] [ J 15 5
e |0 |©o 15 5
o |0 |©® [ 15 5
® |6 (06 |0 (O 10 15
® |6 (o (06 (0 O 10 15
(] [ ] 40 5
o0 (] 35 5
(o (o (] 30 5
oo (0 (o (] 25 5
[ ] [ ] (] 40 5
o0 [ ] (] 35 5
(o (o (] (] 30 5

Les valeurs indiquées peuvent étre inférieures si les instructions F166_HighSpeedCounter_Set ou

sont exécutés.

V = voie

Compteur rapide — sortie impulsionnelle avec 4 voies

F167_HighSpeedCounter_Reset, d’autres procédures d’E/S impulsionnelles ou programmes d’interruption

Combinaison des voies Vitesse de comptage maximum * [kHz]
Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée

Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne |[Elevée Moyenne |Elevée |[Moyenne Elevée Moyenne
VO |V1 |V2 (V3 |V4 |V5 (V6 |V7 |VO (V2 |V4 |V6

(] 35

e (o 20

o (@ (o0 25

e (o (0 |0 25
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Combinaison des voies

Vitesse de comptage maximum * [kHz]

Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne |Elevée Moyenne |Elevée [Moyenne Elevée Moyenne
VO (V1 |Vv2 |V3 (V4 |V5 |V6 (V7 |VO |V2 (V4 |V6
(] 10
e (o 10
e (0 (O 10
® (06 (0 |0 10
(] (] 35 10
(] e (o 35 10
{ e (0 (O 35 10
(] e (0 (0 |O 35 10
o (o (] 30 10
e (o ® |0 30 10
e (o ® | (o 30 10
e (o ® (06 (0 |O 30 10
o (o (o [ 25 10
e (@ (o e (o 25 10
e (o (o ® | (o 25 10
e (@ (o ® (06 (0 |O 25 10
e (06 (@ (@ |0 25 10
® (@ (@6 (@ |0 |0 25 10
® (@6 (@6 (@6 |0 (@ (O 25 10
® (6 (@6 (&6 (&6 0 (0 (O 25 10
(] 15
e |o 14
(] 5
e (o 5
(] (] 15 5
o e (o 15 5
e (@ (o0 10 5
e (o (@0 |0@ 10 5
® (06 (06 |0 (O 10 15
® (06 (06 (0 (0 (O 10 14
{ (] 35 5
e (o (] 30 5
e (@ (o (] 25 5
e (@ (0 (O [ ] 25 5
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Combinaison des voies Vitesse de comptage maximum * [kHz]
Monophasée Biphasée Monophasée Biphasée
Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne | Elevée Moyenne [Elevée | Moyenne Elevée Moyenne
VO |V1 |V2 (V3 |Vv4 |V5 (V6 |V7 |VO (V2 |V4 |V6
(] ® |0 35 5
e (o ® |0 29 5
o (@ (o ® |0 25 5
([ J e (o ([ J ® |0 25 5
V = voie

Fréquence de sortie maximale - sans interpolation

Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne Fréquence de sortie maximale [kHz]
Voie 0 Voie 1 Voie 2 Voie 3 Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne
[ J 100
[ J [ J 100
[ J [ J [ J 100 20
[ J [ J [ J ([ J 100 20
® : Disponible

Fréquence de sortie maximale - avec interpolation

Vitesse : Elevée |Vitesse : Moyenne |Fréquence de sortie maximale (Vitesse résultante) [kHz]
Voie 0 Voie 2 Vitesse : Elevée Vitesse : Moyenne

[ J 100

[ J [ J 100 20
® : Disponible

¢NOTA

Lorsque toutes les voies sont utilisées, les valeurs indiquées ci-dessus sont

valides.
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M Types relais

Vitesse de comptage maximum

Biphasée

Monophasée

Nombre de
voies

Vitesse de comptage
maximum [kHz]

Nombre de
voies

Vitesse de comptage
maximum [kHz]

Unité centrale

-

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

10

alojlajlaojlajlajlajlalalajlajlalajla|la|o

Cassette d’E/S
impulsionnelles

80

80

50

50

30

30

50

30

50

N|=2]| 22 |O|0|0|O|[R|W|W|IW[ININ|IN|IN[N]|2]|~2=2=2]2|-|-|O|]lOo|O|OC|O|O|O|O

25

OIN|[=|O|R|W|IN|=]JO|IN|=|O|lRh|W|IN|[m|O|lO|O|M|W|IN|=_|O|l0|N|[O|O|M|W|IN

+NOTA

Les valeurs de la vitesse de comptage maximale s’appliquent lorsque le rapport
impulsion/pause est de 50% et lorsque les instructions
F166_HighSpeedCounter Set ou F167_HighSpeedCounter_Reset ne sont pas

exécutées.
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12.3 Affectation des entrées/sorties

Unités centrales FP-X
L’affectation des entrées/sorties de I'unité centrale FP-X est fixe.

Type d’unité centrale Nombre d’entrées/sorties Adresses des entrées/sorties

Entrée 8 X0-X7

FP-X C14 -
Sortie 6 YO0-Y5
Entrée 16 X0-XF

FP-X C30
Sortie 14 YO0-YD

X0-XF

Entrée 32

FP-X C60 X;g'\):;':
Sortie 28 Y10-Y1D

Modules d’extension FP-X

Les entrées/sorties sont affectées automatiquement, en fonction de 'emplacement, lorsqu’un
module d’extension est ajouté. Les modules d’extension dédiés du FP-X sont connectés a
droite de 'unité centrale a l'aide d’'un céble d’extension.

Type de module Nombre d’entrées/sorties Adresses des entrées/sorties

Entrée 8 X300-X307

FP-X E16 -
Sortie 8 Y300-Y307
Entrée 16 X300-X30F

FP-X E30 -
Sortie 14 Y300-Y30D

FP-X E16X Entrée 16 X300-X30F

FP-X E14YR Sortie 14 Y300-Y30D

FP-X E16X Entrée 16 X300-X30F

¢NOTA

Le module d’extension AFPX-E16R étant alimenté via une unité ou un module
disposant d'une alimentation électrique (I'unité centrale ou le module
AFPX-E30R), vous ne pouvez pas connecter plusieurs modules a la suite.
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Modules d’extension FPO

Les entrées/sorties sont affectées automatiquement, en fonction de I'emplacement, lorsqu’un
module d’extension est ajouté. L’emplacement d’installation varie en fonction du nombre de
modules d’extension FP-X installés entre 'unité centrale et 'adaptateur pour modules

d’extension FPO.

Nombre de modules FP-X entre 'unité centrale

Numéro du module (emplacement du module

FPO)
et I'adaptateur
1 2 3
0 X300-X31F X320-X33F X340-X35F
Y300-Y31F Y320-Y33F Y340-Y35F
1 X400-X41F X420-X43F X440-X45F
Y400-Y41F Y420-Y43F Y440-Y45F
5 X500-X51F X520-X53F X540-X55F
Y500-Y51F Y520-Y53F Y540-Y55F
3 X600-X61F X620-X63F X640-X65F
Y600-Y61F Y620-Y63F X640-X65F
4 X700-X71F X720-X73F X740-X75F
Y700-Y71F Y720-Y73F Y740-Y75F
5 X800-X81F X820-X83F X840-X85F
Y800-Y81F Y820-Y83F Y840-Y85F
6 X900-X91F X920-X93F X940-X95F
Y900-Y91F Y920-Y93F Y940-Y95F

X1000-X101F

X1020-X103F

X1040-X105F

Y1000-Y101F

Y1020-Y103F

Y1040-Y105F

+NOTA

Un seul adaptateur pour modules d’extension FPO peut étre installé en derniére
position du bus d’extension FP-X (installez-le a droite des modules AFPX-E16 et

AFPX-E30).

Les plages d’adresses des E/S utilisées divergent en fonction des modules. Les adresses de
ce tableau s’appliquent lorsqu’aucun module d’extension FP-X n’est installé, c.-a-d. lorsque
I'adaptateur pour modules d’extension FPO est installé sur le premier connecteur. Ajoutez
100, 200, etc. a I'adresse, en fonction de 'emplacement du module.
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Nombre

Numéro du module (emplacement

i d’installation
Type de module d'entrées/sorties | YO'€ )
1 | 2 | 3
Module d’extension des
entrées/sorties FPO
FPO-E8X Entrée 8 - X300-X307 | X320-X327 | X340-X347
Entrée 4 - X300-X303 | X320-X323 | X340-X343
FPO-ESR
Sortie 4 - Y300-Y303 | Y320-Y323 | Y340-Y343
FPO-E8YR, .
E8YT, ESYP Sortie 8 - Y300-Y307 | Y320-Y327 | Y340-Y347
FPO-E16X Entrée 16 — | X300-X30F | X320-X32F | X340-X34F
FPO-E16R, Entrée 8 - X300-X307 | X320-X327 | X340-X347
E16T, E16P Sortie 8 — | Y300-Y307 | Y320-Y327 | Y340-Y347
FPO-E16YT, Sortie 16 — | Y300-Y30F | Y320-Y32F | Y340-Y34F
E16YP
FPO-E32T, Entrée 32 — | X300-X30F | X320-X32F | X340-X34F
E32P, E32RS Sortie 32 - Y300-Y30F | Y320-Y32F | Y340-Y34F
Entrée 16 0 WX30 WX32 WX34
Module (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)
d’entrées/sorties Entrée 16 1 WX31 WX33 WX35
analogiques FPO (X310-X31F) | (X330—-X33F) | (X350—X35F)
FPO-A21 Sortie 16 ~ WY30 WY32 WY34
(Y300-Y30F) | (Y320-Y32F) | (Y340-Y34F)
Module de conversion Entrée 16 0, 2, WX30 WX32 WX34
AIN FPO 4,6 | (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)
FPO-AS80 et
Module th [
ettt . " 1,3, | wxat WX33 WX35
FPO-TC4, 5,7 | (X310-X31F) | (X330-X33F) | (X350-X35F)
FPO-TC8
Entrée 16 _ WX30 WX32 WX34
Module de conversion (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)
N/A FPO Sortie 16 0.2 WY30 WY32 WY34
FPO-A04V, ’ (Y300-Y30F) | (Y320-Y32F) | (Y340-Y34F)
FPO-AOA4I . WY31 WY33 WY35
Sortie 16 1,3
(Y310-Y31F) | (Y330-Y33F) | (Y350-Y35F)
Entrée 16 0,2, WX30 WX32 WX34
4 | (X300-X30F) | (X320-X32F) | (X340-X34F)
Module RTD FPO Entrée 16 1,3, WX31 WX33 WX35
FPO-RTD6 5 | (X310-X31F) | (X330-X33F) | (X350-X35F)
Sortie 16 _ WY30 WY32 WY34
(Y300-Y30F) | (Y320-Y32F) | (Y340-Y34F)
Module de liaison Entrée 32 — | X300-X31F | X320-X33F | X340-X35F
d’E/S FPO
FPO-I0L Sortie 32 — | Y300-Y31F | Y320-Y33F | Y340-Y35F

*NOTA

Pour les modules de conversion A/N et N/A FP0-A80, FPO-TC4/TC8, FP0-A04V/I
et FPO-RTDS6, les données de chaque voie sont converties et chargées a l'aide
d’un programme utilisateur avec drapeau de commutation pour convertir les

données en mots de 16 bits (voir les manuels correspondants).
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Cassettes d’extension FP-X
Aucune adresse d’E/S n’est affectée aux cassettes de communication ou de mémoire maitre.

Adresses des entrées/sorties

impulsionnelles FP-X 2

Cassette Réf.
d’application produit Connecteur pour montage Connecteur pour montage
des cassettes 1, connecteur 0 | des cassettes 2, connecteur 1

Cassette d’entrée Voie 0 : WX10 Voie 0 : WX20
analogique FP-X " AFPX-ADZ 1 \/6ie 1 - wX11 Voie 1 : WX21
Cassette de sortie Voie 0 : WY10 Voie 0 : WY20
analogique FP-X AFPX-DA2 Voie 1: WY11 Voie 1: WY21

, Voie 0 : WX10 Voie 0 : WX20
Cassetie IS AFPX-A21 | Voie 1: WX11 Voie 1 : WX21

9'q WY10 WY20
Cassette thermocouple Voie 0 : WY10 Voie 0 : WX20
FP-X AFPXTC2 1 \gie 1 - W11 Voie 1: WX21
Voie 0 : WX10 Voie 0 : WX20

Cassette RTD FP-X AFPX-RTD2 |\, 1 \Wx11 Voie 1 - WX21
Cassette d’entrées FP-X | AFPX-IN8 A partir de X100 A partir de X200
ng’;e“e de sorties AFPX-TR8 | A partir de Y100 A partir de Y200
Cassette de sorties AFPX-TR6P | A partir de Y100 A partir de Y200

, A partir de X100 A partir de X200
Cassette d'E/S FP-X AFPX-IN4T3 | o partir de Y100 A partir de Y200
Cassette d’E/S AFPX-PLS A partir de X100 A partir de X200

A partir de Y100

A partir de Y200

*NOTA

1. Silavaleur d’entrée analogique est inférieure ala valeur minimale ou
supérieure a la valeur maximale, la valeur numérique sera égale a la valeur
minimale ou maximale (0 ou 4000). La résolution étant de 12 bits, les 4 bits
supérieurs du registre de données (16 bits) ont toujours la valeur O.

2. Lacassette d’E/S impulsionnelles ne peut pas étre installée sur les FP-X de
type transistor.
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12.4 Dimensions

12.4.1 Unités centrales

AFPX-C14

O[RRRRNE
, ®®®®

90

60

AFPX- C30

90

190
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Unité centrale avec cassette de communication

AFPX-COMS5
@ _ @ —@

ll © ll

[ [

Tﬁ T 11| A
1 1
8.6 18.6 / 8.6

Cassette de communication

13.6

CliS,

Cassette d’application

=l ¢ NOTA

AFPX-COMS5 est 5 mm plus grande que les autres cassettes de communication.

Unité centrale avec cable
(60) 79

o—, |l

—®

5
[mm]

(@ | Cable USB

( | Cable de programmation

(3 | Rail DIN (3,5mm)
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12.4.2 Modules d’extension

AFPX-E16, AFPX-E14
Ol QRREK
RIS
" ermE| |

00]]:!:3
41117

90

| Sogeg
SeeReae

N

60

AFPX-E30

Q@@I@@@@@@@@@
PDRIRARRARRAR

. v
®gII:I:I:I:EEI7:
00II:I:I:I:EE7
8 TTTIID

90

RRRRARORRZE

PRRXPXRRRDRR] 0
___

100
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Vue latérale droite (pour tous les modules d’extension)

=1

il AR
i SHHHHHHHHHHlﬁA :

12.4.3 Adaptateur pour modules d’extension FPO

AFPX-EFPO

(

25.0

Panasonic
AFPX-EFPO

[

(7.5) 60.0

[mm]

3.5
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12.4.4 Dimensions d’installation

T

| g
5| JH_J
I
|
Type d’unité L2 L1
Cl4,E16 52 82
C30, E30 92
C60 182

(Tolérance : £0,5)
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12.5 Relais et zones mémoire pour FP-X

Relais [bits]
Taille de la Zone d’adresses
. disponible i
Type T p / Fonction
F/P CEl
Relais d’entrées %I1X0.0— . e , 3
externes 1760 X0-X109F %IX109.15 Indiquent I'état d’'une entrée externe.
Relais de sorties %QX0.0— Activent/désactivent les sorties externes
externes ¥ 1760 YO-Y109F %QX109.15 en fonction des résultats.
» %MX0.0.0— Utilisés en interne par le programme API
Relais internes 4096 RO-R255F %MX0.255.15 Eict):r sauvegarder les informations sur les
. . 2) o %MX7.0.0— Partagés par plusieurs automates
Relais de liaison = | 2048 LO-L127F %MX7.127.15 | connectés via la liaison API.
%MX1.0—
. 2) 3) TO-T1007/ %MX1.1007/ | Utilisés uniquement en interne. Contact
Temporisateurs 1024 C1008-C1023 | %MX2.1008— | de sortie d’une instruction TM.
%MX2.1023
%MX2.1008—
2)3) C1008-C1023/ | %MX2.1023/ | Utilisés uniquement en interne. Contact
Compteurs 1024 TO-T1007 %MX1.0— de sortie d’'une instruction CT.
%MX1.1007
L Activés/désactivés selon certaines
Relais internes %MX0.900.0— o L -
spéciaux 192 R9000-R911F %MX0.911.15 gtr):;jét;%ns. Utilisés en interne comme

Zone mémoire [mots]

Taille de [Zone d’adresses
Type la disponible Fonction
mémoire E/P CEl
- . Indiquent I'état de 16 entrées
) _
52ela|s d'entrées externes 110 WX0-WX109 of’:wgog externes en données d’'un mot (16
° bits).
Relais de sorties externes %QWO0- Indiquent I'état de 16 sorties externes
Y 110 WYO-WY109 | o/ qw109 en données d’un mot (16 bits).
o 2) R %MWO0.0— Indiquent I'état de 16 relais internes
Relais internes 256 WRO-WR255 %MWO0.255 en données d’'un mot (16 bits).
. . %MW?7.0— Indiquent I'état de 16 relais de liaison
Relais de liaison 128 WLO-WL127 | o w7127 | en données d'un mot (16 bits).
%MW5.0-
Redistres de C14 12285 DT0-DT12284 °/ZMW5.12284 Mémoire de données utilisée dans un
dognées 2) 30 AMW5.O programme. Les données sont
) - o U= traitées en mots (16 bits).
C60 32765 DT0-DT32764 %MWS5.32764
Mémoire de données partagée par
. - 2) . %MW8.0- plusieurs automates connectés via la
Registres de liaison 256 LD0-LD255 %MW8.255 liaison API. Les données sont
traitées en mots (16 bits).
Mémoire de données pour les
’ o . valeurs de consigne des
Valeurs de consigne poug) 1024 SV0-SV1023 %MWS3.0 temporisateurs et compteurs. Les

temporisateur/compteur

%MW3.1023

valeurs sont sauvegardées par
numéro de temporisateur/compteur.
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Taille de [Zone d’adresses
Type la disponible Fonction
mémoire E/P CEl
Mémoire de données pour les
o . valeurs courantes des
Valeurs_ courantes pour 2 | 1024 EVO0-EV1023 OA’MW4'0 temporisateurs ou compteurs. Les
temporisateur/compteur %MW4.1023 !
valeurs sont sauvegardées par
numéro de temporisateur/compteur.
Registres spéciaux de 374 DT90000— %MW5.90000— [ Mémoire de données pour les
données DT90373 %MW5.90373 | paramétres et les codes d’erreurs.
%MW8.0— Mémoire de données utilisée pour
Registres d’index 14 10-1D o ’ modifier les constantes et les
%MW6.13 o
adresses de la zone de mémoire.

Zone mémoire [doubles mots]

Taille de [Zone d’adresses disponible
Type la Fonction
mémoire FIP CEl
L . Indiquent I'état de 32 entrées
) —
f)%elals d'entrees externes 55 DWX0-DWX108 0/°IDO externes en données doubles mots
%1D108 )
(32 bits).
. . Indiquent I'état de 32 sorties
) —
ll?elals de sorties externes 55 DWY0-DWY108 0/°QDO externes en données doubles mots
% QD108 )
(32 bits).
- 2 . %MDO0.0— Indiquent I'état de 32 relais internes
Relais internes 128 DWRO-DWR254 %MDO0.254 en données doubles mots (32 bits).
%MD7.0— Indiquent 'état de 32 relais de
Relais de liaison 64 DWLO-DWL126 |’ ' liaison en données doubles mots
%MD7.126 .
(32 bits).
DDTO- %MD5.0—
Registres de Ci4 6142 DDT12283 °/ZMD5.12283 Mémoire de données utilisée dans
dognées 2) un programme. Les données sont
C30, 16382 DDTO- %MD5.0— traitées en doubles mots (32 bits).
C60 DDT32763 %MD5.32763
Mémoire de données partagée par
o ; Ay
. o 2) . %MD8.0— plusieurs automates connectés via
Registres de liaison 128 DLDO-DLD126 | o/ \iDg 126 |Ia liaison API. Les données sont
traitées en doubles mots (32 bits).
Mémoire de données pour les
. valeurs de consigne des
Valeurs de consigne pour %MD3.0- ’
temporisateur/compteur 2 512 DSV0-DSV1022 %MD3.1022 temporisateurs et compt’eurs. Les
valeurs sont sauvegardées par
numéro de temporisateur/compteur.
Mémoire de données pour les
o _ valeurs courantes des
Valeurs_ courantes pour 2 | 512 DEV0-DEV1022 0/°MD4'0 temporisateurs ou compteurs. Les
temporisateur/compteur %MD4.1022 !
valeurs sont sauvegardées par
numéro de temporisateur/compteur.
Registres spéciaux de 187 DDT90000- %MD5.90000- | Mémoire de données pour les
données DDT90438 %MD5.90438 | parametres et les codes d’erreurs.
%MD6.0— Mémoire de données utilisée pour
Registres d’index 7 DIO-DIC o ’ modifier les constantes et les
%MD6.12 o
adresses de la zone de mémoire.

1) Le nombre de contacts indiqué ci-dessus est celui réservé a la mémoire de calcul. Le nombre de contacts
disponibles est déterminé par la configuration du matériel.
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Si aucune pile n'est utilisée, seule la zone fixe est sauvegardée.

Si la pile en option est utilisée, les données dans les zones maintenues et non maintenues indiquées dans
les registres systeme seront sauvegardées.

Si la pile est vide ou si aucune pile n'est installée et si des zones maintenues supplémentaires ont été
définies, la zone maintenue ne sera plus fiable. Les valeurs des données seront indéfinies. Elles ne seront
pas mises a 0 lorsque 'automate sera remis sous tension. Vérifiez I'état de la pile ou réinitialisez les zones
maintenues a leurs valeurs par défaut si aucune pile n’est utilisée. Voir "Pile de sauvegarde" page 155.

Le nombre de contacts des relais de temporisateurs et compteurs peut étre modifié a I'aide du registre
systéme 5. Les nombres indiqués dans le tableau sont les paramétres par défaut.
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12.6 Registres systéme

Les registres systéme sont utilisés pour paramétrer les fonctions utilisées et les plages de
fonctionnement. Les paramétres doivent étre définis conformément aux caractéristiques de
votre programme et a son utilisation. |l n’est pas nécessaire de paramétrer des registres
systeéme pour des fonctions qui ne seront pas utilisées.

12.6.1 Précautions relatives au paramétrage des registres systeme

Les paramétrages des registres systéme sont valides immédiatement.

Cependant, le paramétrage de la liaison API MEWNET-WO, des entrées, des ports TOOL et
COM ne sont valides que lorsque I'automate passe du mode PROG en mode RUN. En ce qui
concerne le paramétrage de la connexion modem, I'automate envoie une commande au
modem pour permettre a ce dernier de recevoir des données dés que I'automate est mis hors
tension puis sous tension, ou lorsqu’il passe du mode PROG au mode RUN.

Apres initialisation avec En ligne — Effacer le programme et réinitialiser le registre
systeme, toutes les valeurs des registres systéme paramétrées sont réinialisées a leurs
valeurs par défaut.

12.6.2 Types de registres systéme

Les registres systéme sont utilisés pour paramétrer les fonctions utilisées et les plages de
fonctionnement. Les parameétres doivent étre définis conformément aux caractéristiques de
votre programme et a son utilisation. |l n’est pas nécessaire de paramétrer des registres
systéme pour des fonctions qui ne seront pas utilisées.

Taille de la mémoire (registre systeme 0)

Ce registre systéme permet de définir la taille de la zone mémoire pour le programme
utilisateur.

Zone maintenue (registres systéme 5-8, 10-14)

Utilisez ces registres systéme pour indiquer les adresses de départ de la zone maintenue
pour les relais et les registres. Les zones maintenues ne sont pas effacées et remises a 0
lorsque 'automate passe en mode PROG ou lorsqu’il est mis hors tension.

La zone mémoire pour les relais de temporisation et les relais du compteur est répartie a
I'aide du registre systéme 5. Indiquez I'adresse de départ pour les relais du compteur.

Agir sur I'erreur (registres systeme 4, 20, 23, 26)

Ces registres systéme permettent de définir le mode de fonctionnement a utiliser aprés des
erreurs telles qu’une erreur de fonctionnement ou une erreur sur vérification d’entrée/sortie
par exemple.

Temporisation (registres systeme 31, 32, 34, 36)

Ces registres systéeme permettent de définir le temps d’attente avant qu’une erreur soit sortie.
Vous pouvez également indiquer une durée de cycle constante.
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Liaison API (registres systéeme 40-47, 50-55, 57)

Ces parametres s’appliquent en cas d’utilisation de relais et de registres de liaison en mode
de communication liaison API via MEWNET-WO. Notez que le mode liaison API n’est pas
configuré par défaut.

Compteur rapide, entrée de capture d'impulsions, entrée d’interruption (registres
systeme 400-405)

En cas d'utilisation des fonctions compteur rapide, capteur d’'impulsions ou fonction
d’interruption, configurez le mode d’opération et les adresses des entrées devant étre
utilisées pour cette fonction.

Constantes de temps (registres systeme 430-437)

Ces registres systéme permettent de définir une constante de temps pour les entrées de
I'unité centrale. Ces constantes de temps peuvent étre utiles pour inverser les effets des
rebonds, par ex. pour un dispositif de commutation.

Port TOOL, Port COM (registres systéme 410-421)

Utilisez ces registres lorsque le port TOOL et les ports COM 1 et 2 doivent étre utilisés pour
des connexions MEWTOCOL-COM maitre/esclave, une communication controlée via le
programme API, une liaison API et une communication via un modem. Notez que
MEWTOCOL-COM maitre/esclave est paramétré par défaut.

12.6.3 Contrdle et modification des registres systeme

A

el ¢ Procédure
3. —

1. Double-cliquer sur "API" dans le navigateur de projet
2. Double-cliquer sur "Registres systeme"

3. Pour modifier une valeur, entrer la nouvelle valeur dans le tableau des registres
systéme.

7

5. Enligne — Transférer le code programme et la configuration API

4. Enligne — Mode en ligne ou

Le projet et les registres systéme sont alors transférés.

Pour transférer uniguement les registres systéme :
6. Enligne — Configuration de I'API
7. Sélectionner “Registres systéme”

8. Sélectionner [Transférer vers I'API]
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12.6.4 Tableau des registres systéeme

Taille de la mémoire

N° Nom Par défaut Valeurs
0 Taille de la zone de programmation 12/16/32 kmots" Fixe
" En fonction du type d’automate (types 12k, 16k ou 32k)
Zone maintenue
N° | Nom Par défaut |Valeurs
5 | Adresse de départ du compteur 1008 0-1024
gv Adresse de départ de la zone maintenue pour le 1008 0-1024
temporisateur/compteur
e Adresse de départ de la zone maintenue pour les relais internes (en 248 0-256
mots)
gV Adresse de départ de la zone maintenue pour les registres de 12230/ 0-12283/
données 32710% 0-32763
10 Adresse de départ de la zone maintenue pour les relais de la liaison 64 0-64
API 0 (en mots)
1 Adresse de départ de la zone maintenue pour les relais de la liaison 128 64-128
API 1 (en mots)
12 Adresse de départ de la zone maintenue pour les registres de la 128 0-128
liaison API 0
13 Adresse de départ de la zone maintenue pour les registres de la 256 128-256
liaison API 1
14" | Zone maintenue ou non maintenue pour le processus d’étapes SFC Nof‘ Ma!ntenue/non
maintenue maintenue

Y e Ces paramétrages sont valides si la pile de sauvegarde est installée.

¢ Modifiez les valeurs par défaut uniquement lorsqu’une pile est installée. Sinon, la fonction valeurs

maintenues/non maintenues ne sera pas garantie.

2 En fonction du type d’automate (type 16k/32k)

Agir sur I'erreur

N° | Nom Par défaut |Valeurs

4 | Indication d’erreur de pile Désactiver s'allume pas.

Désactiver : lorsqu’une erreur de pile apparait, aucune
erreur d’autodiagnostic n’est émise et la LED ERROR ne

Activer : lorsqu’une erreur de pile apparait, une erreur
d’autodiagnostic est émise et la LED ERROR s’allume.

Détection de fronts montants/

4 | descendants pour les fonctions Enregistrer le

Enregistrer le résultat/supprimer le résultat

DF, P résultat
20 | Sortie double Activer Fixe
23 | Erreur sur vérification d’'E/S Arréter Arréter/Continuer
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No

Nom Par défaut |Valeurs

26

Erreur de fonctionnement Arréter Arréter/Continuer

Temporisation

o Par

N° | Nom défaut Valeurs

31 | Temps d’attente pour la communication multitrames 6500,0ms 10,0-81900,0ms
Temps d’attente pour les fonctions de communication avec F145,

32 F146, F152, F153 10000,0ms | 10,0-81900,0ms

0,0-350,0ms
34 | Durée de cycle constante 0,0ms 0,0 : cycle normal (non
constant)

36 | Temps d’identification du module d’extension 0,0s 0,0-10,0s

Liaison API

N° [ Nom Pgr Valeurs

défaut

46 | Affectation des liaisons API 0 et 1 Normal Normal/Inversé

47 | Liaison API 0 - Numéro de station le plus élevé dans le réseau 16 1-16
Liaison APl 0 - Nombre de relais de liaison - Zone de transmission/réception

40 . 0 0-64 mots
partagée par tous les automates
Liaison API O - Adresse de départ des relais de liaison pour la zone de

42 L N . 0 0-63
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots

43 Liaison API O - Ta‘llle de la zone de transmission pour les relais de liaison - 0 0-64 mots
Nombre de mots a envoyer

a1 Llalson’ API 0 - Nombre de registres de liaison - Zone de transmission/réception 0 0-128 mots
partagée par tous les automates
Liaison API 0 - Adresse de départ des registres de liaison pour la zone de

44 ey o . 0 0-127
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots

45 Liaison API O - Ta‘llle de la zone de transmission pour les registres de liaison - 0 0-127 mots
Nombre de mots a envoyer

57 | Liaison API 1 - Numéro de station le plus élevé dans le réseau 16 1-16
Liaison APl 1 - Nombre de relais de liaison - Zone de transmission/réception

50 . 0 0-64 mots
partagée par tous les automates
Liaison APl 1 - Adresse de départ des relais de liaison pour la zone de

52 L N . 64 64-127
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots

53 Liaison APl 1 - Ta‘llle de la zone de transmission pour les relais de liaison - 0 0-64 mots
Nombre de mots a envoyer

51 L|a|son’API 1 - Nombre de registres de liaison - Zone de transmission/réception 0 0-128 mots
partagée par tous les automates

54 Llalson_ AF_’I 1- Adre_gse de_depart des registres de liaison pour la zone de 128 128-255
transmission - Envoi a partir de cette adresse en mots

55 Liaison APl 1 - Ta‘llle de la zone de transmission pour les registres de liaison - 0 0-127 mots
Nombre de mots a envoyer
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Compteur rapide, entrée de capture d'impulsions, entrée d’interruption (Types
transistor)

No

Nom

Par
défaut

Valeurs

400/
401

Compteur rapide : Voie 0

Inutilisé

Entrée incrémentale (X0)

Entrée incrémentale (X0), Entrée reset (X6)

Entrée décrémentale (X0)

Entrée décrémentale (X0), Entrée reset (X6)

Entrée biphasée (X0, X1)

Entrée biphasée (X0, X1), Entrée reset (X6)

Entrée incrémentale (X0), Entrée décrémentale (X1)

Entrée incrémentale (X0), Entrée décrémentale (X1),
Entrée reset (X6)

Entrée comptage (X0), Entrée de contrdle
incrémental/décrémental (X1)

Entrée comptage (X0), Entrée de controle
incrémental/décrémental (X1), Entrée reset (X6)

400

Compteur rapide : Voie 1

Inutilisé

Entrée incrémentale (X1)

Entrée décrémentale (X1)

400/
401

Compteur rapide : Voie 2

Inutilisé

Entrée incrémentale (X2)

Entrée incrémentale (X2), Entrée reset (X7)

Entrée décrémentale (X2)

Entrée décrémentale (X2), Entrée reset (X7)

Entrée biphasée (X2, X3)

Entrée biphasée (X2, X3), Entrée reset (X7)

Entrée incrémentale (X2), Entrée décrémentale (X3)

Entrée incrémentale (X2), Entrée décrémentale (X3),
Entrée reset (X7)

Entrée comptage (X2), Entrée de contrdle
incrémental/décrémental (X3)

Entrée comptage (X2), Entrée de controle
incrémental/décrémental (X3), Entrée reset (X7)

400

Compteur rapide : Voie 3

Inutilisé

Entrée incrémentale (X3)

Entrée décrémentale (X3)

401

Compteur rapide : Voie 4

Inutilisé

Entrée incrémentale (X4)
Entrée décrémentale (X4)
Entrée biphasée (X4, X5)
Entrée incrémentale (X4), Entrée décrémentale (X5)

Entrée comptage (X4), Entrée de contrble
incrémental/décrémental (X5)

401

Compteur rapide : Voie 5

Inutilisé

Entrée incrémentale (X5)

Entrée décrémentale (X5)
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Par

N° [Nom défaut Valeurs
e Entrée incrémentale (X6)
e Entrée décrémentale (X6)
I Entrée biphasée (X6, X7
401 | Compteur rapide : Voie 6 Inutilisé * P ( )
e Entrée incrémentale (X6), Entrée décrémentale (X7)
e Entrée comptage (X6), Entrée de contréle
incrémental/décrémental (X7)
. . _ e Entrée incrémentale (X7)
401 | Compteur rapide : Voie 7 Inutilisé
e Entrée décrémentale (X7)
e Sortie impulsionnelle (YO, Y1)
402/ Sortie impulsionnelle : Voie 0 Inutilisé e Sortie impulsionnelle (YO, Y1), Entrée retour a l'origine
401 (X4)
e Sortie MLI (Y0)
e Sortie impulsionnelle (Y2, Y3)
402/ Sortie impulsionnelle : Voie 1 Inutilisé e Sortie impulsionnelle (Y2, Y3), Entrée retour a l'origine
401 (X5)
e Sortie MLI (Y2)
e Sortie impulsionnelle (Y4, Y5)
igi/ Sortie impulsionnelle : Voie 2 Inutilisé . ()S(g)rtie impulsionnelle (Y4, Y5), Entrée retour a l'origine

«  Sortie MLI (Y4)

e Sortie impulsionnelle (Y6, Y7)

402/ | Sortie impulsionnelle : Voie 3 Inutilisé e Sortie impulsionnelle (Y6, Y7), Entrée retour a l'origine
401 | (type 32k uniguement) (X7)

«  Sortie MLI (Y6)

Entrée de capture d’'impulsions :

403 X0 Désactiver | Désactiver/Activer
403 )E(r;trée de capture d'impulsions : Désactiver | Désactiver/Activer
403 )E(;trée de capture d'impulsions : Désactiver | Désactiver/Activer
403 )E(gtrée de capture d'impulsions : Désactiver | Désactiver/Activer
403 )E(ztrée de capture d'impulsions : Désactiver | Désactiver/Activer
403 )E(gtrée de capture d'impulsions : Désactiver | Désactiver/Activer
403 )E(gtrée de capture d'impulsions : Désactiver | Désactiver/Activer
403 )E(gtrée de capture d'impulsions : Désactiver | Désactiver/Activer

404/ | Entrée d’interruption :

405 | X0—Interruption 0 Inutilisé Front montant/front descendant
404/ | Entrée d’interruption : I

405 | X1->Interruption 1 Inutilisé Front montant/front descendant
404/ Entrée d'interruption : Inutilisé Front montant/front descendant

405 | X2—Interruption 2
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N° [Nom gg;aut Valeurs

283/ )E(giéliti’ri:lﬁ;irgr?t:iion: Inutilisé Front montant/front descendant
283/ )E(Ziéliti‘ri:lﬁ;irgr?tjlon: Inutilisé Front montant/front descendant
283/ Egiﬁigﬁ?&iggﬁﬁ;n: Inutilisé Front montant/front descendant
283/ )E(giéliti’ri:lﬁ;irgr?téon: Inutilisé Front montant/front descendant
283/ E?Zﬁigﬁ:&i:;gﬁﬁ;n: Inutilisé Front montant/front descendant

Une deuxiéme voie est nécessaire aux modes d’entrée biphasée, de
comptage incrémental/décrémental ou de contréle
incrémental/décrémental. Si I'un de ces modes a été sélectionné pour
la voie 0, lavoie 2, lavoie 4 ou la voie 6, les paramétres des voies 1,
3,5 et 7 seront invalides.

Seules les voies 0 et 2 sont disponibles pour I'entrée reset du
compteur rapide.

Les entrées X4 a X7 peuvent étre utilisées comme entrées retour a
I'origine des voies de sortie impulsionnelle 0 a 3. Pour pouvoir
utiliser la fonction retour a I'origine, vous devez définir une entrée
retour al’origine. Dans ce cas, X4 a X7 ne peuvent pas étre utilisées
comme entrées du compteur rapide.

Les sorties de I'unité centrale qui ont été définies comme sorties
impulsionnelles ou sorties MLI ne peuvent pas étre utilisées en tant
que sorties normales.

Si la méme entrée a été paramétrée en tant qu’entrée du compteur
rapide, entrée capture d’'impulsions ou entrée d’interruption, la
priorité est la suivante : compteur rapide — capture d’'impulsions —»
entrée d’interruption
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Compteur rapide, entrée de capture d'impulsions, entrée d’interruption (Types relais)

N° |Nom zgfraut Valeurs
e Entrée incrémentale (X0)
402 | Compteur rapide : Voie 0 Inutilisé e Entrée décrémentale (X0)
e Entrée biphasée (X0, X1)
e Entrée incrémentale (X1)
402 | Compteur rapide : Voie 1 Inutilisé e Entrée décrémentale (X1)
e Entrée biphasée (X0, X1)
e Entrée incrémentale (X2)
402 | Compteur rapide : Voie 2 Inutilisé e Entrée décrémentale (X2)
e Entrée biphasée (X2, X3)
e Entrée incrémentale (X3)
402 | Compteur rapide : Voie 3 Inutilisé e Entrée décrémentale (X3)
e Entrée biphasée (X2, X3)
e Entrée incrémentale (X4)
402 | Compteur rapide : Voie 4 Inutilisé e Entrée décrémentale (X4)
e Entrée biphasée (X4, X5)
e Entrée incrémentale (X5)
402 | Compteur rapide : Voie 5 Inutilisé e Entrée décrémentale (X5)
e Entrée biphasée (X4, X5)
e Entrée incrémentale (X6)
402 | Compteur rapide : Voie 6 Inutilisé e Entrée décrémentale (X6)
e Entrée biphasée (X6, X7)
e Entrée incrémentale (X7)
402 | Compteur rapide : Voie 7 Inutilisé e Entrée décrémentale (X7)
e Entrée biphasée (X6, X7)
e Entrée biphasée (X100, X101)
e Entrée biphasée (X100, X101), Entrée reset (X102)
e Entrée incrémentale (X100)
e Entrée incrémentale (X100), Entrée reset (X102)
e Entrée décrémentale (X100)
e Entrée décrémentale (X100), Entrée reset (X102)
400 | Compteur rapide : Voie 8 (avec Inutilisé e Entrée incrémentale (X100), Entrée décrémentale
cassette d’E/S impulsionnelles) (X101)
e Entrée incrémentale (X100), Entrée décrémentale
(X101), Entrée reset (X102)
e Entrée comptage (X100), Entrée de contrdle
incrémental/décrémental (X101)
o Entrée comptage (X100), Entrée de controle
incrémental/décrémental (X101), Entrée reset
(X102)
400 | ComPpteur rapide : Voie 9 (avec Inutilisé e Entrée incrémentale (X101)

cassette d'E/S impulsionnelles)

e Entrée incrémentale (X101), Entrée reset (X102)
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Par

N° [Nom défaut Valeurs
e Entrée décrémentale (X101)
e Entrée décrémentale (X101), Entrée reset (X102)
e Entrée biphasée (X200, X201)
e Entrée biphasée (X200, X201), Entrée reset (X202)
e Entrée incrémentale (X200)
e Entrée incrémentale (X200), Entrée reset (X202)
e Entrée décrémentale (X200)
e Entrée décrémentale (X200), Entrée reset (X202)
401 | Compteur rapide : Voie A (avec Inutilisé e Entrée incrémentale (X200), Entrée décrémentale
cassette d’E/S impulsionnelles) (X201)
e Entrée incrémentale (X200), Entrée décrémentale
(X201), Entrée reset (X202)
e Entrée comptage (X200), Entrée de controle
incrémental/décrémental (X201)
e Entrée comptage (X200), Entrée de controle
incrémental/décrémental (X201), Entrée reset
(X202)
e Entrée incrémentale (X201)
401 Compteur rapide : Voie B (avec Inutilisé e Entrée incrémentale (X201), Entrée reset (X202)
cassette d’E/S impulsionnelles) o Entrée décrémentale (X201)
e Entrée décrémentale (X201), Entrée reset (X202)
o . o e Sortie impulsionnelle (Y100, Y101), Entrée retour a
400 Sortie |mpEJIS|or.meIIe :V0|e 0 (avec Inutilise Iorigine (X102)
cassette d'E/S impulsionnelles)
e Sortie MLI (Y100)
o . o e Sortie impulsionnelle (Y200, Y201), Entrée retour a
201 Sortie |mpEJIS|or.meIIe :V0|e 1 (avec Inutilise lorigine (X202)
cassette d'E/S impulsionnelles)
e Sortie MLI (Y200)
403 [ Entrée de capture d’impulsions : X0 Désactiver | Désactiver/Activer
403 [ Entrée de capture d’impulsions : X1 Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X2 Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X3 Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X4 Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X5 Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X6 Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X7 Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X100 | Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X101 | Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X102 | Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X200 | Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X201 | Désactiver | Désactiver/Activer
403 | Entrée de capture d’impulsions : X202 | Désactiver | Désactiver/Activer
404/ | Entrée d’interruption : S
405 | X0—sInterruption 0 Inutilisé Front montant/front descendant
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N° [Nom ngraut Valeurs

28;1/ i?ﬁigﬁ:&gggﬁﬁon: Inutilisé Front montant/front descendant
28‘5"/ )E(gt—rflitc:;’ri:ljg:irgr?ﬁzon: Inutilisé Front montant/front descendant
28‘5"/ )E(gt—rflitc:;’ri:ljg:irgr?t(iion: Inutilisé Front montant/front descendant
28‘5"/ )IE(zt_r)élitcé’ri:Jg:irgr?t‘i‘on: Inutilisé Front montant/front descendant
28‘5"/ )E(giéler}]t:::ljz:irgr?tgon: Inutilisé Front montant/front descendant
28‘5"/ )E(giéler}]t:::ljz:irgr?téon: Inutilisé Front montant/front descendant
igg/ )E(giélit:::ljzzirgr?ﬁ?onz Inutilisé Front montant/front descendant
282/ )E(?gte)i(ljr:tn(: ;Lr:t?ct:r?% Inutilisé Front montant/front descendant
282/ )Ii?g?i(ljr:tn(: ;Lr:t?ct:r?% Inutilisé Front montant/front descendant
282/ )E(?ggi(ljr:tn(: ;Lr:f:gr?q 0 Inutilisé Front montant/front descendant
282/ )E(gggi(ljr:tnet ;:;Egr?q 1 Inutilisé Front montant/front descendant
282/ )E(ggfi(ljr:tnet E’Lr;tﬁ)gr?qz Inutilisé Front montant/front descendant
382/ )E(ggzez?r:tnet 23;52213 Inutilisé Front montant/front descendant
= e Silaméme entrée a été paramétrée en tant qu’entrée du compteur

rapide, entrée capture d’'impulsions ou entrée d’interruption, la
priorité est la suivante : compteur rapide — capture d'impulsions —»

entrée d’interruption

Le mode d’entrée biphasée requiert une seconde voie. Si le mode
d’entrée biphasée a été défini pour les voies 0, 2, 4 ou 6, ce mode doit
également étre défini pour les voies 1, 3, 50u 7.

Les paramétrages pour les entrées de capture d’'impulsions et
d’interruption peuvent étre uniquement définis dans les registres
systeme.

Avec la cassette d’E/S impulsionnelles

==

Une deuxiéme voie est nécessaire aux modes d’entrée biphasée, de
comptage incrémental/décrémental ou de contrble
incrémental/décrémental. Si I'un de ces modes a été sélectionné pour
lavoie 8 ou A, les parameétres des voies 9 et B seront invalides.

Si les paramétres de I'entrée reset se superposent pour les voies 8 et
9, lavoie 9 a priorité. Si les paramétres de I'entrée reset se
superposent pour les voies A et B, la voie B a priorité.
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Le registre systéme 400 est valide lorsque la cassette d’E/S
impulsionnelles est installée sur le connecteur 0 pour montage des
cassettes. Le registre systeme 401 est valide lorsque la cassette
d’E/S impulsionnelles est installée sur le connecteur 1 pour montage
des cassettes.

Les entrées X102 et X202 peuvent étre utilisées comme entrées
retour a I'origine des voies de sortie impulsionnelle 0 et 1. Pour
pouvoir utiliser la fonction retour a l'origine, vous devez définir une
entrée retour a l'origine. Dans ce cas, les entrées X102 et X202 ne
peuvent pas étre utilisées comme entrées reset pour les voies 8 a B.

Les registres systeme 404/406 sont valides lorsque la cassette d'E/S
impulsionnelles est utilisée.

Constantes de temps

N° Nom Par défaut Valeurs
430 Constante de temps de I'entrée X0 Inutilisé 1,0ms
430 Constante de temps de I'entrée X1 2,0ms
430 Constante de temps de I'entrée X2 4,0ms
430 Constante de temps de I'entrée X3 8,0ms
431 Constante de temps de I'entrée X4 16,0ms
431 Constante de temps de I'entrée X5 32,0ms
431 Constante de temps de I'entrée X6 64,0ms
431 Constante de temps de I'entrée X7 128,0ms
432 Constante de temps de I'entrée X8 256,0ms
432 Constante de temps de I'entrée X9

432 Constante de temps de I'entrée XA

432 Constante de temps de I'entrée XB

433 Constante de temps de I'entrée XC

433 Constante de temps de I'entrée XD

433 Constante de temps de I'entrée XE

433 Constante de temps de I'entrée XF

434 Constante de temps de I'entrée X10

434 Constante de temps de I'entrée X11

434 Constante de temps de I'entrée X12

434 Constante de temps de I'entrée X13

435 Constante de temps de I'entrée X14

435 Constante de temps de I'entrée X15

435 Constante de temps de I'entrée X16

435 Constante de temps de I'entrée X17

436 Constante de temps de I'entrée X18

436 Constante de temps de I'entrée X19

436 Constante de temps de I'entrée X1A
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N° Nom Par défaut Valeurs
436 Constante de temps de I'entrée X1B
437 Constante de temps de I'entrée X1C
437 Constante de temps de I'entrée X1D
437 Constante de temps de I'entrée X1E
437 Constante de temps de I'entrée X1F
Port TOOL
N° [Nom Par défaut Valeurs
412 Port outil - Mode de MEWTOCOL-COM MEWTOCOL-COM esclave/Communication controlée
communication esclave via le programme API
410 Port outil - Numéro de 1 1-99
station
415 | Portoutil - Vitesse de 115200 bauds 115200/57600/38400/19200/9600/4800/2400 bauds
transmission
413 | Portoutil - Taille des 8 bits 7 bits/8 bits
données
413 Po@ putll - Contrble de Impaire Aucun/Impaire/Paire
parité
413 | Port outil - Bit de stop 1 bit 1 bit/2 bits
413 | Port outil - En-téte Sans STX Sans STX/STX
aq3 | Portoutil - Terminateur/ o CRICR*+LF/ETX/Aucun
condition de fin de réception
Port outil - Adresse de 0-12282 (type 16k)
420 | départ du tampon de 4096
réception 0-32762 (type 32k)
421 | Port outil - Capacité du 0 mots 0-2048 mots
tampon de réception
412 Port outil - Connexion Désactiver Désactiver/Activer
modem
Port COM
N° | Nom Par défaut Valeurs
MEWTOCOL-COM maitre/esclave/Communication
412 Port COM ! - Mode de ME}NTOCOL'COM contrdlée via le programme API/Liaison API/Modbus
communication maitre/esclave -
RTU maitre/esclave
410 Po@ COM 1 - Numéro de 1 1-99
station
415 tP ort COM 1 - Vitesse de | 9500 hauds 115200/57600/38400/19200/9600/4800/2400 bauds
ransmission
413 | POt CON T - Tailedes g 7 bits/8 bits
onnées
413 Por_t C;,OM 1- Contrdle de Impaire Aucun/Impaire/Paire
parité
413 | Port COM 1 - Bit de stop 1 bit 1 bit/2 bits
413 | Port COM 1 - En-téte” Sans STX Sans STX/STX
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N° [Nom Par défaut Valeurs
Port COM 1 - Terminateur/
413 | condition de fin de CR CR/CR+LF/ETX/Aucun
réception”
Port COM 1 - Adresse de 0-12282 (type 16k)
416 | départ du tampon de 0
réception 0-32762 (type 32k)
417 | Port COM 1 - Capacité du 0 mots 0-2048 mots
tampon de réception
412 Port COM 1 - Connexion Désactiver Désactiver/Activer
modem
A Port USB interne
412 PngZPOM 2 - Sélection du (type 32k Port USB interne/Cassette de communication
P uniquement)
MEWTOCOL-COM maitre/esclave/Communication
412 Port COM 2.' Mode de ME}NTOCOL'COM contrdlée via le programme API/Modbus RTU
communication maitre/esclave -
maitre/esclave
211 Por? COM 2 - Numéro de 1 1-99
station
415 tP ort COM 2 - Vitesse de | g5 payds 115200/57600/38400/19200/9600/4800/2400 bauds
ransmission
a1a|Fon COM2-Taille des | g pyys 7 bits/8 bits
onnées
414 | Port %OM 2- Contrdle de Impaire Aucun/Impaire/Paire
parité
414 | Port COM 2 - Bit de stop” | 1 bit 1 bit/2 bits
414 | Port COM 2 - En-téte” Sans STX Sans STX/STX
Port COM 2 -
414 | Terminateur/condition de CR CR/CR+LF/ETX/Aucun
fin de réception”
Port COM 2 - Adresse de 0-12282 (type 16k)
418 | départ du tampon de 2048
réception 0-32762 (type 32k)
419 | POt COM2 - Capacité du | o 0-2048 mots
tampon de réception
412 Port COM 2 - Connexion Désactiver Désactiver/Activer
modem

1)

Taille des données : 8 bits

Parité : Impaire
Bit de stop : 1 bit
Terminateur : CR
En-téte : Sans STX

Pour la liaison API, le format de communication et la vitesse de transmission sont fixes :

Les autres paramétres des registres systeme seront ignorés.

2 Les unités centrales de types C30 et C60 sont dotées d’un port USB. Pour utiliser ce port, le port COM 2 doit étre

défini sur "Port USB interne". Dans ce cas, le port COM 2 de la cassette de communication ne peut pas étre
utilisé. Vice versa, si le port COM 2 a été défini sur "Cassette de communication”, le port USB ne peut pas étre
utilisé.

Pour C14, le port COM 2 est défini sur "Cassette de communication". Ce paramétrage est fixe.
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12.7 Codes d’erreurs

12.7.1 Codes d’erreurs E1 a E8

Code Nom de Fonctionnement o . .
d’erreur |I’erreur de I'automate DIESEpioln @ Gl e B sLiiE
El . R Un programme avec une erreur de syntaxe a été écrit.
(voir Erreur de syntaxe | Arrét . ,
nota) Passez au mode PROG. et corrigez I'erreur.
Une sortie a été affectée a plusieurs résultats. (Cette erreur
apparait également lorsque le méme numéro de
E2 temporisateur/compteur est utilisé.)
(voir Ecl;rue;;de sortie Arrét Passez au mode PROG. et corrigez I'erreur.
nota) Cette erreur est également détectée en mode d’édition en
ligne. Aucune modification ne sera transférée et 'automate
continuera de fonctionner.
Pour des instructions qui sont utilisées par paires telles que
. R des boucles (JP et LBL), soit une instruction fait défaut soit
E3 Erreur non paire | Arrét elle est incorrecte.
Passez au mode PROG. et corrigez 'erreur.
Une instruction écrite ne correspond pas aux parametres
E4 Erreur des registres systéme. Par exemple, la valeur numérique
(voir d'appariement de | Arrét configurée dans un programme ne correspond pas a la
nota) paramétres plage du temporisateur/compteur paramétrée.
Passez au mode PROG. et corrigez 'erreur.
Une instruction a été écrite dans la mauvaise zone du
programme (zone principale du programme ou zone du
E5 sous-programme)
(voir Erreur de zone Arrét Passez au mode PROG. et corrigez I'erreur.
nota) € programme . . . R
Cette erreur est également détectée en mode d’édition en
ligne. Aucune modification ne sera transférée et 'automate
continuera de fonctionner.
E6 Erreur mémoire Le programme sauvegardé dans 'automate est trop grand
(voir programme Arrét pour étre compilé dans la mémoire programme.
nota) pleine Passez au mode PROG. et corrigez l'erreur.
Dans le programme, des instructions avancées F et P sont
déclenchées par le méme résultat. (Alors que les
instructions F sont exécutées a chaque scrutation, lorsque
E7 Erreur de type la condition d’exécution est TRUE, les instructions P ne
(voir d’instructions Arrét sont exécutées qu’une seule fois, en front montant de la
nota) avancées condition d’exécution.)
Corrigez le programme de maniére a ce que les instructions
avancées exécutées a chaque scrutation et seulement en
front montant soient déclenchées séparément.
Erreur Un opérande dans une instruction devant combiner des
d'opérande R opérandes spécifiques est incorrect (par exemple, les
E8 d'instructions Arrét opérandes doivent tous étre d’un certain type).
avancées

Passez au mode PROG. et corrigez I'erreur.
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*NOTA

Dans FPWIN Pro, ces erreurs sont détectées par le compilateur. Elles ne sont
donc pas critiques.

12.7.2 Codes d’erreurs d’autodiagnostic

Code
d’erreur

Nom de I'erreur

Fonctionnement
de I'automate

Description et étapes a suivre

E25

Erreur de compatibilité de la
cassette mémoire maitre

Arrét

La mémoire maitre a été créée par une unité
centrale de type différent. Utilisez une mémoire
maitre créée avec une unité centrale de type
identique.

E26

Erreur ROM utilisateur

Arrét

Erreur de matériel probable. Veuillez contacter
votre revendeur.

Lorsque la cassette mémoire maitre est
installée, enlevez la cassette et vérifiez si
I'erreur reste affichée. Si I'erreur n’est plus
affichée, la mémoire maitre est endommagée et
doit étre réécrite.

E27

Erreur d’installation des
modules

Arrét

Le nombre de modules installés est supérieur a
la limite autorisée. Mettez 'automate hors
tension et vérifiez les restrictions sur les
combinaisons de modules.

E31

Erreur d’interruption 1

Arrét

Une interruption est survenue sans requéte
d’interruption. Un probléme de matériel ou une
erreur due au bruit est possible. Mettez
'automate hors tension et contrdlez les bruits
environnants.

E32

Erreur d’interruption 2

Arrét

Une interruption est survenue sans requéte
d’interruption. Un probléme de matériel ou une
erreur due au bruit est possible. Mettez
'automate hors tension et contrdlez les bruits
environnants.

Il n'y a pas de programme d’interruption
correspondant a I'interruption. Contrélez le
numéro du programme d’interruption et
modifiez-le conformément a la requéte
d’interruption.

E34

Erreur d’état des E/S

Arrét

Un module défectueux est installé. Remplacez
le module.

E40

Position incorrecte du module
d’E/S

Arrét

Une erreur est apparue dans une cassette
d’E/S FP-X. A l'aide de la variable systéme
sys_wHardwareErrorLeftloUnit, déterminez de
quelle cassette d’application il s’agit. Puis
vérifiez la cassette.

E41

Erreur de module intelligent

Arrét

Une erreur est apparue dans une cassette
intelligente FP-X. A l'aide de la variable
systéme
sys_wHardwareErrorintelligentUnit_0_15,
déterminez de quelle cassette d’application il
s’agit. Puis vérifiez la cassette.
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Code
d’erreur

Nom de I'erreur

Fonctionnement
de I'automate

Description et étapes a suivre

E42

Module d’E/S défectueux ou
connexion modifiée

Sélectionnable

La connexion d’'un module d’E/S a été modifiée
apres la mise sous tension. A l'aide de la
variable systéme sys_wVerifyErrorRightUnit
(module d’extension d’E/S du FP-X) ou de la
variable systeme sys_wVerifyErrorUnit_16_31
(cassette d’extension FP-X) déterminez de quel
module ou de quelle cassette il s’agit.
Paramétrez le registre systéme 23 pour que
I'automate continue de fonctionner.

E45

Erreur de fonctionnement

Sélectionnable

Une erreur est apparue lors de I'exécution
d’une instruction avancée. La cause de l'erreur
de fonctionnement varie en fonction de
l'instruction. Paramétrez le registre systeme 23
pour que I'automate continue de fonctionner.

E49

Erreur de séquence de mise
sous tension

Arrét

Le module d’extension a été mis sous tension
apres l'unité centrale. Le module d’extension
doit étre mis sous tension simulanément ou
avant l'unité centrale.

E50

Erreur de pile

Sélectionnable

La tension de la pile de sauvegarde a diminué
ou la pile n’est pas connectée a I'unité centrale.
Vérifiez la connexion de la pile de sauvegarde
et remplacez la pile si nécessaire. Cette erreur
d’autodiagnostic peut étre définie avec le
registre systéme 4 (dans ce cas, la LED
ERROR s’allume).

E100-E299

E100-
E199

Erreur
d’autodiagnostic

Arrét

indiquée par
I'instruction
F148_ERR

E200-E299

Continue

L’erreur d’autodiagnostic indiquée par
l'instruction F148_ERR est apparue. Utilisez le
logiciel de programmation pour déterminer le
type d’erreur et pouvoir la corriger.

12.7.3 Codes d’erreurs MEWTOCOL-COM

C’ode Nom Description
d’erreur
121 Erreur NACK . .
Erreur du systéme de liaison
122 Erreur WACK
Chevauchement de n° de
123 .
station
Erreur de format de
124 e
transmission
125 Erreur matériel
Erreur de paramétrage du
126 o .
n° de station
127 Commande non supportée
128 Aucune réponse
129 Tampon fermé
130 Temps dépassé
132 Transmission impossible
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Code L
Nom Description
d’erreur 0 AR ]l
Communication
133 interrompue
Pas d'adresse de
136 o
destination
Autre erreur de
138 S
communication
140 Erreur BCC Erreur de transfert dans les données regues.
141 Erreur de format Erreur de format dans la commande regue.
142 Commande non supportée | Réception d'une commande non supportée.
143 Erregr de procédure Réception d’une autre commande pendant une procédure multitrames.
multitrames
150 Erreur de paramétrage de Le numéro du chemin indiqué n’existe pas. Vérifiez ce numéro en
' liaison désignant la station de transmission.
L Transmission des données impossible, le tampon de transmission étant
151 Erreur de transmission plein
152 Erreur de transmission Transmission des données impossible ; erreur inconnue.
e . L’instruction regue ne peut pas étre traitée en raison d’'une procédure
153 Transmission impossible . . . . , ot g
multitrames ou parce que la précédente instruction n’a pas été traitée.
160 Erreur de paramétre tﬁ"(;cgntenu du parameétre indiqué n’existe pas ou ne peut pas étre
161 Erreur de données Erreur de contact, de zone de données, taille ou format des données.
162 Nombre d’enregistrements | Le nombre d’enregistrements a été dépassé ou aucune donnée n’a été
’ dépassé enregistrée.
163 I,Erreur de mode de La commande ne peut pas étre traitée, 'automate étant en mode RUN.
'automate
Une erreur est apparue lors du transfert des données de la RAM a la
ROM/carte mémoire Cl. La ROM ou carte mémoire Cl est défectueuse.
o La capacité de mémoire a été dépassée. Erreur d’écriture.
164 Erreur de mémoire externe
e ROM ou carte mémoire Cl non installées.
e ROM ou carte mémoire Cl non conformes aux caractéristiques.
Tentative d’écriture sur un programme ou un registre systéme protégé
165 Erreur de protection en écriture (par mot de passe ou DIP switch, etc.) ou en mode de
fonctionnement ROM.
166 Erreur d’adresse Erreur de format d’adresse ou erreur de désignation d’adresse.
167 Absence de programme ou | Lecture des données impossible : absence de programme ou erreur de
’ données mémoire. Ou encore, données non enregistrées.
) Les instructions ED, SUB, RET, INT, IRET, SSTP et STPE ne peuvent
Transfert d’'un programme N - , . , .
168 . ) pas étre transférées vers 'automate en mode RUN. Rien n’est transmis
en mode RUN impossible s
a l'unité centrale.
170 Capacité SIM dépassée Capacité programme dépassée pendant I'écriture d’un programme.
171 Erreur d'acces exclusif Une commande ne peut pas étre exécutée, car la précédente n’a pas

encore été traitée.
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12.8 Commandes de communication MEWTOCOL-COM

Nom de commande Code | Description

RC Lecture de I'état des contacts (activé/désactivé).

RCS) | - Lecture des opérandes a 1 bit.
Read contact area P

(RCP) | - Lecture des opérandes a plusieurs bits.

(RCC) | - Lecture des opérandes en mots.

wcC Modification de I'état des contacts (activé/désactivé).
Write contact area (WCS) | - Modification de I'état des opérandes a 1 bit.

(WCP) | - Modification de I'état des opérandes a plusieurs bits.

(WCC) | - Modification des opérandes en mots.
Read data area RD Lecture du contenu d’une zone de données.
Write data area WD Ecriture des données dans une zone de données.
Sriz? timer/counter set value RS Lecture de la valeur de consigne pour un temporisateur/compteur.
X\:g;e timer/counter set value Wws Ecriture de la valeur de consigne pour un temporisateur/compteur.
Read timer/counter elapsed RK Lecture de la valeur courante du temporisateur/compteur
value area
Write timer/counter elapsed WK Ecriture de la valeur courante du temporisateur/compteur
value area
Regl_ster or Reset contacts MC Enregistrement du contact devant étre supervisé.
monitored
Register or Reset data monitored | MD Enregistrement des données devant étre supervisées.
Monitoring start MG Démarrage du monitoring des contacts ou données.
Preset contact area (instruction sc Définition d’opérandes en mots dans la zone de contacts avec profil
d’insertion) de 16 bits.
Preset data area (instruction sD Ecriture du méme mot dans chaque registre de la zone de données
d’insertion) indiquée.
Read system register RR Lecture du contenu d’un registre systéme.
Write system register WR Ecriture du contenu d’un registre systéme.
Read the status of PLC RT L?cture des caraf:tensthues techniques de I'automate et des codes

d’erreur en cas d’erreur.

Contrdle a distance RM Commutation du mode de fonctionnement de I'automate.
Abort AB Communication interrompue.
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12.9 Types de données

FPWIN Pro distingue les types de données élémentaires des types de données définis par

I'utilisateur.

Types de données élémentaires

Type de données | Abréviation | Description Intervalle

BOOL BOOL bDi?)””ées de type booléen (1 | | SE) ou 1 (TRUE)
INTEGER INT Nombre entier (16 bits) -32768-32767

ILIJ\INF?EIC?IIE\IIED UINT kl\)li?Sn;bre entier non signé (16 0-65535

DOUBLE INTEGER | DINT Zﬂn‘ﬁe‘:"(‘ég'zii’s")‘” nombre -2147483648-2147483647
BngISL’\IIEEI?ITEGER UDINT gﬂncﬁedronuobr:es%?:g (?s%r%?trse) 04294967295

REAL REAL Nombre réel (32 bits) ;31’f‘1°725%12934E13;%53;1321%‘12;%%;8O‘
WORD WORD gi?sa)ine de 16 caracteres (16 164#0—16#FFFF

DOUBLE WORD | DWORD g:‘sa)?”e de 32 caracteres (32 | 640_164FFFFFFFF

TIME" TIME Durée (32 bits) T 3 13m56470ms
T N el
TIME OF DAY" TOD Heure (uniquement) (32 bits) 183222?28?‘5’8'

DATE" DATE Date (uniquement) (32 bits) nggggf;g]‘

STRING" STRING gzzr:uf?,:ﬁ;@fééres de En fonction du type d’automate
ARRAY ARRAY Nombre d’éléments similaires | En fonction du type d’automate

Un type de données doit étre affecté a chaque variable.

YReprésentation interne des types de données temporels et chaines de caractéres

TIME Unité : 10ms

DATE AND TIME Secondes aprés DT#2001-01-01-00:00:00

TIME OF DAY Secondes aprés TOD#00:00:00

DATE Secondes aprés DT#2001-01-01

STRING En-téte avec nombre maximum et actuel de caractéres, suivi des caractéres

Types de données définis par l'utilisateur

On distingue les types de données ARRAY et les types de données structurées DUT (Data
Unit Types). Un tableau (ARRAY) se compose de plusieurs types de données élémentaires
du méme type. Un DUT se compose de plusieurs types de données élémentaires de types
différents. Chaque ARRAY ou DUT représente un nouveau type de données.
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12.10 Hexadécimal/binaire/BCD

Décimal

Hexadécimal

Données binaires

Données BCD

(Binary Coded Decimal)

0000
0001
0002
0003
0004
0005
0006
0007

0000 0000 0000 0000
0000 0000 0000 0001
0000 0000 0000 0010
0000 0000 0000 0011
0000 0000 0000 0100
0000 0000 0000 0101
0000 0000 0000 0110
0000 0000 0000 0111

0000 0000 0000 0000
0000 0000 0000 0001
0000 0000 0000 0010
0000 0000 0000 0011
0000 0000 0000 0100
0000 0000 0000 0101
0000 0000 0000 0110
0000 0000 0000 0111

O NoOOawNEF O

0008
0009
000A
000B

0000 0000 0000 1000
0000 0000 0000 1001
0000 0000 0000 1010
0000 0000 0000 1011
0000 0000 0000 1100
0000 0000 0000 1101
0000 0000 0000 1110
0000 0000 0000 1111

0000 0000 0000 1000
0000 0000 0000 1001
0000 0000 0001 0000
0000 0000 0001 0001
0000 0000 0001 0010
0000 0000 0001 0011
0000 0000 0001 0100
0000 0000 0001 0101

0000 0000 0001 0000
0000 0000 0001 0001
0000 0000 0001 0010
0000 0000 0001 0011
0000 0000 0001 0100
0000 0000 0001 0101
0000 0000 0001 0110
0000 0000 0001 0111

0000 0000 0001 0110
0000 0000 0001 0111
0000 0000 0001 1000
0000 0000 0001 1001
0000 0000 0010 0000
0000 0000 0010 0001
0000 0000 0010 0010
0000 0000 0010 0011

0000 0000 0001 1000
0000 0000 0001 1001
0000 0000 0001 1010
0000 0000 0001 1011
0000 0000 0001 1100
0000 0000 0001 1101
0000 0000 0001 1110
0000 0000 0001 1111

0000 0000 0010 0100
0000 0000 0010 0101
0000 0000 0010 0110
0000 0000 0010 0111
0000 0000 0010 1000
0000 0000 0010 1001
0000 0000 0011 0000
0000 0000 0011 0001

63

255

9999

0000 0000 0011 1111
0000 0000 1111 1111

00100111 0000 1111

0000 0000 0110 0011
0000 0010 0101 0101

1001 1001 1001 1001
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12.11 Codes ASCII

b7
bé o o000 1] 1
bS ojlo|1|1|lo0o]oO 1
[ b4 o1 (o] 1]o0]1 1

by | bs | bs | ba | bs | b | by N gggﬁl Digit le plus significatif

HEX 0 1 2 3 4 5 7
0 0 0 0 o |NUL|DEL|sPACE 0 @| P p
ol 0| 0] 1 1 IsoH|pctf 1 | 1| A | Q q
ojfofl1]|o 2 |STX|DC2| » | 2 | B | R r
0 0 1 1 3 JETX|DC3| # 3 c S s
0| 1]o0| 0| |4fOTDC4 s |4 D|T ¢
ol 1|01 ug 5 [eNalNak| % [ 5 [ E | U .
11 1]0 § 6 IACK|SYN| & | 6 | F | v v
o 1| 1|1 § 7 IBELIETB| " | 7 | G | W w
1 0| 0| O 5 8 |BSICAN| (| 8 | H | X X
10| o] 1 ° 9 |[HTIEM| ) | o | 1 | Y v
1lo]1]o A | LF |SUB| - J |z 7
1 0 1 1 B | VT [ESC| + ; K [ {
1 1 0 0 clFF|FS| , < L \ ?
1 1 0| 1 DICR|GS| - | = | M| ] }
1 1 1 0 E | SO | RS > | N A ~
1] 1] Flsi|us|/|2]|0]|_ DEL
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